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feî)  Lave-vaisselle  à  bras  horizontal  tournant  d'arrosage  à  deux  positions  stables  dans  le  sens  vertical. 

(57)  Lave-vaisselle  muni  de  bras  horizontal  tour- 
nant  d'arrosage,  caractérisé  en  ce  qu'au  moins 
un  bras  horizontal  tournant  inférieur  d'arrosage 
(6)  est  déplaçable  le  long  de  son  axe  vertical  de 
rotation  (23)  dans  deux  positions  stables. 
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La  présente  invention  concerne  un  lave-vaisselle 
à  bras  horizontal  tournant  d'arrosage  à  deux  posi- 
tions  stables  dans  le  sens  vertical. 

Dans  un  lave-vaisselle  connu,  les  bras  horizon- 
taux  tournant  d'arrosage  occupent  habituellement 
dans  le  sens  vertical  une  seule  position  durant  leur 
fonctionnement  et  leur  repos. 

La  présente  invention  permet  de  réaliser  un  lave- 
vaisselle  ayant  au  moins  un  bras  horizontal  tournant 
inférieur  d'arrosage  qui  occupe  dans  le  sens  vertical 
deux  positions  stables,  celle  de  fonctionnement  et 
celle  de  repos. 

Selon  l'invention,  un  lave-vaisselle  muni  de  bras 
horizontal  tournant  d'arrosage  est  caractérisé  en  ce 
qu'au  moins  un  bras  horizontal  tournant  inférieur 
d'arrosage  est  déplaçable  le  long  de  son  axe  vertical 
de  rotation  dans  deux  positions  stables. 

Pour  mieux  faire  comprendre  l'invention,  on  en 
décrit  ci-après  un  exemple  de  réalisation  illustré  par 
des  dessins  ci-annexés  dont  : 

-  la  figure  1  représente  une  vue  schématique  par- 
tielle  en  coupe  verticale  d'un  lave-vaisselle  ayant 
un  bras  horizontal  tournant  inférieur  d'arrosage  à 
deux  positions  stables  dans  le  sens  vertical,  et 
-  la  figure  2  représente  à  une  autre  échelle  une 
vue  schématique  partielle  en  coupe  verticale  du 
bras  horizontal  tournant  inférieur  d'arrosage  de 
la  figure  1  montrant  ce  bras  dans  sa  position  de 
fonctionnement. 
Un  lave-vaisselle  1  illustré  schématiquemenet  et 

partiellement  dans  la  figure  1  comprend  une  cuve  2  , 
un  panier  à  vaisselle  inférieur  3,  un  panier  à  vaisselle 
supérieur  4,  un  bras  horizontal  tournant  inférieur 
d'arrosage  6,  un  bras  horizontal  tournant  supérieur 
d'arrosage  7,  une  pompe  de  recyclage  de  liquide  10, 
une  pompe  de  vidange  11,  une  carrosserie  15  et  une 
porte  frontale  1  6. 

Durant  le  fonctionnement  du  lave-vaisselle  1,  la 
pompe  de  recyclage  1  0  aspire  du  liquide  dans  la  cuve 
2  à  travers  une  canalisation  d'entrée  18  et  le  refoule 
d'une  part  à  travers  une  première  canalisation  de  sor- 
tie  20  dans  le  bras  tournant  inférieur  d'arrosage  6  et 
d'autre  part  à  travers  une  deuxième  canalisation  de 
sortie  21  dans  le  bras  tournant  supérieur  d'arrosage 
7. 

Selon  l'invention,  un  lave-vaisselle  muni  de  bras 
horizontal  tournant  d'arrosage  comprend  au  moins 
un  bras  tournant  inférieur  d'arrosage,  déplaçable  le 
long  de  son  axe  vertical  de  rotation  dans  deux  posi- 
tions  stables.  Le  bras  horizontal  tournant  d'arrosage 
à  deux  positions  stables  est  verticalement  déplaçable 
soit  dans  une  position  haute  stable  ou  position  d'arro- 
sage  et  d'étanchéité  de  son  circuit  de  liquide  d'alimen- 
tation,  au  moyen  d'un  courant  de  liquide  envoyé,  lors 
de  son  alimentation,  par  une  pompe  de  recyclage,  soit 
dans  une  position  basse  stable  ou  position  de  repos 
et/ou  d'autopositionnement  au  moyen  de  son  propre 
poids  en  absence  d'un  courant  de  liquide  envoyé  par 

la  pompe  de  recyclage  lors  d'une  interruption  de  son 
alimentation  en  liquide. 

Dans  l'exemple  schématiquement  et  partielle- 
ment  illustré  dans  la  figure  2,  le  bras  horizontal  tour- 

5  nant  inférieur  d'arrosage  6  est  déplaçable  verticale- 
ment  le  long  de  son  axe  de  rotation  23,  soit  dans  une 
position  haute  stable  représentée  en  traits  continus 
soit  dans  une  position  basse  stable  représentée  en 
traits  discontinus. 

10  Le  bras  horizontal  tournant  inférieur  d'arrosage  6 
comprend  perpendiculairement  à  son  centre  un  arbre 
creux  24  muni  à  son  extrémité  libre,  d'une  collerette 
25  servant  de  butée  à  destinée  multiple  c'est-à-dire 
à  la  fois  de  butée  d'étanchéité  et  de  palier  et  de  butée 

15  de  repos  et/ou  d'autopositionnement.  L'arbre  creux 
24  du  bras  tournant  inférieur  d'arrosage  6  est  monté 
d'une  part  libre  en  rotation  autour  de  son  axe  vertical 
23  dans  un  col  terminal  supérieur  ouvert  27  d'un  sup- 
port  tubulaire  étagé  28  et  axialement  aligné  avec  une 

20  buse  terminale  29  de  la  canalisation  de  sortie  20  de 
la  pompe  de  recyclage  10,  également  montée  à  l'in- 
térieur  de  ce  support  tubulaire  étagé  28,  coaxiale  et 
espacée  de  cet  arbre  creux  24,  et  d'autre  part  coulis- 
sant  axialement  dans  ce  col  terminal  27  de  ce  support 

25  tubulaire  étagé  28  entre  deux  limites  dont  la  limite  su- 
périeure  est  définie  par  une  rencontre  entre  la  face 
supérieure  de  la  collerette  25  et  un  épaulement  30  du 
support  tubulaire  étagé  28  et  la  limite  inférieure  est 
définie  par  une  rencontre  entre  la  face  inférieure  de 

30  cette  collerette  25  et  l'extrémité  31  de  la  buse  29  de 
la  canalisation  20. 

Dans  l'exemple  illustré  à  la  figure  2,  l'arbre  creux 
24  comprend  un  alésage  présentant  dans  sa  zone 
centrale  un  étranglement  32  résultant  d'une  forme 

35  convergente  divergente  qui  permet  à  un  courant  de  li- 
quide  envoyé  par  la  pompe  de  récyclage  10  et  repré- 
senté  par  des  flèches  33  d'exercer  une  forte  poussée 
axiale  sur  l'arbre  24  et  de  la  faire  coulisser  avec  le 
bras  horizontal  tournant  d'arrosage  6  de  leur  position 

40  basse  stable  ou  position  de  repos  représentée  en 
traits  discontinus  vers  leur  position  haute  stable  ou 
position  d'arrosage  et  d'étanchéité  de  leur  circuit  de 
liquide  d'alimentation  représentée  en  traits  pleins  où 
la  collerette  25  bute  contre  l'épaulement  30  du  sup- 

45  port  tubulaire  étagé  28  et  simultanément  met  fin  au 
coulissement  de  l'arbre  24  dans  le  col  terminal  27. 

Plus  la  poussée  effectuée  par  le  courant  de  liqui- 
de  33  sur  l'arbre  24  est  forte,  autrement  dit  plus  la  for- 
ce  d'application  de  la  collerette  25  contre  l'épaule- 

50  ment  30  du  support  28  est  importante,  plus  l'étanchéi- 
té  entre  la  face  supérieure  de  cette  collerette  25  et  la 
surface  de  cet  épaulement  30  du  support  28  est  gran- 
de.  Le  liquide  provenant  du  courant  33  est  retenu 
dans  le  support  tubulaire  étagé  28.  Aucune  fuite  de  li- 

55  quide  n'est  décelée  à  l'extrémité  ouverte  35  du  col 
terminal  27  de  ce  support.  Le  circuit  de  liquide  d'ali- 
mentaiton  du  bras  horizontal  tournant  d'arrosage  6 
est  ainsi  étanche.  La  collerette  25  de  l'arbre  24  joue 
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alors  le  rôle  d'une  efficace  butée  d'étanchéité.  Après 
un  passage  à  travers  l'arbre  creux  24,  le  courant  de 
liquide  33  pénètre  dans  le  bras  d'arrosage  6,  puis  sort 
par  des  orifices  37  pour  arroser  la  vaisselle  dans  le 
panier  3  et  faire  tourner  en  même  temps  le  bras  5 
d'arrosage  6  et  son  arbre  creux  24  autour  de  leur  axe 
23  dans  un  palier  constitué  par  le  col  terminal  27  du 
support  tubulaire  étagé  28.  La  collerette  25  appliquée 
contre  l'épaulement  30  sous  la  poussée  du  courant  de 
liquide  33  du  support  28,  empêche  l'arbre  24  de  cou-  10 
lisser  et  sert  ainsi  d'une  butée  de  palier  de  cet  arbre 
creux  24. 

Quand  le  fonctionnement  de  la  pompe  de  recycla- 
ge  10  est  arrêté,  le  courant  de  liquide  33  est  interrom- 
pu  et  la  poussée  vers  le  haut  exercée  par  ce  courant  15 
de  liquide  33  sur  l'arbre  creux  24  est  cessée.  Sous 
l'effet  de  leurs  poids,  le  bras  horizontal  tournant  infé- 
rieur  d'arrosage  6  et  l'arbre  creux  24  descendent  en 
coulissant  dans  le  col  terminal  27  du  support  28  tout 
en  tournant  par  inertie,  de  leur  position  haute  stable  20 
jusqu'à  leur  position  basse  stable  ou  position  de  repos 
où  la  collerette  25  bute  contre  l'extrémité  31  de  la 
buse  29  de  la  canalisation  20  et  simultanément  met 
fin  au  coulissement  de  l'arbre  24  et  le  bras  d'arrosage 
6.  La  collerette  25  sert  ainsi  d'une  butée  de  repos.  25 

Dans  l'exemple  illustré,  la  collerette  25  comprend 
sur  sa  face  inférieure  paire  de  nervures  radiales  dia- 
métralement  alignées  39,  et  l'extrémité  31  de  la  buse 
terminale  29  de  la  canalisation  20  est  pourvue  d'une 
rainure  radiale  diamétralement  alignée  40  destinée  à  30 
recevoir  ces  nervures  39. 

Lors  d'une  descente  de  leur  position  haute  à  leur 
position  basse  ou  position  de  repos,  suite  à  un  arrêt 
de  la  pompe  de  recyclage  10  et  une  interruption  du 
courant  de  liquide  33,  le  bras  d'arrosage  6  et  l'arbre  35 
24  coulissent  en  tournant  dans  le  col  terminal  27  du 
support  28.  Dès  que  la  collerette  25  bute  contre  l'ex- 
trémité  31  de  la  buse  terminale  29,  le  coulissement 
axial  de  l'arbre  24  et  des  bras  d'arrosage  6  est  arrêté. 
Les  nervures  radiales  39  de  la  collerette  25,  en  frot-  40 
tant  contre  l'extrémité  31  de  la  buse  terminale  29  frei- 
nent  énergiquement  la  rotation  de  l'arbre  24  et  du  bras 
d'arrosage  6  et  tombent  dans  les  rainures  radiales  40 
qui  immobilisent  l'arbre  24  et  le  bras  d'arrosage  6 
dans  cette  position  préétablie.  La  collerette  25  de  l'ar-  45 
bre  24  joue  ainsi  le  rôle  d'une  butée  d'autopositionne- 
ment  de  cet  arbre  24. 

Dans  le  lave-vaisselle  1,  pour  faciliter  le  charge- 
ment  et  le  déchargement  en  vaisselle  des  paniers  à 
vaisselle  inférieur  3  et  supéreiur  4,  ceux-ci  sont  mon-  50 
tés  coulissables  horizontalement  d'arrière  en  avant  et 
inversement  afin  de  les  faire  sortir  partiellement  ou 
totalement  de  la  cuve  2  à  travers  l'ouverture  frontale 
du  lave-vaisselle  1  ou  de  les  faire  entrer  dans  cette 
cuve  2.  55 

Des  butées  de  limitation  de  course  de  sortie  sont 
habituellement  montées  sur  le  côté  arrière  de  ces  pa- 
niers  à  vaisselle  3  et  4  pour  éviter  des  risques  d'un  re- 

trait  total  involontaire  et  inopportun  de  ces  paniers. 
Dans  l'exemple  schématiquement  illustré  à  la  fi- 

gure  1,  des  butées  de  limitation  de  course  de  sortie 
42  sont  formées  en  saillie  vers  le  bas  sur  la  partie 
arrière  du  panier  inférieur  à  vaisselle  3.  L'opération  de 
sortie  du  panier  3  sera  gênée  si  le  bras  horizontal  in- 
férieur  d'arrosage  6  se  met  au  repos  en  travers  du  tra- 
jet  des  butées  42,  car  ce  bras  d'arrosage  6  les  accro- 
che  au  passage. 

Un  choix  de  l'emplacement  des  rainures  radiales 
40  dans  l'extrémité  31  de  la  buse  terminale  29  qui  re- 
çoivent  les  nervures  radiales  39  de  la  collerette  25  de 
l'arbre  24  permet  d'orienter  le  bras  d'arrosage  6  au 
repos  dans  un  sens  d'avant  en  arrière  ou  inversement 
et  d'éviter  par  conséquent  son  accrochage  avec  les 
butées  de  limitation  de  course  de  sortie  42  du  panier 
inférieur  à  vaisselle  3  lors  d'un  retrait  partiel  ou  total 
de  ce  dernier. 

Les  nervures  radiales  39  coopèrent  ainsi  avec  les 
rainures  radiales  40  de  l'extrémité  31  de  la  buse  29 
et  permettent  à  la  collerette  25  de  jouer  son  rôle  de 
butée  d'autopositionnement  du  bras  d'arrosage  6  se 
mettant  dans  une  orientation  qui  facilite  un  retrait  par- 
tiel  ou  total  du  panier  inférieur  à  vaisselle  3  muni  de 
butées  de  limitation  de  course  de  sortie  42. 

Dans  une  variante  de  réalisation  non  représen- 
tée,  l'arbre  creux  24  comprend  dans  la  zone  centrale 
de  son  alésage  un  disque  de  poussée  ou  plaquette 
transversale  concentrique  de  poussée  solidement 
maintenu  en  position  par  des  bras  radiaux  espacés 
attachés  à  la  paroi  interne  de  l'arbre  24,  définissant 
sur  le  pourtour  de  ce  disque  ou  cette  plaquette  de 
poussée,  des  ouvertures  de  passage  pour  liquide. 

Cette  plaquette  ou  ce  disque  de  poussée  dans 
l'alésage  de  l'arbre  creux  24  joue  le  même  rôle  que 
celui  de  l'étranglement  32  et  permet  à  un  courant  de 
liquide  33  envoyé  par  la  pompe  de  recyclage  10  de 
déplacer  axialement  l'arbre  creux  24  dans  le  col  ter- 
minal  27  du  support  tubulaire  étagé  28,  de  le  faire 
coulisser  avec  le  bras  horizontal  tournant  d'arrosage 
6  de  leur  position  basse  stable  ou  position  de  repos, 
représentée  dans  la  figure  2  par  des  traits  disconti- 
nus,  dans  leur  position  haute  stable  ou  position 
d'arrosage  et  d'étanchéité  de  leur  circuit  de  liquide 
d'alimentation  représentée  en  traits  pleins  où  la  col- 
lerette  25  fortement  appliquée  contre  l'épaulement  30 
du  support  tubulaire  étagé  28  par  la  poussée  exercée 
par  ce  courant  de  liquide  33  assure  cette  étanchéité 
de  ce  circuit  de  liquide  d'alimentation. 

Dans  une  autre  variante  de  réalisation  non  repré- 
sentée,  l'extrémité  31  de  la  buse  terminale  29  est 
pourvue  d'une  paire  de  nervures  radiales  diamétrale- 
ment  alignées  analogues  aux  nervures  39  de  l'exem- 
ple  de  la  figure  2  tandis  que  la  face  inférieure  de  la  col- 
lerette  25  est  munie  d'une  paire  de  rainures  radiales 
diamétralement  alignées  de  réception  de  ces  nervu- 
res  radiales  de  la  buse  29. 
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Revendications 

1.  Lave-vaisselle  muni  de  bras  horizontal  tournant 
d'arrosage,  comportant  au  moins  un  bras  hori- 
zontal  tournant  inférieur  d'arrosage  (6)  déplaça-  5 
ble  le  long  de  son  axe  vertical  de  rotation  (23) 
dans  deux  positions  stables,  caractérisé  en  ce 
que  le  bras  tournant  d'arrosage  à  deux  positions 
stables  (6)  est  verticalement  déplaçable,  soit 
dans  une  position  haute  stable  ou  position  d'arro-  10 
sage  et  d'étanchéité  de  son  circuit  de  liquide  d'ali- 
mentation  au  moyen  d'un  courant  de  liquide  (33) 
envoyé  lors  de  son  alimentation  par  une  pompe 
de  recyclage  (10),  soit  dans  une  position  basse 
stable  ou  position  de  repos  et/ou  d'autoposition-  15 
nement  au  moyen  de  son  propre  poids  en  absen- 
ce  d'un  courant  de  liquide  (33)  envoyé  par  cette 
pompe  de  recyclage  lors  d'une  interruption  de 
son  alimentation  en  liquide. 

20 
2.  Lave-vaisselle  selon  la  revendication  1  ,  caracté- 

risé  en  ce  que  le  bras  horizontal  tournant  d'arro- 
sage  à  deux  positions  stables  (6)  comprend  à  son 
centre  un  arbre  creux  (24)  monté  coulissant  axia- 
lement  et  libre  en  rotation  dans  un  col  terminal  25 
(27)  d'un  support  tubulaire  étagé  (28)  et  muni 
d'une  part  à  son  extrémité  libre,  d'une  collerette 
(25)  servant  de  butée  à  destinée  multiple  dans 
une  coopération  par  sa  face  supérieure  avec  un 
épaulement  (30)  du  support  tubulaire  étagé  (28)  30 
et  par  sa  face  inférieure  avec  une  extrémité  libre 
(31)  d'une  buse  terminale  (29)  d'une  canalisation 
d'alimentation  en  liquide  (20)  montée  à  l'intérieur 
de  ce  support  tubulaire  étagé  (28)  coaxiale  et  es- 
pacée  de  cet  arbre  creux  (24)  et  reliée  à  la  sortie  35 
d'une  pompe  de  recyclage  (10)  et  d'autre  part 
dans  la  zone  centrale  de  son  alésage,  d'un  étran- 
glement  (32)  résultant  d'une  forme  convergente- 
divergente. 

40 
3.  Lave-vaisselle  selon  la  revendication  1  ,  caracté- 

risé  en  ce  que  le  bras  horizontal  tournant  d'arro- 
sage  à  deux  positions  stables  (6)  comprend  à  son 
centre  un  arbre  creux  (24)  monté  coulissant  axia- 
lement  et  libre  en  rotation  dans  un  col  terminal  45 
(27)  d'un  support  tubulaire  étagé  (28)  et  muni 
d'une  part  à  son  extrémité  libre  d'une  collerette 
(25)  servant  de  butée  à  destinée  multiple  dans 
une  coopération  par  sa  face  supérieure  avec  un 
épaulement  (30)  du  support  tubulaire  étagé  (28)  50 
et  par  sa  face  inférieure  avec  une  extrémité  libre 
(31)  d'une  buse  terminale  (29)  d'une  canalisation 
d'alimentation  en  liquide  (20)  montée  à  l'intérieur 
de  ce  support  tubulaire  étagé  (28)  coaxiale  et  es- 
pacée  de  cet  arbre  creux  (24)  et  reliée  à  la  sortie  55 
d'une  pompe  de  recyclage  (10)  et  d'autre  part 
dans  une  zone  centrale  de  son  alésage,  d'une 
plaquette  transversale  concentrique  ou  disque  de 

poussée  maintenue  par  des  bras  radiaux  espa- 
cés  attachés  à  la  paroi  interne  de  l'arbre  creux 
(24)  définissant  sur  le  pourtour  de  cette  plaquette 
ou  disque  de  poussée  des  ouvertures  de  passa- 
ge  pour  liquide. 

4.  Lave-vaisselle  selon  l'une  des  revendications  2 
et  3,  caractérisé  en  ce  que  la  collerette  (25)  de 
l'arbre  creux  (24)  du  bras  tournant  d'arrosage  à 
deux  positions  stables  (6)  sert  à  la  fois  de  butée 
de  palier  et  d'étanchéité  et  de  butée  de  repos 
et/ou  d'autopositionnement. 

5.  Lave-vaisselle  selon  l'une  des  revendications  2 
et  3,  caractérisé  en  ce  qu'il  comprend  d'une  part 
dans  la  face  inférieure  de  la  collerette  (25)  de  l'ar- 
bre  creux  (24)  du  bras  tournant  d'arrosage  à  deux 
positions  stables  (6)  une  paire  de  nervures  radia- 
les  (39)  diamétralement  alignées  et  d'autre  part 
dans  l'extrémité  (31  )  de  la  buse  terminale  (29)  de 
la  canalisation  d'alimentation  en  liquide  (20)  une 
paire  de  rainures  radiales  diamétralement  ali- 
gnées  (40)  de  réception  de  ces  nervures  radiales 
(39). 

6.  Lave-vaisselle  selon  l'une  des  revendications  2 
et  3,  caractérisé  en  ce  qu'il  comprend  d'une  part 
dans  l'extrémité  (31)  de  la  buse  terminale  (29) 
une  paire  de  nervures  radiales  diamétralement 
alignées,  et  d'autre  part  dans  la  face  inférieure  de 
la  collerette  (25)  de  l'arbre  creux  (24)  une  paire  de 
rainures  radiales  diamétralement  alignées  de  ré- 
ception  de  ces  nervures  radiales  de  la  buse  (29). 
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