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) Liegebett.
@ Liegebett mit einem h&henverstellbaren Matrat — ! 37\ 2\ ! EVN 1
zenrahmen (2), der auf einem fahrbaren Grundrah — ] et .

men (1) mit Winkelhebelpaaren (30L*, 30K*; 31L%,
31K") kopf— und fuBseitig h6henverstellbar gehalten 2
ist, an denen elektrisch betreibbare Spindelgetrie —

bemotoren (50, 57) angreifen.
Durch Tastensteuermittel (T1, T2, T31, T41, ST) o
ist der Matratzenrahmen (2) in eine kopfseitig oder *‘Ej‘-l Hi——nﬂ ZKDZYSZDY ﬂ TMJT‘J
eine fuBseitig angehobene Stellung jeweils unab - Et—f— ELJ E
h3ngig von einer H8henverstellung verbringbar. B | i T
Die Lastarmpaare (30L% 31L%) der Winkelhebel E - ]
(30, 31 sind Uber die Querholme (10, 11) des _ )';—-*‘l
Grundrahmens (1) endseitig hinausgefiihrt. -
Eine Batteriespeisung ermdglicht eine zeitwei —
sen netzunabhéngigen Betrieb. Fig. 7
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Die Erfindung betrifft ein Liegebett mit einem
h&henverstellbaren Matratzenrahmen und einem
Grundrahmen, an dem kopfseitig und fu3seitig je —
weils durch eine Schwenkachse paarweise mitein —
ander verbundene Winkelhebel verschwenkbar
gelagert sind, an deren Lastarmen nach oben ge -
richtete Stlitzenpaare angelenkt sind, von denen
das eine fest mit dem Matratzenrahmen verbunden
ist und das andere schwenkbar an diesem ange —
lenkt ist, und mit deren Kraftarmen ein mit dem
Grundrahmen verbundener motorischer Spindel -
antrieb antriebsmiBig gekoppelt ist, wobei deren
Kraftarme in ihren Verschwenkbereichen von ihrer
Schwenkachse aus stets nach unten gerichtet sind.

Aus DE 39 28 072 C 1 ist ein derartiges
Liegebett bekannt.

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein derartiges
Liegebett, das motorisch eine parallele Hohenver —
stellung in einem groBen Stellbereich ermd&glicht,
dahingehend zu verbessern, daB es sowohl auf der
Kopfseite als auch auf der FuBseite leicht bedien —
bar unterschiedlich angehoben bzw. abgesenkt
werden kann.

Die Losung besteht darin, daB der zweite
Winkelhebel durch einen zweiten motorischen
Spindelantrieb sowohl unabhidngig von dem ersten
Winkelhebel verschwenkbar ist, wodurch der Ma -
tratzenrahmen je nach der verschwenkstellung der
Winkelhebel zueinander kopf— oder fuBseitig an —
steigend geneigt ist, als auch mit dem zweiten
Winkelhebel zusammen verschwenkbar ist, wo -
durch der Matratzenrahmen, seine jeweilige hori—
zontale oder geneigte Stellung annZhernd beibe —
haltend, vertikal verstellbar ist.

Vorteilhafte Ausgestaltungen sind in den Un-
teranspriichen angegeben.

Es ist vorgesehen, relativ einfache und preis —
werte elektromotorische Spindelantriebe zu ver -
wenden.

In einer ersten Ausflihrung ist der weitere
Spindelmotor in einer Koppelstange zwischen den
Winkelgetrieben angeordnet. Wird dieser betitigt,
so hebt er die eine Matratzenseite zusitzlich an.
Eine Absenkung dieser Seite unter das andere
Matratzenende wird andererseits dadurch erreicht,
daB handbetatigbare Rastanschldge eine Begren —
zung flir eine Absenkung der einen Seite bilden,
wenn diese Rastanschldge in eine Raststellung
verbracht sind.

Diese Rastvorrichtung ist leicht zugdnglich an
den Lastarmen der Winkelhebel angeordnet, wo sie
mit Gegenlagern am Gestell zusammenwirken
kénnen und ein stabiles Auflager bilden.

In einer weiteren Ausflihrung sind die beiden
Winkelhebelpaare mit jeweils einem zugeh&rigen
Spindelantrieb, vorzugsweise spiegelbildlich zur
mittleren Querebene, am Grundrahmen angeord —
net. lhre Verkopplung ist durch eine elekirische
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Steuerung gegeben, die per Druck auf verschie —
dene Tasten einer Kontaktanordnung entweder ein
beiderseitiges Heben, ein beiderseitiges Senken
oder ein einseitiges Heben oder Senken kopfseitig
bzw. fuBseitig erbringt.

Bei einer Ausfiihrung des Liegbetts sind die
Lastarme der Winkelhebel innerhalb des fahrbaren
Grundrahmens angeordnet, wodurch bei einer re —
lativ groBen Grundrahmenldnge sich eine um min —
destens eine Lastarmldnge kirzere Tragbasis an
dem Matratzenrahmen ergibt, wodurch der Ma-
fratzenrahmen an mindestens einem Endbereich
das Stlitzenpaar relativ weit Uberragt und deshalb
hohe Stitz— und Biegemomente auf die tragenden
Teile, Gelenke und Motore ausgelibt werden, was
eine entsprechend massive Ausflhrung dieser
Teile erfordert. Eine vorteilhafte Weiterbildung
erbringt bei leichterer Bauweise und kleinem
Grundrahmen eine hohe Stabilitdt, indem die bei—
den Schwenkachsen der Winkelhebel so nahe den
Grundrahmenenden gelagert sind, wobei die
Kraftarme noch eine ausreichende Schwenkireiheit
haben und daB mindestens eines der Lastarmpaare
jeweils in dessen unterer Schwenkstellung den
Grundrahmen Uberkragend abgewinkelt ausgestal —
tet ist.

In einer ersten Ausfiihrung der Weiterbildung
sind die beiden Winkelhebelpaare mit jeweils ei—
nem zugehdrigen Spindelantrieb, vorzugsweise
spiegelbildlich zur mittleren Querebene, am
Grundrahmen angeordnet. Die Verkopplung der
Antriebe zum parallelen Heben und Senken ist
durch eine elektrische Steuerung gegeben, die per
Druck auf verschiedene Tasten einer Kontaktan -
ordnung entweder ein beiderseitiges Heben, ein
beiderseitiges Senken oder ein einseitiges Heben
oder Senken kopfseitig bzw. fuBseitig des Matrat —
zenrahmens erbringt.

In einer weiteren Ausflihrung der Weiterbildung
sind die beiden Winkelhebelpaare gleichgerichtet
an den Enden des Grundrahmens angeordnet,
wobei nur ein Winkelhebelpaar liber den Grund -
rahmen hinausragt und das andere innen liegt.
Diese Anordnung erbringt eine parallele Bewegung
der Winkelhebel und Stltzen beim Heben und
Senken des Matratzenrahmens.

Die bevorzugten Ausgestaltungen sind anhand
der Figuren 1 bis 7 dargestellt.

Fig. 1 zeigt eine Seitenansicht der ersten
Ausflihrung;

Fig. 2 zeigt eine Aufsicht auf eine erste
Ausflihrung;

Fig. 3 zeigt eine zweite Ausflihrung im
Langsschnitt und eine Steuervorrich —
fung schematisch;

Fig. 4 zeigt eine Variante zu Fig. 3;

Fig. 5 zeigt eine Aufsicht auf eine erste

Ausflihrung;
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Fig. 6 zeigt einen L3ngsschnitt einer ersten
Ausfihrung zu Fig. 5 mit einer Steu —
ervorrichtung schematisch;

Fig. 7 zeigt eine zweite Ausfiihrung zu Fig. 5

im L3ngsschnitt und eine Steuervor —
richtung schematisch.

Fig. 1 zeigt eine Seitenansicht eines Liege —
bettes mit einem i. a. fahrbaren Grundrahmen (1)
und einem hohenverstellbaren Matratzenrahmen
(2). An diesem sind in den Eckbereichen nach
unten gerichtete Stiitzenpaare (20, 21) befestigt,
von denen das eine schwenkbar ist. An den Stiit -
zen (20, 21) sind unten Lastarme (30L, 31L) von
Winkelhebelpaaren (30, 31) angelenkt, die auf
querliegenden Schwenkachsen (30S, 31S) am
Grundrahmen (1) gelagert sind. Die Kraftarme
(30K", 31K") der Winkelhebel stehen etwa um 90°
versetzt zu den zugehdrigen Lastarmen (30L",
31L"), stets nach unten weisend.

Es sind verschiedene Betdtigungsstellungen
der Antriebe gezeigt. Dabei zeigt die stark ausge —
zogene Darstellung des Matratzenrahmens (2) und
der Lastarme (30L, 31L) die etwa hdchste Stellung
derselben. Die Referenzzeichen der Bauteile sind
in den drei Stellungen entweder ohne, mit einem
Hochkomma oder mit zweien versehen.

In der gestrichelt dargestellien Lage des Ma -
tratzenrahmens (2') ist er einseitig abgesenkt und
andererseits hochgestellt. Ein Ausgleich der Diffe —
renzen der Abstdnde der Lastarmenden erbringt
die gelenkige Lagerung des Stltzenpaares (21')
am Matratzenrahmen (2).

Die strichpunktiert gezeichnete Lage des Ma -
tratzenrahmens (2") ist bei seiner Absenkung er -
reicht, bei der sich die handbetitigbaren Rastan —
schldge (70) mit einem Rastbolzen (72) auf Ge -
genrasten (71) am Grundrahmen (1) abstitzen und
der Kraftarm (31K") des zugeh&rigen Winkelhebels
sich mit seinem Kupplungsbolzen (33) in einem
Freilaufausschnitt (42 ) der Koppelstange (4 ) be—
wegt.

Die Kraftarme (30K", 31K") sind in den hierzu
gehdrigen Stellungen dargestellt.

Fig. 2 zeigt eine Aufsicht auf die erste Aus-—
fuhrungsform des Liegebettes bei abgenommenem
Matratzenrahmen.

In dem Grundrahmen (1) sind die Schwenk -
achsen (30S, 31S) der Winkelhebel gelagert. An
diesen sind auBenseitig die Lastarmpaare (30L,
31L) angebracht, an denen die Matratzenrah -
menstlitzen (20, 21) angelenkt sind. Innenliegend
ist der erste Spindelantrieb (50, 51) am Grundge —
stell (1) einerseits und an dem einen Kraftarm
(30K) angelenkt. Die Verbindungsstange (4') der
Kraftarme (30K , 31K ) enthilt einen zweiten Spin—
delantrieb (55, 56). Am Grundrahmen (1) sind An—
schldge (71) gezeigt, die mit Rastanschldgen (72)
an den Lastarmen (31L) zusammenwirken, die mit

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

einem Betatigungsknopf (70) einstellbar sind.

Diese Anordnung nach Fig. 1 und 2 hat den
Vorteil, daB die Koppelstange (4') durch eine sol -
che ohne einen Spindelantrieb leicht austauschbar
ist, wenn nur eine einseitige Neigungseinstellung
des Matratzenrahmens (2) gefordert ist.

Fig. 3 zeigt schematisch eine weitere Ausfiih -
rung, bei der die Winkelhebel (30, 31) und die
zugehdrigen Antriebe (50, 51; 57, 58) mechanisch
unabhingig voneinander angeordnet sind. Diese
Spindelantriebe sind am Grundrahmen (1) gelenkig
gelagert.

Die Motore (50, 57) der Spindelantriebe sind
Uber jeweils einen Taster (T3, T4) mit einem Ru-
hekontakt (R3, R4) angeschlossen, so daB dann,
wenn einer davon betétigt wird, nur der eine der
Antriebe anzusteuern ist und somit die Neigung
des Matratzenrahmens (2) zu verstellen ist.

Weiterhin sind Taster (T1, T2) vorgesehen, die
jeweils ein Umschaltkontaktpaar (U1, U1'; U2, U2")
enthalten, mit dem eine Vorwirts— oder Riick—
wirtsbetdtigung der Antriebe erfolgen kann, wobei
eine Verkopplung der Umschalter (U1, U1';U2, U2")
Uber Ruhekontakte einen KurzschluB bei irrtimli—
cher gleichzeitiger Betdtigung der Taster (T1, T2)
verhindert.

Statt der Anordnung der Umschalter in den
Tastern direkt kdnnen diese sich auch an einem
entsprechend gesteuerten Relais befinden.

Die Steuervorrichtung (ST) 14Bt sich auch in
anderen Kontaktanordnungen &dquivalent ausge —
stalten, wie beispielsweise Fig. 4 zeigt. Die Ver—
wendung von Arbeitskontakten (A2, A2") am zwei -
ten Taster (T2) erbringt die gleiche Funktion, aber
weniger Sicherheit gegen Fehlfunktion bei einem
Prellen der Kontakte bei gleichzeitiger Betatigung
der Taster (T1, T2), die gegenldufiger Funktion
dienen. In dieser Darstellung sind die Winkelhebel
(30, 31) und die Motore (50, 57) symmetrisch zur
mittleren Querebene angeordnet. Die Winkelhebel
(30, 31) sind so gerichtet, daB die Spindelantriebe
(50, 51; 57, 58) stets unter Zug stehen. Bei einer
solchen Spindelausfiihrung, die fiir einen bevor —
zugten Druckbetrieb der Spindel ausgelegt ist,
werden die Winkelhebel umgekehrt angeordnet.

Figur 5 zeigt eine Aufsicht auf die erste Aus—
fuhrungsform des Liegebettes bei abgenommenem
Matratzenrahmen. An diesem sind in den Eckbe —
reichen nach unten gerichtete Stlitzenpaare (20,
21) befestigt, von denen das eine schwenkbar am
Matratzenrahmen befestigt ist. An den Stiitzen (20,
21) sind unten Lastarme (30L*, 31L) von Winkel —
hebelpaaren (30, 31) angelenkt, die auf querlie -
genden Schwenkachsen (30S, 31S) am Grundrah —
men (1) gelagert sind. Die Kraftarme (30K*, 31K)
der Winkelhebel stehen etwa um 90° versetzt zu
den zugehd&rigen Lastarmen (30L*, 31L), stets nach
unten weisend.
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In dem Grundrahmen (1) sind die Schwenk -
achsen (30S, 31S) der Winkelhebel (30%, 31) gela—
gert. An diesen sind seitlich gerichtet die La-
starmpaare (30L*, 31L) angebracht, an denen die
Matratzenrahmenstiitzen (20, 21) angelenkt sind.
Innenliegend ist der erste Spindelantrieb (50, 51)
einerseits am Grundgestell (1) und an dem einen
Kraftarm (30K*) angelenkt, und an dem anderen
Kraftarm (31K) ist der zweite Spindelantrieb (57,
56) angelenkt, der am Grundrahmen (1) anderer —
seits angelenkt ist.

Die Neuerung besteht darin, daB die Lastarme
(30L") des einen Lastarmpaares (30L*) sich Uber
den endseitigen Querholm (10) des fahrbaren
Grundrahmens (1) erstrecken.

Fig. 6 zeigt schematisch einen Langsschnitt
der ersten Ausflihrung. Die Winkelhebel und die
zugehdrigen Antriebe (50, 51; 57, 56) sind me—
chanisch unabhingig voneinander angeordnet.
Diese Spindelantriebe sind am Grundrahmen (1)
gelenkig gelagert. Zum Ausgleich der Differenzen
der Abstdnde der Lastarmenden bei einer
Schriagstellung des Matratzenrahmens (2) ist das
Stitzenpaar (21) am Matratzenrahmen (2) gelenkig
gelagert.

Die Motore (50, 57) der Spindelantriebe sind
Uber jeweils einen Taster (T3, T4) mit einem Ru-
hekontakt (R3, R4) angeschlossen, so daB dann,
wenn einer davon betétigt wird, nur der eine der
Antrieb anzusteuern ist und somit die Neigung des
Matratzenrahmens (2) zu verstellen ist.

Weiterhin sind Taster (T1, T2) vorgesehen, die
jeweils ein Umschaltkontaktpaar (U1, U1*; U2, U2%
enthalten, mit dem eine Vorwirts— oder Riick—
wirtsbetdtigung der Antriebe erfolgen kann, wobei
eine Verkopplung der Umschalter (U1, U1 U2,
U2 liber Ruhekontakte einen KurzschluB bei irr —
tlimlicher gleichzeitiger Betdtigung der Taster (T1,
T2) verhindert.

Statt der Anordnung der Umschalter in den
Tastern direkt k&nnen diese verriegelnden Kontakte
sich auch an einem entsprechend gesteuerten
Relais oder in einer elekironischen Logikschaltung,
die fachminnisch dquivalent ausgebildet ist, bef—
inden.

Das Lasthebelpaar (30L") Uberkragt in abge —
winkelter Form den endseitigen Querholm (10) des
Grundrahmens (1). In der dargestellten unteren
Lage des Matratzenrahmens (2) sind die Lastarm —
schenkel (L1, L2) horizontal bzw. senkrecht gestellt.
Die Anlenkung der Stiitzen (20) befindet sich in der
unteren Stellung tiefer als die Querstrebe (10).

Die Steuervorrichtung (ST) 14Bt sich auch in
anderen Kontaktanordnungen ausgestalten, wie
beispielsweise Figur 7 zeigt. Die Verwendung von
Arbeitskontakien (A2, A2) am zweiten Taster (T2)
erbringt in Verbindung mit den Diodenpaaren (D)
die Funktion des Hebens bzw. Senkens durch
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gleichzeitige Bestromung beider Spindelmotore
(50, 57). Die Ublich in Serie mit den Spindelmoto —
ren (50, 57) geschalteten Endschalteranordnungen
und Neigungsbegrenzerschalter des Matratzen —
rahmens sind der Ubersicht halber nicht dargestellt.

Die Steuervorrichtung (ST) ist mit einem Ak -
kumulator (B) ausgestattet, der Uber ein Ladenetz -
teil (NT) aus dem Stromnetz zu speisen ist. Somit
ist fir mehrere Stunden Motorlaufzeit eine Betdti —
gung ohne Netzversorgung vorteilhaft mdglich, was
insbesondere bei Krankenbetten, die hadufig zur
Behandlung des Patienten verfahren werden und in
Wartestellung stehen, von Vorteil ist.

Weiterhin sind die Taster (T31, T41) jeweils
einzeln oder gemeinsam zur Ansteuerung des ei—
nen bzw. anderen Hubantriebes (50, 57) betitigbar
und zwar unabh3ngig von den Hub — und Senkta -
stern (T1, T2), die gegeneinander Uber eine Ru-—
hekontaktkettung verriegelt sind.

In Fig. 7 sind die Winkelhebel (30%, 31*) und die
Motore (50, 57) symmetrisch zur Diagonalebene
des Grundrahmens (1) angeordnet. Die Winkelhe —
bel (30, 31%) sind so gerichtet, daB die Spindelan —
triebe (50, 51; 57, 56) stets unter Druck stehen. Bei
einer solchen Spindelanordnung sind die Spindeln
fur diesen Druckbetrieb ausgelegt.

An beiden Enden des Grundgestelles (1) sind
neuerungsgemiB die dort gelagerten Lasthebel
(30L*, 31L") winkelig gekropft, so daB sie endseitig
liber die Querholme (10, 11) Uberstehen und in der
gezeigten unteren Maitratzenrahmenstellung tiefer
als die Querholme (10, 11) des Grundrahmens (1)
mit den Anlenkungen der Stitzen (20%, 21*) hinun —
terreichen. Hierdurch ergibt sich eine sehr kurze
Bauweise des Grundgestelles (1) bei weit beab —
standeten Matratzenrahmenstiitzen (20, 21%). Vor —
zugsweise ist die schwankbar angelenkte Matrat —
zenrahmenstiitze (21) in der unteren Matratzen —
rahmenstellung, die dargestellt ist, zum Ende des
Rahmens (2) hin schrdg geneigt angeordnet, so
daB bei einer Betdtigung des Antriebes (57) des
anderen Rahmenendes eine seitliche Ausweich —
bewegung des Rahmens mdglich ist, und die
Stiitze (21%) nicht an den Querholm (11) anschlagt.

Die beschriebene Schaltungsanordnung kann
auch vorteilhaft mit den Liegebetten gemiB der
Hauptanmeldung eingesetzt werden.

Patentanspriiche

1. Liegebett mit einem h&henverstellbaren Ma-—
tratzenrahmen (2) und einem Grundrahmen
(1), an dem kopfseitig und fuBseitig jeweils
durch eine Schwenkachse (30S, 31S) paar—
weise miteinander verbundene Winkelhebel
(30, 31) verschwenkbar gelagert sind, an deren
Lastarmen (30L, 31L) nach oben gerichtete
Stitzenpaare (20, 21) angelenkt sind, von de —
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nen das eine fest mit dem Matratzenrahmen
(2) verbunden ist und das andere schwenkbar
an diesem angelenkt ist, und mit deren Kraft —
armen (30K, 31K) ein mit dem Grundrahmen
(1) verbundener motorischer Spindelantrieb
(50, 51) antriebsmaBig gekoppelt ist, wobei
deren Kraftarme (30K, 31K) in ihren Ver-—
schwenkbereichen von ihrer Schwenkachse
(30S, 318) aus stets nach unten gerichtet sind,
dadurch gekennzeichnet, daB der zweite Win—
kelhebel (31) durch einen zweiten motorischen
Spindelantrieb (55, 56; 57, 58) sowohl unab -
h3ngig von dem ersten Winkelhebel (30) ver —
schwenkbar ist, wodurch der Matratzenrahmen
(2) je nach der Verschwenkstellung der Win -
kelhebel (30, 31) zueinander kopf— oder fuB —
seitig ansteigend geneigt ist, als auch mit dem
zweiten Winkelhebel (30) zusammen ver-—
schwenkbar ist, wodurch der Matratzenrahmen
(2), seine jeweilige horizontale oder geneigte
Stellung anndhernd beibehaltend, vertikal ver —
stellbar ist.

Liegebett nach Anspruch 1, dadurch gekenn—
zeichnet, daB der erste Spindelantrieb (50) an
dem Kraftarm (30K) unmittelbar gelenkig an—
greift und in einer Koppelstange (4') zwischen
den Kraftarmen (30K', 31K') der zweite Spin—
delantrieb (55, 56) angeordnet ist und mit ei—
nem begrenzien Freilaufausschnitt (42') an den
Gelenk- und Kupplungsbolzen (33) des
zweiten Kraftarmes (31K) angekoppelt ist.

Liegebett nach Anspruch 2, dadurch gekenn—
zeichnet, daB das Lastarmpaar (31L), das Uber
den zweiten Spindelantrieb (55, 56) betitigt
wird, jeweils einen handbetitigbaren rastbaren
Anschlag (72) aufweist, der mit einem gestell -
seitigen Gegenanschlag (71) in einer betitigten
Stellung das Verschwenken des Lastarmpaares
(31L) nach unten begrenzt, wenn der erste
Spindelantrieb (50) absenkend betétigt wird,
wobei sich die Koppelstange (4') im Freilauf
bewegt.

Liegebett nach Anspruch 1, dadurch gekenn—
zeichnet, daB die beiden Winkelhebelpaare
(30, 31) spiegelsymmetrisch zur vertikalen
Mittelebene in Querrichtung angeordnet sind
und jeweils mit einem der Spindelantriebe (50,
51; 57, 58) verbunden sind, die andererseits an
dem Grundrahmen (1) gelenkig gelagert sind,
und daB diese Spindelantriebe mit einer elek —
trischen Steuervorrichtung (ST) verbunden
sind, die mit einer ersten elekirischen Tasten—
kontaktanordnung (T1) eine gleichzeitige
Spindelantrieb — Verklirzung beider Antriebs —
spindeln mit einer zweiten Tastenkontakian —
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10.

11.

ordnung (T2) eine gleichzeitige
Spindelantrieb — Verldngerung beider Spindel —
antriebe mit einem dritten Tastenkontakt (T3)
eine Stillsetzung des einen Spindelantriebes
(50, 51) und mit einem vierten Tastenkontakt
(T4) eine Stillsetzung des zweiten Spindelan —
triebes (57, 58) schaltet.

Liegebett nach Anspruch 4, dadurch gekenn—
zeichnet, daB die beiden Winkelhebelpaare
(30,31) spiegelsymmetrisch zur vertikalen
Mittelebene in Querrichtung angeordnet sind.

Liegebett nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daB die Winkelhebel
(30, 31) so angeordnet sind, daB der oder die
Spindelantriebe (50, 51; 57, 58) stets auf Zug
beansprucht sind.

Liegebett nach Anspruch 1, dadurch gekenn—
zeichnet, daB die beiden Schwenkachsen (30S,
318) der Winkelhebel (30%, 31*) so nahe den
Grundrahmenenden gelagert sind, daB die
Kraftarme (30K*, 31K*) noch eine ausreichende
Schwenkfreiheit haben und daB mindestens
eines der Lastarmpaare (30L*, 31L*) jeweils in
dessen unterer Schwenkstellung den Grund —
rahmen (1) Uberkragend abgewinkelt ausge —
staltet ist.

Liegebett nach Anspruch 7, dadurch gekenn—
zeichnet, daB die Lasthebel (30L*, 31L*) derart
abgewinkelt gestaltet sind, daB8 deren Gelenk —
verbindungen zu den Matratzenstiitzen (20
21%) in ihrer tiefsten Stellung neben und tiefer
als der Grundrahmen (10) liegen.

Liegebett nach Anspruch 7 oder 8, dadurch
gekennzeichnet, daB8 die Winkelhebel (30%, 31%)
in dem Grundgestell (1) bei horizontal gestell —
tem Matratzenrahmen (2) in ihren Wirkungsli —
nien parallel orientiert angeordnet sind.

Liegebett nach Anspruch 7, oder 8, dadurch
gekennzeichnet, daB8 die Winkelhebel (30%, 31%)
und deren Spindelantriebe (50, 51, 57, 56) in
dem Grundgestell (1) zur Diagonale spiegel -
bildlich angeordnet sind.

Liegebett nach einem der vorstehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die am
Matratzenrahmen (2) gelenkig gelagerte Ma-—
tratzenrahmenstiitzen (21%) in der unteren Ma -
tratzenrahmenstellung zum benachbarten Ma —
tratzenrahmenende hin gerichtet schrdg ge —
neigt angeordnet ist.
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Liegebett nach Anspruch 7, dadurch gekenn—
zeichnet, daB die Spindelantriebe (50, 57) je —
weils stromrichtungsbestimmt antreibbar sind
und in einer Steuervorrichtung (ST) ein Akku —
mulator (B) mit einem Ladenetzteil (NT) vor—
gesehen ist, der ein Steuergerdt mit vier tasten
(T1, T2, T3, T4; T1, T2, T31, T41) speist,
durch die eine gefrennte einzelne und eine
parallele jeweils gleichsinnige Speisung der
Antriebe (50, 57) erfolgt, wobei die Tasten (T1,
T2) der parallelen Speisungen und die beiden
Einzelspeisetasten (T31, T41) zusammen je -
weils durch eine Verriegelungsschaltung bei
einer Mehrfachbetitigung gegeneinander ver —
koppelt sind.

Liegebett nach Anspruch 12, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Parallelspeisung der
Antriebe (50, 57) jeweils liber ein Entkopp —
lungsdiodenpaar (D) erfolgt.

Liegebett nach Anspruch 12, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Verriegelungsschaltung
der Tastenfunktionen je Stromrichtung durch
eine Serienschaltung von Ruhekontakten der
zweipoligen Tastenkontakte der parallelspei—
senden Tasten (T1, T2) besteht, wobei an dem
Ende der Serienschaltung die Arbeitskontakte
der Einzelspeisetasten (T31, T41) liegen.
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