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@ Griff flir Handwerkzeuge, insbesondere fiir Berufsmesser.

@ Es wird ein Griff (10) fir Handwerkzeuge, insbe-
sondere fir Berufsmesser, vorgeschlagen, mit sich
in Richtung der Grifflingsachse (13) erstreckendem
Griffkbrper (11). Dieser GriffkSrper (11) weist ein
wesentliches Querschnittsvolumen auf und ist zumin-
dest auf einem Teil seiner Ldngserstreckung um die
Grifflingsachse (13) herum im Uhrzeigersinn oder
im Gegenuhrzeigersinn um einen Winkel z.B. etwa in
der GrdBenordnung zwischen 10° und 40° tordiert.
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Die Erfindung bezieht sich auf einen Griff flr
Handwerkzeuge, insbesondere flir Berufsmesser,
z.B. fur Fleischer, K&che od.dgl., der im Oberbe-
griff des Anspruchs 1 genannten Art.

Bei bekannten Griffen dieser Art verlduft die zu
den Breitflichen des Griffes etwa symmetrische
Mittelebene des GriffkGrpers Uber die gesamte
Langserstreckung des GriffkGrpers in einer Flucht
und Verldngerung z.B. mit der Ebene einer Mess-
erklinge. Es hat sich gezeigt, daB Berufsmesser,
die mit einem solchen Griff ausgestattet sind,
selbst dann, wenn beim Griffkdrper dessen
Schmalfldchen und/oder Breitflichen konvex nach
auBen gekrimmt sind und der GriffkSrper ein we-
sentliches Querschnitisvolumen hat, bei der einen
oder anderen Handhabung, z.B. beim Einsatz als
Fleischermesser, das im gewerblichen Bereich und
dabei relativ hdufig benutzt wird, mehr oder weni-
ger dazu neigen, aus der Hand zu rutschen. Ferner
besteht auch eine Neigung dazu, daB bei der
Handhabung das Berufsmesser in der Hand um die
Grifflingsachse ftrotz fester Umgreifung gedreht
wird. Der Messergriff muB also schon sehr fest
umfaBt und umklammert werden, um ein Herausrut-
schen und auch um ein Drehen um die Grifflings-
achse einigermaBen zu verhindern. Gerade dann,
wenn bei der Benutzung Momente um die Langs-
achse Ubertragen werden sollen, muB der Griff
besonders fest umfaBt und umklammert werden.
Selbst dann ist ein Durchrutschen oder Drehen
nicht vermeidbar. Ferner zeigt sich, daB gr&Bere
Krifte zum Umfassen und Umklammern des Grif-
fes zu Lasten einer feinfihligen Handhabung und
Filihrung des Berufsmessers gehen. Hinzu kommt,
daB sich bei fester Umklammerung schmerzhafte
Druckstellen und Einschnitte der den Griff umklam-
mernden Hand ergeben kdnnen mit einhergehen-
der schneller Erlahmung bzw. Ermiidung.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Griff der eingangs genannten Art gem3B Ober-
begriff des Anspruchs 1 zu schaffen, der eine noch
bessere Kraftlibertragung von der umfassenden
Hand Uber den Griffkbrper auf das Handwerkzeug,
insbesondere eine Messerklinge, ermdglicht unter
reduziertem Kraftaufwand, wobei insbesondere eine
gute Sicherheit gegen Drehung des Griffkdrpers in
der umfassenden Hand um die Grifflingsachse und
ferner gegen Abrutschen in L&ngsrichtung erreicht
ist.

Die Aufgabe ist bei einem Griff der im Oberbe-
griff des Anspruchs 1 genannten Art erfindungsge-
maB durch die Merkmale im Kennzeichnungsteil
des Anspruchs 1 geldst. Weitere eigenstindige
Erfindungsmerkmale ergeben sich aus den Anspri-
chen 2 bis 4. Weitere vorteilhafte Erfindungsmerk-
male und Ausgestaltungen enthalten die Anspriiche
5 bis 20.
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Dadurch, daB der Griffk&rper ein wesentliches
Querschnitisvolumen aufweist und zumindest auf
einem Teil seiner Lingserstreckung um die Grif-
flingsachse herum im Uhrzeigersinn oder im Ge-
genuhrzeigersinn tordiert ist, je nachdem, ob der
Griff als Rechtshdndergriff oder als Linksh3ndergriff
ausgebildet ist, folgt der Griffkrper dem natirli-
chen Verlauf einer diesen umfassenden Hand,
ohne daB beim Umklammern irgendwelche
Zwangshaltungen notwendig sind. Der Griffkdrper
schmiegt sich in die natlrliche Form der umklam-
mernden Hand satt ein, so daB der Griffk&rper
damit nahezu optimal in der Hand liegt. Aufgrund
dessen k&nnen bei geringem Kraftaufwand sehr
groBe Krafte von der Hand Uber den Griffkdrper auf
ein Handwerkzeug, z.B. die Klinge eines Berufs-
messer, Ubertragen werden. Der Griffkbrper liegt
mit sehr groBer Sicherheit gegen Verrutschen in
Langsrichtung in der Hand. Aufgrund des tordierten
Verlaufs des Griffk&rpers setzen sich einem etwai-
gen Verrutschen in L&ngsrichtung Flichen des
Griffkbrpers formschllssig entgegen, die als Wi-
derstdnde wirksam sind. Ferner ist eine noch gro-
Bere Sicherheit gegen Durchrutschen des Griffkor-
pers um die Griffkdrperldngsachse in der den Griff-
kérper umschlieBenden Hand erzielt. Zugleich kann
ein mit diesem Griff ausgestattetes Werkzeug, ins-
besondere Berufsmesser, zuverldssiger und siche-
rer und zugleich auch feinflihliger gefiihrt werden.
Dabei ist der Kraftaufwand reduziert. Mit nur gerin-
gem Kraftaufwand ist die Ubertragung groBer Krif-
te Uber den Griff auf ein Handwerkzeug, insbeson-
dere die Klinge eines Berufsmessers, und auf das
Schneidgut mdglich. Der Griffkrper kann in aus-
gepragter RechteckauBenkontur bzw. mit ausge-
prdgtem Rechteckquerschnitt gestaltet werden,
ohne daB die bei einem solchen Querschnitt sonst
vorhandenen Lingskanten im Ubergangsbereich
zwischen den Schmalfldchen und den Breitfldchen
in die den GriffkGrper umgreifende Hand schmerz-
haft einschneiden. Auf diese Weise kann also das
um die Grifflingsachse entwickelbare Moment der
den Griffkdrper umgreifenden Hand noch erhdht
werden, ohne daB es hierzu einer gréBeren Umfas-
sungskraft bedarf. Ist z.B. ein Berufsmesser mit
einem erfindungsgemiBen Griff ausgestattet, so
verlauft in nahezu allen Handhabungen des Berufs-
messers die Messerklinge im wesentlichen in Rich-
tung der Verldngerung des handhabenden Armes
und damit in dazu natlrlicher Ausrichtung.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung.

Der volistindige Wortlaut der Anspriche ist
vorstehend allein zur Vermeidung unnd&tiger Wie-
derholungen nicht wiedergegeben, sondern statt
dessen lediglich durch Nennung der Anspruchs-
nummern darauf Bezug genommen, wodurch je-
doch alle diese Anspruchsmerkmale als an dieser
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Stelle ausdriicklich und erfindungswesentlich offen-
bart zu gelten haben. Dabei sind alle in der vorste-
henden und folgenden Beschreibung erwdhnten
Merkmale sowie auch die allein aus der Zeichnung
entnehmbaren Merkmale weitere Bestandteile der
Erfindung, auch wenn sie nicht besonders hervor-
gehoben und insbesondere nicht in den Anspri-
chen erwéhnt sind.

Die Erfindung ist nachfolgend anhand eines in
der Zeichnung gezeigten Ausflihrungsbeispieles
ndher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Seitenan-
sicht eines Griffes flr Hand-
werkzeuge, insbesondere flr
Berufsmesser, mit einem Teil
einer Klinge,
eine schematische Draufsicht
des Griffes in Pfeilrichtung Il in
Fig. 1,
jeweils eine schematische Vor-
deransicht bzw. Riickansicht
des Griffes in Pfeilrichtung Il
bzw. IV in Fig. 1,
einen schematischen Schnitt
entlang der Linie V-V in Fig. 2.

In der Zeichnung ist schematisch ein Griff 10
fir Handwerkzeuge dargestellt, der insbesondere
flir Berufsmesser, z.B. Messer fiir Fleischer, Kéche
od.dgl., ausgebildet ist. Beim gezeigten Ausfiih-
rungsbeispiel ist schematisch ein solches Berufs-
messer insbesondere flir Fleischer gezeigt. Der
Griff 10 ist aus einem Griffkdrper 11 gebildet, der
sich in Richtung der Grifflingsachse 13 er-
streckt.Am GriffkSrper 11 ist eine Klinge 12 befe-
stigt. Der Griffkbrper 11 besteht z.B. aus einem
physiologisch unbedenklichen Kunststoffmaterial
und kann eine rutschfeste, griffige Oberfldche auf-
weisen. Dabei kann der Griffk&rper aus einem ein-
stlickig gespritzten Teil und somit aus Vollmaterial
bestehen. Das hier nicht sichtbare Heft der Klinge
12 kann vom Material des Griffk&rpers 11 umspritzt
sein.

Bei einem anderen, nicht gezeigten Ausflih-
rungsbeispiel besteht der Griffkbrper 11 mit Vorteil
aus zumindest zwei Griffschalen, aus denen er
zusammengesetzt ist. Auch in diesem Fall kann als
Material Kunststoff zum Einsatz kommen. Statt
dessen ist aber ebenso ein widerstandsfihiges
Edelholz oder ein anderes geeignetes Material
mdglich.

Der Griffkdrper 11 ist am Handwerkzeug, z.B.
an der gezeigten Klinge 12, angespritzt oder statt
dessen in sonstiger Weise kraft- und/oder form-
schlissig befestigt. Bei einem anderen, nicht ge-
zeigten Ausfihrungsbeispiel ist der GriffkSrper 11
statt an der gezeigten Klinge 12 an einem anderen
Handwerkzeug, z.B. einer Feile od.dgl., befestigt.

Fig. 2

Fig. 3und 4

Fig. 5
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Der GriffkGrper 11 weist ein wesentliches Quer-
schnittsvolumen auf und ist zumindest auf einem
Teil seiner Langserstreckung um die schematisch
angedeutete Grifflingsachse 13 herum im Gegen-
uhrzeigersinn, wie in den Zeichnungen gezeigt ist,
oder statt dessen im Uhrzeigersinn um den Winkel
a tordiert. Insbesondere ist der zuvor beschriebene
GriffkGrper 11 mit seinem hinteren Ende 14 gegen-
Uber seinem vorderen Ende 15 um die Girifflings-
achse 13 im Gegenuhrzeigersinn, wie gezeigt,oder
statt dessen im Uhrzeigersinn um den Winkel o
fordiert.

Wie insbesondere Fig. 3 bis 5 erkennen lassen,
weist der ein wesentliches Querschnitisvolumen
aufweisende GriffkGrper 11 eine zumindest im we-
sentlichen rechteckige AuBlenkontur auf, deren bei-
de Schmalfldchen 16 und 17 oben und unten und
deren beide Breitflichen 18 und 19 beidseitig ver-
laufen. Das hintere Ende 14 ist in bezug auf das
vordere Ende 15 um die Grifflingsachse 13 im
Gegenuhrzeigersinn, wie gezeigt, oder statt dessen
im Uhrzeigersinn um den Winkel o tordiert. Wenn
vorstehend und nachfolgend jeweils von einer Tor-
sion um den Winkel a« im Gegenuhrzeigersinn um
die Grifflingsachse 13 die Rede ist, so ist diesem
Drehsinn eine Betrachtung in Richtung des Pfeiles
IV in Fig. 1 zugrundegelegt, das heiBt eine Ansicht
auf das hintere Ende 14 in Grifflingsrichtung. Es
versteht sich, daB bei entgegengesetzter Betrach-
tung in Pfeilrichtung Il in Fig. 1 der Griffkdrper 11
um die Grifflingsachse 13 im Uhrzeigersinn um
den Winkel a tordiert ist. Bei dieser Betrachtung
kann alternativ bei einem nicht gezeigten Ausfiih-
rungsbeispiel der GriffkGrper 11 gegensinnig im
Gegenuhrzeigersinn in entsprechender Weise tor-
diert sein.

Wie insbesondere der Schnitt in Fig. 5 zeigt,
weist der Griffkdrper 11 einen zumindest im we-
sentlichen rechteckigen Querschnitt auf. Angesichts
dessen, daB der Griffkdrper 11 ein im wesentlichen
lineares Teil darstellt, ergibt sich somit flr den
Griffkbrper 11 etwa die Gestalt eines linearen
rechteckigen Drehstabes, wie er z.B. aus Berech-
nungsbeispielen aus der Mechanik geldufig ist.

Das Verhiltnis der Breite der Breitflichen
18,19 zur Breite der Schmalfldchen 16,17 des Griff-
kbrpers 11 betrdgt etwa 2 zu 1. Dabei hat jede
Breitfldche 18,19 eine Breite etwa in der GrdBen-
ordnung zwischen 25 mm und 35 mm. Vorzugswei-
se liegt die Breite jeder Breitfliche 18,19 etwa
zwischen 27 mm und 31 mm. Jede Schmalfldche
16,17 weist eine Breite auf, die etwa zwischen 10
mm und 20 mm betrdgt. Vorzugsweise liegt die
Breite jeder Schmalfliche 16,17 etwa zwischen 14
mm und 16 mm.

Die zu den Breitflichen 18,19 etwa symmetri-
sche, schematisch eingezeichnete Mittelebene 20
verlduft im Bereich des vorderen Endes 15 des
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Griffkbrpers 11 etwa in Verldngerung der Ebene,
innerhalb der sich die Klinge 12 eines Messers
oder ein anderes, nicht gezeigtes Handwerkzeug
erstreckt. Im Bereich dieses vorderen Endes 15
also decken sich die Mittelebene 20 und die Ebene
der Klinge 12.

Hingegen verlduft die gleiche Mittelebene 20,
die zu den Breitflichen 18,19 etwa symmetrisch
verlauft, im Bereich des hinteren Endes 14 des
GriffkOrpers 11 unter einem Winkel «, somit also
unter dem genannten Torsionswinkel, in bezug auf
die Ebene, innerhalb der sich die Klinge 12 er-
streckt.

Der Torsionswinkel « liegt etwa in der GroBen-
ordnung zwischen 10° und 40°, wobei er vorzugs-
weise z.B. etwa 30° betragen kann.

Die sich im Ubergangsbereich der Schmalfis-
chen 16,17 in die Breitflichen 18,19 ergebenden
Langskanten sind schwach gerundet. Die Breitau-
Benflaichen 18,19 sind zumindest schwach nach
auBen ausgewdlbt . In gleicher Weise sind auch
die beiden Schmalflichen 16 und 17 zumindest
schwach nach auBen ausgewdlbt. Die konvexe
Kriimmung der Breitflichen 18,19 und der Schmal-
flichen 16,17 ist dabei so gew&hlt, daB im wesent-
lichen die ausgeprigte rechteckige AuBenkontur
und der ausgeprégte rechteckige Querschnitt des
groBvolumigen GriffkGrpers 11 erhalten bleibt.

Der Griffkbrper 11 weist im Bereich seines
vorderen Endes 15 einen zumindest nach unten
Uber die untere Schmalfldche 17 hinaus vorstehen-
den, z.B. in Seitenansicht etwa hakenférmigen,
Vorsprung 21 auf, der als Fingerschuiz od.dgl.
dient.

Beim gezeigten Ausflihrungsbeispiel des Grif-
fes 10 ist dessen Grifftkdrper 11 bei der Betrach-
tung in Pfeilrichtung IV in Fig. 1 um die Griffldngs-
achse 13 im Gegenuhrzeigersinn um den Winkel o
tordiert und in dieser Gestaltung als Rechtshdnder-
griff ausgebildet.

In der Ausbildung als Linkshandergriff, der
nicht gezeigt ist, ist der Griffkbrper 11 bei gleicher
Betrachtung statt dessen dann um den Torsions-
winkel o im Uhrzeigersinn tordiert.

Durch die im wesentlichen rechteckférmige Au-
Benkontur und den im wesentlichen rechteckigen
Querschnitt des Griffk&rpers 11 ist erreicht, daB der
Griff 11 von Hand gut umfaBt werden kann, wobei
ein guter KraftschluB erzielbar ist, ohne daB dabei
die gerundeten Lingskanten zwischen den Schmal-
flichen 16,17 und den Breitflichen 18,19 jedoch
schmerzhaft in die den Griff 10 fassende Hand
einschneiden. Hierzu trdgt die Torsion des Griffkdr-
pers 11 um den Winkel o sehr entscheidend bei.

Wird z.B. ein mit dem beschriebenen Griff 10
ausgestattetes Berufsmesser, z.B. ein Messer flr
Fleischer, in Schneidhaltung gehandhabt, bei der
der Griffk6rper 11 von der rechten hand derart
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umfaBt wird, daB die Finger im wesentlichen auf
der in Fig. 4 und 5 linken Breitfliche 18 liegen und
die rechte Breitfliche 19 sich etwa im Bereich des
Handtellers befindet, wird der Griff 10 und damit
das gesamte Berufsmesser zuverldssig gefaBt und
sicher gehalten und gefihrt. Der Griffkrper 11
folgt dabei mit den Breitfldchen 18,19 und aufgrund
der beschriebenen Torsion der natlrlichen Griffhal-
tung der den GriffkGrper 11 umfassenden rechten
Hand. Dadurch ist eine feinflihlige, rutschsichere
und vor allem auch verdrehsichere Flihrung und
Handhabung des Berufsmessers mdglich. Vor al-
lem ist nur mit geringem Kraftaufwand die Ubertra-
gung groBer Krafte Uber den Griff 10 auf die Klinge
12 und auf das Schneidgut md&glich. Die flir die
Haltung und Benutzung des Berufsmessers erfor-
derliche Kraft wird aufgrund der beschriebenen Ge-
staltung des GriffkGrpers 11 auf ergonomisch gin-
stige Weise von der menschlichen Hand auf den
Griff 10 und auf die Klinge 12 weitergeleitet. Bei
Umfassung des Griffk&rpers 11 sind groBe Momen-
te um die Grifflingsachse 13 ermiidungsarm oder
gar ermidungsfrei Ubertragbar. Somit kann bei re-
lativ geringem Kraftaufwand praktisch die volle
Kraft Uber den Griff 10 auf die Klinge Ubertragen
werden, und dies bei allen md&glichen Handhabun-
gen des Berufsmessers, insbesondere z.B. beim
Schneiden, auch dann, wenn in Richtung um die
Grifflingsachse 13 Momente Ubertragen werden
missen. Beim Handhaben des Berufsmessers in
der beschriebenen Schneidhaltung fligt sich der
Griff 10 satt und schlissig und somit formschlissig
in die natlirliche Handhaltung ein, wobei dann z.B.
die Klinge 12 praktisch in Verldngerung des Armes
ausgerichtet ist und auf diese Weise die Ubertra-
gung groBer Krdfte vom Arm und der Hand Uber
den Griff 10 auf die Klinge 12 und das Schneidgut
md&glich ist. Die gleichen oder vergleichbaren Vor-
teile ergeben sich auch dann, wenn das Berufs-
messer z.B. in der Faustgriffhaltung von der rech-
ten Hand des Benutzers umfaBt wird. Hierbei findet
der Daumen der rechten Hand im Bereich der in
Fig. 4 und 5 linken Breitfliche 18 eine Anlage und
Abstilitzung, wihrend der Zeigefinger auf der ande-
ren BreitauBenfliche 19 eine Abstlitzung und Anla-
ge erfdhrt. Somit kann das Messer auch in Faust-
griffhaltung zuverldssig gefa8t und sicher gehalten
und geflihrt werden, wobei auch hier mit nur gerin-
gem Kraftaufwand die Ubertragung groBer Kriifte
mdglich ist.

Ebenso groBe Vorteile bietet der Griff 10 auch
dann, wenn das damit ausgestattete Berufsmesser
in der so genannten Ausbeinhaltung gehandhabt
wird, wie sie beim Fleischer vorkommt. Hierbei
handelt es sich um die im wesentlichen umgekehr-
te Faustgriffhaltung, bei der die Finger im wesentli-
chen die obere Schmalfliche 16 umgreifen und der
Griffkbrper 11 etwa im Bereich der unteren
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Schmalfliche 17 im Handtellerbereich abgestiitzt
ist. Auch dann findet die Hand eine gute, schliissi-
ge Anlage und Abstlitzung am GriffkSrper 11. Bei
allem ist durch die Verdrehung um den Torsions-
winkel a erreicht, daB8 der GriffkGrper 11 sich im
wesentlichen satt und formschllssig in die natirli-
che Umfassung der rechten Hand bei jeder Griff-
haltung einschmiegt, so daB eine feinflhlige,
rutschsichere Flihrung des Berufsmessers und die
Ubertragung groBer Krifte ermiidungsarm oder gar
ermiidungsfrei erreicht ist, wobei der Griffk&rper 11
auBerordentlich gut und sicher, insbesondere ver-
drehsicher, in der Hand liegt, ohne daB sich
schmerzhafte Druckstellen ergeben.

Patentanspriiche

1. Griff flr Handwerkzeuge, insbesondere fiir Be-
rufsmesser, z.B. flr Fleischer, K&che, od.dgl.,
mit sich in Richtung der Griffldngsachse (13)
erstreckendem Giriffk&rper (11),
dadurch gekennzeichnet,
daB der GriffkGrper (11) ein wesentliches Quer-
schnittsvolumen aufweist und zumindest auf
einem Teil seiner Lingserstreckung um die
Grifflingsachse (13) herum im Uhrzeigersinn
oder im Gegenuhrzeigersinn tordiert ist.

2. Griff fur Handwerkzeuge, insbesondere flir Be-
rufsmessser, z.B. fir Fleischer, K&che od.dgl.,
mit sich in Richtung der Griffldngsachse (13)
erstreckendem Giriffk&rper (11),
dadurch gekennzeichnet,
daB der GriffkGrper (11) ein wesentliches Quer-
schnittsvolumen aufweist und mit seinem hin-
teren Ende (14) gegeniliber deinem vorderen
Ende (15) um die Griffldngsachse (13) herum
im Uhrzeigersinn oder im Gegenuhrzeigersinn
tordiert ist.

3. Griff fur Handwerkzeuge, insbesondere flir Be-
rufsmesser, z.B. flr Fleischer, K&che od.dgl.,
mit sich in Richtung der Griffldngsachse (13)
erstreckendem Giriffk&rper (11),
dadurch gekennzeichnet,
daB der GriffkGrper (11) ein wesentliches Quer-
schnittsvolumen und eine zumindest im we-
sentlichen rechteckige AuBenkontur aufweist,
deren Schmalfldchen (16,17) oben und unten
und deren Breitflichen (18,19) beidseitig ver-
laufen, und daB das hintere Ende (14) in bezug
auf das vordere Ende (15) des GriffkGrpers
(11) um die Grifflingsachse (13) herum im
Uhrzeigersinn oder im Gegenuhrzeigersinn tor-
diert ist.

4. Griff fur Handwerkzeuge, insbesondere flir Be-
rufsmesser, z.B. flr Fleischer, K&che od.dgl.,
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10.

11.

mit sich in Richtung der Griffldngsachse (13)
erstreckendem Giriffk&rper (11),

dadurch gekennzeichnet,

daB der GriffkGrper (11) ein wesentliches Quer-
schnittsvolumen und einen zumindest im we-
sentlichen rechteckigen Querschnitt aufweist,
dessen Schmalflichen (16,17) oben und unten
und dessen Breitflichen (18,19) beidseitig ver-
laufen, und daB das hintere Ende (14) in bezug
auf das vordere Ende (15) des GriffkGrpers
(11) um die Grifflingsachse (13) herum im
Uhrzeigersinn oder im Gegenuhrzeigersinn tor-
diert ist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Torsionswinkel («) etwa in der GréBen-
ordnung zwischen 10° und 40 °, insbesondere
etwa in der GrdBenordnung von 30 °, liegt.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Griffkbrper (11) etwa die Gestalt eines
linearen und etwa rechteckigen Drehstabes
aufweist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,

daB das Verhiltnis der Breite der Breitflichen
(18,19) zur Breite der Schmalflichen (16,17)
des Griffkdrpers (11) etwa 2 zu 1 betrégt.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet,

daB jede Breitfliche (18,19) eine Breite etwa
zwischen 25 mm und 35 mm, vorzugsweise
etwa 27 mm bis 31 mm, aufweist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet,

daB jede Schmalfldche (16,17) eine Breite stwa
zwischen 10 mm und 20 mm, vorzugsweise
etwa von 14 mm bis 16 mm, aufweist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet,

daB die zu den Breitflichen (18,19) etwa sym-
metrische Mittelebene (20) im Bereich des vor-
deren Endes (15) des Griffkdrpers (11) etwa in
Verldngerung einer Ebene verlduft, innerhalb
der sich etwa ein Handwerkzeug, z.B. die Klin-
ge (12) eines Messers, erstreckt.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 10,

dadurch gekennzeichnet, daB die zu den
Breiflichen (18,19) etwa symmetrische Mittel-
ebene (20) im Bereich des hinteren Endes (14)
des GriffkGrpers (11) unter einem Winkel (a)



12,

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

9 EP 0 547 352 A1

etwa in der GréBenordnung zwischen 10° und
40°, z.B. etwa von 30°, in bezug auf eine
Ebene verlduft, innerhalb der sich etwa ein
Handwerkzeug, z.B. die Klinge (12) eines Mes-
sers, erstreckt.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Lingskanten im Ubergangsbereich der
Schmalflichen (16,17) in die Breitflichen
(18,19) schwach gerundet sind.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Breitflichen (18,19) und/oder die
Schmalflichen (16,17) zumindest schwach
nach auBen ausgewdlbt sind.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet,

daB der GriffkSrper (11), in Richtung auf des-
sen hinteres Ende (14) betrachtet, um die Grif-
flingsachse (13) im Gegenuhrzeigersinn tor-
diert und als Rechtshandergriff ausgebildet ist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet,

daB der GriffkSrper (11), in Richtung auf des-
sen hinteres Ende (14) betrachtet, um die Grif-
flingsachse (13) im Uhrzeigersinn tordiert und
als Linksh&ndergriff ausgebildet ist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 15,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Griffkdrper (11) zumindest im Bereich
des vorderen Endes einen zumindest nach un-
ten Uber die untere Schmalfliche (17) hinaus
vorstehenden, z.B. etwa hakenfGrmigen, Vor-
sprung (21) als Fingerschutz od.dgl. aufweist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 16,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Griffk&rper (11) aus Kunststoff besteht.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 17,
dadurch gekennzeichnet,

daB der GriffkGrper (11) aus einem einstlickig
gespritztem Teil besteht.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 17,
dadurch gekennzeichnet,

daB der GriffkGrper (11) aus zumindest zwei
Griffschalen zusammengesetzt ist.

Griff nach einem der Anspriiche 1 bis 19,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Griffkbrper (11) am Handwerkzeug,
z.B. an einem Messer, an einer Feile od.dgl.,
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angespritzt oder in sonstiger Weise kraft-
und/oder formschlissig befestigt ist.
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