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@ Dispositif de commande a levier unique pour le réglage des chaises de dactylo.

@ Dans le carter-support (3) qui soutient la surface
de siege et le dossier de la chaise, est monté un
levier (1)a profil en Z qui est articulé en (2) et qui
peut affecter quatre positions différentes a I'intérieur
de la lumiére (4), afin de permetire I'élévation ou

I'abaissement de la surface de siége, ainsi que la
modification de l'inclinaison du dossier en fonction
des desiderata de I'utilisateur, un seul pivot (7) étant
prévu pour permettre la rotation des bras d'actionne-
ment (6 et 9).

FIG, 1

Rank Xerox (UK) Business Services
(3.10/3.6/3.3.1)



1 EP 0 549 026 A1 2

La présente invention a pour objet un dispositif
de commande destiné & &tre monté sur une chaise
de dactylo en vue de permetire le réglage en
hauteur de la surface de siége et le réglage en
inclinaison du dossier & I'aide d'un seul levier d'ac-
tionnement disposé a l'intérieur du dispositif et
susceptible d'étre facilement manoeuvré manuelle-
ment par l'utilisateur assis sur la chaise.

Le dispositif suivant l'invention est défini a la
revendication 1.

Il comprend un levier de commande & profil en
forme de Z qui présente en fait un seul axe de
pivotement et qui est engagé & travers une lumiére
a profil en L pratiguée dans la paroi latérale du
carter qui renferme le dispositif. Ce levier peut de
ce fait affecter quatre positions normales de fonc-
tionnement, & savoir :

1) Une premiére position stable de repos, pour
laguelle la surface de siége comme le dossier
restent immobilisés dans la position qui leur a
été affectée,

2) Une deuxiéme position, soulevée vers le haut,
pour laguelle une pression est exercée sur un
petit piston hydraulique de commande qui auto-
rise le mouvement de soulévement ou d'abais-
sement de la surface de siége, celle-ci pouvant
ainsi étre amenée 2 la hauteur désirée par I'utili-
sateur,

3) Une troisieme position, déplacée vers le bas,
qui assure l'actionnement du petit piston de
commande d'un autre vérin qui autorise le régla-
ge de l'inclinaison du dossier aussi bien vers
l'avant que vers l'arriere avec un déplacement
correspondant de la surface de siége. Le dos-
sier peut de la sorte &tre amené A l'inclinaison
désirée par I'utilisateur,

4) Une quatrieme position du levier pour laquelle
celui-ci est abaissé et repoussé vers I'arriére, en
permettant au dossier et & la surface de siége
de se déplacer librement en synchronisme, sans
assumer aucune position stable.

Un ressort spirale en acier permet de compen-
ser le poids du dossier sur son axe de rotation, de
maniére & en faciliter les déplacements une fois
gue son piston de commande a été libéré.

La disposition particuliere des étriers pour le
montage de la surface de siége, tous deux arti-
culés sur des axes horizontaux dont I'un est lié A
I'étrier qui supporte le dossier, permet d'effectuer
le déplacement automatique de la surface de siége
lors de la modification de l'inclinaison du dossier,
ce qui constitue une autre caractéristique avanta-
geuse de la chaise de dactylo.

Les caractéristiques ci-dessus définies vont
maintenant éire décrites en détail en étant illus-
trées au moyen du dessin annexé, dans lequel :

La figure 1 est une vue de cbté du dispositif
suivant l'invention, représenté 3 sa position de
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repos.
La figure 2 est une vue en plan schématique de
ce dispositif, les étriers et la surface de siége
n'étant pas représentés.
La figure 3 est une vue de cOté du méme
dispositif, représenté au cours de la manoeuvre
destinée au réglage en hauteur de la surface de
siége.
La figure 4 montre le levier de commande 2 la
position abaissée, pour permetire de libérer le
dossier et d'assurer le réglage de son inclinai-
son, avec un déplacement correspondant de la
surface de siege.
La figure 5 montre le levier de commande aprés
abaissement et déplacement vers l'arriére, pour
assurer la libération compléte de I'inclinaison du
dossier avec un déplacement correspondant de
la surface de siége.

Comme on peut le relever en fig. 1 et 2, le
dispositif comprend un unique levier de commande
1, susceptible d'éire facilement actionné par |'utili-
sateur assis sur la chaise ; ce levier 1 est articulé
en 2 sur l'une des parois du carter 3 qui renferme
le dispositif et il est équipé d'une poignée de
préhension non représentée, propre 3 étre facile-
ment saisie par la main de |'utilisateur.

Le levier 1 traverse une lumiére 4 a profil en L,
pratiquée dans la paroi opposée du carter 3, si
bien qu'il peut élre soumis 3 des déplacements
vers le haut et vers le bas, ainsi que vers l'arriére 2
cette position basse, en fonction de I'action de la
personne assise sur la chaise.

Le déplacement du levier 1 vers le haut (fig. 3)
implique simultanément une rotation suivant son
propre axe 2 qui opére le soulévement de la partie
coudée 5 dudit levier en provoquant le pivotement
d'un premier bras 6 autour de son pivot 7, ce qui a
pour effet de comprimer le petit piston 8 et de
provoquer en conséquence la libération du mouve-
ment vertical de soulévement ou d'abaissement de
la surface de siége, suivant la direction indiquée
par la fleche double F.

En abaissant le levier 1 jusqu'a la position
illustrée en fig. 4, on agit sur un second bras 9, lui
aussi articulé sur le méme pivot 7 sur lequel est
monté le bras 6, en provoquant la rotation de ce
bras 9 et la compression subséquente du petit
piston 10, lequel libére le vérin 11 en permettant
de la sorte la modification de l'inclinaison de I'étrier
qui forme support pour le dossier 12, avec un
déplacement correspondant de la surface de siége
15 qui prend appui sur des étriers 16 et 17 montés
a articulation sur les pivots 18 et 19 ; ce dossier
peut de la sorte éfre amené par I'utilisateur a
I'inclinaison désirée.

Le déplacement du levier 1 vers l'arrigre 2
l'intérieur de la partie horizontale de la lumiére 4
permet de libérer définitivement la manoeuvre
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d'orientation du dossier 12, dans un sens comme
dans l'autre, autour de son axe de pivotement 13,
avec un déplacement correspondant de la surface
de siege 15 sur ses propres pivots 18 et 19.

Un ressort spirale en acier 14 disposé autour
du pivot de rotation 13 permet de compenser le
poids du dossier 12, en vue de faciliter le déplace-
ment de celui-ci une fois que son piston de com-
mande 10 a été libéré.

Comme on I'a souligné précédemment, on pré-
voit que la surface de siége 15 prenne appui sur
les étriers 16 et 17 articulés sur leurs pivots res-
pectifs 18 et 19, comme clairement montré aux
figures du dessin annexé, cette surface de siége
pouvant ainsi se déplacer longitudinalement de ma-
niére automatique en fonction de !'inclinaison du
dossier 12, ce qui confére un avantage substantiel
pour la commodité de l'utilisateur puisque la posi-
tion de la surface de siége suit de maniére automa-
tique l'inclinaison du dossier.

Revendications

1. Dispositif de commande a levier unique pour
le réglage de la hauteur de la surface de siége
et de l'inclinaison du dossier d'une chaise de
dactylo du type normalement utilisé dans les
bureaux, caractérisé en ce qu'il comprend
d'une part un seul levier de commande (1) a
profil en forme de Z, articulé sur une paroi
latérale du carter renfermant I'ensemble du
mécanisme, d'autre part deux bras de com-
mande (6 et 9) qui permettent & la surface de
siége et au dossier d'affecter les différentes
positions de fonctionnement, lesdits bras étant
articulés sur un seul pivot central (7), en per-
mettant ainsi au levier de commande (1) d'af-
fecter quatre positions différentes déterminées
par le profit en L d'une lumiére (4) pratiquée
dans la paroi du carter (3) du mécanisme et de
faire tourner lesdits bras (6 et 9).

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractéri-
sé par le fait que lorsque le levier (1) se trouve
au centre de la lumiére (4), il affecte ainsi une
premiére position stable de repos avec la sur-
face de siege et le dossier immobilisés.

3. Dispositif suivant les revendications 1 et 2,
caractérisé par le fait que lorsqu'il est complé-
tement élevé & une seconde position, le levier
(1) agit sur I'un (6) des bras, qui tourne autour
de son pivot (7) en comprimant ainsi le petit
piston (8) qui commande le mouvement d'élé-
vation ou d'abaissement de la surface de siége
(15).
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Dispositif suivant les revendications 1 & 3, ca-
ractérisé par le fait qu'a une troisieme position
complétement abaissée, le levier (1) comprime
le bras (9) qui agit ainsi sur un petit piston (10)
en libérant de la sorte un vérin (11), ce qui a
pour effet d'autoriser le mouvement vers l'ar-
riere comme vers l'avant du dossier (12), avec
un mouvement correspondant de la surface de
siége (15), en fonction des desiderata de I'utili-
sateur.

Dispositif suivant les revendications 1 & 4, ca-
ractérisé par le fait qu'a une quatriéme position
abaissée et déplacée vers l'arriere, le levier (1)
rend le dossier (12) et la surface de siége (15)
libres de se déplacer en synchronisme sans
affecter aucune position stable.

Dispositif suivant I'une quelconque des reven-
dications 1 & 5, caractérisé par le fait que la
surface de sieége (15) prend appui sur des
étriers (16 et 17) qui sont articulés le premier
(en 18) sur le boftier (3) qui renferme le dispo-
sitif, le second (en 19) sur I'éirier qui supporte
le dossier (12), ceci dans le but de permettre 2
la surface de siége (15) de se déplacer hori-
zontalement en synchronisme avec le dossier
(12) lors des déplacements de ce dernier.
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