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Mécanisme pour I'introduction d’un objet plat vers un dispositif de traitement dudit objet.

@ Mécanisme pour l'introduction d’'un objet plat
vers un dispositif de traitement dudit objet, le FIG1
dispositif de traitement comportant un chassis
fixe (1) comprenant une fente d’introduction (2) 25 7
pour ledit objet, ladite fente formant un couloir 27 |5 (9 VA
dont une paroi (4) perpendiculaire a la surface :
dudit objet plat sert de face d'appui de réfé-
rence pour un coté dudit objet plat, caractérisé Fq= e
f
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en ce que le mécanisme comporte deux galets
(5, 6) pénétrant, chacun a travers une lumiére E
(7, 8), dans ladite fente (2), au moins I'un des AR @(“ 23
galets étant monté a I'extrémité d’un bras oscil- 28 (o 207 V3 1
lant (9, 12) dont l'autre extrémité est articulée a 6 &\

un berceau (11) autour d’'un axe d’oscillation
(10, 13), paralléle a la direction F d’introduction
dudit objet plat, en ce que ledit berceau (11) est
lui-méme articulé audit chassis fixe (1) autour
d'un axe de rotation (14), perpendiculaire au
plan de ladite fente d’introduction, en ce que
des moyens élastique (15, 16) assurent une
certaine pression des deux galets (5, 6) I'un
contre l'autre, en ce qu'une butée (21) limite la
rotation dudit berceau autour dudit axe de rota-
tion.
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La présente invention concerne un mécanisme
pour I'introduction d’'un objet plat vers un dispositif de
traitement dudit objet.

Linvention s’applique en particulier aux lecteurs
de cartes mais également & tout appareil récepteur
d’un objet plat dont un cété doit longer une face de ré-
férence de fagon ale bien positionner par rapport, soit
a une téte de lecture et/ou d’écriture soit de tout dis-
positif de traitement dudit objet.

En effet, lors de I'introduction manuelle d’un tel
objet dans une fente d’introduction, et que son accom-
pagnement soit manuel ou motorisé, il arrive que I'ob-
jet ne vienne pas glisser contre la face de référence
de I'appareil et qu’ainsile traitement de I'objet par une
téte de lecture et/ou d’écriture ou d'un dispositif quel-
conque de traitement, ne puisse pas s’exécuter
correctement faute d’'un bon alignement entre I'orga-
ne de traitement lié a I'appareil et I'organe complé-
mentaire de I'objet coopérant avec cet organe de frai-
tement.

Linvention a pour but de proposer un mécanisme
permettant d’acheminer un tel objet plat contre une
face de référence d’un dispositif récepteur d'un tel ob-
jet pour son traitement.

L'invention a ainsi pour objet un mécanisme pour
I'introduction d’un objet plat vers un dispositif de ftrai-
tement dudit objet, le dispositif de traitement compor-
tant un chassis fixe comprenant une fente d’'introduc-
tion pour ledit objet, ladite fente formant un couloir
dontune paroi perpendiculaire a la surface dudit objet
plat sert de face d’appui de référence pour un cété du-
dit objet plat, caractérisé en ce que le mécanisme
comporte deux galets pénétrant, chacun a travers
une lumiére, dans ladite fente, au moins I'un des ga-
lets étant monté a I'extrémité d'un bras oscillant dont
l'autre extrémité est articulée a un berceau autour
d’'un axe d’oscillation, paralléle a la direction d’intro-
duction dudit objet plat, en ce que ledit berceau est lui-
méme articulé audit chassis fixe autour d'un axe de
rotation, perpendiculaire au plan de ladite fente d’in-
troduction, en ce que des moyens élastiques assurent
une certaine pression des deux galets I'un contre I'au-
tre, en ce qu’une butée limite la course dudit berceau
autour dudit axe de rotation.

Selon une réalisation particuliére, I'un des deux
galets est monté a axe fixe et entrainé en rotation par
un moteur d’entrainement, le galet situé a I'extrémité
d’un bras oscillant étant monté sur ce bras avec I'in-
terposition d’'un moyen de friction provoquant une
certaine résistance a la libre rotation du galet.

Selon une autre caractéristique, une pige de
verrouillage portée par ledit chassis fixe, ou par ledit
bras oscillant, coopére, dans la position centrale de
repos dudit berceau, avec un logement réalisé dans
ledit bras oscillant, ou dans ledit chassis fixe, empé-
chant la rotation dudit berceau autour dudit axe de ro-
tation, ledit couloir comportant, en aval du galet mon-
té a axe fixe et motorisé et dont la position correspond
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a celle du galet monté a I'extrémité du bras oscillant,
dans la position de repos dudit berceau, une pente
forgant ledit objet plat & se déplacer, dans sa course,
vers ledit galet monté a I'extrémité dudit bras oscillant
et provoquant la sortie de ladite pige dudit logement,
des moyens de rappel du berceau dans sa position
centrale de repos étant prévus aprés le passage dudit
objet plat.

Selon une autre réalisation, avec accompagne-
ment manuel de I'objet plat, 'un des deux dit galets
est monté en roue libre a axe fixe, ledit berceau
comportant un ressort de rappel dans sa position cen-
trale de repos, le galet situé a I'extrémité d’un bras os-
cillant étant monté sur ce bras avec I'interposition d’un
moyen de friction provoquant une certaine résistance
a la libre rotation du galet, ce galet ayant un coeffi-
cient de frottement élevé tandis que le galet monté a
axe fixe a un coefficient de frottement faible, un pige
de verrouillage, portée par ledit chassis, ou par ledit
bras oscillant, coopérant, dans ladite position de re-
pos dudit berceau, avec un logement réalisé dans le-
dit bras oscillant, ou dans ledit chassis fixe, empé-
chant |a rotation dudit berceau autour dudit axe de ro-
tation, ledit couloir comportant, en aval du galet mon-
té a axe fixe, et dont la position correspond a celle du
galet monté a I'extrémité du bras oscillant, dans la po-
sition de repos dudit berceau, une pente forgant ledit
objet plat & se déplacer, dans sa course, vers ledit ga-
let monté a I'extrémité dudit bras oscillant et provo-
quant la sortie de ladite pige dudit logement.

Selon une réalisation préférée, dans le cas d’ac-
compagnement manuel de I'objet plat, les deux galets
sont montés, chacun, a I’extrémité d’'un bras oscillant,
les deux bras étant, chacun articulés audit berceau
autour d’'un axe d’oscillation, ledit berceau compor-
tant un ressort de rappel dans sa position centrale de
repos, au moins I'un des deux galets étant monté a
I'extrémité de son bras oscillant avec l'interposition
d’'un moyen de friction provoquant une certaine résis-
tance a sa libre rotation, au moins ce dit galet ayant
un coefficient de frottement élevé, une pige de
verrouillage, portée par ledit chassis, ou par I'un des
deux dits bras oscillants, coopérant, dans ladite posi-
tion de repos dudit berceau, avec un logement réalisé
dans I'un des deux dits bras oscillants, ou dans ledit
chassis fixe, empéchant la rotation dudit berceau au-
tour dudit axe de rotation, ledit couloir comportant, en
aval des galets, dans leur position correspondant a la
position de repos dudit berceau, une pente forgant le-
dit objet a se déplacer, dans sa course, vers celui des
deux bras oscillants qui porte leditlogement, ou ladite
pige, et provoquant la sortie de ladite pige dudit loge-
ment.

On va maintenant donner la description de quatre
exemples de mise en oeuvre de l'invention en se ré-
férant au dessin annexé dans lequel :

Le figure 1 montre schématiquement un méca-
nisme préféré selon l'invention dans le cas d'une in-
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troduction et d'un accompagnement manuel d’une
carte.

Le figure 2 montre le mécanisme de la figure 1 en
vue de dessus.

Les figures 3 et 4 montrent un deuxiéme exemple
de réalisation du mécanisme selon I'invention dans le
cas d’une introduction manuelle mais d’un accompa-
gnement motorisé de I'objet plat introduit a traiter.

Dans cet exemple, le mécanisme permet un aller
et retour de I'objet a traiter.

La figure 5 montre un autre exemple motorisé
mais pour un aller simple avec restitution de la carte
par l'arriére.

La figure 6 montre un autre exemple manuel mais
avec un seul bras oscillant.

En se référant maintenant aux figures 1 et 2, on
va décrire un mécanisme a entrainement manuel.
Cette application est particuliérement intéressante
car elle évite toute motorisation.

Il s’agit de conduire un objet plat tel qu’une carte
vers un dispositif de traitement, non représenté mais
porté par un chassis fixe 1. Pour que le traitement
puisse se faire correctement, il faut bien évidemment
que la carte, lors de son acheminement suive un trajet
parfaitement défini. Pour cela il suffit d’avoir une face
d’appui de référence pour un cbte de la carte (sa tran-
che). En général cette face est constituée par une pa-
roi du couloir prolongeant la fente d’introduction de la
carte dans I'appareil. Il s’agit d’'une paroi perpendicu-
laire au plan de la carte.

Ici, le chassis 1 posséde une fente d’introduction
2, ouverte d’'un cbté, en 3, puisqu’il s’agit d’'un accom-
pagnement manuel, et la face de référence est la pa-
roi 4 perpendiculaire au plan d’introduction de la car-
te. Cette paroi 4 du couloir d’acheminement est repé-
rée sur la figure 2 par la ligne 4. Lors de I'introduction
de la carte et de son accompagnement, |'utilisateur
peut trés bien ne pas appuyer le bord de sa carte
contre la face de référence 4 et ainsi, le traitement de
sa carte pourra ne pas étre correct, par exemple une
lecture de bande magnétique.

Le but du mécanisme de I'invention, décrit ci-
apres, est de permettre I'appui du bord de la carte
contre la face d’appui de référence 4 méme si I'utili-
sateur introduit sa carte sans trop se préoccuper
d’une telle exigence.

Le mécanisme comporte un premier galet 5 etun
second galet 6. Le galet 5 pénétre dans la fente d’in-
troduction 2 par une lumiére 7 et le galet 6 par une lu-
miére 8.

Le galet 5 est monté a I'extrémité d’'un premier
bras oscillant 9 dont I'autre extrémité est articulée au-
tour d’'un axe d'oscillation 10 & un berceau 11. De
méme, le galet 6 est monté a I'extrémité d’un deuxié-
me bras oscillant 12 dont I'autre extrémité est articu-
Iée autour d’'un axe d’oscillation 13 au berceau 11. Les
axes d’oscillation 10 et 13 sont paralléles a la direc-
tion d’introduction de la carte dans la fente 2. Par ail-
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leurs, le berceau 11 est lui-méme articulé autour d’'un
axe de rotation 14 au chassis fixe 1. L'axe de rotation
14 du berceau 11 est perpendiculaire au plan de la
fente d’introduction 2.

Les deux galets 5 et 6 s’appuient I'un contre I'au-
tre avec une certaine pression par le moyen de res-
sorts 15 et 16 agissant sur les bras oscillants 9, 12 et
prenant appui sur le berceau 11.

Les galets 5, 6 sont recouverts d’'une couche 17
d’un matériau a coefficient de frottement élevé, par
exemple en caoutchouc.

Le chassis 1 porte en outre une pige de verrouil-
lage 18, poussée par un ressort 19, qui permet un
verrouillage du berceau pivotant 11 dans sa position
centrale de repos, ¢'est-a-dire dans la position ou les
axes d’oscillation 10, 13 sont bien paralléles a la di-
rection d’introduction d’une carte dans la fente d’intro-
duction 2. Pour ce verrouillage, la pige 18 pénétre
dans un logement 20 effectué dans le bras oscillant
12.

Bien évidemment la pige 18 pourrait étre portée
par le bras 12 et I'évidement effectué dans le chassis
fixe 7. Identiquement, ce verrouillage du berceau 11
pourrait étre effectué entre le bras 9 et le chassis 1
au lieu de I'étre entre le bras 12 et le chassis. La ro-
tation du berceau 11, dans le sens des aiguilles d’une
montre, vue sur la figure 2, est limitée par une butée
21. Un ressort de rappel 22 exerce sur le berceau un
couple dans le sens inverse des aiguilles d’'une mon-
tre, vue sur la figure 2. Lors d’une rotation du berceau
dans ce sens, une butée 40 arréte le berceau dans la
position de repos |a ou la pige de verrouillage 18 peut
pénétrer dans son logement 20.

Au dela des galets, dans leur position de repos,
dans le sens de l'introduction d’'une carte, le couloir
d’introduction 2 comporte une pente 23 rétrécissant
la hauteur du couloir et provoquant un déplacement
de la carte vers la face opposée 24 du couloir. Ceci
provoque le pivotement du bras 12 autour de son axe
d’oscillation 13 et par conséquent le déverrouillage
du berceau 11 par échappement de la pige 18 de son
logement 20.

Enfin, chaque galet 5, 6 est monté sur son bras
oscillant 9, 12 par l'intermédiaire d’'une rondelle de
friction 25, 26 et d’'une rondelle d’appui élastique 27,
28. Ceci provoque une certaine résistance a la rota-
tion des galets.

Le fonctionnement est le suivant :

Un utilisateur introduit une carte dans la fente
d’introduction 2 dans le sens de la fléche F.

Les deux galets, sous I'effort relativement léger,
exercé par |'utilisateur, tournent et s’écartent I'un de
I'autre par la compression des ressorts 15 et 16. Ce
faisant, la pige 18 commence a se dégager du loge-
ment 20 mais pas complétement.

Lorsque le bord avant de la carte introduite arrive
au droit de la pente 23, celle-ci oblige la carte & se dé-
caler vers le galet 6 et donc a faire pivoter davantage
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le bras oscillant 12 contre le ressort 16. Cette rotation
supplémentaire du bras 12 finit de dégager la pige 18
de son logement 20 et le berceau 11 est alors dé-
verrouillé et donc libre de pivoter autour de son axe
de rotation 14.

Comme les galets 5 et 6 sont légérement freinés
en rotation par les rondelles de friction 25, 26, cette
résistance a la rotation provoque un effort tangentiel
de frottement de réaction F’ a I'avancement de la car-
te en sens inverse de la fleche F.

La poursuite de 'accompagnement de la carte,
par l'utilisateur, dans le sens de la fléche F provoque
donc immédiatement la rotation du berceau 11, et
donc des bras 9, 12 jusqu’a I'arrét contre la butée 21.
Pendant cette rotation du berceau, les galets 5, 6 ne
tournent plus. Sur la figure 2, on voit en trait interrom-
pu la position des bras et des galets dans cette posi-
tion en butée aprés rotation du berceau.

Comme on le comprend aisément a la vue de la
figure 2, cette rotation a pour effet de rapprocher la
carte de la face d’appui de référence 4.

La poursuite de I'accompagnement de la carte
par l'utilisateur provoque de nouveau la rotation des
galets 5, 6, (I'effort de frottement de la carte contre les
galets, di au coefficient de frottement élevé des ga-
lets contre la carte, étant, bien entendu, plus impor-
tant que la résistance a la rotation des galets due aux
rondelles de friction 25, 26).

Au cours de la rotation des galets et compte tenu
du coefficient de frottement et de I'orientation inclinée
des galets par rapport a la face d’appui 4, la carte su-
bit un effort F, (fig.2) tendant a la rapprocher, ou a la
maintenir contre la face d’appui de référence 4.

Aprés que le bord arriére de la carte a échappé
aux galets, le ressort de rappel 22 ramére le berceau
11 dans sa position neutre de repos, position dans la-
quelle la pige 18 poussée par le ressort 19 vient se
placer dans son logement 20 verrouillant de nouveau
I'ensemble mobile, prét ainsi pour un nouveau fonc-
tionnement.

Dans cet exemple de réalisation, les deux galets
sont montés chacun a I'extrémité d’un bras oscillant.
On pourrait aussi n’avoir qu’un seul galet 5 monté sur
bras oscillant et I'autre 6 étant monté a axe fixe. Cette
solution est néanmoins moins favorable. Dans cette
derniére solution, le galet a axe fixe 6 doit étre revétu
d’'une couche a coefficient de frottement le plus faible
possible. La figure 6 représente un tel exemple.

Les figures 3 et 4 montrent un exemple motorisé
permettant un aller et retour de la carte (avec restitu-
tion par la fente d’introduction). Dans cet exemple, le
galet 6 est a axe 29 fixe et comporte un moteur d’en-
trainement 30. Le galet 5 est, comme dans le cas pré-
cédent, monté a I'extrémité d’un bras oscillant 9, ar-
ticulé a un berceau pivotant 11.

Cependant, ici, il n'y a pas de dispositif de
verrouillage, avec pige et logement, ceci afin de per-
mettre la rotation du berceau 11, au retour, au-dela de
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la position neutre de repos. Il n’y a donc pas non plus
de pente 23 dans le couloir d'introduction 2. Une bu-
tée 31 limite la rotation du berceau dans le sens
correspondant au retour de la carte.

Dans cet exemple, on ne profite pas de I'effet de
rapprochement de la carte vers la surface de référen-
ce 4, dG a la rotation du berceau car ici, le berceau
n’étant pas verrouillé dans sa position de repos, il pi-
vote dés la mise en rotation du galet moteur 6 jusqu’a
ce qu’il vienne en arrét contre la butée 21, avant de
se soulever pour laisser la carte passer entre les deux
galets. On profite bien entendu, comme dans le cas
précédent de I'effort dans le sens de la fléeche F, da
a I'inclinaison du galet 5.

Il n’est ici nul besoin de rondelle de friction sur le
galet & axe fixe 6. En revanche, pour permettre la ro-
tation du berceau 11 contre la butée 31 au retour de
la carte, il est nécessaire de provoquer une certaine
résistance au roulementlibre du galet 5 de fagon a ob-
tenir un effort tangentiel de frottement entre la carte
et le galet 5 provoquant la rotation du berceau 11. Le
galet 5 est donc monté, comme dans le cas précé-
dent, avec une rondelle de friction 25 et une rondelle
élastique 27.

Dans cette réalisation, les deux galets 5 et 6 sont
revétus d’'une couche de caoutchouc ou de tout autre
matériau a bon coefficient de frottement. La mise en
route du galet moteur 6 dans un sens et dans I'autre
est effectuée par le passage de I'objet plat devant une
cellule. La rotation du galet moteur, dans un sens ou
dans I'autre provoque immédiatement le pivotement
du berceau et il n’est pas nécessaire de ramener, en
fin de cycle, le berceau dans sa position centrale de
repos.

Dans I'exemple représenté par les figures 1 et 2,
larotation des bras oscillants 9 et 12 dans le sens pro-
voqué parles ressorts 15 et 16 est Imimité par des bu-
tées 34 et 35 du berceau 11.

Dans I'exemple des figures 3 et 4, la rotation du
bras oscillant est également limitée par une butée 34.

Dans les deux cas, ces butées n'empéchent pas
le contact, en I'absence de carte, des deux galets 'un
contre |'autre.

Si I'appareil, motorisé, est congu pour effectuer
non pas un aller et un retour mais un simple aller avec
récupération de la carte par une autre extrémité, on
peut alors disposer un systéme de verrouillage avec
pige 18 et logement 20, du berceau 11, comme dans
le mécanisme manuel des figures 1 et 2 de fagon a
bénéficier de 'approche de la carte vers la face 4 par
le rotation du berceau 11. Pour le déverrouillage du
berceau, une fois la carte prise entre les deux galets
5 et 6, il faut dans ce cas aussi la pente 23 comme
dans le cas de la figure 1. Cet exemple motorisé avec
aller simple est représenté figure 5. Dans ce dernier
cas, il faut prévoir, aprés le passage de la carte, le
rappel du berceau dans sa position centrale de repos.
Cela peut se faire par la mise en marche en sens in-
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verse du moteur 30, déclenché par le passage de la
carte devant une cellule photo-électrique.

Revendications

1/ Mécanisme pour l'introduction d’un objet plat
vers un dispositif de traitement dudit objet, le dispositif
de traitement comportant un chassis fixe (1) compre-
nant une fente d’introduction (2) pour ledit objet, ladite
fente formant un couloir dont une paroi (4) perpendi-
culaire a la surface dudit objet plat sert de face d’ap-
pui de référence pour un c6té dudit objet plat, carac-
térisé en ce que le mécanisme comporte deux galets
(5, 6) pénétrant, chacun a travers une lumiére (7, 8),
dans ladite fente (2), au moins I'un des galets étant
monté a I'extrémité d’'un bras oscillant (9, 12) dont
l'autre extrémité est articulée a un berceau (11) au-
tour d’'un axe d’oscillation (10, 13), paralléle ala direc-
tion F d’introduction dudit objet plat, en ce que ledit
berceau (11) est lui-méme articulé audit chassis fixe
(1) autour d’'un axe de rotation (14), perpendiculaire
au plan de ladite fente d’introduction, en ce que des
moyens élastique (15, 16) assurent une certaine
pression des deux galets (5, 6) I'un contre I'autre, en
ce qu'une butée (21) limite la rotation dudit berceau
autour dudit axe de rotation.

2/ Mécanisme selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que I'un des deux dits galets (6) est monté
a axe (29) fixe et entrainé en rotation par un moteur
d’entrainement (30), le galet (5) situé a I'extrémité
d’un bras oscillant (9) étant monté sur ce bras avec
I'interposition d’'un moyen de friction (25, 27) provo-
quant une certaine résistance ala libre rotation du ga-
let.

3/ Mécanisme selon la revendication 2, caracté-
risé en ce qu’une pige de verrouillage (18) portée par
ledit chassis fixe (1), ou par ledit bras oscillant (12),
coopére, dans la position centrale de repos dudit ber-
ceau (11), avec un logement (20) réalisé dans ledit
bras oscillant, ou dans ledit chassis fixe, empéchant
la rotation duduit berceau autour dudit second axe, le-
dit couloir (2) comportanten aval du galet monté a axe
fixe et motorisé et dont la position correspond a celle
du galet monté a I'extrémité du bras oscillant, dans la
position de repos dudit berceau, une pente (23) for-
¢ant ledit objet plat & se déplacer, dans sa course,
vers ledit galet monté a I'extrémité dudit bras oscillant
et provoquant la sortie de ladite pige dudit logement,
et en ce que des moyens de rappel sont prévus pour
ramener ledit berceau dans sa position centrale de re-
pos aprés passage dudit objet plat

4/ Mécanisme selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que I'un des deux dits galets est monté en
roue libre a axe fixe, ledit berceau comportant un res-
sort de rappel dans sa position centrale de repos, en
ce que le galet (5) situé a I'extrémité d’un bras oscil-
lant (9) est monté sur ce bras avec l'interposition d’'un
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moyen de friction (25, 27) provoquant une certaine ré-
sistance a la libre rotation du galet, ce galet ayant un
coefficient de frottement élevé tandis que le galet
monté a axe fixe a un coefficient de frottement faible,
et en ce que une pige de verrouilalge (18), portée par
ledit chassis, ou par ledit bras oscillant, coopére, dans
ladite position de repos dudit berceau, avec un loge-
ment (20) réalisé dans ledit bras oscillant, ou dans le-
dit chassis fixe, empéchant la rotation dudit berceau
autour dudit axe de rotation, ledit couloir comportant,
en aval du galet monté a axe fixe, et dont la position
correspond a celle du galet monté a I'extrémité du
bras oscillant, dans la position de repos dudit ber-
ceau, une pente (23) forgant ledit objet plat a se dé-
placer, dans sa course, vers ledit galet monté a I'ex-
trémité dudit bras oscillant et provogquant la sortie de
ladite pige (18) dudit logement (20).

5/ Mécanisme selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que les deux galets (5, 6) sont montés, cha-
cun a I'extrémité d’un bras oscillant (9, 12), les deux
bras oscillants étant chacun articulés audit berceau
(11) autour d’'un axe d’oscillation (10, 13), ledit ber-
ceau comportant un ressort de rappel (22) dans sa
position centrale de repos; en ce que au-moins I'un
des deux galets est monté a I'extrémité de son bras
oscillant avec l'interposition d’'un moyen de friction
(25 a 28) provoquant une certaine résistance a sa li-
bre rotation, au-moins ce dit galet ayant un coefficient
de frottement élevé, et en ce qu’une pige de verrouil-
lage (18) portée par ledit chassis (11), ou par I'un des
deux dits bras oscillants (5, 6), coopére, dans ladite
position de repos dudit berceau (11), avec un loge-
ment (20) réalisé dans I'un des deux dits bras oscil-
lants (9, 12) ou dans ledit chassis fixe (11), empé-
chant la rotation dudit berceau autour dudit axe de ro-
tation (14), ledit couloir (2) comportant, en aval des
galets, dans leur position correspondant a la position
derepos dudit berceau (11), une pente (23) forgant le-
dit objet plat & se déplacer, dans sa course, vers celui
(12) des deux bras oscillants qui porte ledit logement
(20), ou ladite pige, et provoquant la sortie de ladite
pige (18) dudit logement.
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