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() Walzgeriist.

@ Ein WalzgerUst mit in zwei zueinander parallelen talwalzen (5, 6) und in Kassetten angeordneten Verti-
Woalzenstdndern, von denen der bedienungsseitige kalwalzen (7), erm&glicht einen einfachen, schnellen
Walzenstidnder (3) von dem anderen Walzenstander Walzenwechsel, wenn ein mit dem bedienungsseiti-
(4) wegbewegbar ist, anstellbar gelagerten Walzen, gen Walzenstidnder (4) wegbewegbarer Wechselrah-
insbesondere Universal-Walzgerlst (1) mit Horizon- men (13) die Walzen (5, 6; 7) aufnimmt.

Fig.2
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Die Erfindung betrifft ein Walzgeriist mit in
zwei zueinander parallelen Walzenstdndern, von
denen der bedienungsseitige Walzenstdnder von
dem anderen Walzenstidnder wegbewegbar ist, an-
stellbar gelagerten Walzen, insbesondere Univer-
sal-Walzgerlst mit Horizontalwalzen und in Kasset-
ten angeordneten Vertikalwalzen.

Mit Universal-Walzgeriisten, die im Durchlauf-
oder Reversierbetrieb arbeiten, lassen sich die ver-
schiedensten Profile walzen, z. B. Doppel-T- und
U-Trdger oder Schienen. Die Horizontal- und Verti-
kal-Walzensitze bekannter Gerliste sind mit Ein-
baustlicken in Fensterausnehmungen der Stdnder-
holme angeordnet, wobei sich die Einbaustlicke
der Horizontalwalzen paarweise gegen obere und
untere Quertrdger abstltzen, die Uber Druckmut-
tern von in diese eingreifenden, axial unverschieb-
baren, drehbar gelagerten, beiderseits der Walzli-
nie einander gegeniberstehenden Paaren von An-
stellspindeln gehalten werden.

Damit zum Walzenwechsel die Querjoche nicht
mehr von den Ubrigen Walzgerlistteilen abgehoben
zu werden brauchen, ist bei einer aus der DE-30
39 203 C2 bekannten Universalgerlst-Bauweise
das obere Querjoch zweigeteilt, so daB es sich
aus- und nach dem Walzenwechsel wieder zu-
rickschwenken und mit dem restlichen Gerlstteil
klemmuverriegeln 13Bt. In der ausgeschwenkten Po-
sition sind die die Walzen aufnehmenden Einbau-
stlicke frei zuginglich und lassen sich Uber die
Fensterausnehmungen aus dem Gerist entfernen.
Um das Ver- und Ausschwenken zu erreichen, sind
dabei neben den einen Walzenwechsel sinnvoll
Uberhaupt erst erm&glichenden Einbaustlicken so-
mit auBerdem zusdizliche Schwenkmechanismen
erforderlich, z. B. in Form von hydraulischen
Schwenkzylindern.

GemaB einer dlteren Anmeldung wird der Wal-
zenwechsel demgegenliber dadurch vereinfacht,
daB die horizontalen Walzen einbaustiicklos von in
den Walzenstdndern angeordneten Lagern aufge-
nommen sind, der von den Antriebselementen ab-
gewandte, bedienungsseitige Walzenstidnder mit
den Lagern in Walzachsrichtung der Horizontalwal-
zen von dem anderen Walzenstidnder wegbeweg-
bar ist und die in Kassetten gelagerten Vertikalwal-
zen in fest mit den Walzenstidndern verbundenen
Fiihrungen eingeschoben sind. Nach dem Ver-
schieben des bedienungsseitigen Walzenstidnders
liegen nicht nur die Horizontal-, sondern weiterhin
auch die Vertikalwalzen frei und sind vom Inneren
des auseinandergezogenen Walzgerlistes her zu-
ganglich. Die die Vertikalwalzen tragende Kassette
kann somit direkt in die flir den Walzbetrieb erfor-
derliche Einbaulage im Walzenstdnder gebracht
werden, ndmlich durch Einschieben in die Flihrung,
so daB es keiner Einbaustiicke mehr bedarf.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei
einem gattungsgemiBen Walzgerist, insbesondere
Universal-Walzgerlst, den Walzenwechsel weiter
zu vereinfachen und die Stillstandszeiten der Walz-
straBe beim Walzenwechsel zu verringern.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch
gelost, daB ein mit dem bedienungsseitigen Wal-
zenstdnder wegbewegbarer Wechselrahmen die
Walzen aufnimmt. Bei einem Duo-Walzgerist sind
das die senkrecht oder waagerecht angeordneten
Walzen, und bei einem Universal-Walzgerist sind
das sowohl die Horizontal- als auch die Vertikalwal-
zen. Nach dem Wegfahren des bedienungsseitigen
Walzenstdnders, der mit dem Wechselrahmen ver-
riegelt ist, wozu der Wechselrahmen vorzugsweise
Rastausnehmungen fiir ein- und ausrlickbare Ver-
riegelungsnasen des bedienungsseitigen Walzen-
stdnders aufweist, 14Bt sich der nach einer Ausge-
staltung der Erfindung gleichzeitig als Armaturen-
trager ausgebildete Wechselrahmen komplett aus-
tauschen, das vorherige Entriegeln vorausgesetzt.

Durch Verfahren des bedienungsseitigen Wal-
zenstdnders in seine Endposition liegt somit der
Wechselrahmen mit den Walzen bzw. Walzringen
in einer Zwischenposition, z. B. auf dem Funda-
ment oder auf Schienen, vdllig frei. Er ist damit
zugénglich fir einen Kran oder eine Verschiebe-
blhne, mit dem bzw. der der somit sdmtliche Ver-
schleiBteile (vertikale und horizontale Walzen sowie
Armaturen bzw. profilabhdngige Teile) enthaltende
Wechselrahmen aus der WalzstraBe entfernt wer-
den kann. Das Vereinzeln des Walzensaizes
braucht somit nicht mehr in der WalzstraBe durch-
gefihrt zu werden, sondern kann vielmehr - ohne
den weiteren Betriebsablauf zu stéren - in einer
Umbauhalle vorgenommen werden. Vor allem bei
kleinen zu walzenden LosgréBen 148t sich ein sehr
einfacher, schneller Walzenwechsel erreichen, wie
ansonsten nur mit Wechselgerlisten mdglich, die
aber voraussetzen, stets mehrere Gerliste in Re-
serve zu halten, was entsprechend hohe Kosten
verursacht.

Nach einer bevorzugten Ausgestaltung der Er-
findung wird vorgeschlagen, daB der Wechselrah-
men mit die Walzenbunde der oberen und der
unteren Horizontalwalze abstlitzenden Ablagen, z.
B. Stahlblechkonstruktionen, versehen ist. Beim
Walzenwechsel werden die Anstellungen maximal
aufgefahren, so daB ein ausreichender Freiraum
vorhanden ist, der es erlaubt, die flir die obere
Horizontalwalze vorzugsweise als Schwenkhebel
ausgebildeten Ablagen in ihre die Walzenbunde
untergreifende und die Walze bzw. den Walzring
somit abstiitzende Position einzuschwenken. Zum
Verschwenken der Hebel eignet sich ein beliebiger
Schwenkantrieb, z. B. an die Schwenkhebel ange-
lenkte Hydraulikzylinder. W&hrend des Walzbetrie-
bes befinden sich die Schwenkhebel in einer Au-
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Berbetriebsposition, entfernt von dem Walzenbund
bzw. -zapfen, deren - da keinem Verschleif unterle-
gen - stets gleichbleibender Durchmesser zur Abla-
ge beim Walzenwechsel genutzt wird. Da die Abla-
gen fir die untere Horizontalwalze wihrend des
Walzbetriebes nicht stdren, lassen sie sich starr
mit dem Wechselrahmen verbinden, z. B. als Auf-
satzbdckchen ausbilden.

GemaB einer Ausgestaltung der Erfindung wird
vorgeschlagen, daB der Wechselrahmen im Be-
reich der Vertikalwalzen mit die Kassetten aufneh-
menden Ansitzen in den Walzenstidnder hineinragt.
Die Kassetten befindet sich folglich am Ort des
Geschehens, d.h. eingeschoben in die einen inte-
grierten Bestandteil des Wechselrahmens bilden-
den Ansitze.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus den Anspriichen und der nachfol-
genden Beschreibung, in der anhand eines Univer-
sal-Walzgerlstes ein Ausfihrungsbeispiel des Ge-
genstandes der Erfindung ndher erldutert ist. Es
zeigen:

Figur 1 ein einen erfindungsgemiBen Wech-
selrahmen aufweisendes Universal-
Walzgerist in der Vorderansicht;
das Universal-Walzgeriist gemiB Fi-
gur 1 mit in eine Zwischenposition
weggefahrenem, den Wechselrah-
men aufnehmenden bedienungsseiti-
gen Walzensténder;
das Universal-Walzgeriist gemiB Fi-
gur 1 mit in seine Endposition gefah-
renem bedienungsseitigem Walzen-
stdnder und in einer Zwischenposi-
tion abgestelltem Wechselrahmen;
in vergrdBerter, schematischer Dar-
stellung als Einzelheit die Seitenan-
sicht eines im wesentlichen lediglich
in seinen Umrissen gezeigten Wal-
zenstdnders mit darin integriertem
Wechselrahmen und
in der Draufsicht einen Teilschnitt
des Universal-Walzgeriistes gemiB
Figur 1.

Wie in den Figuren 2 und 3 dargestellt wird,
besitzt ein in Figur 1 gezeigtes Universal-Walzge-
rUst 1 einen antriebsseitigen, Uber eine Sohlplatte
mit dem Fundament 2 verbundenen Walzenstinder
3 und einen beweglichen, bedienungsseitigen Wal-
zenstdnder 4. Die Walzenstinder 3, 4 sind parallel
zueinander angeordnet, und zum Wegbewegen
bzw. - fahren kann an den bedienungseitigen Wal-
zenstdnder 4 ein nicht dargestellter Verschiebezy-
linder mit seiner Kolbenstange angreifen. Die von
dem Walzenstdnder 3 weggefahrene Position des
bedienungsseitigen Walzenstinders 4 ist in der
Figur 2 - dort in einer Zwischenposition - und in
der Figur 3 - dort in der Endposition - gezeigt. In

Figur 2

Figur 3

Figur 4

Figur 5
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den Walzenstidndern 3, 4 sind einbaustlicklos eine
obere und eine untere Horizontalwalze 5, 6 sowie
zwei Vertikalwalzen 7 angeordnet.

Die Horizontalwalzen 5, 6 sind mehrteilig aus-
gebildet. Sie bestehen aus zwei Tragwellen, von
denen die eine in dem antriebsseitigen Walzen-
stdnder 3 und die andere in dem bedienungsseiti-
gen Walzenstdnder 4 gelagert ist; sie schlieBen
zwischen sich einen Walzring 8 ein und sind Uber
Zuganker 9 miteinander zu einer Einheit verspannt.
Weiterhin sind vier dinnere Zuganker 11 vorhan-
den, Uber die die beiden Walzenstdnder 3, 4 mit-
einander verspannt werden. Zum Anstellen der Ho-
rizontalwalzen 5, 6 bzw. der Walzringe 8 dienen
Verstellantriebe 12, mit denen sich die Horizontal-
walzen 5, 6 - je nach Drehrichtung der Antriebe 12
- entweder voneinander entfernen oder einander
ndherbringen lassen.

Sowohl die Horizontalwalzen 5, 6 bzw. deren
Walzringe 8 als auch die Vertikalwalzen 7 sind in
einem Wechselrahmen 13 angeordnet, der hydrau-
lisch mit dem beweglichen, bedienungsseitigen
Walzenstdnder 4 verriegelt ist; dazu besitzt er
Rastausnehmungen 14 (vgl. Figur 3), in die am
Walzenstdnder 4 befestigte Verriegelungsnasen 15
einrastbar sind. Weiterhin ist der Wechselrahmen
13 mit Armaturentrdgern 16 (vgl. Figur 4) versehen,
die die zum Betrieb des Walzgeriistes 1 notwendi-
gen Armaturen aufnehmen. Die Vertikalwalzen 7
befinden sich jeweils in einer Kassette 17 (vgl.
Figur 4), die in den in die Walzenstidnder 3, 4
hineinragenden Ansdtzen 18 angeordnet ist; in Fi-
gur 4 erstrecken sich die die Flhrungen 19 fir die
Kassette 17 aufweisenden Ansdtze 18 in der Rich-
tung der Zeichnungsebene in die Fenster der Wal-
zenstdnder 3, 4 hinein. In dem in Figur 1 darge-
stellten Betriebszustand des Universal-Walzger-
Ustes 1 sind die Vertikalwalzen 7 an Walzenanstel-
lungen 21 angeschlossen.

Der Wechselrahmen 13 ist auBerdem mit einer-
seits der unteren Horizontalwalze 6 zugeordneten,
stationdren Ablagen 22 und andererseits der obe-
ren Horizontalwalze 5 zugeordneten, als Schwenk-
hebel 23 ausgebildeten Ablagen versehen. Jeder
Schwenkhebel 23 ist Uber einen Zwischenhebel 24
mit der Kolbenstange 25 eines hydraulischen Ver-
stellzylinders 26 verbunden (vgl. Figur 4). Die Hori-
zontalwalzen 5, 6 lagern in Exzenterhlilsen 28, die
mit der Horizontalwalzenanstellung 12 verbunden
sind.

Zum Walzenwechsel werden die Anstellungen
der Horizontalwalzen 5, 6 maximal auseinanderge-
fahren. Die untere Horizontalwalze 6 stlitzt sich
dann mit ihren Walzenbunden 27 auf den unteren
Ablagen 22 und die obere Horizontalwalze 5 mit
ihrem Walzenbund 27 auf den aus ihrer AuBlerbe-
triebsposition in die in Figur 4 dargestellte Abnah-
meposition eingeschwenkten Schwenkhebel 23 ab.
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Nach dem L&sen der Horizontalwalzen 5, 6 und der
die beiden Walzstdnder 3, 4 miteinander verspan-
nenden Zuganker 11 bzw. 9 wird danach der be-
wegliche, bedienungsseitige Walzenstdnder 4 aus
der in Figur 1 dargestellten Position in die in Figur
2 gezeigte Zwischenstellung von dem Walzenstin-
der 3 wegfahren.

In der Zwischenstellung des Walzenstdnders 4
werden die Verriegelungsnasen 15 aus den Rast-
ausnehmungen 14 des Wechselrahmens 3 heraus-
gezogen, und beim Weiterfahren des Walzenstin-
ders 3 in seine Endposition gemdB Figur 3 ver-
bleibt der sdmtliche VerschleiBteile, d.h. insbeson-
dere die Horizontalwalzen 5, 6, die Vertikalwalzen 7
sowie auBerdem die Armaturen enthaltende Wech-
selrahmen 13 in der Zwischenstellung, in der er auf
dem Fundament 2, z. B. hydraulisch geklemmt
(nicht dargestellt), ruht. Wie in Figur 3 dargestellt,
18Bt sich der Wechselrahmen 13 mittels eines He-
bezeuges 29 aus der WalzstraBe entfernen und
sogleich gegen einen neu bestlickten Wechselrah-
men austauschen.

Das Vereinzeln des Walzensatzes geschieht
somit nicht mehr in der WalzstraBe, sondern in der
entfernten Umbauhalle, was einen schnellen, den
Walzbetrieb nicht unnétig lang aufhaltenden Wal-
zenwechsel ermdglicht. Die Montage des neuen
Wechselrahmens 13uft danach in der umgekehrten
Reihenfolge der geschilderten Schritte ab.

Liste der Bezugszeichen

Walzgerist
Fundament
Walzenstdnder
beweglicher Walzenstdnder
obere Horizontalwalze
untere Horizontalwalze
Vertikalwalze
Walzring

9 Zuganker

11 Zuganker

12 Verstellantrieb

13 Wechselrahmen

14 Rastausnehmungen
15 Verriegelungsnase

16 Armaturentrdger

17 Kassette

18 Ansatz

19 Flihrungen

21 Walzenanstellung

22 Ablage

23 Schwenkhebel

24 Zwischenhebel

25 Kolbenstange

26 Verstellzylinder

27 Walzenbund

28 Exzenterhiilse

O ~NOOCT A WN =

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

29 Hebezeug

Patentanspriiche

1.

Walzgeriist mit in zwei zueinander parallelen
Woalzenstdndern, von denen der bedienungs-
seitige Walzenstander von dem anderen Wal-
zenstdnder wegbewegbar ist, anstellbar gela-
gerten Walzen, insbesondere Universal-Walz-
gertst (1) mit Horizontalwalzen (5, 6) und in
Kassetten (17) angeordneten Vertikalwalzen
@),

dadurch gekennzeichnet,

daB ein mit dem bedienungsseitigen Walzen-
stdnder (3) wegbewegbarer Wechselrahmen
(13) die Walzen (5, 6; 7) aufnimmt.

Walzgeriist nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Wechselrahmen (13) mit einem Arma-
turentrager (16) versehen ist.

Walzgeriist nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Wechselrahmen (13) mit die Walzen-
bunde (27) der oberen und der unteren Hori-
zontalwalze (5, 6) abstlitzenden Ablagen (22,
23) versehen ist.

Walzgeriist nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Ablagen der oberen Horizontalwalze
(5) als Schwenkhebel (23) ausgebildet sind.

Walzgeriist nach einem oder mehreren der
Ansprliche 1 bis 4,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Wechselrahmen (13) im Bereich der
Vertikalwalzen (7) mit die Kassetten (17) auf-
nehmenden Ansitzen (18) in die Walzenstin-
der (3, 4) hineinragt.

Walzgeriist nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Wechselrahmen (13) mit dem bedie-
nungsseitigen Walzenstinder (4) verriegelt ist.

Walzgeriist nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Wechselrahmen (13) Rastausnehmun-
gen (14) fur ein- und ausrlickbare Verriege-
lungsnasen (15) des bedienungsseitigen Wal-
zenstinders (4) aufweist.
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