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@  L'invention  concerne  une  méthode  et  un  sys- 
tème  de  chargement  d'une  munition  (M)  dans 
une  chambre  pivotante  (1)  d'une  arme,  en  parti- 
culier  d'une  arme  de  petit  ou  moyen  calibre,  la 
chambre  (1)  pivotant  d'une  manière  alternée 
entre  une  position  d'ouverture  et  une  position 
de  fermeture.  Un  dispositif  (21)  prend  en  charge 
une  munition  (M)  à  un  poste  d'alimentation  (PA) 
pour  la  positionner  axialement  suivant  l'axe  de 
la  chambre  (1),  lorsque  celle-ci  est  en  position 
d'ouverture,  et  pour  la  faire  pivoter  tout  en  la 
guidant  en  synchronisme  avec  le  mouvement 
pivotant  de  la  chambre  (1),  et  un  dispositif  de 
chargement  (22)  de  la  munition  (M)  dans  la 
chambre  (1)  qui  prend  appui  contre  le  culot  de 
la  munition  pour  la  pousser  progressivement  à 
l'intérieur  de  la  chambre  (1)  au  cours  du  mouve- 
ment  pivotant  de  celle-ci.  Ces  dispositifs  (21  et 
22)  de  prise  en  charge  et  de  chargement  de  la 
munition  (M)  sont  commandés  par  le  mouve- 
ment  pivotant  de  la  chambre  (1). 
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La  présente  invention  concerne  une  méthode  de 
chargement  d'une  munition  dans  une  chambre  pivo- 
tante  d'une  arme,  en  particulier  d'une  arme  de  petit 
ou  moyen  calibre,  ladite  chambre  pivotant  d'une  ma- 
nière  alternée  entre  une  position  d'ouverture  ou  de 
chargement  et  une  position  de  fermeture  ou  de  tir  où 
la  chambre  est  axialement  alignée  avec  l'axe  de 
l'arme,  du  type  consistant  à  exécuter  une  fonction  de 
prise  en  charge  d'une  munition  à  un  poste  d'alimen- 
tation  pour  qu'elle  soit  axialement  alignée  suivant 
l'axe  de  la  chambre,  lorsque  celle-ci  est  en  position 
d'ouverture,  et  une  fonction  de  chargement  de  la  mu- 
nition  à  l'intérieur  de  la  chambre. 

D'une  manière  générale,  dans  les  systèmes  de 
chargement  connus,  à  chambre  pivotante,  la  munition 
est  introduite  lorsque  la  chambre  est  en  position  d'ou- 
verture.  Une  fois  la  munition  introduite,  la  chambre  pi- 
vote  vers  sa  position  de  fermeture. 

Le  but  de  l'invention  est  d'augmenter  la  cadence 
de  tir  d'une  arme  à  chambre  pivotante,  c'est-à-dire  de 
réduire  le  temps  de  chargement  d'une  munition  pen- 
dant  un  cycle  d'ouverture  et  de  fermeture  de  la  cham- 
bre. 

A  cet  effet,  l'invention  propose  une  méthode  du 
type  précitée  et  qui  est  caractérisée  en  ce  que  les 
fonctions  de  prise  en  charge  et  de  chargement  de  la 
munition  sont  exécutées  au  cours  des  mouvements 
d'ouverture  et  de  fermeture  de  la  chambre. 

D'une  manière  préférentielle,  les  fonctions  de  pri- 
se  en  charge  et  de  chargement  de  la  munition  sont 
exécutées  lors  du  passage  de  la  chambre  de  sa  po- 
sition  d'ouverture  à  sa  position  de  fermeture. 

Selon  une  autre  caractéristique  de  l'invention,  la 
méthode  de  chargement  est  du  type  consistant  éga- 
lement  à  réaliser  une  fonction  d'extraction  d'une 
douille  présente  dans  la  chambre  pendant  l'opération 
de  chargement  d'une  munition,  cette  fonction  d'ex- 
traction  étant  également  exécutée  lors  du  passage 
de  la  chambre  de  sa  position  d'ouverture  à  sa  posi- 
tion  de  fermeture. 

Selon  une  autre  caractéristique  de  la  méthode 
selon  l'invention,  les  fonctions  précitées  sont 
commandées  par  le  mouvement  pivotant  de  la  cham- 
bre. 

L'invention  propose  également  un  système  pour 
la  mise  en  oeuvre  de  la  méthode  précitée  de  charge- 
ment  d'une  munition  dans  une  chambre  pivotante 
d'une  arme,  dans  lequel  l'arme  comprend  une  masse 
oscillante  tourillonnée  autour  d'un  axe  sensiblement 
horizontal  dans  un  bâti-support  et  une  masse  recu- 
lante  incluant  notamment  un  tube  de  lancement,  la 
chambre  pivotante  et  un  manchon  raccordé  au  tube 
et  dans  lequel  se  loge  la  chambre,  caractérisé  en  ce 
que  le  système  de  chargement  comprend  : 

-  un  dispositif  de  prise  en  charge  d'une  munition 
au  niveau  d'un  poste  d'alimentation  pour  la  po- 
sitionner  axialement  suivant  l'axe  de  la  cham- 
bre,  lorsque  celle-ci  est  en  position  d'ouvertu- 

re,  et  pour  la  faire  pivoter  en  synchronisme 
avec  le  mouvement  pivotant  de  la  chambre 
vers  sa  position  de  fermeture,  afin  de  la  main- 
tenir  axialement  alignée  avec  celle-ci,  et 

5  -  un  dispositif  de  chargement  de  la  munition 
dans  la  chambre,  qui  prend  appui  contre  le 
culot  de  la  munition  pour  la  pousser  progressi- 
vement  à  l'intérieur  de  la  chambre  au  cours  du 
mouvement  pivotant  de  la  chambre  vers  sa  po- 

10  sition  de  fermeture, 
les  dispositifs  de  prise  en  charge  et  de  charge- 

ment  de  la  munition  étant  commandés  par  le  mouve- 
ment  pivotant  de  la  chambre  sollicité  à  partir  d'un  or- 
gane  moteur. 

15  Selon  une  autre  caractéristique  du  système  de 
chargement,  le  dispositif  de  prise  en  charge  d'une 
munition  comprend  un  dispositif  pivotant  de  maintien 
et  de  guidage  qui  est  monté  vers  l'extrémité  d'un  pre- 
mier  levier  solidaire  de  la  chambre,  et  qui  est  consti- 

20  tué  d'un  arceau  solidaire  d'un  support  articulé  de  fa- 
çon  pivotante  au  premier  levier  et  mobile  entre  une 
position  relevée  et  une  position  abaissée  où  l'arceau 
prend  appui  sur  la  munition  pendant  le  mouvement  de 
fermeture  de  la  chambre. 

25  Selon  un  mode  de  réalisation  de  l'invention,  le 
support  de  l'arceau  porte  un  galet  associé  à  un  che- 
min  de  roulement  formant  rampe  de  guidage  pour  for- 
cer  le  support  de  l'arceau  à  pivoter  en  agissant  à  ren- 
contre  d'un  ressort  de  rappel,  et  abaisser  ainsi  l'ar- 

30  ceau  en  position  active  lorsque  la  chambre  atteint  sa 
position  d'ouverture,  le  dispositif  de  maintien  et  de 
guidage  étant  complété  par  un  pion  de  verrouillage 
escamotable  qui  bloque  l'arceau  en  position  active 
pendant  le  mouvement  de  fermeture  de  la  chambre. 

35  Selon  une  autre  caractéristique  de  l'invention,  le 
dispositif  de  chargement  comprend  un  second  levier 
articulé  de  façon  pivotante,  vers  une  extrémité,  au- 
tour  d'un  axe  solidaire  de  la  masse  oscillante  de 
l'arme  et  dont  l'autre  extrémité  est  destinée  à  prendre 

40  appui  contre  le  culot  de  la  munition,  ce  second  levier 
étant  relié  de  manière  articulée  par  un  dispositif  de 
liaison  à  un  point  fixe  solidaire  de  la  chambre  et  situé 
sur  l'axe  de  pivotement  de  celle-ci. 

Selon  un  mode  de  réalisation  de  l'invention,  le 
45  dispositif  de  liaison  précité  comprend  un  bras  téles- 

copique  maintenu  en  position  rétractée,  par  un  dispo- 
sitif  de  verrrouillage  pendant  le  chargement  de  la  mu- 
nition  dans  la  chambre,  et  s'allongeant  progressive- 
ment  vers  la  fin  du  mouvement  de  fermeture  de  la 

50  chambre  sans  entraîner  le  second  levier  de  charge- 
ment. 

Selon  encore  une  autre  caractéristique  de  l'in- 
vention,  le  système  de  chargement  comprend  égale- 
ment  un  dispositif  d'extraction  d'une  douille,  qui  est 

55  supporté  par  un  troisième  levier  solidaire  de  la  cham- 
bre,  le  dispositif  d'extraction  assurant  une  fonction 
de  guidage  de  la  douille  au  fur  et  à  mesure  que  celle- 
ci  est  extraite  de  la  chambre  pendant  le  chargement 

2 



3 EP  0  599  683  A1 4 

d'une  munition. 
Selon  un  mode  de  réalisation  de  l'invention,  le 

troisième  levier  d'extraction  prend  appui  sur  la  muni- 
tion  pour  la  faire  pivoter  vers  un  poste  d'éjection  où 
la  munition  se  retrouve  globalement  positionnée  pa- 
rallèlement  à  l'axe  du  tube. 

Ainsi,  selon  l'invention,  on  supprime  le  temps 
mort  utilisé  jusqu'à  maintenant  pour  charger  une  mu- 
nition  lorsque  la  chambre  est  en  position  d'ouverture, 
ce  qui  permet  d'augmenter  la  cadence  de  tir  de 
l'arme. 

D'autres  avantages,  caractéristiques  et  détails 
de  l'invention  ressortiront  de  la  description  explicati- 
ve  qui  va  suivre  faite  en  référence  aux  dessins  an- 
nexés,  donnés  uniquement  à  titre  d'exemples,  et 
dans  lesquels  : 

-  la  figure  1  est  une  vue  schématique  de  dessus 
du  système  de  chargement  selon  l'invention,  la 
chambre  pivotante  étant  représentée  en  posi- 
tion  d'ouverture, 

-  la  figure  2  est  une  vue  semblable  à  la  figure  1  , 
la  chambre  pivotante  étant  représentée  en  po- 
sition  de  fermeture, 

-  la  figure  3  est  une  vue  partielle  suivant  la  flè- 
che  III  de  la  figure  1, 

-  la  figure  4  est  une  vue  schématique  pour  illus- 
trer  le  dispositif  de  commande  en  pivotement 
de  la  chambre, 

-  la  figure  5  est  une  vue  en  bout  schématique 
d'un  dispositif  de  maintien  et  de  guidage  de  la 
munition, 

-  la  figure  6  est  une  vue  schématique  partielle 
de  dessus  de  la  figure  5, 

-  la  figure  7  est  une  vue  de  détail  du  pion  de 
verrouillage  illustré  à  la  figure  6, 

-  la  figure  8  est  une  vue  schématique  d'un  dis- 
positif  de  verrouillage  d'un  bras  télescopique 
en  position  rétractée,  utilisé  au  cours  du  mou- 
vement  pivotant  de  la  chambre, 

-  la  figure  9  est  une  vue  semblable  à  la  figure  8, 
le  bras  télescopique  étant  en  position  étendue, 

-  la  figure  10  est  une  vue  de  dessus  schémati- 
que  du  dispositif  d'extraction  d'une  douille  de 
la  chambre,  et 

-  la  figure  11  est  une  vue  schématique  pour  illus- 
trer  le  fonctionnement  du  dispositif  d'extrac- 
tion  de  la  douille  représenté  à  la  figure  10. 

Le  système  de  chargement  d'une  munition  M 
dans  une  chambre  pivotante  1  d'une  arme  est  globa- 
lement  illustré  sur  les  figures  1  à  4.  D'une  manière  gé- 
nérale,  l'arme  comprend  une  masse  oscillante  MO 
tourillonnée  autour  d'un  axe  sensiblement  horizontal 
X-X  supporté  par  un  bâti-support  (non  représenté)  et 
une  masse  reculante  MR  qui  fait  partie  de  la  masse 
osci  Hante  MO,  mais  qui  est  mobile  par  rapport  à  celle- 
ci  lors  du  mouvement  de  recul  de  l'arme  consécutif 
au  tir  d'une  munition. 

La  masse  reculante  MR  inclut  notamment  la 

chambre  1  supportée  de  façon  pivotante  par  un  man- 
chon  2  qui  reçoit  la  partie  arrière  du  tube  3  de  l'arme. 

La  chambre  1  ,  comme  cela  est  illustré  à  la  figure 
4,  est  formée  d'un  corps  cylindrique  creux  allongé 

5  dont  les  deux  surfaces  d'extrémité  respectivement 
avant  1a  et  arrière  1  b  présentent  chacune  une  forme 
sphérique  convexe.  La  chambre  1  se  loge  à  l'intérieur 
du  manchon  2,  et  elle  est  montée  pivotante  autour 
d'un  axe  médian  transversal  Y-Y  passant  par  le  cen- 

10  tre  de  la  chambre  1  et  orthogonal  à  l'axe  de  tourillon- 
nement  X-X  de  l'arme.  L'axe  de  pivotement  Y-Y  de  la 
chambre  1  est  matérialisé  par  deux  demi-arbres  5a  et 
5b  axialement  alignés  qui  sont  supportés  en  rotation 
par  deux  paliers  6a  et  6b  ménagés  dans  le  manchon 

15  2,  ce  dernier  comportant  des  ouvertures  latérales 
(non  représentées)  pour  permettre  le  débattement 
angulaire  de  la  chambre  1. 

En  se  reportant  toujours  à  la  figure  4,  la  chambre 
I  est  entraînée  par  un  dispositif  10  suivant  un  mou- 

20  vement  pivotant  alterné  entre  une  position  d'ouvertu- 
re  ou  de  chargement  (figure  1)  et  une  position  de  fer- 
meture  ou  de  tir  (figure  2)  où  la  chambre  1  est  axia- 
lement  alignée  avec  le  tube  3  de  l'arme.  Les  deux  po- 
sitions  de  la  chambre  sont  décalées  angulairement 

25  d'un  angle  voisin  de  90°. 
Dans  l'exemple  considéré  ici,  le  dispositif  d'en- 

traînement  10  de  la  chambre  1  comprend  une  came 
II  sous  la  forme  d'un  disque,  montée  en  rotation  au- 
tour  d'un  axe  A-A  parallèle  à  l'axe  de  pivotement  Y-Y 

30  de  la  chambre  1  et  supportée  par  le  manchon  2  et  à 
distance  de  celui-ci.  La  came  11  est  entraînée  en  ro- 
tation  par  un  organe  moteur  12,  tel  qu'un  moto- 
réducteur,  dont  l'arbre  de  sortie  est  accouplé  à  des 
engrenages  matérialisés  par  un  seul  pignon  13  qui 

35  vient  en  prise  avec  une  denture  14  prévue  sur  le  bord 
périphérique  du  disque  formant  la  came  11. 

Un  dispositif  mécanique  de  liaison  15  transforme 
le  mouvement  de  rotation  de  la  came  11  en  un  mou- 
vement  pivotant  alterné  de  la  chambre  1.  Ce  disposi- 

40  tif  de  liaison  15  est  par  exemple  constitué  par  une 
gorge  16  prévue  sur  la  face  de  la  came  11  qui  est  ad- 
jacente  au  manchon  2,  et  par  un  galet  17  qui  se  loge 
dans  la  gorge  16.  Le  galet  17  est  monté  libre  en  rota- 
tion  à  l'extrémité  d'un  bras  18  qui  prolonge  latérale- 

45  ment  le  demi-arbre  de  pivotement  5a  de  la  chambre 
1.  La  gorge  16  se  divise  par  exemple  en  au  moins 
quatre  secteurs  successifs  à  rayons  de  courbure  dif- 
férents  parcourus  par  le  galet  17  et  qui  définissent 
respectivement,  lors  d'une  rotation  complète  de  la 

50  came  11,  la  position  de  fermeture  de  la  chambre  1, 
le  passage  de  la  chambre  1  en  position  d'ouverture, 
la  position  d'ouverture  de  la  chambre  1  et  le  passage 
de  la  chambre  1  en  position  de  fermeture. 

En  se  reportant  plus  particulièrement  aux  figures 
55  1  à  3,  le  système  de  chargement  de  la  munition  M 

comprend  notamment  : 
-  un  dispositif  d'alimentation  20  en  munitions  M, 
-  un  dispositif  21  de  prise  en  charge  d'une  mu- 

3 
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nition  M  prélevée  du  dispositif  d'alimentation 
20  pour  la  maintenir  axialement  alignée  suivant 
l'axe  de  la  chambre  1  lorsque  celle-ci  est  en  po- 
sition  d'ouverture,  et  pour  la  faire  pivoter  en 
synchronisme  avec  le  mouvement  pivotant  de 
la  chambre  1  vers  sa  position  de  fermeture, 

-  un  dispositif  22  de  chargement  de  la  munition 
M  dans  la  chambre  1  pendant  son  mouvement 
de  fermeture  et  qui  prend  appui  contre  le  culot 
de  la  munition  M  pour  la  pousser  progressive- 
ment  à  l'intérieur  de  la  chambre  1,  et 

-  un  dispositif  23  d'extraction  d'une  douille  D 
consécutif  au  tir  d'une  munition  M,  pendant  le 
mouvement  de  fermeture  de  la  chambre  1. 

Ces  différents  dispositifs  vont  maintenant  être 
décrits  en  détail  suivant  un  exemple  de  réalisation  de 
l'invention. 

En  se  reportant  à  la  figure  3,  le  dispositif  d'ali- 
mentation  20  comprend  un  magasin  24  où  sont 
stockées  les  munitions  M,  et  un  arbre  étoilé  25  dont 
la  rotation  permet  de  prélever,  une  à  une,  les  muni- 
tions  M  hors  du  magasin  24  d'une  façon  classique. 
L'arbre  étoilé  25  s'étend  parallèlement  à  l'axe  de  la 
chambre  1  lorsque  celle-ci  est  en  position  d'ouvertu- 
re.  La  rotation  de  l'arbre  étoilé  25  est  par  exemple  ob- 
tenue  à  partir  de  l'organe  moteur  12  précité. 

Le  dispositif  d'alimentation  comprend  un  poste 
d'alimentation  PA  qui  est  globalement  situé  au  niveau 
de  l'axe  de  rotation  25a  de  l'arbre  étoilé  25  et  défini 
par  une  plaque  de  support  26  sensiblement  horizon- 
tale  sur  laquelle  l'arbre  étoilé  25  déverse  par  gravité 
les  munitions  M.  Cette  plaque  26  est  solidaire  de  la 
masse  oscillante  MO  de  l'arme. 

En  se  reportant  plus  particulièrement  à  la  figure 
5,  le  dispositif  de  prise  en  charge  21  d'une  munition 
M  qui  repose  surla  plaque  26  du  poste  d'alimentation 
PA,  comprend  un  dispositif  pivotant  30  de  maintien  et 
de  guidage  qui  est  destiné  à  prendre  appui  sur  la  mu- 
nition  M  pour  la  positionner  axialement  suivant  l'axe 
de  la  chambre  1  lorsque  cette  dernière  est  en  position 
d'ouverture,  et  pour  la  faire  pivoter  ensuite,  tout  en  la 
guidant,  en  synchronisme  avec  le  mouvement  pivo- 
tant  de  la  chambre  1  vers  sa  position  de  fermeture. 

Le  dispositif  30,  tel  que  représenté  à  la  figure  5, 
est  constitué  par  un  arceau  31  solidaire  d'un  support 
32  monté  pivotant  autour  d'un  axe  d'articulation  33 
supporté  vers  l'extrémité  d'un  premier  levier  35  qui 
est  solidaire  de  la  chambre  1  (figures  1  et  2).  Le  pre- 
mier  levier  35  s'étend  au-delà  de  la  partie  d'extrémité 
arrière  1b  de  la  chambre  1.  Un  galet  36  porté  par  le 
support  32  de  l'arceau  31  est  destiné  à  prendre  appui 
sur  un  chemin  de  roulement  formant  came  défini  par 
une  rampe  de  guidage  37  située  au-dessus  de  la  pla- 
que  26  et  séparée  de  cette  dernière  d'une  distance 
supérieure  au  diamètre  extérieur  de  la  munition  M.  La 
rampe  de  guidage  37  présente  une  partie  plane  37a 
parallèle  au  plan  de  pivotement  de  la  chambre  1  et 
une  partie  inclinée  37b.  Un  ressort  de  rappel  38  sol- 

licite  l'arceau  31  vers  sa  position  relevée,  et  un  pion 
de  verrouillage  escamotable  40  empêche  le  support 
32  de  pivoter  par  rapport  au  premier  levier  35  pour 
maintenir  l'arceau  31  en  appui  sur  la  munition  M  (po- 

5  sition  représentée  à  la  figure  5),  tant  que  celle-ci  n'est 
pas  entièrement  introduite  dans  la  chambre  1  pen- 
dant  le  mouvement  de  fermeture  de  la  chambre  1. 

Comme  cela  est  visible  aux  figures  6  et  7,  le  pion 
40  traverse  une  ouverture  41  du  premier  levier  35 

10  pour  venir  s'engager,  par  une  extrémité  40a  et  sous 
la  sollicitation  d'un  ressort  de  rappel  42,  dans  un  trou 
borgne  43  du  support  32  de  l'arceau  31  lorsque  la 
chambre  1  atteint  sa  position  d'ouverture. 

Le  pion  40  comporte  un  rebord  latéral  40b  vers 
15  son  autre  extrémité  et  qui  est  destiné  à  coopérer  avec 

une  came  fixe  45  (figures  1  ,  2  et  6)  supportée  à  la  par- 
tie  arrière  du  manchon  2  pour  soulever  le  pion  40  à 
rencontre  de  la  force  de  rappel  exercée  par  le  ressort 
42.  Le  support  32  de  l'arceau  31  peut  alors  pivoter  au- 

20  tour  de  son  axe  d'articulation  33  supporté  par  le  pre- 
mier  levier  35  sous  la  sollicitation  du  ressort  de  rappel 
38,  ce  qui  entraîne  l'arceau  31  vers  sa  position  rele- 
vée. 

En  se  reportant  aux  figures  1  ,  2,  8  et  9,  le  dispo- 
25  sitif  de  chargement  22  comprend  un  second  levier  50 

monté  de  façon  pivotante,  vers  une  extrémité,  autour 
d'un  axe  d'articulation  51  supporté  par  un  support  52 
solidaire  de  la  masse  oscillante  MO  de  l'arme.  L'autre 
extrémité  du  second  levier  50  est  destinée  à  venir 

30  prendre  appui,  au  moyen  d'un  galet  53  par  exemple, 
contre  le  culot  de  la  munition  M  située  au  poste  d'ali- 
mentation  PA  pour  la  pousser  à  l'intérieur  de  la  cham- 
bre  1.  Le  galet  53  est  guidé  le  long  d'une  rampe  fixe 
de  guidage  courbe  54. 

35  Le  second  levier  50  qui  pivote  dans  un  plan  sen- 
siblement  parallèle  au  premier  levier  35,  est  relié  de 
manière  articulée  par  un  dispositif  de  liaison  55  à  un 
point  fixe  solidaire  de  la  chambre  1  et  situé  sur  l'axe 
de  pivotement  Y-Y  de  celle-ci.  Ce  point  fixe  est  par 

40  exemple  constitué  par  le  demi-arbre  5b  de  pivote- 
ment  de  la  chambre  1.  Ce  dispositif  de  liaison  55 
comprend  un  bras  télescopique  56  dont  les  deux  élé- 
ments  56a  et  56b  sont  respectivement  articulés  au 
second  levier  50  autour  d'un  axe  58  et  à  un  bras  de 

45  liaison  57,  solidaire  du  demi-arbre  5b  de  pivotement 
de  la  chambre  1,  autour  d'un  axe  59.  Entre  le  second 
élément  56b  du  bras  télescopique  55  et  le  bras  de  liai- 
son  57,  il  est  prévu  un  dispositif  de  verrouillage  60  qui 
maintient  les  deux  éléments  56a  et  56b  emboîtés  l'un 

50  dans  l'autre,  tant  que  la  munition  M  n'est  pas  chargée 
dans  la  chambre  1. 

En  se  reportant  plus  particulièrement  aux  figures 
8  et  9,  le  dispositif  de  verrouillage  60  est  constitué 
par  un  élément  61  de  forme  arquée,  formant  clavette, 

55  solidaire  du  bras  de  liaison  57  et  situé  vers  l'axe  d'ar- 
ticulation  59  entre  le  bras  57  et  l'élément  56b  du  bras 
télescopique  56.  Cette  clavette  61  est  destinée  à 
s'engager,  par  une  extrémité,  dans  une  encoche  la- 
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térale  62  du  premier  élément  56a  et  dans  une  enco- 
che  latérale  63  du  second  élément  56b  lorsque  ces 
deux  encoches  sont  alignées  l'une  avec  l'autre,  la  cla- 
vette  61  se  désengageant  progressivement  de  ces 
encoches  62  et  63  au  cours  de  l'introduction  de  la  mu-  5 
nition  M  dans  la  chambre  1  par  suite  du  mouvement 
pivotant  du  bras  de  liaison  57  qui  peut  ainsi  se  déso- 
lidariser  du  second  levier  50. 

D'une  manière  générale,  on  utilise,  d'une  façon 
connue  en  soi,  le  mouvement  d'introduction  d'une  10 
nouvelle  munition  M  par  l'extrémité  arrière  Ib  de  la 
chambre  1,  pour  extraire  une  douille  D  par  l'extrémité 
avant  la  de  la  chambre  1  .  Selon  l'invention,  un  tel  dis- 
positif  d'extraction  23,  tel  qu'illustré  aux  figures  1,  10 
et  1  1  ,  est  complété  par  un  dispositif  70  destiné  à  pren-  15 
dre  appui  sur  la  douille  D  pour  faciliter  son  achemine- 
ment  vers  un  poste  d'éjection  PE. 

Plus  précisément,  en  se  reportant  aux  figures  10 
et  11,  le  dispositif  d'extraction  23  comprend  une  pla- 
que  de  support  71  fixe,  sensiblement  horizontale  et  20 
qui  est  solidaire  de  la  masse  oscillante  MO  de  l'arme. 
Cette  plaque  de  support  71  et  la  plaque  de  support 
26  du  poste  d'alimentation  PA  sont  respectivement 
situées  de  part  et  d'autre  du  tube  3  de  l'arme.  La  pla- 
que  de  support  71  est  équipée  d'une  rampe  72  pour  25 
guider  la  douille  D  au  cours  de  son  mouvement  pivo- 
tant  en  direction  d'un  poste  d'éjection  PE,  défini  au  ni- 
veau  de  la  plaque  de  support  71,  au  fur  et  à  mesure 
de  son  extraction  de  la  chambre  1. 

Le  dispositif  70  comprend  un  bras  latéral  d'appui  30 
75  monté  sur  un  support  76  qui  est  articulé,  autour 
d'un  axe  77,  vers  l'extrémité  d'un  troisième  levier  ou 
levier  d'extraction  78  solidaire  de  la  chambre  1.  Ce 
troisième  levier  78  se  prolonge  au-delà  de  l'extrémité 
avant  la  de  la  chambre  1  .  Le  support  76  du  bras  latéral  35 
75  porte  un  galet  80  destiné  à  prendre  appui  sur  un 
chemin  de  roulement  formant  came  défini  par  une 
rampe  de  guidage  81  qui  comporte  une  cassure  81a. 
Un  ressort  de  rappel  82  est  destiné  à  faire  basculer 
le  support  76  et,  par  conséquent,  le  bras  d'appui  75  40 
par  pivotement  autour  de  l'axe  d'articulation  77  lors- 
que  le  galet  80  a  atteint  la  cassure  81a  de  la  rampe 
de  guidage  81  vers  la  fin  du  mouvement  pivotant  de 
la  douille  D.  Le  bras  75,  qui  est  destiné  à  venir  en  ap- 
pui  par  son  extrémité  libre  75a  contre  la  douille  D,  est  45 
articulé  à  son  support  76  autour  d'un  axe  75b  pour 
pouvoir  pivoter  de  quelques  degrés  entre  deux  bu- 
tées  75c  de  manière  à  ce  que  le  bras  75  puisse  se  po- 
sitionner  automatiquement  par  rapport  à  la  douille  D. 

Il  va  être  maintenant  décrit  le  fonctionnement  du  50 
système  de  chargement  décrit  précédemment,  sans 
prendre  en  compte  dans  un  premier  temps  l'extrac- 
tion  d'une  douille  D. 

Supposons  que  la  chambre  1  pivote  vers  sa  po- 
sition  d'ouverture  sous  l'action  du  moto-réducteur  12  55 
et  qu'elle  a  atteint  une  position  intermédiaire  située 
légèrement  en  avant  de  cette  position,  et  qu'une  mu- 
nition  M  soit  en  place  au  poste  d'alimentation  PA. 

Dans  cette  position  intermédiaire  de  la  chambre 
1,  l'arceau  31  du  dispositif  21  de  prise  en  charge  de 
la  munition  M  est  en  position  relevée,  c'est-à-dire  que 
le  galet  de  roulement  36  se  déplace  sur  la  partie  plane 
37a  de  la  rampe  de  guidage  37. 

A  la  fin  du  mouvement  pivotant  de  la  chambre  1 
vers  sa  position  d'ouverture,  le  galet  36  se  déplace 
sur  la  partie  inclinée  37b  de  la  rampe  de  guidage  37, 
ce  qui  a  pour  effet  de  faire  pivoter  le  support  32  de 
l'arceau  31  autour  de  son  axe  d'articulation  33  et  en 
direction  de  la  munition  M,  avec  mise  en  compression 
concomitante  du  ressort  de  rappel  38.  L'arceau  31 
passe  alors  en  position  abaissée  et  vient  au  contact 
de  la  munition  M  pour  la  centrer  parfaitement  suivant 
l'axe  de  la  chambre  1  lorsque  cette  dernière  a  atteint 
sa  position  d'ouverture  (figure  1). 

Lorsque  la  chambre  1  est  dans  sa  position  d'ou- 
verture,  le  second  levier  50  ou  levier  de  chargement 
a  son  extrémité,  équipée  du  galet  de  roulement  53,  si- 
tuée  légèrement  en  arrière  du  culot  de  la  munition  M, 
et  les  deux  éléments  56a  et  56b  du  bras  télescopique 
56  sont  emboîtés  l'un  dans  l'autre  et  solidarisés  l'un 
à  l'autre  par  la  clavette  61  qui  est  engagée  dans  les 
deux  encoches  alignées  62  et  63  des  deux  éléments 
56a  et  56b. 

Le  mouvement  de  fermeture  de  la  chambre  1  sui- 
vant  un  mouvement  pivotant  inverse  autour  de  son 
axe  Y-Y  est  amorcé  sans  qu'il  soit  nécessaire  de  mar- 
quer  un  temps  d'arrêt  lorsque  la  chambre  1  a  atteint 
sa  position  d'ouverture. 

Le  passage  de  la  chambre  1  dans  sa  position  de 
fermeture  va  être  décomposé  en  deux  phases  suc- 
cessives. 

Dans  la  première  phase,  ou  phase  de  charge- 
ment,  la  munition  M  est  introduite  dans  la  chambre  1 
au  cours  du  mouvement  pivotant  de  celle-ci.  En  effet, 
dans  son  mouvement  pivotant,  la  chambre  1  entraîne 
le  pivotement  du  premier  levier  35  qui  supporte  l'ar- 
ceau  31  pour  maintenir  la  munition  M  alignée  suivant 
l'axe  de  la  chambre  1  ,  et  le  pivotement  du  second  le- 
vier  50  ou  levier  de  chargement  dont  le  galet  53  est 
venu  en  appui  contre  le  culot  de  la  munition  M  par  l'in- 
termédiaire  du  dispositif  de  liaison  55. 

Etant  donné  que  l'axe  d'articulation  fixe  51  du  se- 
cond  levier  50  est  situé  entre  l'axe  Y-Y  de  pivotement 
de  la  chambre  1  et  le  galet  de  chargement  53,  le  mou- 
vement  pivotant  de  la  chambre  1  entraîne  une  dimi- 
nution  progressive  de  la  distance  séparant  l'axe  Y-Y 
de  la  chambre  1  et  le  galet  53.  Dans  ces  conditions, 
le  pivotement  du  second  levier  de  chargement  50 
pousse  la  munition  M  à  l'intérieur  de  la  chambre  1  en 
l'engageant  par  l'extrémité  arrière  1  b  de  celle-ci,  l'ar- 
ceau  31  ne  s'opposant  pas  à  ce  déplacement  en 
translation  de  la  munition  M. 

La  première  phase  ou  phase  de  chargement  de 
la  munition  M  se  termine  après  un  pivotement  de  la 
chambre  1  d'un  angle  de  l'ordre  de  60°  environ,  c'est- 
à-dire  au  moment  où  l'extrémité  arrière  1b  de  la 
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chambre  1  va  s'engager  dans  le  manchon  2.  La  mu- 
nition  M  est  alors  totalement  introduite  dans  la  cham- 
bre  1  et  il  faut  arrêter  l'action  du  second  levier  de 
chargement  50,  c'est-à-dire  l'immobiliser  en  rotation 
pour  qu'il  ne  soit  plus  entraîné  par  le  bras  de  liaison 
57  solidaire  de  la  chambre  1,  ce  qui  correspond  à  la 
seconde  phase  du  mouvement  de  fermeture  de  la 
chambre  1.  Plus  précisément,  cette  seconde  phase 
démarre  lorsque  la  clavette  61  est  désengagée  des 
encoches  62  et  63  des  deux  éléments  56a  et  56b  du 
bras  télescopique  56.  Ainsi,  le  bras  télescopique  56 
peut  se  déployer  simultanément  au  mouvement  pivo- 
tant  de  la  chambre  1  et  sans  entraîner  le  second  levier 
de  chargement  50  qui  reste  fixe  en  rotation. 

Dans  cette  seconde  phase,  le  premier  levier  35 
contourne  l'extrémité  arrière  du  manchon  2  et,  lors- 
que  la  chambre  1  est  au  voisinage  de  sa  position  de 
fermeture,  la  came  fixe  45  soulève  le  pion  de 
verrouillage  40,  ce  qui  a  pour  effet  de  relever  l'arceau 
31  par  la  détente  du  ressort  de  rappel  38. 

La  phase  de  tir  peut  alors  être  initiée  par  un  dis- 
positif  de  percussion  90,  connu  en  soi,  placé  à  l'arriè- 
re  du  manchon  2. 

Le  tir  de  la  munition  M  entraîne  un  mouvement  de 
recul  de  la  masse  reculante  MR  par  rapport  à  la  mas- 
se  oscillante  MO.  Au  cours  de  ce  mouvement  de  re- 
cul,  le  bras  télescopique  56  s'allonge  pour  ne  pas  en- 
traîner  le  second  levier  de  chargement  50  relié  à  la 
masse  oscillante  MO  de  l'arme. 

Ensuite,  la  chambre  pivotante  1  amorce  à  nou- 
veau  un  mouvement  vers  sa  position  d'ouverture,  et 
un  nouveau  cycle  de  chargement  commence. 

Une  nouvelle  munition  M  est  mise  en  place  au  ni- 
veau  du  poste  d'alimentation  PA,  d'une  manière 
semi-automatique  ou  automatique,  avant  que  la 
chambre  1  n'ait  atteint  sa  position  d'ouverture. 

Il  va  être  maintenant  décrit  le  principe  d'extrac- 
tion  d'une  douille  D  présente  dans  la  chambre  1  et  qui 
est  retenue  dans  celle-ci  lors  du  passage  de  la  cham- 
bre  1  de  sa  position  de  fermeture  à  sa  position  d'ou- 
verture. 

D'une  façon  connue  en  soi,  l'introduction  de  la 
munition  M  permet  de  pousser  la  douille  D  et  de  l'ex- 
traire  par  l'extrémité  avant  la  de  la  chambre  1  .  La 
douille  D  effectue  un  mouvement  pivotant  en  prenant 
appui  sur  la  rampe  de  guidage  72  de  la  plaque  de  sup- 
port  71,  en  direction  du  poste  d'éjection  PE.  Le  troi- 
sième  levier  d'extraction  78  solidaire  du  mouvement 
pivotant  de  la  chambre  1  vient  prendre  appui  contre 
la  douille  D  par  l'intermédiaire  du  bras  latéral  d'appui 
75  du  dispositif  70,  ce  qui  a  poureffet  d'éviter  tout  arc- 
boutement  de  la  douille  D  au  cours  de  son  mouve- 
ment  pivotant.  Vers  la  fin  de  ce  mouvement,  le  bras 
latéral  d'appui  75  s'escamote  pour  passer  sous  la 
douille  D  lorsque  le  galet  80  atteint  la  cassure  81a  de 
la  rampe  de  guidage  81  .  Ace  moment,  la  douille  D  est 
arrivée  au  poste  d'éjection  PE  où  elle  vient  en  appui 
sur  deux  cliquets  91  par  exemple,  en  étant  position- 

née  suivant  un  axe  parallèle  au  tube  3  de  l'arme. 
L'éjection  proprement  dite  de  la  douille  D  est  par 
exemple  réalisée  lors  du  mouvement  de  recul  de 
l'arme  consécutif  au  tir  d'une  munition. 

5  Bien  entendu,  l'invention  n'est  nullement  limitée 
au  mode  de  réalisation  qui  a  été  décrit  précédem- 
ment.  En  particulier,  le  mécanisme  d'entraînement  10 
de  la  chambre  1  et  le  dispositif  d'alimentation  20  peu- 
vent  être  conçus  différemment  sans  changer  le  prin- 

10  cipe  de  l'invention. 

Revendications 

15  1.  Méthode  de  chargement  d'une  munition  dans 
une  chambre  pivotante  d'une  arme,  en  particulier 
d'une  arme  de  petit  ou  moyen  calibre,  ladite 
chambre  pivotant  d'une  manière  alternée  entre 
une  position  d'ouverture  ou  de  chargement,  et 

20  une  position  de  fermeture  ou  de  tir  où  la  chambre 
est  axialement  alignée  avec  l'axe  de  l'arme,  du 
type  consistant  à  exécuter  une  fonction  de  prise 
en  charge  d'une  munition  à  un  poste  d'alimenta- 
tion  pour  qu'elle  soit  axialement  alignée  suivant 

25  l'axe  de  la  chambre  lorsque  celle-ci  est  en  posi- 
tion  d'ouverture,  et  une  fonction  de  chargement 
de  la  munition  à  l'intérieur  de  la  chambre,  carac- 
térisée  en  ce  que  les  fonctions  de  prise  en  charge 
et  de  chargement  de  la  munition  sont  exécutées 

30  au  cours  des  mouvements  d'ouverture  et  de  fer- 
meture  de  la  chambre. 

2.  Méthode  de  chargement  selon  la  revendication 
1  ,  caractérisée  en  ce  que  les  fonctions  de  prise 

35  en  charge  et  de  chargement  de  la  munition  sont 
exécutées  lors  du  passage  de  la  chambre  de  sa 
position  d'ouverture  à  sa  position  de  fermeture. 

3.  Méthode  de  chargement  selon  la  revendication  1 
40  ou  2,  du  type  consistant  à  réaliser  une  fonction 

d'extraction  d'une  douille  présente  dans  la  cham- 
bre  pendant  l'opération  de  chargement  d'une 
nouvelle  munition,  caractérisée  en  ce  que  la  fonc- 
tion  extraction  est  également  exécutée  au  cours 

45  du  mouvement  de  fermeture  de  la  chambre. 

4.  Méthode  de  chargement  selon  l'une  quelconque 
des  revendications  1  à  3,  caractérisée  en  ce  que 
les  fonctions  précitées  sont  commandées  par  le 

50  mouvement  pivotant  de  la  chambre. 

5.  Système  pour  la  mise  en  oeuvre  de  la  méthode 
de  chargement  d'une  munition  dans  une  cham- 
bre  pivotante  d'une  arme  et  telle  que  définie  par 

55  l'une  quelconque  des  revendications  1  à  4,  dans 
lequel  l'arme  comprend  une  masse  oscillante 
tourillonnée  suivant  un  axe  sensiblement  hori- 
zontal  dans  un  bâti-support  et  une  masse  recu- 
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lante  incluant  notamment  un  tube  de  lancement, 
la  chambre  pivotante  et  un  manchon  raccordé  au 
tube  de  l'arme  et  dans  lequel  se  loge  la  chambre, 
caractérisé  en  ce  que  le  système  de  chargement 
comprend  :  5 

-  un  dispositif  (21)  de  prise  en  charge  d'une 
munition  (M)  au  niveau  d'un  poste  d'alimen- 
tation  (PA)  pour  la  postionner  axialement 
suivant  l'axe  de  la  chambre  (1)  lorsque  cel- 
le-ci  est  en  position  d'ouverture,  et  pour  la  10 
faire  pivoter  en  synchronisme  avec  le  mou- 
vement  pivotant  de  la  chambre  (1)  vers  sa 
position  de  fermeture,  afin  de  la  maintenir 
axialement  alignée  avec  celle-ci,  et 

-  un  dispositif  (22)  de  chargement  de  la  mu-  15 
nition  (M)  dans  la  chambre  (1),  qui  prend 
appui  contre  le  culot  de  la  munition  (M)  pour 
la  pousser  progressivement  à  l'intérieur  de 
la  chambre  (1)  au  cours  du  mouvement  pi- 
votant  de  la  chambre  (1)  vers  sa  position  de  20 
fermeture, 

les  dispositifs  (21  et  22)  de  prise  en  charge 
et  de  chargement  de  la  munition  (M)  étant 
commandés  par  le  mouvement  pivotant  de  la 
chambre  (1)  sollicité  à  partir  d'un  organe  moteur  25 
(12). 

6.  Système  de  chargement  selon  la  revendication  5, 
caractérisé  en  ce  que  le  dispositif  (21)  de  prise  en 
charge  d'une  munition  (M)  comprend  un  disposi-  30 
tif  pivotant  (30)  de  maintien  et  de  guidage  qui  est 
monté  vers  l'extrémité  d'un  premier  levier  (35) 
solidaire  de  la  chambre  (1),  et  qui  est  constitué 
d'un  arceau  (31)  solidaire  d'un  support  (32)  arti- 
culé  de  façon  pivotante  au  premier  levier  (35)  et  35 
mobile  entre  une  position  relevée  et  une  position 
abaissée  où  l'arceau  (31)  prend  appui  sur  la  mu- 
nition  (M)  pendant  le  mouvement  de  fermeture 
de  la  chambre  (1). 

40 
7.  Système  de  chargement  selon  la  revendication  6, 

caractérisé  en  ce  que  le  support  (32)  de  l'arceau 
(31)  porte  un  galet  (36)  associé  à  un  chemin  de 
roulement  formant  rampe  de  guidage  (37)  pour 
forcer  le  support  (32)  de  l'arceau  (31)  à  pivoter  en  45 
agissant  à  rencontre  d'un  ressort  de  rappel  (38), 
et  abaisser  l'arceau  (31)  en  position  active  lors- 
que  la  chambre  (1)  atteint  sa  position  d'ouvertu- 
re,  et  en  ce  qu'un  pion  de  verrouillage  escamo- 
table  (41)  est  destiné  à  bloquer  l'arceau  (31)  en  50 
position  active  pendant  le  mouvement  de  ferme- 
ture  de  la  chambre  (1). 

verrouillage  comprend  une  came  fixe  (45)  fixée 
au  manchon  (2)  et  qui  agit  à  rencontre  dudit  res- 
sort  de  rappel  (42)  pour  escamoter  ledit  pion  (40) 
lorsque  la  chambre  (1)  atteint  sa  position  de  fer- 
meture. 

9.  Système  de  chargement  selon  l'une  quelconque 
des  revendications  5  à  8,  caractérisé  en  ce  que 
le  dispositif  (22)  de  chargement  d'une  munition 
(M)  dans  la  chambre  (1)  comprend  un  second  le- 
vier  (50)  articulé  de  façon  pivotante,  vers  une  ex- 
trémité,  autour  d'un  axe  (51)  solidaire  de  la  mas- 
se  oscillante  (MO)  de  l'arme  et  dont  l'autre  extré- 
mité  est  destinée  à  venir  en  appui  contre  le  culot 
de  la  munition  (M),  ce  second  levier  (50)  étant  re- 
lié  de  manière  articulée  par  un  dispositif  de  liai- 
son  (55)  à  un  point  fixe  solidaire  de  la  chambre 
(1)  et  situé  sur  l'axe  de  pivotement  (Y-  Y)  de  la 
chambre  (1). 

10.  Système  de  chargement  selon  la  revendication  9, 
caractérisé  en  ce  que  le  dispositif  de  liaison  (55) 
comprend  un  bras  télescopique  (56)  maintenu  en 
position  rétractée  pendant  le  chargement  de  la 
munition  (M)  dans  la  chambre  (1)  par  un  dispositif 
de  verrouillage  (60),  et  s'allongeant  progressive- 
ment  à  la  fin  du  mouvement  de  fermeture  de  la 
chambre  (1). 

11.  Système  de  chargement  selon  l'une  quelconque 
des  revendications  5  à  10,  caractérisé  en  ce  que 
le  système  de  chargement  comprend  également 
un  dispositif  (23)  d'extraction  d'une  douille  (D) 
présente  dans  la  chambre  (1),  ce  dispositif  (23) 
étant  supporté  à  l'extrémité  d'un  troisième  levier 
(78)  solidaire  de  la  chambre  (1)  et  comprenant  un 
bras  latéral  d'appui  (75)  destiné  à  prendre  appui 
contre  la  douille  (D)  pour  la  guider  suivant  un 
mouvement  pivotant  vers  un  poste  d'éjection 
(PE). 

12.  Système  de  chargement  selon  la  revendication 
11,  caractérisé  en  ce  que  les  postes  d'alimenta- 
tion  (PA)  et  d'éjection  (PE)  sont  respectivement 
situés  de  part  et  d'autre  du  tube  (3)  de  l'arme. 

8.  Système  de  chargement  selon  la  revendication  7, 
caractérisé  en  ce  que  ledit  pion  (40)  est  sollicité  55 
par  un  ressort  de  rappel  (42)  en  position  de 
verrouillage  lorsque  la  chambre  (1)  est  en  posi- 
tion  d'ouverture,  et  en  ce  qu'un  dispositif  de  dé- 
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