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Disjoncteur a télécommande et a fonction de sectionnement.

@ Un disjoncteur équipé d’'un bloc de télécom-
mande (11) adaptable comporte une liaison
mécanique de fransmission (74), indépendante
du mécanisme principal, pour transmettre la
position du contact mobile (16) a un voyant (34),
lequel déverrouille automatiquement un verrou
(38) en position ouvert pour autoriser le cade-
nassage d'un ftiroir (64). La liaison mécanique
(74) est en deux parties, composées d’'un pous-
soir (46) associé a un levier de commande (37)
sur lequel est agencé le voyant (34), et une
tringle (56) articulée sur le barreau de commu-
tation (18).
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L'invention est relative & un disjoncteur télécom-
mandé comprenant un bloc de télécommande adap-
table a un disjoncteur multipolaire ayant un boitier
isolant renfermant dans chaque péle un systéme de
contacts séparables actionné par un barreau de
commutation entre une position de fermeture et une
position d’ouverture et vice-versa, ledit bloc de télé-
commande comportant :

- un mécanisme équipé d'un organe moto-
réducteur et de moyens de commande autori-
sant larotation du barreau isolant entre les po-
sitions de fermeture et d’ouverture,

- des moyens de visualisation locale de I'état ou-
vert ou fermé du systéme de contacts ,

- et des moyens de condamnation pour verrouil-
ler le systéme de contacts en position d’ouver-
ture en assurant une fonction de sectionne-
ment & coupure apparente du disjoncteur.

La fonction sectionnement a coupure pleinement
apparente signifie que les organes d’actionnement
et/ou de visualisation du disjoncteur ne doivent pas
pouvoir indiquer I'état ouvert lorsque les contacts ne
sont pas effectivement séparés pour I'interruption du
circuit. De méme, le verrouillage par actionnement
d’une serrure ou mise en place d’un cadenas en po-
sition d’ouverture du disjoncteur ne doit étre possible
que si les contacts sont ouverts. Dans les disjonc-
teurs a blocs de télécommande adaptables couram-
ment utilisé, I'information de I'état ouvert ou fermé
des contacts est généralement donnée par la position
relative du maneton ou de la manette du bloc disjonc-
teur. La signalisation de I'état des contacts, et le
verrouillage du disjoncteur en position ouvert néces-
sitent dans ce cas l'intervention du mécanisme de
commande du disjoncteur, avec des risques de mise
sous contraintes mécaniques de piéces mobiles liées
aux contacts mobiles des différents pdles, notam-
ment en cas de contacts soudés.

L'objet de I'invention consiste & améliorer la fonc-
tion de sectionnement d’un disjoncteur a bloc de té-
lécommande adaptable.

Le disjoncteur selon I'invention est caractérisé en
ce que les moyens de visualisation sont agencés sur
un levier de commande relié au barreau par une liai-
son mécanique de transmission indépendante, réali-
sée en deux parties comportant un poussoir en prise
a l'intérieur du bloc de télécommande avec un doigt
de transmission du levier de commande, et compre-
nant un palpeur de position venant en aboutement
avec une tringle se trouvant dans le boitier du bloc
disjoncteur en étant articulée sur le barreau , et que
le levier de commande est muni d’'un élément d’accro-
chage susceptible de coopérer avec les moyens de
condamnation pour verrouiller ou déverrouiller un ti-
roir extractible d’'un verrou selon I'état fermé ou ou-
vert des contacts.

Selon une caractéristique de l'invention, le tiroir
extractible est équipé d’un orifice pour la mise en pla-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ce del'organe de cadenassage dans I'état déverrouil-
1é du tiroir, et d’'un élément de retenue coopérant avec
I'élément d’accrochage du levier de commande.

Les moyens de visualisation indiquent la position
des contacts par I'intermédiaire de la liaison mécani-
que qui est indépendante du mécanisme du disjonc-
teur. Les piéces de ce dernier ne sont soumises a au-
cune contrainte mécanique lors du cadenassage du
verrou en position ouvert. Ce cadenassage peut uni-
quement intervenir aprés déverrouillage du verrou
parle voyant lorsque ce dernier est déplacé par laliai-
son mécanique vers la position ouvert.

La présence de cette liaison mécanique indépen-
dante constitue un systéme de sécurité positive.

D’autres avantages et caractéristiques ressorti-
ront plus clairement de la description qui va suivre
d’'un mode de réalisation de I'invention, donné a titre
d’exemple non limitatif et représenté aux dessins an-
nexés, dans lesquels :

La figure 1 est une vue en perspective d’'un dis-
joncteur télécommandé selon I'invention.

La figure 2 montre une vue en perspective du
bloc de télécommande aprés enlévement du capot.

La figure 3 représente une vue schématique en
coupe longitudinale du dispositif de sectionnement
incorporé dans le disjoncteur télécommandé, dontles
contacts sont en position de fermeture.

La figure 4 est une vue identique a la figure 3, le
disjoncteur étant en position ouvert/sectionné avec
mise en place d’'un cadenas.

Sur les figures 1 a 4, un disjoncteur télécomman-
dé 10 est composé d'un bloc de télécommande 11 a
accumulation d’énergie, comprenant un module
adaptable susceptible d’étre rapporté sur un bloc dis-
joncteur 12 a boitier 13 isolant moulé.

Le disjoncteur 12 est du type multipolaire a basse
tension, ayant par pble un systéme de contacts 14 sé-
parables, dont le contact mobile 16 est solidaire d’'un
barreau 18 de commutation transversal, entrainé en
rotation par un mécanisme de commande (non repré-
senté) a déclencheur 20.

Le systéme de contacts 14 comprend a titre
d’exemple un contact mobile 16 en forme de pont ro-
tatif a double coupure coopérant avec une paire de
contacts fixes 22, 24, tel que décrit dans le document
FR-A-2.622.347 de la demanderesse. Il est évident
qu’'un dispositif de contacts a simple coupure peut
également étre utilisé.

Le bloc de télécommande 11 est placé sur le bloc
disjoncteur 12 en coiffant le maneton (non représen-
té) pour manoceuvrer le barreau 18 par I'intermédiaire
du dispositif de commande du disjoncteur 12, et ren-
ferme un mécanisme 26 a ressort accumulateur
d’énergie, intercalé entre un organe moto-réducteur
28, et une commande manuelle 30 de secours, dont
seule la poignée 31 est représentée sur lafigure 2. La
face avant 32 du bloc de télécommande 11 compor-
te:
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- un bouton-poussoir de fermeture BPF et un
bouton poussoir d’ouverture BPO, dont I'ac-
tionnement provoque respectivement la fer-
meture et 'ouverture des contacts 16, 22, 24,

- un premier voyant 34 de signalisation locale de
I'état ouvert ou fermé du systéme de contacts
14 du disjoncteur 12,

- un deuxiéme voyant 35 actionné par le syste-
me accumulateur d’énergie du mécanisme 26
pour indiquer I'état armé ou désarmé du bloc
de télécommande 11,

- unverrou 38 de condamnation pour verrouiller
le disjoncteur télécommandé 10 en position ou-
vert en assurant une fonction de sectionne-
ment,

- etun sélecteur 40 de réglage en mode automa-
tique/manuel destiné a assurer la mise en cir-
cuit ou la neutralisation de I'organe moto-
réducteur 28.

Le premier voyant 34 de signalisation est agencé

a I'extrémité supérieure d'un levier 36 de commande
monté a pivotement sur un axe 37. Le levier 36
comporte d’'une part un élément 43 d’accrochage
coopérant avec un ergot ou élément de retenue 41 du
verrou 38, et d’autre part un doigt de transmission 42
situé a I'extrémité inférieure en étant engagé dans
une ouverture 44 d’un poussoir 46 mobile.

Le poussoir 46 est guidé en translation par des
pions 48, 50 fixes entre une premiére position relevée
correspondant a I'état fermé des contacts (figure 3),
et une deuxiéme position abaissée correspondant a
I'état ouvert des contacts (figure 4). Un ressort de
rappel 52 notamment de traction, sollicite le poussoir
46 vers la deuxiéme position. L'élément d’accrocha-
ge 43 du levier 36 est situé entre I'axe 37 et le voyant
34.

A l'opposé du doigt de transmission 42, le pous-
soir 46 est équipé d’un palpeur de position 54 venant
en aboutement avec une tringle 56 mobile de liaison,
articulée en un point 58 du barreau 18 de commuta-
tion. Le point d’articulation 58 est excentré par rap-
port a I'axe 60 du barreau 18, et la partie supérieure
de la tringle 56 coopérant avec le palpeur 54, est gui-
dée en translation au moyen d’'une glissiére 62 pré-
vue dans une entretoise de séparation des pdles du
boitier 13.

Le verrou 38 comporte un tiroir 64 extractible
équipé d'un orifice 66 de cadenassage susceptible
d’occuper une position d’insertion (figure 3) dans la-
quelle l'orifice 66 n’est pas accessible depuis la face
avant 32, et une position d’extraction, dans laquelle
le tiroir 64 sort partiellement a travers la fente 68 si-
tué sur la face avant 32, pour autoriser le passage
d’'une anse 69 d’'un cadenas 70. La course d’extrac-
tion en translation du tiroir 64 est définie par des té-
tons 71 de guidage coulissant le long de lumiéres 72
rectilignes de longueurs prédéterminées, ménagées
dans un support 65 fixe du tiroir 64.
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Le deuxiéme voyant 35 pivotant est actionné di-
rectement d’'une maniére classique par la came d’ar-
mement (non représentée) du ressort de fermeture
du mécanisme 26.

La mise en oeuvre de la fonction de sectionne-
ment du mécanisme 26 est réalisée de la maniére sui-
vante :

Le premier voyant 34 du levier de commande 36
signale la position des contacts 16, 22, 24 par l'inter-
médiaire de la liaison mécanique de transmission 74
en deux parties, composées du poussoir 46 a palpeur
de position 54, et de la tringle 56 associée au barreau
18.

Sur la figure 3, les contacts 16, 22, 24 sont fer-
més et la poussée de la liaison mécanique 74 sollicite
le levier de commande 36 en pivotement vers la droi-
te, faisant apparaitre I'état fermé du voyant 34 de si-
gnalisation a travers une fenétre 76 de la face avant
32. Dans cette position stable, I'ergot 41 du tiroir 64
est retenu par I’élément 43 d’accrochage du levier de
commande 36, et assure de ce fait le blocage positif
du verrou 38 en position d’insertion. Le retrait du ti-
roir 64 vers la position d’extraction est rendu impos-
sible suite a I'action de verrouillage exercée sur le
verrou 38, et l'orifice 66 est inaccessible. Toute ten-
tative de mise en place du cadenas 70 en position de
fermeture du systéme de contacts 14 est ainsi évité.

Lors de I'ouverture des contacts 16, 22, 24, la
tringle 56 se déplace vers le bas suite a la rotation du
barreau 18 dans le sens des aiguilles d’'une montre,
et le premier palpeur 54 suit le mouvement de la trin-
gle 56 par I'action de rappel du ressort 52. Le mou-
vement de descente du poussoir 46 fait réagir le doigt
de transmission 42 sur une rampe de |'ouverture 44,
etimpose un pivotement simultané vers la gauche du
levier de commande 36 avec passage du voyant 34
vers I'état ouvert. Le déplacement du levier 36 provo-
que le dégagement automatique de I'ergot 41 par rap-
port a I'élément d’accrochage 43, et il en résulte un
déblocage du verrou 38. Une action volontaire d’ex-
traction du tiroir 64 est alors possible pour la mise en
place du cadenas 70 (figure 4).

Le cadenassage du verrou 38 aprés déverrouil-
lage par le levier de commande 36 du voyant 34, et
I'indication locale de I'état ouvert du voyant 34 cons-
tituent les paramétres de la fonction de sectionne-
ment & coupure pleinement apparente, par laquelle
on est sdr que les contacts 16, 22, 24 du disjoncteur
sont effectivement ouverts.

La liaison mécanique de transmission 74 du mou-
vement des contacts au voyant 34 constitue une
chaine cinématique séparée du mécanisme 26 d’ac-
tionnement de la poignée du disjoncteur 12. La pré-
sence de cette liaison indépendante permet de
verrouiller le disjoncteur télécommandé 10 en posi-
tion ouvert sans mettre sous contrainte des piéces
mobiles d’actionnement de I'équipage mobile du mé-
canisme principal. Toute action forcée sur I'un des
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boutons poussoirs BPF et BPO se trouvant sur laface
avant 32 est sans effet sur le mécanisme 26, et les
contacts 16, 22, 24 restent verrouillés en position ou-
vert par le cadenassage du verrou 38. La liaison mé-
canique de transmission 74 entre le barreau 18 et le
voyant 34 constitue un systéme de sécurité positive,
méme en cas de rupture accidentelle du ressort de
rappel 52.

Revendications

1.

Disjoncteur télécommandé (10) comprenant un
bloc de télécommande (11) adaptable a un dis-
joncteur (12) multipolaire ayant un boitier (13)
isolant renfermant dans chaque péle un systéme
de contacts (14, 16, 22, 24) séparables actionné
par un barreau (18) de commutation entre une
position de fermeture et une position d’ouverture
et vice-versa, ledit bloc de télécommande
comportant :

- un mécanisme (26) équipé d'un organe
moto-réducteur (28) et de moyens de
commande (BPF, BPO, 30) autorisant la ro-
tation du barreau (18) isolant entre les po-
sitions de fermeture et d’ouverture,

- des moyens de visualisation (34) locale de
I'état ouvert ou fermé du systéme de
contacts (14),

- et des moyens de condamnation (38, 70)
pour verrouiller le systéme de contacts en
position d’ouverture en assurant une fonc-
tion de sectionnement a coupure apparente
du disjoncteur (10),

caractérisé en ce que

les moyens de visualisation (34) sont agencés
sur un levier (36) de commande relié au barreau
(18) par une liaison mécanique de transmission
(74) indépendante, réalisée en deux parties
comportant un poussoir (46) en prise a I'intérieur
du bloc de télécommande (11) avec un doigt (42)
de transmission du levier (36) de commande, et
comprenant un palpeur (54) de position venant
en aboutement avec une tringle (56) se trouvant
dans le boitier (13) du bloc disjoncteur (12) en
étant articulée surle barreau (18), et que le levier
(36) de commande est muni d’'un élément d’ac-
crochage (43) susceptible de coopérer avec les
moyens de condamnation pour verrouiller ou dé-
verrouiller un tiroir (64) extractible d’'un verrou
(38) selon I'état fermé ou ouvert des contacts
(14, 186, 22, 24).

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 1, caractérisé en ce que le tiroir (64) extrac-
tible est équipé d’un orifice (66) pour la mise en
place de l'organe de cadenassage (70) dans
I'état déverrouillé du tiroir (64), et d’'un élément

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

de retenue (41) coopérant avec I'élément d’ac-
crochage (43) du levier (36).

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 2, caractérisé en ce que le levier (36) de
commande comporte a I'opposé du palpeur (54),
une ouverture (44) de logement du doigt (42) de
transmission, imposant un pivotement alterné du
levier (36) autour d’'un axe (37) lors du mouve-
ment en translation du poussoir (46), le passage
du levier (36) vers I'état ouvert des moyens de vi-
sualisation (34) provoquant le déverrouillage au-
tomatique des éléments d’accrochage et de rete-
nue (43, 41).

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 3, caractérisé en ce que les moyens de visua-
lisation (34) comportent un voyant agencé al’'op-
posé du doigt (42) par rapport a 'axe (37) du le-
vier (36) de commande, et que I'élément d’accro-
chage (43) est situé entre I'axe (37) et le voyant
(34).

Disjoncteur télécommandé selon 'une des reven-
dications 1 a 4, caractérisé en ce que le poussoir
(46) est guidé en translation par des moyens de
guidage (48, 50) entre une premiére position et
une deuxiéme position de fin de course corres-
pondant respectivement a I'état fermé et ouvert
des contacts, et qu'un ressort de rappel (52) sol-
licite le poussoir (46) vers la deuxiéme position.

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 5, caractérisé en ce que I'extrémité de la trin-
gle (56) coopérant avec le palpeur (54) du pous-
soir (46) est guidée en translation par une glissié-
re (62) située a la partie supérieure du boitier
(13).

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 6, caractérisé en ce que la glissiére (62) est
agencée dans une entretoise de séparation de
deux pbles adjacents.

Disjoncteur télécommandé selon la revendica-
tion 5 ou 6, caractérisé en ce que le point d’arti-
culation (58) de la tringle (56) est excentré par
rapport al'axe (60) du barreau (18) de commuta-
tion, et que le poussoir (46) se trouve en aligne-
ment avec la tringle (56) selon une direction per-
pendiculaire a la face avant (32).
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