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Dispositif de commande rotative d’un disjoncteur.

Linvention concerne un  dispositif de
commande rotative pour un disjoncteur.

Le dispositif comporte une poignée rotative
(15) montée sur un boitier (14) contenant un
mécanisme de couplage entre un maneton
pivotant du disjoncteur et ladite poignée. Cette
poignée est solidaire d'une noix d’entrainement
(17) qui porte une goupille excentrique (18)
agissant sur une fourchette d’entrainement (20)
qui pivote autour d'un axe fixe (21). Cette four-
chette est équipée d’'une ouverture (22) pour
loger ledit maneton et d'une plaque de détrom-
page (31’).

Une barrette (33) pivotante constitue avec
'ouverture (22) et la plaque de détrompage (31’)
un systéme de détrompage interdisant la mise
en place du dispositif de commande rotative
lorsqu’il y a discordance d’états entre le mane-
ton et la poignée.
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La présente invention concerne un dispositif de
commande rotative pour un disjoncteur, notamment
un disjoncteur triphasé du type industriel, ce disjonc-
teur comportant un plastron de fermeture frontale
pourvu d’'une ouverture traversée par un maneton pi-
votant pouvant occuper au moins deux positions ex-
trémes stables, ce dispositif comprenant un boitier
monté sur ledit plastron, une poignée rotative solidai-
re de ce boitier et un mécanisme pour coupler ladite
poignée et ledit maneton.

Les disjoncteurs connus, et en particulier les dis-
joncteurs industriels triphasés, sont habituellement
logés dans des boitiers dont la plaque de fermeture
frontale, appelée plastron, comporte une ouverture
allongée traversée par un maneton pivotant qui peut
occuper deux positions stables correspondant res-
pectivement a I'ouverture et a la fermeture du dis-
joncteur, et une position intermédiaire centrale qui in-
dique un défaut. Ces boitiers sont parfois montés
dans un coffret ou tableau électrique muni d’une por-
te. Il existe un accessoire adaptable sur le plastron ou
sur la porte du tableau et qui permet de commander
le basculement du maneton par I'intermédiaire d’'une
poignée rotative. Linconvénient des dispositifs
connus de ce type réside dans le fait qu'ils ne
comportent pas d’organes de sécurité efficaces per-
mettant d’'empécher un montage en discordance des
deux moyens de commande couplés, a savoir le ma-
neton et la poignée rotative.

Un premier objet de I'invention consiste a réaliser
un dispositif de commande rotative du maneton d’un
disjoncteur garantissant la concordance entre I'état
du disjoncteur et celui du dispositif de commande ro-
tative.

Le mécanisme de couplage comporte a cet effet
des moyens de détrompage agencés pour empécher
un montage dudit dispositif en discordance d’état
avec le disjoncteur.

Selon une forme de réalisation préférée, ledit mé-
canisme comporte une noix d’entrainement mobile
en rotation avec ladite poignée rotative et une four-
chette d’entrainement pivotant autour d’un axe fixe et
couplée mécaniquement a ladite noix d’entrainement
par une goupille excentrique portée par cette dernié-
re et engagée dans un logement oblong ménagé dans
ladite fourchette d’entrainement, et lesdits moyens
de détrompage comportent une ouverture ménagée
dans ladite fourchette d’entrainement dans laquelle
est engagé ledit maneton du disjoncteur lorsque le
disjoncteur et le dispositif de commande rotative sont
en concordance d’'état, ainsi qu'une plaque solidaire
de ladite fourchette et bordant au moins partiellement
ladite ouverture.

Selon une variante particuliérement avantageu-
se, il peut comporter des moyens de verrouillage de
porte associés audit mécanisme de couplage.

Enfin, selon une autre variante avantageuse, il
peut comporter des moyens de verrouillage par une
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serrure, notamment une serrure du type a barillet.

Un développement de 'invention concerne éga-
lement une commande rotative prolongée pour un
disjoncteur, notamment un disjoncteur industriel,
comportant un axe de manoeuvre monté entre sa poi-
gnée rotative et son boitier.

On connait déja des commandes rotatives de ce
type. Elles présentent cependant un important défaut
dd au fait que I'axe de manoeuvre, couplé rigidement
au boitier, ne permet pas le rattrapage des jeux de fa-
brication et la compensation des dispersions sur les
cotes de réalisation des tableaux électriques. Le
montage de ces commandes est parfois rendu diffi-
cile et nécessite des interventions pour corriger ces
jeux et/ou ces écarts.

Un deuxiéme objet de 'invention consiste a réa-
liser une commande rotative pour un disjoncteur au-
torisant une compensation des défauts d’alignement
dus a la gravité et les dispersions sur les cotes des ta-
bleaux.

La commande rotative prolongée comporte a cet
effet un dispositif élastique de recentrage de I'axe de
manoeuvre, et une douille qui assure un couplage
mécanique entre I'axe de manoeuvre et une noix
d’entrainement du boitier.

Selon ce mode de réalisation, ladite douille
comporte un premier trongon sensiblement cylindri-
que qui est logé avec du jeu dans un évidement cen-
tral tronconique de la noix d’entrainement.

De fagon avantageuse, ledit premier trongon
comporte une denture ménagée a la périphérie d’'une
zone de son extrémité et ladite noix d’entrainement
comporte également une denture, ces deux dentures
étant agencées pour s’engrener avec du jeu.

D’autres avantages et caractéristiques de la pré-
sente invention ressortiront plus clairement de la des-
cription d’'un mode réalisation préféré donné a titre
d’exemple non limitatif et représenté dans les diffé-
rentes phases de son fonctionnement par les dessins
annexés dans lesquels :

la figure 1 est une vue en perspective d’'un dis-

joncteur équipé d’un dispositif de commande ro-

tative selon I'invention,

les figures 1A, 1B et 1C représentent respective-

ment trois positions de la poignée du dispositif

selon l'invention, ces positions correspondant a

trois états du disjoncteur,

la figure 2 représente une vue de dessous, en

perspective représentant le mécanisme de cou-

plage entre le maneton du disjoncteur et la poi-
gnée rotative du dispositif selon l'invention,

les figures 2A, 2B, 2C et 2D représentent des

vues en coupe axiale illustrant le fonctionnement

des moyens de détrompage du mécanisme de

couplage de la figure 2,

les figures 3A, 3B, 3C, 3D et 3E représentent des

vues partielles du dispositif selon I'invention il-

lustrant le dispositif de verrouillage de porte d'un
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tableau électrique contenant un disjoncteur, et

les figures 4A, 4B, 4C et 4D illustrent le fonction-

nement des moyens de verrouillage par une
serrure, du mécanisme de couplage du dispositif
selon I'invention.

la figure 5 est une vue en perspective de la

commande rotative prolongée;

la figure 6A représente une vue schématique de

la commande de la figure 5 au début de la phase

de fermeture d’'une porte sur laquelle est montée
la poignée rotative,

la figure 6B représente une vue similaire a celle

de la figure 6A a la fin de la phase de fermeture

de ladite porte,

la figure 7A est une vue en coupe du dispositif

élastique de recentrage dans la position corres-

pondant au début de la phase de fermeture de la-
dite porte,

la figure 7B est une vue similaire a celle de la fi-

gure 7Aalafin dela phase de fermeture de ladite

porte, et

la figure 8 est une vue de dessus du dispositif

élastique de recentrage.

La figure 1 représente une vue en perspective
d’un disjoncteur 10 dont le boitier 11 est fermé sur sa
face frontale par un plastron 12 sur lequel est monté
un dispositif de commande rotative 13. Ce dispositif
comprend un boitier 14 qui contient un mécanisme de
couplage entre un maneton pivotant du disjoncteur et
une poignée rotative 15 montée al’avant de ce boitier.
Chaque position de la poignée correspond a une po-
sition du maneton et a un état du disjoncteur.

Lesfigures 1A, 1B et 1C représentent respective-
ment trois positions de la poignée correspondant a
trois états du disjoncteur. Dans la position représen-
tée par la figure 1A, le disjoncteur est dans son état
ouvert. La poignée 15 est orientée vers le repére O de
la face frontale du boitier 14. Dans la position repré-
sentée par la figure 1B, le disjoncteur est dans son
état déclenché sur défaut. La poignée 15 est orientée
vers le repére D de la face frontale du boitier 14. Dans
la position représentée par la figure 1C, le disjoncteur
est dans son état fermé. La poignée 15 est orientée
vers le repéere F de la face frontale du boitier. A cha-
cune de ces positions de la poignée correspond une
position unique du maneton.

La figure 2 représente une vue en perspective il-
lustrant le mécanisme de couplage logé dans le boi-
tier 14. La poignée 15 est montée sur un axe 16 et est
solidaire d'une noix d’entrainement 17 qui porte une
goupille excentrique 18 engagée dans un logement
oblong 19 d’une fourchette d’entrainement 20 pivo-
tant autour d’'un axe fixe 21 solidaire du boitier 14. La
fourchette d’entrainement 20 se compose d’un pre-
mier élément 20a qui coopére avec la goupille excen-
trigue 18 et d’'un second élément 20b monté parallé-
lement au premier et lié rigidement a ce dernier. L'élé-
ment 20b comporte une ouverture 22 dans laquelle
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est engagé le maneton du disjoncteur.

Grace a ces composants, la rotation de la poi-
gnée provoque la rotation de la noix d’entrainement
17 et de I'’excentrique 18 gu’elle porte. De ce fait, I'ex-
centrique fait pivoter la fourchette d’entrainement 20
en agissant sur ledit premier élément 20a de cette
fourchette. Comme ledit premier élément 20a et ledit
second élément 20b de cette fourchette d’entraine-
ment sont liés rigidement, ils pivotent simultanément
dans un plan perpendiculaire a I'axe 21. L'ouverture
22 définit un logement dans lequel est engagé le ma-
neton qui subit une poussée de la part des parois en-
tourant I'ouverture et qui est de ce fait basculé dans
I'une ou l'autre des positions définies en référence
aux figures 1A, 1B et 1C.

Ce mécanisme est construit de telle maniére que
le montage du dispositif de commande rotative ne soit
possible que si le maneton et la poignée sont en
concordance d’états. Les figures 2A, 2B, 2C et 2D re-
présentent des vues en coupe illustrant les différents
cas qui peuvent se présenter lors de la mise en place
du dispositif de commande rotative sur le plastron
d’un disjoncteur.

Dans le cas de la figure 2A, la poignée 15 est sur
le repére O, qui correspond a la position ouverte du
dispositif. Le maneton 30 du disjoncteur se trouve
également dans la position correspondant a I'état ou-
vert de ce disjoncteur. De ce fait, I'ouverture 22 de
I'élément 20b de la fourchette d’entrainement 20 se
situe dans une position telle que ce maneton puisse
s’y engager librement.

Dans le cas de la figure 2B, la poignée 15 est sur
le repére F, qui correspond a la position fermée du
dispositif. Le maneton 30 se trouve dans |a méme po-
sition que précédemment, qui correspond a I'état ou-
vert du disjoncteur. L'ouverture 22 est décalée par
rapport a celle occupée précédemment. En consé-
quence, le maneton 30 ne peut pas étre engagé dans
cette ouverture. Il existe une zone d’interférence 31
entre I'élément 20b et le maneton 30, empéchant la
mise en place du dispositif de commande rotative
lorsqu’il y a discordance d’états entre le disjoncteur
et sa commande rotative se traduisant par une discor-
dance de position entre le maneton et la poignée.
Cette zone d'interférence 31 est constituée par une
plagque de détrompage 31’intégrante de I’'élément 20b
et bordant un c6té de I'ouverture 22.

Dans le cas de la figure 2C, la poignée est sur le
repére F, qui correspond a la position fermée du dis-
positif. Le maneton 30 est également dans la position
correspondant a I'état fermé du disjoncteur. De ce fait,
I'ouverture 22 de I'élément 20b de la fourchette d’en-
trainement 20 se situe dans une position susceptible
d’accueillir ce maneton. Il y a concordance de posi-
tion en raison de la concordance des états.

Dans le cas de la figure 2D, la poignée 15 est sur
le repére O, qui correspond a la position ouverte du
dispositif. Le maneton 30 est dans la position corres-
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pondant a I'état fermé du disjoncteur. De ce fait, I'ou-
verture 22 se situe dans une position décalée parrap-
port a celle qui permettrait I'introduction du maneton.
Il existe une zone d’interférence 32 entre le maneton
et une barrette 33, représentée par la figure 2, de for-
me coudée pivotant autour d’'un axe 34 et couplée par
un téton 35 engagé dans une ouverture oblongue 36
de I'élément 20b, a ladite fourchette d’entrainement,
cette barrette empéchant la mise en place du dispo-
sitif de commande rotative. La encore, cette mise en
place est interdite lorsqu’il y a discordance d’états.

Cet ensemble de composants qui coopérent pour
autoriser la mise en place du dispositif de commande
rotative lorsqu’il y a concordance d’états et pour in-
terdire cette mise en place lorsqu’il y a discordance,
constitue un systéme de détrompage.

Le dispositif de commande rotative est par ail-
leurs équipé de moyens de verrouillage de porte
agencés pour permettre, le cas échéant, de verrouil-
ler une porte d’'un coffret a I'intérieur duquel est mon-
té un disjoncteur. Ces moyens sont illustrés par les fi-
gures 3A, 3B, 3C, 3D et 3E. lls comportent un verrou
40 pivotant autour d’'un axe fixe 41 et muni a une de
ses extrémités d’'un bec 42 agencé pour coopérer
avec une butée 43 solidaire de la noix d’entrainement
17 solidaire de la poignée de commande rotative.
L’autre extrémité du verrou 40 comporte une butée 44
agencée pour coopérer avec un crochet 45 solidaire
de ladite porte du coffret contenant le disjoncteur.

Le verrou 40 est sollicité en permanence par un
ressort de compression 46 qui tend a le faire basculer
dans le sens de la fléeche A, vers une position repré-
sentée par la figure 3D.

Le verrouillage de porte est une fonction faculta-
tive qui peut étre mise en service ou non par l'utilisa-
teur final. A cet effet, le verrou 40 peut étre équipé de
deux vis 47 et 48 agencées pour coopérer, le cas
échéant, avec deux butées fixes 49 et 50 solidaires
du boitier 14 du dispositif de commande rotative.

Dans I'exemple illustré par la figure 3A, la vis 48
est en appui contre la butée 50 et empéche le bascu-
lement du verrou 40 dans le sens de la fléche A. La
butée 44 reste a 'intérieur du boitier 14 et le bec 42
n’interfére pas avec la trajectoire circulaire de la bu-
tée 43 lorsque la poignée est tournée. Il n’y a donc ni
verrouillage de porte ni verrouillage de la poignée.

Dans I'exemple illustré par la figure 3B, la vis 48
a étéretirée, mais la vis 47 est maintenue. Sous I'effet
du ressort de compression 46, le verrou 40 a basculé
de telle maniére que la vis 47 soit en appui contre la
butée 49. La butée 44 est engagée dans une ouver-
ture 51 du boitier 14 et coopére avec le crochet 45
pour verrouiller la porte du coffret du disjoncteur. En
revanche, la vis 47 et la butée 49 empéchent un bas-
culement complet du verrou 40 et, de ce fait, préser-
ventun jeu entre le bec 42 etla butée 43. Dans ce cas,
la fonction de verrouillage de porte est assurée, mais
pas la fonction de verrouillage de la poignée.
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Lorsque les deux vis 47 et 48 sont retirées, le pi-
votement complet du verrou 40 est théoriquement
possible. Dans la pratique, on distingue cependant
trois cas distincts illustrés respectivement par les fi-
gures 3C, 3D et 3E.

Dans le cas de la figure 3C, le crochet 45 de la
porte du coffret a la méme fonction que la vis 47 as-
sociée a la butée 49, puisqu’elle empéche le bascu-
lement complet du verrou 40. En fait, ce crochet 45
est dans la position représentée lorsque la porte du
coffret est fermée. Il sert de butée d’arrét empéchant
le pivotement complet du verrou 40 et a préserver un
jeu entre le bec 42 et la butée 43 pour autoriser la ro-
tation libre de la poignée couplée a la noix d’entrai-
nement 17. En d’autres termes, lorsque la porte du
coffret est fermée, il est possible d’actionner libre-
ment la poignée de commande rotative.

Dans le cas de la figure 3D. la porte du coffret est
ouverte et le crochet 45 ne s’oppose pas au pivote-
ment complet du verrou 40. Le bec 42 se positionne
en appui contre la butée 43 et empéche la rotation de
la noix d’entrainement 17 dans le sens de la fléche B.
En conséquence, lorsque la porte du coffret est ou-
verte, la manoeuvre de la poignée du dispositif de
commande rotative est interdite.

La figure 3E montre que la porte du coffret ne
peut étre ouverte que si le disjoncteur est en position
ouverte, lorsque les deux vis 47 et 48 sont retirées.
Initialement, les éléments mobiles sont dans la posi-
tion représentée par la figure 3D. Lorsque I'opérateur
tourne la poignée dans le sens de lafléche C, la butée
43 de la noix d’entrainement 17, qui comporte un bord
arrondi 43a, coopére avec une rampe 52 ménagée
surle flan du verrou 40, al’arriere du bec 42 pour faire
basculer ce verrou et libérer le crochet 45 de la porte.
La rotation de la poignée dans le sens de la fleche C
correspond & une manoeuvre tendant 2 emmener
cette poignée dans la position d’ouverture du disjonc-
teur.

Outre le détrompage et le verrouillage de porte,
le dispositif peut étre pourvu de moyens de verrouil-
lage par une serrure. Le mode de mise en oeuvre de
cette fonction complémentaire est décrit en référence
aux figures 4A, 4B, 4C et 4D. Une serrure 60 du type
a barillet est montée a l'intérieur du coffret 14. Cette
serrure comporte un péne 61 rotatif qui est agencé
pour coopérer avec I'élément 20b de la fourche d’en-
trainement.

La figure 4Areprésente la serrure 60 en position
déverrouillée, le dispositif de commande rotative
étant en position fermée qui correspond a I'état fermé
du disjoncteur.

La figure 4B représente la serrure 60 en position
verrouillée, le dispositif de commande rotative étant
toujours en position fermée. Le péne 61 est engagé
dans une encoche 62 ménagée dans la fourchette
d’entrainement, et plus exactement dans une piéce
20C reliant les deux éléments 20a et 20b, et perpen-
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diculairement a ces derniers. || empéche la rotation
de la noix d’entrainement 17 puisque I'élément 20a
est bloqué et blogque la goupille excentrique 18.

Les figures 4C et 4D illustrent le fonctionnement
de la serrure lorsque le dispositif de commande rota-
tive est en position ouverte. Une serrure 60’ du type
a barillet, qui pourrait étre identique ala serrure 60 re-
présentée par les figures 3A et 3B, comporte un péne
61’. Dans les deux cas, le dispositif de commande ro-
tative est en position ouverte. Dans I'exemple de la fi-
gure 4C, la serrure 60’ est ouverte et le péne 61’ n’in-
terfére pas avec la trajectoire décrite parla piéce 20C
de la fourchette d’entrainement 20 lorsque la noix
d’entrainement 17 est manoeuvrée.

Dans I'exemple de la figure 4D, la serrure 60’ est
fermée et le péne 61’ bloque la piéce 20C et empéche
la rotation de la noix d’entrainement 17.

Il est bien entendu que le blocage de la noix d’en-
trainement par le péne pourrait s'obtenir par des
moyens différents de I'appui de ce péne contre la pié-
ce 20C. Le péne pourrait, par exemple, coopérer avec
I'une ou l'autre des piéces 20a ou 20b.

En référence a la figure 5, la commande rotative
prolongée 110 comporte un axe de manoeuvre 111,
une poignée rotative 112 montée al’extrémité libre de
cet axe, un boitier 113 auquel est couplé I'axe de ma-
noeuvre 111, a son autre extrémité, par I'intermédiai-
re d'un dispositif élastique de centrage 114.

Comme le montrent les figures 6A et 6B, la poi-
gnée 112 est associée a une bague de centrage 115
qui comporte une surface intérieure conique 116 dé-
finissant une rampe circulaire sur laquelle prend ap-
pui I'extrémité arrondie 117 de I'axe de manoeuvre
111, au début de la phase de fermeture (voir la figure
6A) d’une porte 118 sur laquelle est montée ladite poi-
gnée 112,

Au cours de la fermeture de cette porte, I'extré-
mité 117 glisse sur la surface intérieure conique 116
de la bague de centrage 115 pour se positionner de
fagon approximativement centrée comme le montre
la figure 6B. Ce déplacement angulaire de I'axe de
manoeuvre est rendu possible grace a I'élasticité du
dispositif élastique de recentrage 114 dont la cons-
truction sera décrite en détail en référence aux figu-
res suivantes.

Le dispositif élastique de recentrage 114 est cou-
plé a une noix d’entrainement 119 du boitier 113, qui
est pourvue d’'un évidement central tronconique 120.
Ce dispositif comporte en outre une douille 121
comprenant un premier trongon 122 sensiblement cy-
lindrique, de section réduite, et un second trongon
123 sensiblement cylindrique, de section large. Le
premier trongon 122 est engagé dans I'évidement
central tronconique 120 de la noix d’entrainement
119 a laquelle il est fixé par une vis 124 vissée dans
un alésage fileté 125 disposé axialement et ménagé
dans ledit premier trongon 122 et ayant une téte élar-
gie 126 qui prend appui sur les bords 127 d’'un déga-
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gement circulaire 128 réalisé dans la noix d’entraine-
ment, du coté opposé a I'évidement tronconique 120.

Le second trongon 123 comporte un évidement
de section polygonale, par exemple carrée, agencé
pour recevoir une extrémité de I'axe de manoeuvre
1.

En raison du jeu prévu entre la paroi extérieure
dudit premier trongon 122 de la douille 121 etla paroi
intérieure de I'évidement central tronconique 120 de
la noix d’entrainement 119, I'axe de manoeuvre 111
peut se débattre angulairement comme le montre la
figure 6B.

Pour ramener automatiquement I'axe de ma-
noeuvre 111 dans une position centrée, un ressort de
compression 129 est monté entre un rebord 130 de
la douille 121 et une bague d’appui 131 montée
coaxialement sur la noix d’entrainement. Une coquille
de protection 132 recouvre cet ensemble. Le ressort
a pour effet de générer une poussée tendant a éloi-
gner la douille 121 de la noix d’entrainement. Comme
ces deux éléments sont liés par la vis 124, cet éloi-
gnement est contrarié et I'effet obtenu est un recen-
trage de la douille par rapport a la noix d’entraine-
ment, lorsque I'axe de manoeuvre est libéré aprés
avoir subi un déplacement angulaire.

La rotation de la noix d’entrainement est obtenue
grace a une premiére denture 133 ménagée a la pé-
riphérie de la zone d'extrémité du premier trongon
122 de la douille 121, qui coopére avec une seconde
denture 134, ménagée au fond de I'’évidement central
tronconique 120 (figure 7A et 7B).

Un jeu relativement grand est prévu entre les
deux dentures de telle fagon qu’elles restent en prise
méme lorsque I'axe de manoeuvre est angulairement
décalé.

En conséquence, en raison des différents jeux,
I'axe de manoeuvre peut étre angulairement décalé,
tout en restant couplé a la noix d’entrainement. Grace
au ressort de compression, I’'axe de manoeuvre tend
a se positionner selon une direction axiale dés qu'’il
est libéré par ouverture de la porte du tableau, aprés
avoir subi un décalage angulaire et peut reprendre sa
position décalée au moment de la fermeture de cette
porte.

Revendications

1. Dispositif de commande rotative pour un disjonc-
teur, notamment un disjoncteur triphasé du type
industriel, lequel comporte un plastron de ferme-
ture frontale pourvu d’'une ouverture traversée
par un maneton pivotant pouvant occuper au
moins deux positions extrémes stables, ledit dis-
positif comprenant un boitier monté sur ledit plas-
tron, une poignée rotative solidaire de ce boitier
et un mécanisme pour coupler ladite poignée et
ledit maneton, caractérisé en ce que ledit méca-
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nisme de couplage comporte des moyens de dé-
trompage agencés pour empécher un montage
dudit dispositif en discordance d’état avec le dis-
joncteur.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que ledit mécanisme de couplage comporte
une noix d’entrainement (17) mobile en rotation
avec ladite poignée rotative (15) et une fourchet-
te d’entrainement (20) pivotant autour d’un axe
fixe (21) et couplée mécaniquement a ladite noix
d’entrainement par une goupille excentrique (18)
portée par cette derniére et engagée dans un lo-
gement oblong (19) ménagé dans ladite fourchet-
te d’entrainement, et en ce que lesdits moyens de
détrompage comportent une ouverture (22) mé-
nagée dans ladite fourchette d’entrainement
dans laquelle est engagé ledit maneton du dis-
joncteur lorsque le disjoncteur et le dispositif de
commande rotative sont en concordance d’état,
ainsi qu’une plaque solidaire de ladite fourchette
et bordant au moins partiellement ladite ouvertu-
re.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que ladite fourchette d’entrainement (20)
comporte un premier élément (20a) et un second
élément (20b) disposés parallélement et solidai-
res I'un de I'autre, que ledit logement oblong (19)
est ménagé dans ledit premier élément (20a) et
que ladite ouverture (22) est ménagée dans ledit
second élément (20b).

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que lesdits moyens de détrompage compor-
tent en outre une barrette (33) pivotant entre un
axe (34) etliée par une de ses extrémités a ladite
fourchette d’entrainement (20).

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en
ce que ladite plaque est disposée d'un coté de
I'ouverture (22) et en ce que ladite barrette (33),
disposée de l'autre cbté de I'ouverture (22),
comporte a une de ses extrémités un téton (35)
engagé dans une ouverture oblongue (36) dudit
second élément (20b) de la fourchette d’entraine-
ment (20).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce qu’il comporte des moyens de verrouillage de
porte associés audit mécanisme de couplage,
lesdits moyens de verrouillage comportant un
verrou (40) pivotant sollicité par un ressort (46) et
pourvu d’'une butée (44) agencée pour coopérer
avec un crochet (45) solidaire d’'un coffret conte-
nant le disjoncteur et d’'un bec (42) agencé pour
coopérer avec une butée (43) solidaire de la noix
d’entrainement (17).

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10

Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en
ce que ledit verrou (40) est pourvu d’au moins
une premiére vis amovible (47) agencée pour
coopérer avec une premiére butée fixe (49) soli-
daire du boitier (14) pour empécher la coopéra-
tion du bec (42) et de la butée (43) solidaire de la
noix d’entrainement, et d’au moins une seconde
vis amovible (48) agencée pour coopérer avec
une seconde butée fixe (50) solidaire du boitier
(14) pour empécher la coopération de la butée
(44) avec le crochet (45) solidaire du coffret
contenant le disjoncteur.

Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce qu'il comporte une serrure (60, 60°) a barillet
de verrouillage de la fourchette d’entrainement
(20).

Dispositif de commande rotative pour un disjonc-
teur, notamment un disjoncteur triphasé de type
industriel, logé dans un boitier (113) isolant et
comportant une poignée (112) rotative, caractéri-
sée en ce que:

- un axe de manoeuvre (111) est monté entre
la poignée (112) et le boitier (113),

- un dispositif élastique (114) de recentrage
de I'axe de manoeuvre (111) comporte une
douille (121) assurant un couplage mécani-
que entre I'axe de manoeuvre (111) et une
noix d’entrainement (119) du boitier (113),
ladite douille (121) comportant un premier
trongon (122) sensiblement cylindrique,
logé avec du jeu dans un évidement central
tronconique (120) de la noix d’entrainement
(119),

- une premiére denture (133) du premier
trongon (122) est agencée pour coopérer
avec une deuxiéme denture conjuguée de
ladite noix d’entrainement.

10. Dispositif de commande selon la revendication 9,

caractérisé en ce que ladite douille (121) compor-
te un second trongon (123), sensiblement cylin-
drique, comportant un évidement de section po-
lygonale, agencé pour recevoir une extrémité de
I'axe de manoeuvre (111), ladite douille (121) et
la noix d’entrainement (119) étant maintenues
dans leurs positions axiales relatives par une vis
(124), qu’'un ressort de compression (129) est
monté entre un rebord (130) de la douille (121) et
une bague d’appui (131) coaxiale a la noix d’en-
trainement (119) et en appui contre cette dernié-
re, et qu’une coquille de protection (132) masque
ledit ressort de compression (129).
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Fig.38
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Porte fermé
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Verrouillage en position fermé verrouille
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