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©  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant. 

©  Dispositif  de  renvoi  d'angle,  caractérisé  en  ce 
qu'il  comprend  un  berceau  (1)  formé  de  deux 
flancs  parallèles  et  réunis  par  deux  parois  (4,  5) 
curvilignes,  les  faces  internes  (7)  desdits  flancs 
étant  munies  en  outre  de  saignées  (9)  permet- 
tant  le  mouvement  d'un  boîtier  (10)  comportant 
des  logements  (14,  14')  au  travers  desquels  est 
positionné  un  équipage  de  pignons  comportant 
à  chacune  de  leurs  extrémités  (21,  22,  24)  une 
zone  d'engrènement  et  une  tige  (26)  autorisant 
la  solidarisation  avec  l'axe  du  treuil  du  tambour 
(30)  du  volet  roulant  et  avec  l'axe  de  manoeuvre 
(29),  ledit  berceau  (1)  coopérant  au  pan  de  mur 
par  l'intermédiaire  d'une  embase  (33)  formant 
support. 
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La  présente  invention  est  relative  à  des  perfec- 
tionnements  apportés  à  des  volets  roulants.  Elle  vise 
plus  particulièrement  le  mécanisme  transmettant  le 
mouvement  de  rotation  issu  d'une  manivelle  ou  d'un 
moteur  selon  un  axe  déterminé,  en  un  mouvement  de 
rotation  selon  un  axe  généralement  perpendiculaire, 
ce  mouvement  de  rotation  est  transmis  généralement 
à  un  treuil  solidaire  de  l'arbre  d'enroulement  entraî- 
nant  en  translation  le  tablier  du  volet  roulant. 

Les  dispositifs  connus  sont  généralement  à  dou- 
ble  cardan  et  présentent  les  inconvénients  majeurs 
suivants  :  les  cardans  traversant  le  bâti  du  volet  rou- 
lant  génèrent  un  important  désaxage  permanent,  de 
l'ordre  de  60°,  qui  d'une  part,  nuit  au  fonctionnement 
correct  de  la  cinématique  du  volet  rolant,  créant  un 
très  mauvais  rendement  mécanique  de  l'ensemble, 
induisant  de  ce  fait  pour  l'utilisateur  un  effort  consé- 
quent  sur  la  manivelle  pour  vaincre  le  couple  résistant 
important  et  affectant  également  la  fiabilité  des 
composants.  On  connaît  également  des  renvois  d'an- 
gle  à  90°  par  association  de  deux  pignons  coniques. 
Néanmoins,  cette  solution  requiert  un  montage  soi- 
gné  car  les  rattrapages  de  jeux  sont  quasiment 
inexistants,  ce  qui  supprime  toutes  les  possibilités  de 
montage  en  faux  équerrage  entre  l'axe  du  treuil  du 
tambour  du  volet  roulant  et  l'axe  de  manoeuvre.  Par 
ailleurs,  cette  conception  est  d'un  esthétisme  peu 
avantageux  car  elle  nécessite  l'emploi  de  carters  vo- 
lumineux. 

La  présente  invention  vise  donc  à  pallier  ces  in- 
convénients,  en  proposant  un  dispositif  de  renvoi 
d'angle,  monté  sur  un  bâti  oscillant,  qui  autorise 
d'orienter  l'axe  du  treuil  du  tambour,  traversant  le 
mur,  dans  une  position  telle  qu'il  soit  colinéaire  à  l'axe 
de  la  manivelle. 

A  cet  effet,  le  dispositif  de  renvoi  d'angle,  objet  de 
l'invention,  se  caractérise  en  ce  qu'il  comprend  un 
berceau  formé  de  deux  flancs  parallèles  et  réunis  par 
deux  parois  curvilignes,  les  faces  internes  desdits 
flancs  étant  munies  en  outre  de  saignées  permettant 
le  mouvement  d'un  boîtier  comportant  des  logements 
au  travers  desquels  est  positionné  un  équipage  de  pi- 
gnons  comportant  à  chacune  de  leurs  extrémités  une 
zone  d'engrènement  et  une  tige  autorisant  la  solida- 
risation  avec  l'axe  du  treuil  du  tambour  du  volet  rou- 
lant  et  avec  l'axe  de  manoeuvre,  ledit  berceau  coopé- 
rant  au  pan  de  mur  par  l'intermédiaire  d'une  embase 
formant  support. 

D'autres  caractéristiques  et  avantages  de  la  pré- 
sente  invention  ressortiront  de  la  description  faite  ci- 
après,  en  référence  aux  dessins  annexés  qui  en  illus- 
trent  un  exemple  de  réalisation  dépourvu  de  tout  ca- 
ractère  limitatif.  Sur  les  figures  : 

-  la  figure  1  est  une  vue  en  coupe,  en  élévation 
frontale,  d'un  renvoi  d'angle  à  articulation  se- 
lon  l'invention  ; 

-  la  figure  2  est  une  vue  en  coupe  plane,  en  élé- 
vation  latérale,  d'un  dispositif  de  renvoi  d'an- 

gle  ; 
-  la  figure  3  est  une  vue  plane  en  coupe,  en  élé- 

vation  frontale,  d'un  dispositif  de  renvoi  d'an- 
gle  à  glissière. 

5  Selon  un  mode  préféré  de  réalisation,  le  dispositif 
de  renvoi  d'angle,  objet  de  l'invention,  comporte  es- 
sentiellement  un  berceau  1  ,  formé  par  deux  flancs  2, 
3  parallèles  réunis  par  deux  parois  4,  5  curvilignes,  de 
manière  à  constituer  une  boîte  6.  Chacun  des  flancs 

10  2,  3  est  muni  sur  sa  face  intérieure  7,  8  d'une  saignée 
9  à  empreinte  plate  ou  sphérique  ;  ces  empreintes 
coopèrent  à  un  boîtier  10.  Ce  boîtier  comporte  égale- 
ment  des  parties  latérales  11,  12  de  profil  similaire 
aux  empreintes  présentes  sur  les  flancs  2,  3  du  ber- 

15  ceau  1  ,  ces  parties  latérales  étant  réunies  par  l'inter- 
médiaire  d'une  couronne  13.  Le  boîtier  10  est  réalisé 
à  partir  d'une  portion  cylindrique  et  comprend  notam- 
ment,  sur  la  périphérie  de  la  couronne  13,  des  loge- 
ments  14,  14'  faisant  saillie  perpendiculairement  et 

20  débouchant,  par  l'une  de  leurs  extrémités  15,  16, 
dans  la  cavité  interne  17  de  la  portion  cylindrique  du 
boîtier  10.  Par  ailleurs,  on  prévoit  de  disposer  ces  lo- 
gements  14,  14'  selon  un  angle  ouvert,  compris  entre 
l'angle  droit  et  l'angle  plat  supérieur  à  l'angle  droit,  tel 

25  que  notamment  120°.  Chacun  des  logements  14, 
14'  reçoit  en  outre  un  équipage  20  de  pignons  18,  19 
dont  l'inclinaison  de  la  denture  est  fonction  du  déca- 
lage  angulaire  entre  les  deux  axes  respectifs  des  lo- 
gements.  Un  équipage  20  comprend  essentiellement, 

30  à  l'une  de  ses  extrémités  21,  22,  une  zone  d'engrè- 
nement  23  portant  la  denture,  tandis  qu'à  l'autre  ex- 
trémité  24,  25,  l'équipage  20  comporte  une  tige  26  qui 
s'adapte  par  des  moyens  connus  tels  que  notamment 
par  une  empreinte  en  bout,  du  type  six  pans  creux  27, 

35  ou  par  l'intermédiaire  de  perçages  radiaux  28,  afin 
d'en  assurer  sa  solidarisation  à  l'axe  issu  de  la  mani- 
velle  29,  ou  à  l'axe  30  du  treuil  du  tambour  portant  le 
tablier. 

Les  empreintes  9  présentes  dans  les  flancs  2,  3 
40  latéraux  du  berceau  1  autorisent  une  rotation  ou  un  pi- 

votement  angulaire  selon  le  type  d'empreinte  du  boî- 
tier  10  muni  de  son  couple  de  renvoi  d'angle.  Afin  de 
limiter  l'amplitude  du  mouvement  du  boîtier  10,  les 
ouvertures  31  ,  32  présentes  sur  les  parois  4,  5  curvi- 

45  lignes  et  qui  permettent  le  passage  des  logements 
14,  14'  sont  de  diamètre  légèrement  supérieur  et  peu- 
vent  si  besoin  être  de  forme  oblongue. 

Le  berceau  1  coopère  au  pan  de  mur  par  l'inter- 
médiaire  d'une  embase  formant  support  33.  Ce  sup- 

50  port  comprend  une  face  plane  34  destinée  à  être  au 
contact  du  pan  de  mur,  tandis  que  la  face  opposée  35 
est  de  profil  curviligne,  similaire  à  celui  du  berceau. 

Le  support  33  est  par  ailleurs  pourvu  d'une  plu- 
ralité  de  trous  36,  37  pour  le  passage,  d'une  part  d'un 

55  équipage  20  et  d'autre  part,  pour  les  moyens  de  fixa- 
tion  tels  que  des  vis,  du  support  33  sur  le  mur.  Les 
moyens  de  fixation  permettent  également  d'empri- 
sonner,  au  niveau  de  lamages  39,  40,  et  donc  de  so- 
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lidariser  l'une  des  parois  curvilignes  4,  5  constituant 
la  boîte  6,  grâce  à  l'appui  du  moyen  de  fixation  sur  un 
épaulement  38  réalisé  sur  une  partie  en  retrait  de 
l'une  des  parois  curvilignes  4,  5. 

Selon  un  autre  mode  préféré  de  réalisation,  on  in-  5 
terpose  entre  le  support  33  et  le  berceau  1  une  glis- 
sière  41  ,  la  partie  femelle  étant  éventuellementdispo- 
sée  sur  le  flanc  35  du  support  33  et  la  partie  mâle  sur 
l'une  des  faces  extérieures  du  berceau  1  .  La  glissière 
41  possède  éventuellement  une  pluralité  de  surfaces  10 
de  guidage,  limitant  ainsi  les  degrés  de  liberté  du  ber- 
ceau  1  sur  le  support  33,  à  une  seule  direction.  Dans 
ce  mode  de  réalisation  particulier,  les  moyens  de  fixa- 
tion  n'emprisonnent  plus  le  berceau  1  sur  le  support 
33,  la  solidarisation  de  ce  dernier  étant  effectuée  par  15 
la  forme  des  glissières  et  notamment  par  leur  profil  en 
queue  d'aronde.  Par  ailleurs,  on  prévoit  que  l'un  des 
trous  36,  37  disposés  dans  l'embase  du  support  et 
permettant  le  passage  de  l'équipage  20,  est  suffi- 
samment  important,  ou  est  réalisé  sous  la  forme  20 
d'une  ouverture  oblongue  pour  autoriser  la  course  an- 
gulaire  du  berceau  1  sur  le  support  33  entre  une  po- 
sition  haute  et  une  position  basse. 

Quel  que  soit  le  mode  de  réalisation  du  renvoi 
d'angle  par  articulation  ou  par  glissière,  le  débatte-  25 
ment  angulaire  entre  l'axe  du  treuil  du  tambour  du  vo- 
let  roulant  et  son  axe  de  manoeuvre,  par  manivelle, 
est  d'au  moins  120°  autour  d'une  position  de  montage 
du  support  par  rapport  à  l'axe  du  volet  roulant,  étant 
entendu  que  le  système  d'articulation  ou  de  glissière  30 
autorise  un  décalage  angulaire  autour  de  cette  posi- 
tion  de  quelques  degrés  supplémentaires,  préféren- 
tiellement  de  l'ordre  de  plus  ou  moins  5°,  permettant 
ainsi  de  compenser  les  éventuelles  tolérances  di- 
mensionnelles  du  mur.  35 

Il  demeure  bien  entendu  que  la  présente  inven- 
tion  n'est  pas  limitée  aux  exemples  de  réalisation  dé- 
crits  et  représentés  ci-dessus,  mais  qu'elle  en  englo- 
be  toutes  les  variantes. 

Revendications 

1  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant, 
caractérisé  en  ce  qu'il  comprend  un  berceau  (1)  formé  45 
de  deux  flancs  (2,  3)  parallèles  et  réunis  par  deux  pa- 
rois  (4,  5)  curvilignes,  les  faces  internes  (7,8)  desdits 
flancs  étant  munies  en  outre  de  saignées  (9)  permet- 
tant  le  mouvement  d'un  boîtier  (1  0)  comportant  des  lo- 
gements  (14,  14')  au  travers  desquels  est  positionné  50 
un  équipage  (20)  de  pignons  comportant  à  chacune 
de  leurs  extrémités  (21  ,  22,  24,  25)  une  zone  d'engrè- 
nement  (23)  et  une  tige  (26)  autorisant  la  solidarisa- 
tion  avec  l'axe  du  treuil  du  tambour  (30)  du  volet  rou- 
lant  et  avec  l'axe  de  manoeuvre  (29),  ledit  berceau  (1  )  55 
coopérant  au  pan  de  mur  par  l'intermédiaire  d'une 
embase  (33)  formant  support. 

2  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 

selon  la  revendication  1  ,  caractérisé  en  ce  que  les  sai- 
gnées  (9)  présentes  respectivement  sur  les  faces  la- 
térales  (7,  8)  du  berceau  (1)  et  (11,  12)  du  boîtier  (10) 
sont  de  profil  similaire,  notamment  planes  ou  sphéri- 
ques. 

3  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 
selon  l'une  quelconque  des  revendications  précéden- 
tes,  caractérisé  en  ce  que  l'on  prévoit  de  disposer  ces 
logements  (14,  14')  selon  un  angle  ouvert,  compris 
entre  l'angle  droit  et  l'angle  plat  supérieur  à  l'angle 
droit,  tel  que  notamment  120°. 

4  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 
selon  l'une  quelconque  des  revendications  précéden- 
tes,  caractérisé  en  ce  que  les  ouvertures  (31  ,  32)  pré- 
sentes  sur  les  parois  (4,  5)  curvilignes  et  qui  permet- 
tent  le  passage  des  logements  (14,  14'),  sont  de  dia- 
mètre  légèrement  supérieur  et  peuvent  si  besoin  être 
de  forme  oblongue. 

5  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 
selon  l'une  quelconque  des  revendications  précéden- 
tes,  caractérisé  en  ce  que  le  support  (33)  est  pourvu 
d'une  pluralité  de  trous  (36,  37)  pour  le  passage, 
d'une  part  d'un  équipage  (20)  et  d'autre  part,  pour  les 
moyens  de  fixation  tels  que  des  vis,  du  support  (33) 
sur  le  mur. 

6  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 
selon  l'une  quelconque  des  revendications  précéden- 
tes,  caractérisé  en  ce  que  l'on  interpose  entre  le  sup- 
port  (33)  et  le  berceau  (1)  une  glissière  (41),  la  partie 
femelle  étant  éventuellement  disposée  sur  le  flanc 
(35)  du  support  (33)  et  la  partie  mâle  sur  l'une  des  fa- 
ces  extérieures  du  berceau  (1),  la  glissière  (41)  pos- 
sédant  une  pluralité  de  surfaces  de  guidage,  limitant 
ainsi  les  degrés  de  liberté  du  berceau  (1)  sur  le  sup- 
port  (33),  à  une  seule  direction. 

7  -  Dispositif  de  renvoi  d'angle  pour  volet  roulant 
selon  l'une  quelconque  des  revendications  précéden- 
tes,  caractérisé  en  ce  que  l'on  prévoit  que  l'un  des 
trous  (36,  37)  disposés  dans  l'embase  (33)  et  permet- 
tant  le  passage  de  l'équipage  (20),  est  suffisamment 
important,  ou  est  réalisé  sous  la  forme  d'une  ouver- 
ture  oblongue  pour  autoriser  la  course  angulaire  du 
berceau  (1  )  sur  le  support  (33)  entre  une  position  hau- 
te  et  une  position  basse. 
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