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Description

La présente invention a pour objet un dispositif gé-
nérateur de signaux caractéristiques du déplacement
d'un moyen de fermeture, tel que volet, store ou porte,
constitué d'un frotteur lié cinématiquement au moyen de
fermeture, d'un élément vibrant s'étendant sur au moins
la longueur de la course du moyen de fermeture et sur
lequel frotte le frotteur lors du déplacement du moyen
de fermeture de maniére a faire vibrer I'élément vibrant,
et d'un capteur de vibrations délivrant un signal carac-
téristique de ces vibrations.

Un tel dispositif est décrit dans la demande de bre-
vet FR 2 691 746 de la demanderesse. Dans ce dispo-
sitif, le frotteur est fixé sur le moyen de fermeture, par
exemple la lame inférieure d'un volet roulant et frotte sur
une lame vibrante fixée dans le fond de l'une des glis-
siéres guidant le moyen de fermeture ou sur la glissiére
elle-méme. En atelier, ces exécutions fonctionnent par-
faitement, mais il s'est avéré qu'elles ne tenaient pas
suffisamment compte des contraintes d'installation, en
particulier des problémes de montage dis aux varia-
tions de cotes des embrasures de fenétres et autres.
Par exemple, dans le cas d'embrasures de fenétres, on
a pu constater un écart total de deux centimétres dans
les aplombs des exirémités des cbtés horizontaux hauts
et bas d'une méme embrasure. || devient dans ce cas
difficile d'assurer un alignement correct de la trajectoire
dufrotteur lié au volet roulant et de la lame vibrante fixée
dans la glissiére elle-méme fixée sur le cbté de I'embra-
sure de la fenétre. La partie mécanique du dispositif de-
vrait donc présenter une certaine souplesse d'installa-
tion permettant une adaptation aux variations de cotes.

La présente invention a pour but d'assurer cette
souplesse d'installation et par conséquent de faciliter
cette derniére, ainsi que de simplifier la construction et
par conséquent de réduire les codts.

A cet effet, le dispositif générateur de signaux selon
I'invention est caractérisé en ce que son frotteur est fixé
sur un chariot monté coulissant sur I'élément vibrant et
lié cinématiquement au moyen de fermeture.

Le frotteur n'étant plus fixé sur le moyen de ferme-
ture, par exemple la lame inférieure d'un volet roulant,
mais sur un élément lié & I'élément vibrant, le position-
nement correct du frotteur relativement a I'élément vi-
brant est toujours garanti, quelle que soit la position de
I'élément vibrant relativement au moyen de fermeture
et & sa trajectoire.

La liaison cinématique entre le chariot et le moyen
de fermeture peut étre réalisé de toute maniére. Elle se-
ra de préférence souple mais non extensible.

L'élément vibrant peut étre constitué avantageuse-
ment d'une tige mince ou d'un fil d'acier sous tension.
Un élément vibrant sous forme de tige filetée permet a
la fois de tendre aisément la tige au moyen d'un écrou
et d'assurer une vibration de la tige par le frottement du
frotteur sur le filetage.

Un mode de fixation particulierement simple et ra-
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pide d'un élément vibrant sous forme de tige ou barre,
consiste & accrocher cette tige ou barre sur des cava-
liers enfilés sur les extrémités d'une glissiére existante.
L'un des cavaliers peut étre muni d'une butée sous for-
me de vis permettant de metire la tige ou barre sous
tension.

Le dessin annexé représente, a titre d'exemple,
deux formes d'exécution de l'invention.

La figure 1 est une vue partielle, en élévation et en
coupe selon |-l de la figure 2, d'une premiére forme
d'exécution du dispositif appliqué & un volet roulant.

La figure 2 est une vue partielle et en coupe selon
II-1 de la figure 1.

Lafigure 3 est une vue en coupe selon |-l du cha-
riot de la figure 1.

La figure 4 est une vue en coupe selon V-1V du
point de fixation bas de la tige de la figure 1.

La figure 5 est une coupe analogue & celle repré-
sentée a la figure 2 représentant une variante d'exécu-
tion.

La figure 6 est une vue en coupe analogue a celle
de lafigure 1 représentant une seconde forme d'exécu-
tion.

La figure 7 est une vue en coupe selon VII-VII du
chariot de la figure 6.

Lafigure 1 représente partiellement une embrasure
1 de fenétre ouverte dans un mur 2. Dans cette embra-
sure 1 est monté un volet roulant & lames tubulaires dont
seul la lame inférieure 3 a été représentée. Les lames
du volet roulant sont guidées dans deux glissiéres, telle
que la glissiére 4, fixée au mur 2 de chaque cbté de I'em-
brasure 1. La lame tubulaire inférieure 3 est fermée a
ses extrémités par des embouts 5.

Dans la glissiére 4 est montée une tige vibrante ver-
ticale 6, cylindrique et filetée, par exemple en acier, a
I'extrémité supérieure de laquelle est fixé un capteur de
vibrations 7 relié & un dispositif de commande 8 traitant
les signaux regus du capteur 7 et relié d'autre part au
moteur du tube d'enroulement du volet roulant par un
céble 9. Comme décrit dans la demande de brevet an-
térieure, le capteur de vibrations 7 peut étre de type ac-
célérométre ou détecteur de chocs piézo- ou ferro-élec-
trique, de type silicium micro-usiné & électronique de
traitement intégrée, par exemple un capteur commer-
cialisé par MURATA sous la dénomination commerciale
PKS-4A.

La tige filetée 6 est fixée au fond de la glissiére 4
au moyen de deux cavaliers 10 et 11, réalisés en t6le
pliée, enfilés sur les bords de la glissiére 4. Du cété in-
térieur de la glissiére, les cavaliers 10 et 11 présente
une partie pliée en forme de pont portant une partie tu-
bulaire verticale 12, respectivement 13 & travers les-
quelles la tige 6 passe librement. La tige filetée porte
deux écrous, a savoir un écrou supérieur 14 par lequel
la tige s'appuie sur la partie tubulaire 12 du cavalier su-
périeur 10 et un écrou inférieur 15, en-dessous de la
partie tubulaire 13 du cavalier inférieur, au moyen du-
quel il est possible de tendre la tige 6 entre les deux
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cavaliers, de maniére a ce que cette tige vibre facile-
ment.

Sur la tige 6 est monté un chariot 16 pouvant glisser
facilement sur le filetage de la tige 6. Le chariot 16 pré-
sente une fente d'élasticité, c'est-a-dire un profil en for-
me de pince comme représenté a la figure 3, de telle
maniére qu'il peut &tre monté latéralement sur la tige
vibrante 6 par une simple pression ayant pour effet
d'ouvrir sa fente d'élasticité. Le chariot peut étre avan-
tageusement exécuté en matiére synthétique. Sur le
chariot 16 est fixée une lame métallique 17 dont une
partie coudée 17a vient s'appuyer élastiquement sur la
tige vibrante 6 et dont une autre partie 17b, qui s'étend
du cété opposé du chariot 16, est fixée sur un téton 18
de l'embout 5 de la lame inférieure 3 du volet roulant.
La fixation de la lame 17 au téton 18 est assurée ici par
clipage d'une partie pliée profilée de la partie 17b de la
lame. Le chariot 16 est ainsi lié cinématiquement a la
lame 3 et son frotteur 17a vient frotter sur le filetage de
latige vibrante 6 lors du déplacement de la lame 3, c'est-
a-dire lorsque le volet roulant s'enroule ou se déroule.
Le frottement du frotteur sur la tige vibrante 6 entraine
celle-ci en vibration, vibration qui est captée par le cap-
teur 7.

Les moyens de traitement des signaux émis par le
capteur 7 peuvent étre exécutés comme décrit dans la
demande de brevet antérieure FR 2 691 746.

Il ressort de la description ci-dessus, que les
moyens mécaniques du dispositif générateur de si-
gnaux sont réalisés de fagon trés simple, peu colteuse
et sont faciles a installer. Le montage de la barre vibran-
te 6 ne nécessite ni vis ni rivet, mais il suffit a l'installa-
teur d'enfiler les cavaliers 10 et 11 sur la glissiére 4. Si
la glissiére 4 est fixée au mur par l'une de ses ailes,
c'est-a-dire son flanc, les cavaliers 10 et 11 sont alors
enfilés sur le fond de la glissiere comme représenté a
la figure 2. Si par contre la glissiére 4 est fixée au mur
par son fond, c'est-a-dire le fond du profil, il est sans
autre possible de fixer les cavaliers 10 et 11 sur le c6té
de la glissiére comme représenté a la figure 5. Le dis-
positif présente donc une grande souplesse d'installa-
tion.

L'avantage principal réside toutefois dans le fait que
le frotteur n'est plus fixé & une lame du volet roulant,
mais au chariot 16 qui constitue avec la tige vibrante 6
un sous-ensemble tel que la position du frotteur relati-
vement a la tige vibrante est toujours assurée. La liaison
entre le chariot 16 et la lame 3 présente une souplesse
telle que la distance entre la lame 3 et |a tige vibrante 6
peut varier en fonction des différences de cote de I'em-
brasure. En outre, la lame inférieure 3 du volet roulant
peut sans autre descendre jusqu'au bas de I'embrasure
sans que la fixation inférieure de la tige vibrante géne
le déplacement du frotteur, la longueur de la partie 17b
de la lame 17 pouvant étre choisie en fonction de la po-
sition de la fixation inférieure de la tige vibrante.

La seconde forme d'exécution représentée aux fi-
gures 6 et 7 ne différe en fait de la premiére forme d'exé-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

cution que par la forme de la tige vibrante et son mode
de fixation et de mise sous tension. Seuls ces éléments
seront donc décrits.

L'élément vibrant est constitué dans ce cas d'une
barre 19 de section rectangulaire présentant une surfa-
ce 20 crénelée ou dentelée. Sur cette barre 19 est mon-
té un chariot coulissant 21 constitué d'un bloc présen-
tant un profil en O rectangulaire enfilé sur la barre 19.
La lame 17 est fixée sur le chariot 21 de la méme ma-
niére que dans la premiére forme d'exécution. La barre
vibrante 19 présente deux trous 22 et 23 pour sa fixa-
tion. Cette fixation est & nouveau assurée par deux ca-
valiers 24 et 25 enfilés sur les extrémités de la glissiére
4. Ces cavaliers 24 et 25 sont exécutés en tdle décou-
pée et pliée de maniére & dégager une patte repliée en
forme de crochet 26, respectivement 27. Ces crochets
26 et 27 se détachent d'une partie pliée approximative-
ment en trapéze, comme dans la premiére forme d'exé-
cution, servant a tenir la barre viorante 19 a une certaine
distance de la glissiére 4. Le crochet 26 est engagé dans
le trou 22 et le crochet 27 dans le trou 23 de la barre
vibrante 19. Le cavalier supérieur 24 présente un profil
en U plus large que celui de l'autre cavalier et le fond
de ce profil est percé d'un trou fileté dans lequel est en-
gagé une vis 28 dont I'extrémité vient s'appuyer sur un
rebord coudé de la glissiére 4. En vissant la vis 28, il est
ainsi possible de faire monter le cavalier 24 et d'exercer
par son crochet 26 une tension sur la barre 19 retenue
en sa partie inférieure par le crochet 27.

La tige ou la barre vibrante pourrait bien entendu
étre fixée par d'autres moyens a la glissiére ou directe-
ment au mur.

Selon le diamétre et la rigidité de la barre utilisée,
il n'est pas nécessaire de metire cette barre sous ten-
sion, mais il suffit qu'elle soit fixée rigidement a l'une de
ses extrémités de maniére a pouvoir vibrer.

Au lieu d'une barre ou d'une tige vibrante, il serait
possible d'utiliser un fil ou une corde vibrante, par exem-
ple du type corde a piano.

Revendications

1. Dispositif générateur de signaux caractéristiques
du déplacement d'un moyen de fermeture, tel que
volet, store ou porte, constitué d'un frotteur (17a) lié
cinématiquement au moyen de fermeture, d'un élé-
ment vibrant (6; 19) s'étendant sur au moins la lon-
gueur de la course du moyen de fermeture et sur
lequel frotte le frotteur lors du déplacement du
moyen de fermeture de maniére a faire vibrer 'é1é-
ment vibrant, et d'un capteur de vibrations (7) déli-
vrant un signal caractéristique de ces vibrations, ca-
ractérisé en ce que le frotteur (17a) est fixé sur un
chariot (16; 21) monté coulissant sur I'élément vi-
brant (6; 19) et lié cinématiquement au moyen de
fermeture (3).
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Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que I'élément vibrant est constitué d'une tige (6)
ou barre (19) tendue entre deux points, dont I'un au
moins comporte un dispositif tendeur (15; 28).

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que la tige (6) est de section circulaire et que le
chariot (16) présente une fente d'élasticité permet-
tant son montage latéral sur la tige vibrante par
écartement élastique.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que la barre (19) est de section rectangulaire et
que le chariot (21) entoure complétement la barre.

Dispositif selon l'une des revendications 2, 3 ou 4,
pour moyen de fermeture comprenant des glissié-
res constituées de profilés, caractérisé en ce que la
tige ou barre est fixée a chaque extrémité de l'une
des glissiéres (4) au moyen de cavaliers (10, 11;
24, 25) enfilés sur I'extrémité de la glissiére.

Dispositif selon l'une des revendications 2, 3ou 5,
caractérisé en ce que la tige (6) est de section cir-
culaire et filetée, qu'elle porte au moins un écrou
(14, 15) & une extrémité pour sa mise sous tension.

Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en
ce que les cavaliers (24, 25) présentent une partie
en forme de crochet pour la fixation de la tige ou
barre (18) par accrochage, la tige ou barre présen-
tant a cet effet des trous (22, 23) dans lesquels sont
engagés lesdits crochets.

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en
ce que l'undes cavaliers (24) est muni d'une vis (28)
prenant appui sur I'extrémité de la glissiére pour
tendre ladite tige ou barre.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que I'élément vibrant est un fil métallique tendu,
en particulier une corde a piano.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que |'élément vibrant est une barre fixée rigide-
ment par l'une de ces exirémités.

Dispositif selon I'une des revendications 1 a 10, ca-
ractérisé en ce que le chariot (16; 21) est relié au
moyen de fermeture (3) par une liaison flexible
(17b).

Dispositif selon la revendication 11, caractérisé en
ce que ladite liaison souple (17b) et le frotteur (17a)
sont constitués d'une seule lame (17) dont une ex-
trémité profilée fixée par clipage sur un profil (18)
tel que téton ou nervure du moyen de fermeture.
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Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zum Erzeugen von Signalen, welche
fur die Verschiebung eines Schliessmittels, wie ei-
nes Fensterladens, eines Rouleaus oder einer Tir,
charakteristisch sind, bestehend aus einem Schileif-
organ (17a), welches kinematisch mit dem
Schliessmittel verbunden ist, einem Vibrationsele-
ment (6; 19), das sich Uber wenigstens die L&nge
des Verschiebungsweges des Schliessmittels er-
streckt und auf welchem das Schleiforgan bei der
Verschiebung des Schliessmittels schleift, derart,
dass das Vibrationselement zum Vibrieren ge-
bracht wird, und aus einem Vibrationssensor (7),
welcher ein flir diese Vibrationen charakteristisches
Signal liefert, dadurch gekennzeichnet, dass das
Schleiforgan (17a) auf einem Schlitten (16; 21) be-
festigt ist, der gleitend auf dem Vibrationselement
(6, 19) montiert und kinematisch mit dem
Schliessmittel (3) verbunden ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Vibrationselement aus einer
Stange (6) oder einem Stab (19) besteht, der zwi-
schen zwei Punkten gespannt ist, von denen we-
nigstens der Eine eine Spanneinrichtung (15; 28)
aufweist.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Stange (6) einen kreisférmigen
Querschnitt hat und dass der Schlitten (16) einen
Elastizitatsspalt aufweist, der seine seitliche Mon-
tage auf der Vibrationsstange durch elastisches
Spreizen erlaubt.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Stab (19) einen rechteckférmi-
gen Querschnitt hat und dass der Schlitten (21) den
Stab vollstandig umgibt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2, 3 oder 4
fir ein Schliessmittel, welches aus Profilen beste-
hende Gleitschienen aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Stange oder der Stab an jedem
Ende einer der Gleitschienen (4) mit Hilfe von Rei-
tern (10, 11; 24, 25) befestigt ist, welche auf das
Ende der Gleitschiene aufgeschoben sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2, 3 oder 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Stange (6) einen
kreisférmigen Querschnitt hat und mit einem Ge-
winde versehen ist, welches wenigstens eine
Schraubenmutter (14, 15) an einem Ende tragt, um
die Stange zu spannen.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Reiter (24, 25) einen Teil in Form
eines Hakens zum Befestigen der Stange oder des
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Stabs (18) durch Einhaken aufweisen, wobei die
Stange oder der Stab zu diesem Zwecke Lécher
(22, 23) haben, in welche die erwahnten Haken ein-
greifen.

Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass einer der Reiter (24) mit einer
Schraube (28) versehen ist, welche sich auf dem
Ende der Gleitschiene abstilitzt, um die erwahnte
Stange oder den erwahnten Stab zu spannen.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Vibrationselement ein gespann-
ter metallischer Draht ist, insbesondere eine Kla-
viersaite.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Vibrationselement ein Stab ist,
welcher starr mit einem seiner Enden befestigt ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, da-
durch gekennzeichnet, dass der Schlitten (16; 21)
mit dem Schliessmittel (3) durch eine elastische
Verbindung (17b) verbunden ist.

Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die erwahnte biegsame Verbindung
(17b) und das Schleiforgan (17a) aus einer einzigen
Lamelle (17) bestehen, deren eines profiliertes En-
de durch Aufstecken auf ein Profil (18), wie einen
Ansatz oder eine Rippe des Schliessmittels, befe-
stigt ist.

Claims

Device for generating signals characteristic of the
movement of a closure means, such as a shutter,
blind or door, consisting of a wiper (17a) linked kin-
ematically to the closure means, of a vibrating ele-
ment (6; 19) extending over at least the length of
the travel of the closure means and on which the
wiper rubs during the movement of the closure
means so as to vibrate the vibrating element, and
of a vibration sensor (7) delivering a signal charac-
teristic of these vibrations, characterized in that the
wiper (17a) is fixed to a carriage (16; 21) mounted
s0 as to slide over the vibrating element (6; 19) and
linked kinematically to the closure means (3).

Device according to Claim 1, characterized in that
the vibrating element consists of a rod (6) or bar (19)
stretched between two points, at least one of which
includes a tensioning device (15; 28).

Device according to Claim 2, characterized in that
the rod (6) has a circular cross-section and that the
carriage (16) has a springiness slit enabling it to be

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10.

11.

12.

fitted laterally onto the vibrating rod by elastic sep-
aration.

Device according to Claim 2, characterized in that
the bar (19) has a rectangular cross-section and
that the carriage (21) completely surrounds the bar.

Device according to one of Claims 2, 3 or 4, for a
closure means comprising slideways consisting of
sections, characterized in that the rod or bar is fixed
at each end of one of the slideways (4) by means
of clips (10, 11; 24, 25) slipped over the end of the
slideway.

Device according to one of Claims 2, 3 or 5, char-
acterized in that the rod (6) has a circular cross-sec-
tion and is threaded, and that it carries at least one
nut (14, 15) at one end for tensioning it.

Device according to Claim 5, characterized in that
the clips (24, 25) have a hook-shaped part for fixing
(18) the rod or bar by catching, the rod or bar having,
for this purpose, holes (22, 23) into which the said
hooks are engaged.

Device according to Claim 7, characterized in that
one of the clips (24) is equipped with a screw (28)
bearing on the end of the slideway in order to ten-
sion the said rod or bar.

Device according to Claim 1, characterized in that
the vibrating element is a stretched metal wire, in
particular a piano string.

Device according to Claim 1, characterized in that
the vibrating element is a bar fixed rigidly by one of
its ends.

Device according to one of Claims 1 to 10, charac-
terized in that the carriage (16; 21) is connected to
the closure means (3) via a flexible link (17b).

Device according to Claim 11, characterized in that
the said flexible link (17b) and the wiper (17a) con-
sist of a single strip (17), a profiled end of which is
fixed by clipping onto a profile (18), such as a stud
or rib of the closure means.
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