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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur manuel-
len Verstellung der Strahlaustrittsrichtung bei einem
AuslaB, insbesondere einem Deckenluftauslaf.

Es ist bekannt, bei Luftauslassen fir Kalt- und/oder
Warmluftzufuhr in einen Raum durch Verdrehen und/
oder Verschieben bestimmter Teile, z. B. besondere
Luftlenkelemente oder Leitschaufeln, eine Richtungs-
anderung der Einzelstrahlen zu erreichen. Hierbei wer-
den in der Regel die Kaltluft horizontal und die Warmluft
vertikal in den Raum eingeblasen. Unabhangig von der
konstruktiven Gestaltung des Luftauslasses und der zur
Anderung der Strahlaustrittsrichtung bestimmten Teile
reduziert sich der Steuermechanismus auf eine Rotati-
ons- oder Translationsbewegung.

Bei hochwertigen Anlagen erfolgt diese Bewegung
durch spannungs- und/oder temperaturgesteuerte
Stellmotoren. Hierfir ist ein entsprechender Aufwand
far die elekirische Installation erforderlich. Im allgemei-
nen ist bei diesen Ausflihrungen nur eine zentrale Ver-
stellung der Strahlaustrittsrichtung méglich. Wesentlich
gebrauchlicher ist jedoch die Ausristung mit einer
Handverstellung. Dabei kann die notwendige Rotations-
oder Translationsbewegung durch unmittelbar am oder
im LuftdurchlaB angebrachte Hebel, Stellschrauben
usw. ausgefiihrt werden. Bei gréBeren Raumhdhen,
beispielsweise im Industriebereich in Hohen von 5 bis
10 m, ist eine Verstellung im eingebauten Zustand des
Luftauslasses mittels Hand nur mit groBem Aufwand
moglich. Ein weiterer Nachteil dieser Handverstellung
besteht darin, daB in der Regel nicht komplikationslos
auf eine Motorverstellung umgeriistet werden kann.

Aus der US-A-2 676 759 ist eine Vorrichtung zur
manuellen Verstellung der Strahlaustrittsrichtung bei ei-
nem LuftauslaB bekannt, mit der eine Verstellung der
beweglichen Einzelelemente, die zugleich die Boden-
flache bilden, méglich ist. Zur Verstellung ist jedem be-
weglichen Einzelelement ein starrer Lagerbock zuge-
ordnet. AuBerdem sind zur Bewegung jedes Einzelele-
ments zwei Drehzapfen und ein starres Verbindungs-
glied und fur beide Verbindungsglieder eine drehbare
Scheibe erforderlich. Uber die drehbare Scheibe kénnen
nur zwei bewegliche Einzelelemente angeschlossen
sein.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vor-
richtung zur manuellen Verstellung der Strahlaustritts-
richtung bei einem AuslaB, insbesondere bei einem
Deckenluftausla3, mit aus beweglichen Einzelelemen-
ten gebildeter Bodenflache so auszubilden, dafB bei je-
der Einbauhdhe des Luftauslasses eine einfache und
schnelle manuelle Richtungsanderung der austreten-
den Luftstrahlen vom Boden aus mdglich ist, wobei
mehr als zwei die Bodenflache bildende Einzelelemente
gleichzeitig verstellbar sind bei einer vereinfachten kon-
struktiven Ausbildung.

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung geldst,
wobei der den beweglichen Einzelelementen zugeord-
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nete Verstellmechanismus direkt oder indirekt an ein im
Querschnittszentrum des Luftdurchlasses angeordne-
tes Zahnrad, dessen einseitig aus dem LuftauslaB her-
ausragende Drehachse senkrecht zur Luftausstrém-
richtung des Luftauslasses verlauft, angeschlossen ist,
und das Zahnrad liber die Drehachse mit zugeordnetem
Bewegungsumwandler durch ein flexibles Endlosele-
ment betéatigbar ist. In Ausgestaltung der Erfindung ist
der Verstellmechanismus Uber eine mittige Zahnstange
an das Zahnrad angeschlossen und der Bewegungs-
umwandler durch ein Zuggetriebe gebildet. Es besteht
die Méglichkeit, das flexible Endloselement durch eine
Endloskette oder eine Endlosschnur zu bilden.

Ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung ist in der
Zeichnung dargestellt und wird nachfolgend naher er-
lautert. Die einzige Figur zeigt in schematischer Darstel-
lung einen Langsschnitt durch einen Deckenluftauslaf.

Der DeckenluftauslaB weist einen AnschluBBstutzen
6 auf, der mit einem unteren in Form einer nach auBBen
abgewinkelt verlaufenden Kreisringscheibe ausgebilde-
ten Kragen 7 versehen ist, dessen auBerer Rand nach
unten abgewinkelt verlauft. An diesem abgewinkelten
Rand liegt die obere duBere Begrenzung des sich nach
unten anschlieBenden Geh&uses 8 an. Die Bodenflache
des Gehauses 8 ist durch bewegliche Einzelelemente 9
gebildet, die Uber einen Verstellmechanismus 1 und
Uber eine Zahnstange 10 an einer Halterung mit Zahn-
rad 2 angeschlossen sind. Im Ausflihrungsbeispiel ist
diese Halterung mit Zahnrad 2 im unteren Bereich des
AnschluB3stutzens 6 gelagert. Die Drehachse des Zahn-
rads 2 verlauft senkrecht zur Luftanstrébmrichtung. An
dem im Querschnittszentrum des Luftdurchlasses dreh-
bar befestigten Zahnrad 2 ist eine Achse 3 angeschlos-
sen, die einseitig aus dem AnschluBstutzen 6 heraus-
geflhrt ist. Auf das auBere freie Ende dieser Achse 3
ist ein Bewegungsumwandler 4 in Form eines Schnur-
zuggetriebes aufgesetzt, das Uber eine Endlosschnur 5
betatigbar ist. Die Lange der Endlosschnur 5 ist be-
stimmt durch die vorhandene Raumhéhe.

Eine nachtrdgliche Umrlstung der Luftdurchlasse
mit der erfindungsgemaBen Vorrichtung zur manuellen
Verénderung der Strahlaustritisrichtung auf Motorver-
stellung ist problemlos méglich, indem nur das Schnur-
zuggetriebe durch einen Stellmotor auszutauschen ist.

Aufstellung der Bezugszeichen:

Verstellmechanismus
Zahnrad
Achse
Bewegungsumwandler (Zuggetriebe)
Endlosschnur
AnschluB3stutzen
Kragen
Gehause
Einzelelemente
0 Zahnstange
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Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zur manuellen Verstellung der Strahl-
austrittsrichtung bei einem AuslaB, insbesondere
bei einem DeckenluftauslaB, mit aus beweglichen
Einzelelementen (9) gebildeteter Bodenflache, wo-
beider den beweglichen Einzelelementen (9) zuge-
ordnete Verstellmechanismus (1) direkt oder indi-
rekt an ein im Querschnittszentrum des Luftdurch-
lasses angeordnetes Zahnrad (2), dessen einseitig
aus dem LuftauslaB herausragende Drehachse (3)
senkrecht zur Luftausstrémrichtung des Luftauslas-
ses verlauft, angeschlossen ist, und das Zahnrad
(2) Uber die Drehachse (3) mit zugeordnetem Be-
wegungsumwandler (4) durch ein flexibles Endlos-
element (5) betatigbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daf3 der Verstellmechanismus (1) Uber ei-
ne mittige Zahnstange (10) an das Zahnrad (2) an-
geschlossenn ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daf3 der Bewegungsumwandler (4)
durch ein Zuggetriebe gebildet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das flexible Endloselement (5)
durch eine Endloskette oder Endlosschnur gebildet
ist.

Claims

Device for the manual adjusting of the stream exit
direction at an outlet, especially at a ceiling air out-
let, with a base surface formed from movable indi-
vidual elements (9), wherein the adjusting mecha-
nism (1) associated with the movable individual el-
ements (9) is connected directly or indirectly to a
gearwheel (2), which is arranged in the centre of the
cross-section of the air through passage and the ro-
tational axle (3) of which projects at one end out of
the air outlet and extends perpendicularly to the air
outflow direction of the air outlet, and the gearwheel
(2) is actuable by a flexible endless element (5) by
way of the rotational axle (3) with associated move-
ment converter (4).

Device according to claim 1, characterised thereby
that the adjusting mechanism (1) is connected to
the gearwheel (2) by way of a central rack (10).

Device according to claim 1 or 2, characterised
thereby that the movement converter (4) is formed

by a traction gear.

Device according to claim 1 or 2, characterised
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thereby that the flexible endless element (5) is
formed by an endless chain or endless cord.

Revendications

Dispositif de réglage manuel de la direction du cou-
rant d'air issu d'une sortie d'air, en particulier d'une
sortie d'air au plafond dans laquelle la surface du
fond est constituée d'éléments individuels mobiles
9.

caractérisé en ce que

le mécanisme de réglage (1) associé aux élé-
ments individuels mobiles (9) est raccordé di-
rectement ou indirectement a un pignon denté
(2) monté au centre de la section de passage
de l'air sur un axe de rotation (3) sortant sur un
c6té de la sortie d'air et perpendiculaire a la di-
rection d'écoulement de l'air, le pignon (2) pou-
vant étre actionné par l'intermédiaire de son ar-
bre (3) auquel est associé un transformateur de
mouvement (4) entrainé par un élément flexible
sans fin (5).

Dispositif selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

le mécanisme de réglage (1) est raccordé par
une crémaillére médiane (10) au pignon denté

(2)-

Dispositif selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que

le transformateur de mouvement (4) est cons-
titué par une transmission sous traction.

Dispositif selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que

I'élément flexible sans fin (5) est constitué par
une chaine sans fin ou un cordon sans fin.
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