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Flossenantrieb fiir ein Wasserfahrzeug.

@ Ein Flossenantrieb flr ein Wasserfahrzeug (1)
weist einen mit Muskelkraft betidtigbaren Hebelarm
(7, 7") auf, der mit einem auf- und abbewegbaren
Trager (2) Uber ein Gelenk verbunden ist, an dem
die Flosse (25) befestigt ist. Die Flosse (25) ist an
dem Trager (2) an einer in Fahrtrichtung quer verlau-
fende Schwenkachse (37) befestigt. An der Vorder-
seite und der Rickseite des Trigers (2) ist eine

gegeniiber dem Trdger (2) entgegen der Kraft von
Federn (69 bis 72) auf- und abbewegbare Stange
(26, 27) angeordnet. Die Flosse (25) ist an jeder
Stange (26, 27) um eine zur Trager-Schwenkachse
(37) parallele Achse (36, 38) verschwenkbar ange-
ordnet. Der Hub der Stangen (26, 27) ist gegeniber
dem Tréger (2) einstellbar.
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Die Erfindung bezieht sich auf einen mit Mus-
kelkraft betdtigbaren Flossenantrieb fiir ein Was-
serfahrzeug nach dem Oberbegriff des Anspruchs
1.

Ein derartiger Antrieb ist bereits bekannt (DE-
U-8138116). Dabei ist die Flosse drehfest am Flos-
sentrdger befestigt und mit einer um eine Querach-
se verschwenkbaren Wippe lber ein Gelenk auf-
und abbewegbar. Der bekannte Antrieb erfordert
einen hohen Kraftaufwand.

Aufgabe der Erfindung ist es daher, einen Flos-
senantrieb flr ein Wasserfahrzeug bereitzustellen,
der mit geringem Kraftaufwand zu einer hohen
Dauergeschwindigkeit des Wasserfahrzeugs fihrt.

Dies wird erfindungsgem3B mit dem im An-
spruch 1 gekennzeichneten Flossenantrieb erreicht.
In den Unteranspriichen sind vorteilhafte Ausgestal-
tungen der Erfindung wiedergegeben.

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde,
daB man groBe Flossenausschldge nur beim Start,
also allgemeinn zur Beschleunigung des Wasser-
fahrzeugs benétigt. Wenn das Wasserfahrzeug je-
doch eine hohere Geschwindigkeit erreicht hat, er-
héhen groBe Flossenausschldge nur den Kraftauf-
wand, ohne daB die Fahrigeschwindigkeit weiter
gesteigert wird.

DemgemiB ist erfindungsgemiB der Ausschlag
der Flosse wéhrend der Fahrt einstellbar, und zwar
Uber den Flossentrdger, also vom Wasserfahrzeug
aus. Mit dem erfindungsgeméBen Flossenantrieb
wird also beim Start ein relativ groBer Flossenaus-
schlag eingestellt. Mit zunehmender Geschwindig-
keit des Fahrzeugs wird dann der Flossenaus-
schlag verringert, so daB, wenn das Wasserfahr-
zeug eine bestimmte Dauer- oder Reisegeschwin-
digkeit erreicht hat, die Flosse nur noch kurze
Ausschldge durchflihrt, die einen geringen Kraftaui-
wand erfordern.

Der erfindungsgemiBe Flossenantrieb ist flr
die unterschiedlichsten Wasserfahrzeuge geeignet,
beispielsweise auch fir Unterwasserfahrzeuge flr
Taucher. Besonders gut ist er fiir Surfbretter ein-
setzbar.

Nachstehend ist eine Ausfiihrungsform der Er-
findung anhand der Zeichnung n3her erldutert. Dar-

in zeigen:

Fig. 1 einen Querschnitt durch ein
Surfbrett mit einem Flossenan-
frieb;

Fig. 2 eine Seitenansicht des Flos-
sentrigers;

Fig. 3 eine Draufsicht auf eine Hilfte
der Flosse;

Fign. 4 und 5 eine Draufsicht auf die untere
bzw. obere Scheibe zur Hub-
begrenzung; und

Fig. 6 eine Draufsicht auf den Zwi-

schenring zwischen der unter-
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en und der oberen Scheibe.

GemaB Fig. 1 erstreckt sich durch den Rumpf
1 eines Surfbrettes ein plattenférmiger Flossentri-
ger 2, wobei die Platte 2 in Ldngsrichtung weist,
also ihre schmale Vorderkante in Fahrtrichtung ge-
richtet ist.

Das obere Ende des Flossentragers 2, das mit
einer zum Trdger 2 senkrechten, also waagerech-
ten Endplatte 3 versehen ist, ist in einer Ausneh-
mung 4 an der Oberseite des Surfbretts 1 auf- und
abbeweglich, wobei in Fig. 1 die obere Endstellung
des Trdgers 2 durch die mit ausgezogenen Linien
dargestellte Endplatte 3 wiedergegeben ist, wih-
rend die untere Endstellung durch die gestrichelt
dargestellte Endplatte 3 verdeutlicht ist.

Die Endplatte 3 ist an einer Wippe 5 angelenkt,
die um eine in Fahririchtung verlaufende Achse 6
drehbar ist, also z. B. um die Surfbrettlingsachse.

Die Wippe 5 taucht mit dem Hebelarm 7 in die
Ausnehmung 4 an der Oberseite des Surfbretts.
Der andere Hebelarm 7' der Wippe 5 greift in eine
entsprechende Ausnehmung in der Oberseite auf
der anderen Seite des Surfbretts.

Die Wippe 5 stellt zugleich einen Deckel zum
VerschlieBen der Ausnehmung 4 dar. D. h., wenn
der Flossenantrieb, z. B. beim Segelbetrieb des
Surfbretts, nicht bendtigt wird, wird die Wippe 5 in
die in Fig. 1 dargestellte obere Position gebracht
und mit einer nicht dargestellten Einrichtung in
dieser Position am Surfbrett verriegelt, so daB die
Surfbrettoberseite geschlossen ist.

Die Anlenkung des Hebelarms 7 der Wippe 5
an der Endplatte 3 erfolgt mit zwei Bolzen 8, 9, die
an ihrem oberen Ende Lingsschlitze aufweisen, in
die die beiden entsprechend schmal ausgebildeten
Enden 10, 11 eines Querbolzens 12 eingreifen.
Durch die Schlitze in den Bolzen 8, 9 und die
Enden 10, 11 des Querbolzens 12 erstrecken sich
Sicherungsstifte 13, 14 (Fig. 5).

Der Querbolzen 12 liegt, wie aus Fig. 2 ersicht-
lich, in der Umfangsnut 17 einer Rolle 18. Die
Achslager 19, 20 der Rolle 18 sind mit Schrauben
21, 22 an der Wippe 5 befestigt. Der Querbolzen
12 verlduft also zwischen der Rolle 18 und der
Unterseite der Wippe 5.

Der Flossentrager 2 ist in einem Ldngsschlitz
23 im Rumpf 1 auf- und abbeweglich gefiihrt. Dazu
sind an den L&ngsseiten des Schlitzes 23 Fih-
rungsplatten 24, 24' angeordnet.

Wenn die Wippe 5 von der oberen, waagerech-
ten Stellung nach unten, in die gestrichelt darge-
stellte Stellung gekippt wird, bewegt sich damit der
Flossentrdger 2 nach unten, und umgekehrt.

An dem Flossentrdger 2 ist mit ihrem vorderen
Endabschnitt die Flosse 25 befestigt, die dadurch
ebenfalls auf- und abbewegt wird. Die Flosse 25 ist
nach hinten zunehmend biegsamer, beispielsweise
durch Verringerung ihrer Dicke. Die Flosse 25 ist in
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Ruheposition im rechten Winkel am Trdger 2 befe-
stigt. Sie kann beispielsweise der Form einer Delp-
hinschwanzflosse nachgebildet sein, d. h. sie ist in
der Draufsicht in etwa sichelférnig ausgebildet, wo-
bei die Sichelspitzen nach hinten weisen (Fig. 3).

Durch die Auf- und Abbewegung des vorderen
Teils der Flosse 25 wird der hintere biegsamere
Teil der Flosse 25 umgebogen, d. h. der hintere
Abschnitt der Flosse 25 macht gegenliber der
Waagerechten Ausschldge, die zur Vorwéartsbewe-
gung des Wasserfahrzeugs flihren.

Bei dem erfindungsgem3Ben Antrieb ist der
Ausschlag der Flosse 25, also die Bewegung des
Flossenendes gegeniliber der Waagerechten, wah-
rend der Fahrt einstellbar.

Die Einstellung des Ausschlags der Flosse 25
erfolgt mit zwei Stangen 26, 27, die sich entlang
der vorderen bzw. hinteren Kante des plattenf&rmi-
gen Flossentridgers 2 erstrecken.

Der Flossentrdger 2 und die beiden Stangen
26, 27 sind mit einer Verriegelungseinrichtung mit
der Flosse 25 verbunden.

Dazu ist gemaB Fig. 2 ein zylindrischer, sich zu
seinem vorderen Ende verjingender Ko&rper 28
vorgesehen, der einen sich nach hinten erstrecken-
den Langsschlitz 29 aufweist, in den die Flosse 25
hineingesteckt ist.

Der K&rper 28 weist an seiner oberen Hilfte
einen Lingsschlitz 30 auf, durch den die unteren
Enden des Flossentrdgers 2 und der Stangen 26,
27 gesteckt werden.

Die Flosse 25 ist im Bereich der oberen Off-
nung 30 des Kd&rpers 28 mit Ausnehmungen 33,
34, 35 versehen, durch die sich querverlaufende
Verriegelungsbolzen 36, 37, 38 erstrecken. An den
unteren Enden des Flossentragers 2 und der Stan-
gen 26, 27 sind Haken 39, 40, 41 mit nach hinten
gerichteten Haken&ffnungen vorgesehen.

Wie aus Fig. 2 ersichtlich, ist die Flosse 25
entsprechend dem Pfeil P entlang dem Langs-
schlitz 29 im Kd&rper 28 verschiebbar. Auf diese
Weise kdnnen die Haken 39, 40, 41, nachdem sie
in die Offnung 30 des Kdrpers 28 gesteckt worden
sind, in die Ausnehmungen 33, 34, 35 in der Flosse
25 geschoben werden, wenn die Flosse 25 gegen-
Uber dem Kd&rper 28 in ihre hintere Entriegelungs-
position gezogen wird.

Am vorderen Ende der Flosse 25 ist ein Bolzen
42 Dbefestigt, der sich durch eine Bohrung zum
vorderen Ende des Korpers 28 erstreckt. Durch
eine am Bolzen 42 angreifende Feder 43 ist die
Flosse 25 in ihre vordere Verriegelungsposition be-
lastet. D. h., wenn die Flosse 25 mit der Feder 43
angezogen ist und sich die Haken 39, 40, 41 in den
Ausnehmungen 33, 34, 35 der Flosse 25 befinden,
greifen die Verriegelungsbolzen 36, 37, 38 in die
Haken 39, 40, 41 ein, so daB der Flossentrdger 2
und die Stangen 26, 27 mit der Flosse 25 verriegelt
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werden.

Die Flosse 25 ist im Bereich der Ausnehmun-
gen 33, 34, 35 an ihrer Ober- und Unterseite durch
Verstdrkungsplatten 31, 32 verstarkt.

Die beiden Stangen 26, 27 weisen an ihren
oberen Endden jeweils einen Stift 44, 45 auf. Die
Stifte 44, 45 ragen durch entsprechende Bohrun-
gen 46, 47 am vorderen bzw. hinteren Ende der
am Triger 2 befestigten Endplatte 3 (Fig. 6). Auf
das obere Ende der Stifte 44, 45 ist jeweils eine
Mutter 46, 47 geschraubt.

An der Unterseite der Endplatte 3 liegt eine
Scheibe 48 und an der Oberseite der Endplatte 3
eine Scheibe 49. Zwischen den beiden Scheiben
48 und 49 liegt ein Ring 50, der mindestens die
gleiche Dicke wie die Endplatte 3 aufweist. Die
beiden Scheiben 48, 49 und der Ring 50 bilden
eine Einheit, die um die Ldngsachse des Trigers 2
drehbar ist.

GemiaB Fig. 4 weist dazu die untere Scheibe
48 zwei innere breite bogenférmige Schlitze 51, 52
und zwei duBere schmale bogenfdrmige Schlitze
53, 54 auf. Die Schlitze 51 und 53 sowie die
Schlitze 52 und 54 liegen einander diametral ge-
genlber.

Durch die breiten Innenschlitze 51, 52 greifen
die beiden Vorspriinge 55, 56, die an der oberen
Endkante des Trdgers 2 vorgesehen sind und sich
zur Endplatte 3 erstrecken. Der geschlossene Mit-
telbereich 57 der Scheibe 48 ist also in der Aus-
nehmung 58 an der oberen Endkante des Tdgers 2
zwischen den beiden Vorspriingen 55, 56 gelagert
(Fig. 2). Durch die duBeren schmalen Schlitze 53,
54 ragen die Stifte 44, 45 an den Stangen 26, 27
hindurch.

Die obere Scheibe 49 weist gem3B Fig. 5 zwei
innere und zwei duBere, einander jeweils diametral
gegeniberliegende bogenférmige Schlitze 59, 60
bzw. 61, 62 auf, wobei die Innenschlitze 59, 60 um
90° gegenliber den AuBenschlitzen 61, 62 versetzt
sind. Durch die Innenschlitze 59, 60 ragen die
Bolzen 8, 9, an denen der Quer- oder Gelenkbol-
zen 12 befestigt ist, wihrend sich durch die AuBen-
schlitze 61, 62, die Stifte 44, 45 erstrecken.

GemaB Fig. 5 ist auf beiden Seiten der duBe-
ren Schlitze 61, 62 eine Erh&hung 63, 64 vorgese-
hen, wobei jede Erhhung 63, 64 von der Scheibe
49 in zwei Stufen 65, 66 zunimmt. Die gleichen
stufenfdrmigen Erh&hungen sind an der Unterseite
der unteren Scheibe 48 entlang den AuBenschlitzen
53, 54 vorgesehen, jedoch in der Zeichnung nicht
dargestellt.

Auf den Stiften 44, 45 sind unterhalb der unter-
en Scheibe 48 und oberhalb der oberen Scheibe
49 Gleitscheiben oder - schuhe 67, 68 bzw. 69, 70
verschieblich geflihrt. Die unteren Gleitscheiben 67,
68 stiitzen sich an untere Federn 71, 72 ab, die
sich mit ihren anderen Enden an Anschligen 26",
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27" an der Stange 26 bzw. 27 an den Stiften 44, 45
abstltzen. Die oberen Gleitscheiben oder -schuhe
69, 70 stlitzen sich Uber obere Federn 73, 74 an
den Muttern 46, 47 auf den Stiften 44, 45 ab. Die
Gleitscheiben 67 bis 70 werden also an die Schei-
ben 48 und 49 im Bereich der duBeren Schlitze 53,
54 sowie 61, 62, gedriickt, wo sich die Erhebungen
63, 64 befinden.

Ein Bolzen 75 ist in die Mitte der Endplatie 3
geschraubt. Er dient der Befestigung der Endplatte
3 am Tréger 2 und als Drehachse flir die Scheibe
49. An dem Bolzen 75 ist eine Drehfeder befestigt,
deren beide sich nach auBen erstreckenden Enden
76, 76' an dem Ring 50 bei 77, 77' angreifen.
Dadurch wird die Einheit aus den beiden Scheiben
48 und 49 sowie dem Ring 50 in die Drehposition
belastet, in der die Gleitscheiben 67 bis 70 auBer-
halb der Erhebungen 63, 64 liegen.

GemaB Fig. 7 erfolgt die Drehung der Einheit
aus den beiden Scheiben 48, 49 sowie dem Ring
50 mit einem auBen am Ring 50 befestigten Seil-
zug 79, der in einer Umfangsnut 80 des Rings 50
13uft.

Der Abstand der Gleitscheiben 69, 70 von den
Muttern 46 und 47 bestimmt den Hub der Stangen
26 und 27 nach unten, und der Abstand der Gleit-
scheiben 67, 68 von den Anschldgen 26", 27' den
Hub der Stangen 26, 27 nach oben. Der Hub nach
oben und unten ist gleich groB.

D. h., wenn die Scheiben 49, 50 gegeniber
den Gleitscheiben 67 bis 70 mit dem Seilzug 79 so
gedreht worden sind, daB sie auf den Erhebungen
63, 64 liegen, wird der Hub der Stangen 26, 27
gegeniiber dem Trager 2 kirzer und damit der
Ausschlag der Flosse 25 kleiner. D. h., wenn die
Gleitscheiben 67 bis 70 auBerhalb der Erhebungen
63, 64 liegen, kann der maximale Ausschlag der
Flosse 25, also die maximale Auslenkung des Flos-
senendes gegeniber der Waagerechten bei Bewe-
gung der Flosse 25 z. B. 10 cm betragen, wenn die
Gleitscheiben 67 bis 70 auf die erste Stufe 65
gedreht sind beispielsweise 5 cm, und wenn sie
auf die zweite Stufe 66 gedreht sind, beispielswei-
se 2 cm.

Vor dem Flossentrdger 2 ist an der Unterseite
1 des Wasserfahrzeuges ein Schwert 80 angeord-
net, das dem Schutz des Trdgers 2 wihrend der
Fahrt dient.

An der hinteren Kante des Schwertes 80 ist im
unteren Bereich ein Anschlag 81 und im oberen
Bereich ein Anschlag 81' vorgesehen, und zwar flr
das vordere Ende des K&rpers 28. Der Kdrper 28
ist vorne mit einer Nut 82 versehen, in den die
hintere Kante des Schwertes 80 eingreift. Die Nut
82 dient zur Flhrung des Kdrpers 28 entlang der
hinteren Schwertkante.

Wahrend der Aufwirtsbewegung des Trigers 2
gemiB Pfeil A wird das hintere Ende der Flosse 25
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nach unten gedrlickt, wodurch die Beschleunigung
des Flossenantriebs erhdht wird.

D. h., bis zum Auftreffen des K&rpers 28 auf
den Anschlag 81" wird die hintere Stange 27 durch
entsprechende Kompression der Feder 74 langsa-
mer nach oben bewegt als die vordere Stange 26,
um dann nach oben gedriickt zu werden. Wenn
sich der Trager 2 und damit der Kérper 28 und die
Flosse 25 nach unten bewegen, erfolgen die Vor-
géange in umgekehrter Richtung.

Die Stangen 26, 27 werden durch Rollen 83, 84
bzw. 85, 86 gefiihrt, die am vorderen bzw. hinteren
Ende der Ausnehmung 23 angeordnet sind. Die
untere Kante des Trigers 2 verlauft beiderseits der
Achse 37 schrdg nach oben. Ebenso sind die Stan-
gen 26, 27 nach hinten abgeschrigt.

Der andere Hebelarm 7' der Wippe 5 kann in
gleicher Weise eine zweite Flosse betitigen. Die
zweite Flosse wird jedoch zweckmiBigerweise in
Fahrtrichtung versetzt zur ersten Flosse 25 ange-
ordnet.

An der Wippe 5 kénnen obere FuBschlaufen
befestigt sein, in die der Surfer seine FlBe steckt,
wenn er mit der Wippe 5 den Flossenantrieb beti-
tigen will. Die Wippe 5 kann auch als Sitzbrett
ausgebildet sein, auf dem man hin- und herschau-
kelt, um den Flossenantrieb zu betitigen.

Der erfindungsgeméBe Antrieb ist also beson-
ders gut als Hilfsantrieb flir Surfer geeignet. Der
Surfer kann sich dann beispielsweise am Mast fest-
halten und mit seinen FliBen die Wippe 5 treten. Er
kann sich auch auf die Wippe 5 setzen oder knien
und hin- und herschaukeln, um den Flossenantrieb
zu betétigen.

Insbesondere bei Unterwasserfahrzeugen, auf
denen der Taucher liegt, kbnnen die Knie zur Betd-
tigung der Wippe 5 herangezogen werden, wobei
dann die Fersen oder FliBe des Tauchers zweck-
méBigerweise in Schlaufen gesteckt werden, die
am Unterwasserfahrzeug befestigt sind.

Bei der Arbeit dieses ab- und aufwirtsbeweg-
bar gefilhrten Antriebssystems wird also der Stift
44, 45, gefihrt durch die Bohrung der Endplatte 3,
mit seinem Mutter-Anschlag 46, 47 wenigstens um
50% zum diametral und diagonal entgegengesetz-
ten Basisanschlag der Stange 27, 26 reziprok entla-
stet. Damit wird bei mdglicher lbermaBiger Kraft-
wirkung der Flosse 25 durch die Schwenkachsen
38, 36 auf die Stangen 27, 26 bzw. auf die An-
schldge 47', 46" ein Schutz vor Deformation und
Zerstdrung erreicht, wodurch Bauteile mit geringe-
ren Abmessungen verwendet werden kdnnen.

Der Hebelarm 7, 7' Ubertrdgt die Antriebskraft
auf die Platte 3 Uber die Gelenkrolle 18, die mit
einer Umfangsnut 17 versehen ist, in der der Ge-
lenkbolzen 12 liegt, der mit den Befestigungsbol-
zen 8, 9 auf der Platte 3 so befestigt ist, daB er in
Fahrtrichtung weist.
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Die vordere und die hintere Kante des Trigers
2 sind konkav oder konvex im Querschnitt ausge-
bildet. Die gegeniliberliegenden, daran verschiebbar
gefiihrten Kanten der Stangen 26, 27 weisen einen
entsprechenden konvexen oder konkaven Quer-
schnitt auf. Dadurch greifen die gegeniliberliegen-
den Kanten des Trégers 2 und der Stangen 26, 27
ineinander.

Die Rolle 18 weist bei der Kraftlibertragung
einen minimalen Abstand vom Bolzen 12 auf, bzw.
bei Lastlibertragung die Rolle 18 von der Endplatte
3. Der Bolzen 12 wirkt bei Abund Aufwirisbewe-
gung des Trdgers 2 auf die Rolle 18 nach vorne
bzw. nach hinten unterhalb des Randes der Um-
fangsnut 17.

Der Trager 2 wird mit den Stangen 26, 27
durch beidseitig angebrachte Gleitplatten 24, 24
gefihrt, wodurch die Kraft der elastischen Flossen-
spannung auf die am Rumpf 1 befestigte Achsen
der Druckrollen 84 bis 86 Ubertragen wird. Die
Rollen 84 bis 86 kdnnen gegebenenfalls durch
entsprechende Gleitlager ersetzt sein.

An der Achse 6 des Sitzes bzw. der Wippe 5
kann eine Feder vorgesehen sein, die den Sitz 5
parallel zum Rumpf, also in der in Fig. 1 mit
ausgezogenen Linien dargestellten Position hilt.
Ferner kann der Sitz mit Umleitungsrollen und Sei-
len mit entsprechenden exzentrisch drehbaren Rie-
geln ver- oder entriegelt werden.

An den Hebelarmen 7, 7' kann eine FuBschlei-
fe, ein Handgriff oder eine Halterung fiir den Unter-
schenkel gegebenenfalls I16sbar befestigt sein.

Die Vorrichtung zur Befestigung und Verriege-
lung der Flosse 25 an dem Trager 2 und den
Stangen 26, 27 ist so ausgebildet, daB das Lager
der Drehachse 37 der Flosse 25 am TriAger 2 und
das Lager der Schwenkachse 36, 38 der Flosse 25
an der Stange 26, 27 nach hinten ge&ffnet ist in
Form eines Hakens 40 bzw. 39, 41, wobei diese
Haken 39 bis 41 in die obere Offnung 30 des
Kdrpers 28 und in die getrennte Offnung 34 bzw.
33, 35 der Verstérkungsplatte der Flosse 25 ein-
greifen.

Der im Vorderteil des K&rpers 28 gefiihrte Stift
42 am Vorderteil der Flosse 25 ist in Fahririchtung
mit der Feder 43 belastet.

Gegen Ende der Ab- und Aufwirtsbewegung
des Tréagers 2 wird bei Anschlag des K&rpers 28
am Anschlag 81, 81" des Schwertes 80 die restli-
che Drehwirkung der Federn 71 bis 74 verstirkt
und die Flosse 25 in die horizontale Position zu-
rlickgebracht.

Zur Einstellung des Ausschlags der Flosse 25
weisen die Anschldge 46, 46'; 47, 47" gleiche Ab-
stdnde von den Drehscheiben 48 und 49 auf. Auch
besitzen die Federn 73, 71; 74, 72, die auf den
Stiften 44, 45 gleiten, die gleiche Federkraft.
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Der an der Endplatte 3 befestigte Trager 2, der
mit seinem Haken 40 in die quer verlaufende Dreh-
achse 37 an der Flosse 25 hineingreift, balanciert
die Flosse 25. Die Stifte 44, 45 der Stangen 26, 27,
die an der Vorderkante und der Hinterkante des
Tragers 2 verschiebbar gefiihrt sind und mit den
Haken 39, 41 in die quer verlaufenden Schwenk-
achsen 36, 38 mit gleichem Abstand von der Tr3-
gerschwenkachse 37 angreifen, stabilisieren die
Flosse 25 gleichmiBig in ihrer ruhenden waagrech-
ten und unbelasteten Position.

Unterhalb der Endplatte 3, die an der oberen
Kante des vertikalen plattenférmigen Trdgers 2 be-
festigt ist, liegt die Drehscheibe 48 und oberhalb
der Endplatte 3 die &hnlich ausgebildete Dreh-
scheibe 49. Die Drehscheibe 48 weist Ausnehmun-
gen 51, 52 auf. Der Trager 2 weist an seiner
oberen Endkante die mittlere Ausnehmung 58 und
die Vorspriinge 55 und 56 beiderseits der Ausneh-
mung 58 auf. Dadurch liegt die untere Drehscheibe
48 mit ihrem mittleren geschlossenen Teil 57 in der
mittleren Ausnehmung 58 des Trdgers 2, wdhrend
die Vorspriinge 55, 56 des Trdgers 2 die Ausneh-
mungen 51, 52 der Drehscheibe 48 durchragen,
die an der Endplatte 3 befestigt ist.

Die Stifte 44, 45 gleiten in den Ausnehmungen
53, 54 der unteren Drehscheibe 48, den Bohrungen
44', 45' der Endplatte 3 und den Ausnehmungen
61, 62 der oberen Drehscheibe 49, wodurch die
Drehscheibe 49 Uber den Abstandsring 50 an der
Drehscheibe 48 befestigt ist, um eine Einstellein-
heit 48, 49 zu bilden, die um den Siift 75 drehbar
ist, der in der Mittelldngsachse des Trigers 3
verlaufend, an der Endplatte 3 befestigt ist.

Die zwischen den Federn 71 bis 74 und der
Einheit 48, 49 an den Stiften 44, 45 geflhrten
Gleitscheiben 67 bis 70 sind zu der Einheit 48, 49
hin verjlingt ausgebildet.

Auf beiden Seiten l&dngs der Ausnehmungen
53, 54; 61, 62 der Einheiten 48, 49 ist die Erho-
hung mit wenigstens drei parallelen Stufenpositio-
nen 63', 64'; 63, 64 mit entsprechend scharfen
Keilen diametral entgegengesetzt befestigt. An den
an der Endplatte 3 befestigten Stiften 8, 9, die die
Ausnehmungen 59, 60 durchragen, sind die Dreh-
federn mit ihren Armen 76, 76' befestigt, die den
Ring 50 bei 77, 77" und die Einheit 48, 49 im
entgegengesetzten Drehsinn belasten.

Bei Betadtigung des Antriebs in der eingestell-
ten belasteten Drehposition und den ersten zwei
jeweils eingestellten Keilstufen 65, 66 der Einheit
48, 49 stiitzen sich die Mutter- und Basisanschlidge
46, 47 und 26', 27' der Stifte 44, 45 bzw. der
Stangen 26, 27 diametral und diagonal entgegen-
gesetzt ab.

Bei einer vierten Position der Erh&hung 63,
64'; 63, 64 und Einstellung derselben wird Uber die
Gleitscheiben 67 bis 70 und die maximal zusam-
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mengedriickten Federn 71 bis 74 der Anschlag 46",
47'; 46, 47 der Stifte 44, 45 und damit die Flosse
25 immobilisiert.

Vom Antriebssitz 5 aus kann durch einen vor-
gesehenen Betétigungshebel mit zwei Seilen 79
der Neigungswinkel zweier Flossen 25 synchron
eingestellt werden.

Bei dem erfindungsgeméBen Flossenantrieb ist
also ein als Wippe ausgebildeter, auf beide Seiten
schwenkbarer Sitz vorgesehen, durch den die Mus-
kelkraft direkt senkrecht geradlinig Ubertragen wird,
und zwar Uber die Endplatte 3 und den Tréager 2
auf die Drehachse 37 der Flosse 25, Uber die
Anschlage 46, 47; 46', 47" der Stifte 44, 45 der
Stangen 26, 27 auf die vordere bzw. hintere
Schwenkachse 36, 38 der Flosse 25, wobei die
Stifte 44, 45 mit ihren Mutter-Anschldgen 46, 47
den Basisanschlag 26', 27' reziprok, diametral und
diagonal entgegengesetzt, also die Anschlagpaare
46, 27" und 47, 26' entlasten, wodurch bei Ubermi-
Biger Belastung der Flosse 25 ein Schutz vor De-
formation gewd&hrleistet wird. Mit einer Verriege-
lungseinrichtung mit dem Haken 40 am Triger 2
und den Haken 39, 41 an den Stangen 26, 27, dem
K&rper 28 mit der Drehachse 37 flir den Triger
und den Schwenkachsen 36, 38 fiir die Stangen
26, 27 kann die Flosse 25 durch einen Druck in
kiirzester Zeit befestigt werden. Die Vorrichtung zur
Einstellung des Ausschlags der Flosse 25 ist in
den Flossenantrieb integriert. Sie weist wenigstens
eine Drehscheibe 48, 49 mit keilférmigen Stufen
63, 64; 63", 64" auf, die mit den Anschldgen 46, 47;
26', 27' zusammenwirken.

Damit wird ein kompakter Reserve- oder
Hauptantrieb fir ein Wasserfahrzeug zur Verfligung
gestellt, der bei relativ kleinem Kraftaufwand eine
hohe Fahrtgeschwindigkeit ermdglicht. Der Antrieb
ist flir Wasserfahrzeuge flir Sport- und Erholungs-
zwecke, flr Rettungszwecke und flir den gewerbli-
chen Transport geeignet.

Patentanspriiche

1. Flossenantrieb flir ein Wasserfahrzeug (1) mit
einem mit Muskelkraft betdtigbaren Hebelarm
(7, 7", der Uber ein Gelenk mit einem auf- und
abbewegbaren Triger (2) verbunden ist, an
dem die Flosse (25) befestigt ist, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Flosse (25) an dem Tra-
ger (2) um eine zur Fahririchtung quer verlau-
fende Schwenkachse (37) verschwenkbar befe-
stigt ist und an der Vorderseite und Rickseite
des Trigers (2) eine gegeniliber dem Tréager
(2) entgegen einer Federkraft aufund abbeweg-
bare Stange (26, 27) angeordnet ist, wobei die
Flosse (25) an jeder Stange (26, 27) um eine
zur Trdger-Schwenkachse (37) parallele Achse
(36, 38) verschwenkbar angelenkt ist und der
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Hub der Stangen (26, 27) gegeniiber dem Tri-
ger (2) einstellbar ist.

Flossenantrieb nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, daB zur Einstellung des Hubs
der Stangen (26, 27) am oberen Ende des
Tragers (2) wenigstens eine Drehscheibe (48,
49) um die Langsachse des Trigers (2) dreh-
bar gelagert ist, jede Stange (26, 27) an ihrem
oberen Ende einen Stift (44, 45) aufweist, der
jeweils eine kreisbogenf&rmige Ausnehmung
(61, 62) in der Drehscheibe (48, 49) durchragt,
jeder Stift (44, 45) auf beiden Seiten der Dreh-
scheibe (48, 49) mit einem Anschlag (26', 46,
27', 47) versehen ist, der an unterschiedlich
hohen Erhebungen (63, 64) an der Drehschei-
be (48, 49) entlang der Ausnehmungen (61,
62) angreift und die Federn (69 bis 72), entge-
gen deren Kraft die Stangen (26, 27) bewegbar
sind, zwischen den Anschldgen (46, 47, 26",
27") und der Drehscheibe (48, 49) angeordnet
sind.

Flossenantrieb nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB an dem oberen Ende des
Tragers (2) eine Endplatte (3) befestigt ist und
zwei Drehscheiben (48, 49) beiderseits der
Endplatte (3) angeordnet sind.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der
Hebelarm (7, 7') um eine in Fahririchtung ver-
laufende Achse (6) verschwenkbar ist und die
Antriebskraft auf den Trager (2) mit einer am
Hebelarm (7, 7') befestigten Gelenkrolle (18)
Ubertragen wird, die eine Umfangsnut (17) auf-
weist, in der auf der dem Hebelarm (7, 7')
zugewandten Seite ein Gelenkbolzen (12) liegt,
der sich in Fahririchtung erstreckt und an dem
Trager (2) befestigt ist.

Flossenantrieb nach Anspruch 3 oder 4, da-
durch gekennzeichnet, daB der Gelenkbolzen
(12) mit an seinen Enden angeordneten Befe-
stigungsbolzen (8, 9) auf der Endplatte (3) be-
festigt ist.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die
vordere und die hintere Kante des Tréagers (2)
durch einen konkaven oder konvexen Quer-
schnitt und die daran verschiebbar geflihrten
Kanten der Stangen (26, 27) mit entsprechen-
dem konvexen oder konkaven Querschnitt in-
einander greifen.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB die
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Flhrung flr den Trager (2) und die Stangen
(26, 27) sich durch den Rumpf (2) des Wasser-
fahrzeugs erstreckende Gleitplatten (24, 24%)
beiderseits des Trigers (2) und der Stangen
(26, 27) gebildet wird.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB zur
Befestigung der Flosse (25) am Triger (2) und
den Stangen (26, 27) ein K&rper (28) vorgese-
hen ist, in dem wenigstens eine Offnung (30)
zur Durchflihrung der Enden des Trigers (2)
und der Stangen (26, 27) vorgesehen sind,
wobei die Enden des Trigers (2) und der
Stange (26, 27) als mit ihrer Offnung nach
hinten weisende Haken (39 bis 41) ausgebildet
sind, in die die als Querbolzen (36 bis 38)
ausgebildeten Schwenkachsen an der Flosse
(25) eingreifen, welche in Fahrtrichtung in dem
K&rper (28) verschiebbar geflihrt und federbe-
lastet ist.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB ein
am Wasserfahrzeug (1) befestigter Anschlag
(81, 81") fiir das vordere Ende (82) des Kor-
pers (28) gegen Ende der Abwirts- bzw. Auf-
wirtsbewegung des Tragers (2) vorgesehen
ist.

Flossenantrieb nach einem der vorstehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der
Trager (2) als sich in Fahrtrichtung erstrecken-
de Platte ausgebildet ist.
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