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() Walzenschleifmaschine.

@ Es wird eine Schleifvorrichtung fiir Walzen (16)
eines Walzgeriistes vorgeschlagen, die eine drehan-
getriebene geschlitzte Hohlwelle (7) aufweist, welche
ein zylindrisches Schlieifelement (8) haltert und Uber
Anstellantriebe (5) gegen die zu schleifende Walze
(16) anstellbar ist. Die axiale Verschiebung des

Schieifelements (8) erfolgt Uber einen in der ge-
schlitzten Hohlwelle (7) angeordneten

Gewindespindel(11)/Gewindemutterantrieb, der Uber
einen Mitnehmer (15) auf das Schieifelement (8)
einwirkt.
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Die Erfindung betrifft eine Schlieifvorrichtung flr
Walzen eines Walzgerlistes nach dem Oberbegriff
des Anspruchs 1.

Eine derartige Schleifvorrichtung ist z. B. durch
die DE-PS 34 06 160 bekannt geworden. Hier
findet ein Schleifband Anwendung, das Uber eine
aufwendige Antriebs- und Flhrungseinheit mit der
zu schleifenden Walze in Kontakt gebracht wird. Es
handelt sich dabei um nicht endloses Schleifband.
Nachteilig ist, daB das Schleifband schnell von
einer Vorratsrolle abgerollt ist, und anschlieBend
umstdndlich umgewickelt oder erneuert werden
muB.

Es sind auch schon rotierend angetriebene
Schieifelemente bekannt geworden. Dabei sitzen
jedoch mehrere dieser Schleifelemente, denen je-
weils ein antriebsmotor zugeordnet ist, auf einer
Halterung. Die Schlieifelemente werden derart an-
getrieben, daB sie Uber kurze Bereiche entlang der
zu schleifenden Walze oszillieren. Dazu miissen
anfallige, flexible Elektrozuflihrungen zu den Antrie-
ben vorgesehen sein, die die Axialbewegungen
auszugleichen vermd&gen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
gattungsgemiBe Schleifvorrichtung einfach, sicher
und kostenglinstig aufzubauen.

Zur L&sung dieser Aufgabe werden die Merk-
male des Anspruchs 1 vorgeschlagen. Dadurch
wird gewdhrleistet, daB der Drehantrieb fiir das auf
der Fihrung ldngsbewegliche Schleifelement in
axialer Richtung ortsfest vorgesehen ist. Hinzu
kommt, daB ggfs. mehrere Schleifelemente von ei-
nem Motor angetrieben werden k&nnen.

Die als Hohlwelle ausgebildete drehangreifbare
Fiihrung nach Anspruch 2, sowie der in der Hohl-
welle hineinragende Mitnehmer erlauben einen ein-
fachen Angriff des Verschiebeantriecbs an das
Schleifelement, wobei der Spindel-Mutterantrieb
nach Anspruch 4 oder 5 eine besonders wartungs-
freundliche Moglichkeit aufzeigt, Drehungen in
axiale Verschiebebewegungen umzuwandeln.

Die Kupplung nach Anspruch 5, vorzugsweise
eine Rutschkupplung, verhindert Beschddigungen
an der Schleifvorrichtung fir den Fall, daB auBerge-
wdohnliche Betriebszustdnde eintreten sollten. Die
in der Regel als Schalter ausgebildeten Sensoren
nach Anspruch 6 bewirken Uiber eine Steuervorrich-
tung die Umkehr der axialen Verschieberichtung.

Damit keine st&rungsbedingten UnregelmiBig-
keiten beim Schleifvorgang auftreten kdnnen, wer-
den die Antriebs- und Verschiebekréfte nach An-
spruch 7 Uber Schwingungen ausgleichende Ele-
mente, wie z. B. Zahnriemen auf das Schlieifele-
ment Ubertragen.

Weitere bevorzugte Ausflihrungsformen sind in
den Anspriichen 8 bis 11 angeflnhrt.

Die Erfindung wird anhand einer schemati-
schen Zeichnung ndher beschrieben.
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Die Zeichnung zeigt , abgeschnitten darge-
stellt, Teile der Einbaustiicke 1, 1', eines Walzger-
Ustes, in denen eine Wechselkassette 2, 2', einge-
baut ist. Die Wechselkassette 2, 2', trdgt die Zap-
fen 3, 3', einer Schwinge 4. Ein Anstellantrieb 5 ist
an der Wechselkassette 2 gehaltert und arbeitet
iber ein Getriebe 6 auf den Zapfen 3.

In der Schwinge 4 ist eine Flhrung 7 drehbar
gelagert. Auf der Fihrung 7 ist ein Schleifelement
8, z. B. ein Schleifmop, drehfest, jedoch axial ver-
schiebbar gehaltert. Bei der Flihrung 7 handelt es
sich um eine ldngsgeschlitzte Hohlwelle 7', die
Uber einen Zahnriemen 9 von einem Drehantrieb
10 antreibbar ist.

In der Hohlwelle 7' ist eine Gewindespindel 11
gelagert. Die Gewindespindel 11 ist Uber einen
Zahnriemen 12 von einem Verschiebeantrieb 13,
der an der Schwinge 4 gehaltert ist, drehantreibbar.
Auf der Gewindespindel ist eine Kugelumlaufmutter
14 gelagert, die Uber einen Mitnehmer 15, der die
Hohlwelle 7' im Bereich deren nichtgezeigter
Schlitze durchdringt, mit dem Schlieifelement 8 ver-
bunden ist.

Die Schleifvorrichtung arbeitet wie folgt:

Uber den Anstellantrieb 5 kann die Schwinge 4
derart verschwenkt werden, daB das Schieifelement
8 gegen die Walze 16 angestellt wird. Uber den
Drehantrieb 10 wird die Fihrung 7 und damit das
Schieifelement 8 in Drehbewegung versetzt.
Gleichzeitig treibt der Verschiebeantrieb 13 die Ge-
windespindel 11.

Werden die Fiihrung 7 und die Gewindespindel
11 mit gleicher Drehzahl betrieben, so verbleibt
das Uber den Mitnehmer 15 und die Kugelumlauf-
mutter 14 mit der Geschwindespindel 11 in Wirk-
verbindung stehende Schlieifelement in axialer Ru-
helage. Sowie der Verschiebeantrieb 13 die Dreh-
zahl der Gewindespindel 11 gegeniiber der Dreh-
zahl der Flhrung 7 erhdht bzw. erniedrigt, ver-
schiebt sich die Kugelumlaufmutter 14 auf der Ge-
windespindel 11 und verschiebt somit das Schleif-
element 8.

Erreicht das Schleifelement eines der Enden
der Flhrung 7, so gelangt es in den Bereich eines
der Sensoren 17, 17', die als Schaltnocken ausge-
bildet sind. Die Sensoren 17, 17" beeinflussen Uber
eine nicht gezeigte Steuerung den verschiebean-
trieb 13 in seiner Drehzahl in Abhdngigkeit von der
Drehzahl des Drehantriebes 10 so, daB sich das
Schieifelement 8 in entgegengesetzter Richtung
bewegt.

Fiir den Fall, daB die Sensoren 17, 17' zu spit
oder aus Grlinden eines Defekis liberhaupt nicht
schalten, ist beidseits auf der Gewindespindel 11
ein Bund 19 vorgesehen, gegen den sich die Ku-
gelumlaufmutter 14 anlegt, wodurch eine Beschadi-
gung der Halterung der Gewindespindel 11 und der
Hohlwelle 7' vermieden wird. Dabei sorgt weiterhin
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eine Rutschkupplung 18 dafir, daB8 die Wirkverbin-
dung vom Drehantrieb 10 Uber den Zahnriemen 9,
die Flhrung 7, den Mitnehmer 15, die Kugelum-
laufmutter 14, die Gewindespindel 11, den Zahnrie-
men 12 zum Verschiebeantrieb 13 nicht vollkom-
men starr ist, so daB Beschddigungen der Schieif-
vorrichtung vermieden werden.

Bezugszeichenliste

1, 1" Einbaustiick

2,2 Wechselkassette

3,3 Zapfen

4 Schwinge

5 Anstellantrieb

6 Getriebe

7 Fihrung

7' gestitzte Hohlwelle

8 Schleifelement

9 Zahnriemen

10 Drehantrieb

11 Gewindespindel

12 Zahnriemen

13 Verschiebeantrieb

14 Kugelumlaufmutter

15 Mitnehmer

16 Walze

17 Sensor

18 Rutschkupplung

19 Bund
Patentanspriiche

1. Schleifvorrichtung flir Walzen eines Walzge-
rists mit einer parallel zu der zu schleifenden
Walze (16) verlaufenden Fihrung (7), auf der
eine ldngs der Walze (16) mittels Verschiebe-
antrieb (13) verschiebbares Schleifmittel (8)
vorgesehen und mittels Anstellantriebe (5) ge-
gen die Walze (16) anstellbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Flihrung (7) ein Drehantrieb (10) zuge-
ordnet ist, der die Flihrung (7) um ihre Langs-
achse in Drehbewegung zu versetzen vermag,
daB das Schleifmittel von einem rotationssym-
metrischen Schleifelement (8) gebildet wird
und
daB das Schleifelement (8) mit der Flihrung (7)
drehfest verbunden ist.

2. Schleifvorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Fihrung (7) als Hohlwelle (7') ausge-
bildet ist,
daB das Schleifmittel (8) mit einem Mitnehmer
(15) zusammenwirkt, der durch einen Schlitz in
der Hohlwelle (7') hineinragt und
daB der Verschiebeantrieb (13) auf den Mitneh-
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10.

mer (15) arbeitet.

Schleifvorrichtung nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB in der Hohlwelle (7) eine Mutter (14) ange-
ordnet ist, die mit dem Mitnehmer (15) zusam-
menwirkt,

daB die Mutter (14) eine Spindel (11) um-
schlieBt, und

daB die Spindel (11) vom Verschiebeantrieb
(13) in Drehbewegung versetzbar ist.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB es sich bei der Mutter um eine Kugelum-
laufmutter (14) handelt, die mit einer Gewin-
despindel (11) zusammenwirkt.

Schleifvorrichtung nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet,

daB zwischen dem Verschiebeantrieb (13) und
der Spindel (11) eine Kupplung (18) vorgese-
hen ist.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 5,

dadurch gekennzeichnet,

daB Sensoren (17, 17") zur Uberwachung der
Verschiebbewegung des Schlieifelements (8)
vorgesehen sind, auf deren Ansprechen der
Verschiebeantrieb (13) umgesteuert wird.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Antriebskraft sowohl vom Drehantrieb
(10) als auch vom Verschiebeantrieb (13) lber
Schwingungen ausgleichende Elemente (Zahn-
riemen 9, 12) Ubertragen werden.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 7,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Fuhrung (7) in die zu schleifende Wal-
ze (16) anstellbar ist.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Flhrung (7) zwischen zwei Armen ei-
ner Schwinge (4) angeordnet ist, an die der
Anstellantrieb (5) angreift.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Schwinge (4) in ihrem Drehpunkt in
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dem die zu schleifende Walze (16) tragenden
Walzen-Einbaustlicke (1, 1') eines Walzger-
Ustes gehalten sind.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Schleifvorrichtung in einer Wechsel-
kassette (2, 2') vorgesehen und Uber diese im
Walzgeriist untergebracht ist.

Schleifvorrichtung nach einem der Ansprliche
1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Schleifvorrichtung in einer Wechsel-
kassette vorgesehen und Uber diese zwischen
den Walzeneinbaustlicken (1, 1') untergebracht
ist.
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