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Mécanisme de commande du mouvement de va-et-vient des cadres de griffes & systémes

bielle-manivelle.

Sur chaque exirémité (4a) de larbre (4) qui
dépasse hors du chassis (1) sont calés quatre
bras de manivelle (5-8) décalés angulairement
et dont les manetons (5a, 8a) sont situés a la
méme distance de l'axe géométrique de l'arbre
(4), deux bielles courtes (9, 10) et deux bielles
longues (11, 12) étant articulées aux manetons
(5a - 8a) correspondants et respectivement aux
cadres de griffes inférieur (2) et supérieur (3).
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La présente invention se référe aux mécanismes
de commande du mouvement de va-et-vient des ca-
dres de griffes d’'une mécanique d’armures.

On sait qu'il existe des mécanismes du genre en
question constitués par des jeux de cames complé-
mentaires calés sur les deux extrémités dépassant
au-dela du chassis de ladite mécanique d’un arbre qui
traverse le chassis. Chaque came coopére avec un
galet suiveur monté sur un basculeur qui est en liaison
avec des bielles reliées aux deux cadres de griffes.
Un tel mécanisme a été décrit par exemple dans le do-
cument FR-A-94 03026 de la présente Demanderes-
se déposé en date du 10 mars 1994.

Un tel mécanisme, qui peut étre placé en bas du
chéssis ou en haut de ce dernier, entraine des efforts
considérables entre la périphérie des cames et les
galets suiveurs, de telle sorte qu’il est absolument né-
cessaire de prévoir un graissage important. Une ex-
cellente solution consiste a placer les cames dans un
bain d’huile. Mais ceci entraine la présence de car-
ters, de joints d’étanchéité, etc... de telle sorte que
I'ensemble est relativement complexe et par consé-
quent codteux.

Les perfectionnements qui font I'objet de la pré-
sente invention visent a remédier a ces inconvénients
et a permettre la réalisation de liaisons entre I'arbre
de commande de la mécanique et les bielles asso-
ciées aux cadres de griffes qui ne nécessitent qu’un
graissage limité.

A cet effet, sur chaque extrémité de I'arbre qui dé-
passe hors du chéassis, sont calés quatre bras de ma-
nivelle décalés angulairement et dont les manetons
sont situés a une certaine distance de I'axe géomé-
trique de I'arbre, deux bielles courtes et deux bielles
longues étant articulées auxdits manetons et respec-
tivement aux cadres de griffes inférieur et supérieur.

Dans ces conditions, I'articulation des bielles sur
les manetons peut étre faite au moyen de roulements
a billes étanches qui ne nécessitent pas de graissage
et peuvent par conséquent travailler a I'air libre.

Le dessin annexé, donné a titre d’exemple, per-
mettra de mieux comprendre I'invention, les caracté-
ristiqgues qu’elle présente et les avantages qu’elle est
susceptible de procurer :

La figure unique du dessin est une vue sché-
matique par c6té d’une des extrémités de I'arbre de
commande d’'une mécanique d’armure comportant un
mécanisme de commande du mouvement de va-et-
vient des cadres de griffes conforme a 'invention.

On areprésenté schématiquement sur la figure le
bati 1 d’'une mécanique d’armure comprenant deux
cadres de griffes. Le cadre de griffes inférieur a été
référencé 2 et la reférence 3 a été affectée au cadre
de griffes supérieur.

Sur chaque extrémité 4a de I'arbre 4 de comman-
de de la mécanique, qui a la maniére usuelle est en-
trainé par I'arbre du métier a tisser correspondant, ont
été calés quatre bras de manivelle 5, 6, 7 et 8 de
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méme longueur comportant chacun a leur extrémité
libre un maneton 5a, 6a, 7a, 8a. Bien entendu, siles
quatre bras de manivelle 5, 6, 7 et 8 sont de méme
longueur on obtient une foule nivelée. Dans le cas gé-
néral on recherche une foule oblique et dans ces
conditions les bras 5, 6, 7 et 8 sont de longueurs dif-
férentes, adaptées aux obliquités moyennes recher-
chées. Les bras de manivelle 5 - 8 sont décalés an-
gulairement de maniére appropriée afin que les ma-
netons situés d'un méme coté, c’est-a-dire ceux 5a et
6a soient associés a I'une des extrémités de bielles
courtes 9, 10 dont les autres extrémités sont articu-
lées au cadre de griffes inférieur 2. De maniére sem-
blable, les manetons 7a et 8a opposés a ceux 5a, 6a
sont articulés & I'une des extrémités des bielles lon-
gues 11, 12 dont les extrémités opposées sont articu-
lées au cadre de griffes supérieur 3.

Les articulations des quatre bielles aux deux ca-
dres s’effectuent par I'intermédiaire d’'un axe monté
tournant dans des roulements a billes associés aux
extrémités correspondantes desdites bielles. Les
axes des bielles 9, 10 sont référencés 13, 14 tandis
que ceux des bielles 11, 12 sont référencés 15 et 16.

Conformément a I'invention, les deux cadres de
griffes 2, 3 comportent chacun sur leurs deux extré-
mités opposées deux séries de trous 20a, 20b res-
pectivement 30a, 30b répartis sur une circonférence
dont le rayon est égal a la longueur des bielles 9, 10
respectivement 11, 12. On observe que les deux sé-
ries de trous de chaque cadre de griffes sont dispo-
sées de part et d'autre de I'axe médian X, X’ du cadre
considéré.

Dans l'illustration représentée sur la figure uni-
que, les axes 13, 14, respectivement 15, 16 sont en-
gagés dans des trous des deux cadres de griffes,
choisis de maniére que ces derniers se déplacent en
va-et-vient parallélement I'un a I'autre pour la réalisa-
tion d’'une foule nivelée. Sil'on désire réaliser une fou-
le oblique, il suffit de changer la position des axes
dans les séries de trous des cadres de griffes pour
leur faire prendre la position oblique choisie permet-
tant la réalisation de la foule oblique désirée.

Aussi bien les manetons des bras de manivelle 5
- 8 que les axes 13 - 16 sont articulés aux bielles 9 -
12 au moyen de roulements a billes étanches ou ana-
logues, de sorte que le montage considéré est simple,
économique et d’'un entretien facile, donc peu coa-
teux. En outre, les réglages qui existent sur les mé-
canismes connus de commande des cadres de griffe
au niveau des cames et des galets suiveurs, et qui
sont complexes aréaliser sont tout simplement repor-
tés selon la présente invention au niveau des cadres
de griffes d’ou ils sont particuliérement aisés a effec-
tuer.
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Revendications

1. Mécanisme de commande du mouvement de va-
et-vient des cadres de griffes (2, 3) d’'une méca-
niqgue d’'armure du genre dont la commande de 5
ces cadres est réalisée sous la forme de bielles
actionnées a partir des deux extrémités (4a) dé-
passant au-dela du chéassis (1) de la mécanique
(4) d’un arbre qui traverse ce chassis, caractérisé
en ce que sur chaque extrémité (4a) de I'arbre (4) 10
qui dépasse hors du chassis (1) sont calés quatre
bras de manivelle (5-8) décalés angulairement et
dont les manetons (5a-8a) sont situés & une cer-
taine distance de I'axe géométrique de I'arbre (4),
deux bielles courtes (9, 10) et deux bielles lon- 15
gues (11, 12) étant articulées aux manetons (5a
- 8a) correspondants et respectivement aux ca-
dres de griffes inférieur (2) et supérieur (3).

2. Mécanisme suivant la revendication 1, caractéri- 20
sé en ce que chaque cadre de griffes (2, 3) est
muni de deux séries de trous (20a, 20b-30a, 30b)
par rapport auxquels sont articulées les bielles
correspondantes (9-12), afin de permettre d'ob-
tenir soit une foule nivelée, soit une pluralité de 25
foules obliques.

3. Meécanisme suivant la revendication 2, caractéri-
sé en ce que les séries de trous (20a, 20b - 30a,
30b) se trouvent sur des circonférences situées 30
de part et d’autre de I'axe médian (X, X’) de lamé-
canique et de rayons correspondants a ceux des
bielles (9, 10) respectivement (11, 12).

4. Mécanisme suivant la revendication 1, caractéri- 35
sé en ce que les extrémités des bielles (9-12)
sont articulées d'une part aux manetons (5a - 8a)
d’autre part aux cadres de griffes (2-3) par l'inter-
médiaire de roulements a billes ou analogues.
40
5. Mécanisme suivant la revendication 1, caractéri-
sé en ce que les bras de manivelle (5-8) sont de
méme longueur.

6. Meécanisme suivant la revendication 1, caractéri- 45
sé en ce que les bras de manivelle (5-8) sont de
longueurs différentes.
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