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Minuterie paramétrée.

@ — L’invention concerne un dispositif méca-
nique pour assurer le réglage d'une minuterie
en fonction d'un ensemble de paramétres
caractérisé en ce qu’il comporte

—au moins un premier organe de
commande (2) permettant de sélectionner au
moins une partie des paramétres de cuisson,

— un moyen d'affichage permettant d’affi-
cher au moins une partie d'un ensemble de
paramétres complémentaires,

— un systéme de synchronisation permettant
d'afficher des paramétres complémentaires
dépendant des paramétres sélectionnés par le
premier organe de commande (2),

— un deuxiéme organe de commande (4)
permettant de sélectionner au moins une partie
des parametres complémentaires nécessaires
pour procéder au réglage de la minuterie.

— Dispositifs de cuisson.
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La présente invention se rapporte au domaine
des organes mécaniques de commande et de réglage
d’appareils électroménagers. L'invention concerne
de maniére générale tout appareil électroménager
comportant une minuterie pour piloter le temps de
fonctionnement dudit appareil. L'invention décrite ci-
aprés se rapporte notamment a des appareils de
cuisson tels que des fours électriques ou fours micro-
ondes.

Il est déja connu dans I'art antérieur de procéder
au réglage d’un appareil électroménager par l'inter-
médiaire de divers systémes de commande tels que
des thermostats ou des minuteries. Les appareils mu-
nis de ce type de systémes présentent I'inconvénient
majeur de devenir de plus en plus difficiles a utiliser
et a réaliser lorsque le nombre de paramétres, in-
fluengant leur fonctionnement augmente, ce qui
contribue a élever le prix de revient de tels appareils.

D’autres appareils électroménagers sont congus
avec des moyens électroniques associés a un micro-
ordinateur pour gérer leur fonctionnement et notam-
ment la durée de fonctionnement. Les appareils élec-
troménagers comportant un micro-ordinateur sont ef-
fectivement capables de gérer un nombre important
d’informations mais ils restent colteux et souvent
complexes pour un utilisateur.

L'objet de la présente invention vise donc a réa-
liser un dispositif mécanique simple et peu colteux
pour gérer le fonctionnement d’'un appareil électro-
ménager de cuisson en fonction d’'un nombre impor-
tant de paramétres.

Un autre objet de la présente invention vise a
fournir a I'utilisateur un appareil électroménager de
cuisson présentant une trés grande facilité d’utilisa-
tion ainsi qu’une précision de réglage accrue pour ga-
rantir un résultat de cuisson.

Les objets assignés a la présente invention sont
atteints a l'aide d’un dispositif mécanique pour assu-
rer le réglage d’'une minuterie pilotant le fonctionne-
ment d’'un appareil électroménager de cuisson en
fonction d’'un ensemble de paramétres représentatifs
de la cuisson, d’articles alimentaires, ledit dispositif
comportant : un premier organe de commande per-
mettant de sélectionner au moins une partie des pa-
ramétres de cuisson figurant sur un support, un
moyen d’affichage permettant d’afficher au moins
une partie d’'un ensemble de paramétres complémen-
taires aux paramétres de cuisson sélectionnés parle
premier organe de commande,

caractérisé en ce qu'’il comporte :

- un systéme de synchronisation permettant
d'afficher des paramétres complémentaires
dépendant des paramétres de cuisson sélec-
tionnés par le premier organe de commande, et
représentatifs des articles alimentaires, et

- un deuxiéme organe de commande permettant
de sélectionner au moins une partie des para-
meétres complémentaires affichés et nécessai-
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res pour procéder au réglage de la minuterie.

Les caractéristiques et les avantages de l'inven-
tion ressortiront mieux a la lecture de la description
donnée ci-aprés, en référence aux dessins annexés
donnés a titre d’exemple non limitatif dans lesquels :

- La figure 1 représente une vue de face d'un
exemple de réalisation d’'un dispositif confor-
me a l'invention.

- Lafigure 1a représente un détail du dispositif
conforme a l'invention représenté a la figure 1.

- La figure 2 représente une vue en coupe du
dispositif conforme a I'invention, selon une li-
gne A-A de la figure 1a.

- La figure 3 représente une vue en coupe du
dispositif conforme a l'invention selon une li-
gne B-B de la figure 2.

- La figure 4 représente une vue, partiellement
en coupe d’'un exemple de réalisation d’'une
partie du dispositif conforme a 'invention.

- Lafigure 4a représente une vue en coupe se-
lon la ligne B-B de la figure 4.

- La figure 5 représente une vue de face d'un
exemple de réalisation du dispositif conforme
a I'invention.

- Lafigure 5a représente une vue de I'arriére et
en coupe de I'exemple de réalisation du dispo-
sitif conforme a l'invention etreprésenté a la fi-
gure 5.

- La figure 6 représente une vue partiellement
en coupe d’'un exemple de réalisation du dispo-
sitif conforme a l'invention.

- Lafigure 6a représente une vue en coupe se-
lon la ligne C-C de la figure 6.

- Lafigure 7 représente un exemple de réalisa-
tion complémentaire du dispositif conforme a
I'invention.

La figure 1 représente un dispositif de comman-
de conforme a I'invention selon une vue de face. Le
dispositif de commande est constitué d’'un bati 1 sur
lequel sont indiqués ou imprimés un repére parame-
tré 3 et accessoirement une échelle des temps 7.

Le dispositif de commande comporte également
un premier organe de commande 2 permettant d’'une
part de sélectionner au moins une partie des paramé-
tres intervenants dans le fonctionnement d'un four
par exemple et répertoriés sur le repére paramétré 3.
Le premier organe de commande 2 peut ainsi étre dis-
posé en face des paramétres sélectionnés sur le re-
pére parameétré 3. Ce dernier comporte autant de po-
sitions pour le premier organe de commande 2 qu’il
existe de paramétres ou programmes pouvant étre
sélectionnés. Le premier organe de commande 2 per-
met donc de sélectionner un programme défini par
une combinaison de parameétres représentés sur le
repére paramétré 3. Le premier organe de commande
2 permet également d’afficher des paramétres
complémentaires dépendant de la sélection effec-
tuée parledit premier organe de commande 2. Le dis-
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positif de commande comporte également un deuxié-
me organe de commande 4 permettant d’'une part de
sélectionner au moins une partie des paramétres
complémentaires et d’autre part de procéder au ré-
glage d'une minuterie 20. Avantageusement le
deuxiéme organe de commande 4, permet d’assurer
le réglage de la minuterie 20 simultanément a la sé-
lection des parameétres complémentaires de cuisson.
Ainsi le dispositif de commande conforme a l'inven-
tion est constitué d’'un bati 1 constituant le support
sur lequel sont imprimés au moins une partie des pa-
ramétres de cuisson, d'un support mobile par rotation
sur lequel sont imprimés au moins une partie des pa-
ramétres complémentaires et d'un systéme de syn-
chronisation mécanique reliant le support mobile etle
premier organe de commande 2 pour afficher, parl'in-
termédiaire d’'un moyen d’affichage 5b, les paramé-
tres complémentaires en concordance avec les para-
métres sélectionnés par le premier organe de
commande 2. Le support mobile comporte des échel-
les de valeurs 5 représentatives des parametres
complémentaires. Ces derniers sont donc matériali-
sés physiquement sur le support mobile. Préférentiel-
lement le support mobile est constitué d’un tambour
5a cylindrique disposé en regard du moyen d’afficha-
ge 5b et monté solidairement sur un axe de rotation
5¢. Le systéme mécanique de synchronisation est
constitué d’au moins une piéce mécanique de liaison
transmettant un mouvement du premier organe de
commande 2 au support mobile pour afficher les pa-
ramétres complémentaires.

La piéce mécanique de liaison est avantageuse-
ment constituée d’'une courroie 10 torique ou plate.
Selon une variante de réalisation du dispositif de
commande représenté aux figures 2 et 3, la piéce mé-
canique de liaison peut également étre constituée
d’'une bande perforée ou d’'un simple fil. De maniére
avantageuse, le systéme mécanique de synchronisa-
tion est constitué d’'une premiére poulie 5d solidaire
du support mobile et centrée sur I'axe de rotation 5¢
du support mobile, d’au moins un moyen de renvoi ad-
ditionnel 11 agencé sur le bati 1 ainsi que d’'une
courroie 10 montée sur la premiére poulie 5d et surle
moyen de renvoi additionnel 11 pour générer un mou-
vement de rotation de la premiére poulie 5d par une
action sur le premier organe de commande 2. Le
moyen de renvoi additionnel 11 est constitué par
exemple d’une poulie. Le premier organe de comman-
de 2 est réalisé par exemple avec un disque solidaire
de ce moyen de renvoi additionnel 11 ou de la premié-
re poulie 5d et fait saillie au moins partiellement hors
du bati 1 de maniére a étre accessible par I'utilisateur.
La premiére poulie 5d est solidaire du tambour 5a di-
rectement ou indirectement par l'intermédiaire de
I'axe de rotation 5c¢.

Selon une variante de réalisation, du systéme
mécanique de synchronisation représenté aux figu-
res 2 et 3, ce dernier comporte des moyens de renvoi

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

11a, 11b, de maniére a permettre un montage de la
courroie 10 sur la premiére poulie 5d, surle moyen de
renvoi additionnel 11 et sur les moyens de renvoi 11a,
11b selon deux directions sensiblement perpendicu-
laires a l'intérieur du bati 1.

Les moyens de renvoi 11a et 11b, de méme que
le moyen de renvoi additionnel 11 peuvent avanta-
geusement étre remplacés par des nervures, obte-
nues par moulage dans le bati 1, lorsque la courroie
10 utilisée est réalisée en un matériau glissant tel
qu’un fil en nylon par exemple.

Une portion 10a de la courroie 10 s’étend selon
une direction sensiblement horizontale entre le
moyen de renvoi 11a et le moyen de renvoi addition-
nel 11 et une autre portion 10b s’étend selon une di-
rection sensiblement verticale entre la premiére pou-
lie 5d et le moyen de renvoi 11a par exemple.

La courroie 10 est donc montée sur la premiére
poulie 5d et s'étend selon une direction verticale vers
les moyens de renvoi 11a, 11b. En aval des moyens
de renvoi 11a, 11b, la courroie 10 s’étend selon une
direction horizontale vers le moyen de renvoi addi-
tionnel 11 sur laquelle elle est montée.

Les moyens de renvoi 11a ou 11b sont par exem-
ple constitués de poulies montées sur des segments
d’axe 12, 12a solidaires du béti 1. Un tel montage per-
met de transmettre un mouvement de rotation au
tambour 5a constituant le support mobile par l'inter-
médiaire d’'une action sur la portion horizontale 10a
ou sur la portion verticale 10b de la courroie 10.

Le premier organe de commande 2 est avanta-
geusement fixé sur la portion 10a horizontale de la
courroie 10 d’'une part et débouche a I'extérieur du
bati 1 de maniére a étre actionné ou déplacé le long
du repére parameétré 3. Une sélection de divers para-
meétres sur ce repére parametré 3 par une translation
du premier organe de commande 2 transmet ainsi un
mouvement de rotation au tambour 5a cylindrique
constituant le support mobile par I'intermédiaire d’un
mouvement de translation horizontal de la portion
10a et d’'un mouvement de translation vertical de la
portion 10b de la courroie 10.

Le moyen d’affichage 5b constitué par exemple
d’une fenétre rectangulaire ménagée dans le bati 1,
est disposé en regard du tambour 5a cylindrique pour
afficher une échelle de valeurs 5 représentant les pa-
ramétres complémentaires, lesquels sont directe-
ment dépendant de la sélection effectuée surle repe-
re parameétré 3 avec le premier organe de commande
2.

Une telle conception permet notamment d'utiliser
un repére parameétré 3 qui s’étend sur une longueur
sensiblement égale a I'étendue de la portion horizon-
tale 10a.

Selon une variante de réalisation préférentielle
du dispositif conforme al'invention, le systéme méca-
niqgue de synchronisation est constitué d’'une part
d’'une référence identifiant chaque paramétre pou-
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vant étre sélectionné sur le repére paramétré 3 et
d’autre partd’échelles de valeurs 5 identifiées par les
mémes références . Ces derniéres sont affichées
avec les échelles de valeurs 5. Le systéme mécani-
que de synchronisation comporte également une mo-
lette ou un disque solidaire du tambour 5a, faisant
saillie hors du bati 1, de maniére a étre actionnée par
I'utilisateur. La molette, non représentée aux figures,
est également utilisée comme premier organe de
commande 2. Le systéme mécanique de synchroni-
sation est donc constitué par’association du premier
organe de commande 2 avec des références figurant
sur le repére paramétré 3 et sur les échelles de va-
leurs 5. L'utilisateur peut ainsi sélectionner un para-
meétre, une combinaison de paramétres ou un pro-
gramme de cuisson sur le repére paramétré 3, repé-
rer la référence correspondante et afficher I’échelle
de valeurs 5 correspondant a cette méme référence
dans le moyen d’affichage 5b. Les références sont
réalisées par exemple a l'aide de lettre alphabéti-
ques. A titre d’exemple, une telle lettre ou référence
peut correspondre a un article alimentaire dont les
paramétres représentatifs sont du boeuf de forme
épaisse et dont le degré de cuisson est a point. Une
autre lettre ou référence peut correspondre par
exemple a une pizza prise a I'état initial surgelé ou a
I'état frais et dont le degré de cuisson peut étre qua-
lifié de cuit. L'utilisateur sélectionne ensuite avec le
deuxiéme organe de commande 4, le ou les paramé-
tres complémentaires a I'aide des informations affi-
chées avec I'échelle de valeur 5. La piéce mécanique
de liaison est réalisée par exemple par I'axe de rota-
tion 5¢ sur lequel sont fixés le tambour 5a et la mo-
lette utilisée comme premier organe de commande 2.

Ainsi la piéce mécanique de liaison est consti-
tuée par I'axe de rotation 5¢ du support mobile ainsi
que du disque, solidaire dudit support mobile d’'une
part et faisant saillie au moins partiellement hors du
bati 1 d’autre part.

Selon une variante supplémentaire de réalisation
du dispositif de commande conforme a I'invention et
représentée aux figures 5 et 5a, la piece mécanique
de liaison est constituée d’une piéce cylindrique 5e
solidaire du support mobile et centrée sur|'axe de ro-
tation 5¢ d’'une part et comportant d’autre part une
gorge hélicoidale 2a dans laquelle vient se déplacer
une tige rigide fixée sur le premier organe de
commande 2 pour animer la piéce cylindrique 5e d’'un
mouvement de rotation lorsque le premier organe de
commande 2 est déplacé par translation.

L'exemple de réalisation représenté ala figure 5a
est une vue en coupe avec un agencement vertical de
'ensemble des piéces du dispositif agencés dans le
bati 1 dans lequel est ménagé une rainure 2b de gui-
dage pour le premier organe de commande 2. Ce der-
nier se déplace donc verticalement par translation le
long de la rainure 2b de maniére a entrainer par rota-
tion la piéce cylindrique 5e lorsque la tige rigide non
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représentée aux figures et solidaire du premier orga-
ne de commande 2 se déplace dans la gorge hélicoi-
dale 2a.

Une action sur le premier organe de commande
2 permet ainsi de transmettre un mouvement de ro-
tation au tambour 5a a partir d’'une translation de la
tige rigide dont une extrémité pénétre dans la gorge
hélicoidale 2a.

Le dispositif de commande conforme a l'inven-
tion comporte également un repére 14 se déplagant
le long du moyen d’affichage 5b pour se positionner
en regard d’au moins un des parameétres complémen-
taires affichés, ainsi que des piéces mécaniques de
transmission permettant de faire un réglage de la mi-
nuterie 20 simultanément audit déplacement du repé-
re 14, par I'intermédiaire du deuxiéme organe de
commande 4. Le repére 14 permet donc de procéder
a une sélection parmi les paramétres complémentai-
res affichés en se déplagant sur I'échelle de valeurs
5.

Avantageusement le moyen d’affichage 5b est
constitué d’'une fenétre par exemple rectangulaire et
les piéces mécaniques de transmission sont consti-
tuées d’une courroie de réglage 13 montée d’'une part
sur une poulie de réglage 21 de la minuterie 20 et
d’autre part sur des moyens de guidage 13a et 13b
pour obtenir un parallélisme entre la fenétre rectan-
gulaire et une partie 13c de la courroie de réglage 13.

Le repére 14 déplagable est fixé sur la partie 13c
pour se déplacer par translation le long de la fenétre
rectangulaire constituant le moyen d’affichage 5b
lorsque le deuxiéme organe de commande 4 est ac-
tionné.

Les moyens de guidage 13a et 13b sont consti-
tués par exemple de poulies de guidage. Les moyens
de guidage 13a et 13b peuvent également étre obte-
nus par des nervures ou extrusions de matiére obte-
nus par moulage selon un autre exemple de réalisa-
tion.

Avantageusement la courroie de réglage 13 peut
étre constituée d’'une bande perforée et la poulie de
réglage 21 peut comporter des crans 21avenant s’en-
gager dans lesdites perforations pour éviter les éven-
tuels glissements entre les différentes piéces.

Le deuxiéme organe de commande 4 permet
donc d’une part de sélectionner au moins une partie
des paramétres complémentaires et d’autre part de
procéder au réglage de la minuterie 20.

En outre le tambour 5a cylindrique constituant le
support mobile contient autant d’échelles de valeurs
5 qu'il existe de paramétres ou de combinaisons de
paramétres ou de programmes pouvant étre sélec-
tionnés sur le repére paramétré 3. La sélection d’un
paramétre sur le repére paramétré 3 et par consé-
quent I'affichage d’une échelle de valeurs 5 corres-
pond ainsi & une sélection d’'un programme de cuis-
son. Lorsque le temps de fonctionnement programmé
sur la minuterie 20 est décompté, le repere 14 et le
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deuxiéme organe de commande 4 se retrouvent dans
leurs positions initiales respectives. Un nouveau ré-
glage peut instantanément étre entrepris. Le réglage
de la minuterie 20 est obtenu par une échelle de
temps 7 disposée autour du deuxiéme organe de
commande 4. Une telle disposition permet également
un réglage manuel, indépendant de tous paramétres
ou programmes de cuisson, de la minuterie 20.

Selon une variante supplémentaire du dispositif
de commande conforme a I'invention, le deuxiéme or-
gane de commande 4 est constitué en deux parties
représentées a la figure 4 et montées mobiles I'une
par rapport a I'autre sur un méme axe de rotation. La
premiére partie est constituée d’un anneau 4a pour
procéder au déplacement du repére 14. L'anneau 4a
permet par conséquent de procéder ala sélection des
paramétres complémentaires.

L'anneau 4a comporte également une butée 4c¢
contre laquelle vient se bloquer la deuxiéme partie
constituée d’un bouton 4b qui présente un ergot 4d
venant en surplomb sur I'anneau 4a. La course du
bouton 4b, lequel est mobile par rotation, permet ainsi
de procéder au réglage de la minuterie 20 conformé-
ment au temps indiqué sur I'échelle des temps 7 par
le repére 14 par l'intermédiaire du positionnement de
la butée 4c. Les paramétres complémentaires sont
donc sélectionnés avec I'anneau 4a. L'échelle des
temps 7 et/ou une indication temporelle disposée au-
tour du deuxiéme organe de commande 4 de maniére
circulaire remplissent uniquement une fonction d’in-
formation. En effet, le préréglage par I'anneau 4a dé-
limite la course de la minuterie 20 correspondant au
déplacementdurepére 14. Lutilisateur peut ainsi pro-
céder au réglage de la minuterie 20 par une action sur
le bouton 4b. Ce dernier se trouve positionné en fin
de course par |'ergot 4d venant en appui contre la bu-
tée 4c.

La correspondance entre le déplacement par
translation du repére 14 et du réglage par rotation de
la minuterie 20 est obtenue de maniére connue par
une simple transposition d’'un déplacement linéaire
en un déplacement circulaire. Ainsi lors de I'écoule-
ment du temps de fonctionnement de I'appareil, I'an-
neau 4a de méme que le repére 14 restent en position
pour éviter les frottements générés par un éventuel
entrainement du repére 14 par la poulie de réglage 21
de la minuterie 20. Ainsi le bouton 4b solidaire de la
poulie de réglage 21 est I'unique moyen entrainé par
la minuterie 20 lors du décomptage du temps. Le
temps de fonctionnement initial affiché et/ou pro-
grammé n’est donc pas altéré et reste visible pour
I'utilisateur de méme que le temps qui reste a dé-
compter.

Le temps restant 2 décompter est indiqué par I'er-
got 4d, lequel se trouve en regard d’une graduation
temporelle correspondant audit temps restant a dé-
compter. Lorsque la cuisson est terminée le bouton 4b
est en position initiale, I'ergot 4d étant en face de la
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graduation zéro ou stop et I'utilisateur peut reprendre
la méme opération ou bien déplacer 'anneau 4a pour
choisir un temps de cuisson différent.

L'utilisateur peut également procéder a un régla-
ge arbitraire d’'un temps de cuisson en tournant le
bouton 4b pour programmer un temps de cuisson.
L'anneau 4a peut avantageusement étre entrainé di-
rectement par I'’ergot 4d venant en appui contre la bu-
tée 4c.

L'utilisateur peut ainsi tourner le bouton 4b
comme le montre la figure 4, dans le sens des aiguil-
les d’'une montre pour entrainer simultanément le re-
pére 14 par I'intermédiaire de la butée 4c¢ solidaire de
'anneau 4a. Un réglage différent peut étre obtenu par
exemple en tournant’anneau 4a vers la position zéro
ou stop dans le sens trigonométrique entrainant
éventuellement le bouton 4b.

Une telle utilisation correspond notamment a un
réglage manuel indépendant de tous paramétres ou
programmes de cuisson.

Selon une autre variante supplémentaire de réa-
lisation du dispositif de commande conforme a I'in-
vention, représentée aux figures 6 et 6a, le repére 14
peut se déplacer de maniére circulaire derriére la fe-
nétre rectangulaire constituant le moyen d’affichage
5b pour se positionner en regard de I'échelle de va-
leurs 5 laquelle est établie en accord avec ce dépla-
cement circulaire.

Les piéces mécaniques de transmission sont
constituées d’'un pignon 22 monté sur I'arbre de régla-
ge de la minuterie 20 et d’'une crémaillére 14b solidai-
re durepeére 14 et dontle déplacement est commandé
par la rotation du pignon 22.

Les piéces mécaniques de transmission permet-
tant de faire le réglage de la minuterie 20 de maniére
simultanée avec le déplacement du repére 14 se trou-
vent ainsi avantageusement simplifiées.

Le repére 14 déplagable est articulé sur un axe
14a solidaire du bati 1 et, il est fixé sur la crémaillére
14b circulaire s’engrenant sur un pignon 22 de régla-
ge solidaire de I'arbre de la minuterie 20.

L'organe de commande 4 permet donc, par le mé-
canisme connu du type pignon/crémaillére, de dépla-
cer le repére 14 sur I'échelle de valeurs 5 et de pro-
céder au réglage de la minuterie 20 de maniére simul-
tanée.

Selon une autre variante de réalisation du dispo-
sitif de commande utilisant un déplacement circulaire
du repére 14, lequel pivote sur I'axe 14a, les piéces
mécaniques de transmission sont réalisées, comme
cela est représenté a la figure 7, avec une came 23
agissant sur un doigt 14¢ solidaire du repére 14. La
rotation de la came 23 & 'aide du bouton 4b solidaire
de ladite came 23, provoque un déplacement circulai-
re du repére 14 en regard du moyen d’affichage 5b.

Un contact permanent entre la came 23 et le doigt
14¢ est assuré soit par un ressort, soit par le propre
poids dudit repére 14 en donnant a ce dernier une
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configuration adéquate par rapport & son axe de pi-
votement 14a.

Les piéces mécaniques de transmission, sont
donc constituées dans cet exemple de réalisation
d’'une came 23, solidaire de I'arbre de réglage de la
minuterie 20 et agissant sur le repére 14, lequel pré-
sente un doigt 14c susceptible de venir en appui
contre la came 23.

La configuration particuliére de la came 23, per-
met notamment de tenir compte de la course d’arma-
ge que présentent certaines minuteries 20 et/ou d’'un
temps minimum de cuisson et/ou d’un préchauffage
du four. L'appui de la came 23 sur le doigt 14¢ se fera
donc avec un préréglage de la minuterie 20.

En outre, I'angle de positionnement de la came
23, par rapport au doigt 14¢ peut étre réalisé de ma-
niére a2 augmenter ou a diminuer la course du repére
14 dans certaines plages de I'échelle de valeurs 5.

Le dispositif conforme a I'invention permet no-
tamment de piloter ou de gérer le temps de cuisson
d’un four électrique ou a micro-ondes en fonction de
parameétres représentatifs d’articles alimentaires. Le
dispositif de commande est monté préférentiellement
sur un appareil de cuisson d’articles alimentaires
pour lesquels la nature, la configuration et le degré de
cuisson désiré sont représentés par les paramétres,
la température de cuisson et le poids desdits articles
alimentaires étant représentés par les paramétres
complémentaires de cuisson. La puissance micro-on-
de peut également faire partie des paramétres
complémentaires.

Un fonctionnement préférentiel du dispositif de
commande conforme a l'invention est décrit dans ce
qui suit. Lutilisateur sélectionne par I'intermédiaire
du premier organe de commande 2, un certain nom-
bre de paramétres parmi ceux présentés sur le repére
paramétré 3. L'affichage d’'une échelle de valeurs 5
dans le moyen d’affichage 5b, permet a I'utilisateur
du dispositif de faire une sélection de paramétres
complémentaires présentés ou indiqués sur I'échelle
de valeurs 5 par l'intermédiaire du deuxiéme organe
de commande 4 et du repére 14 qui lui est associé.

Le réglage de la minuterie 20 se fait simultané-
ment ou de maniére indépendante. Un réglage indé-
pendant de la minuterie 20 selon une variante addi-
tionnelle du dispositif conforme a I'invention, est pos-
sible lorsque le deuxiéme organe de commande 4 est
découplé de la minuterie 20 et que le réglage adéquat
de ladite minuterie 20 est obtenu par une lecture di-
recte du temps repéré par le repére 14 sur I'échelle
des temps 7, ladite échelle des temps 7 figurant au
voisinage de I'échelle de valeurs 5. L'utilisateur peut
ainsi procéder au réglage de la minuterie 20 de fagon
totalement indépendante avec le deuxiéme organe de
commande 4 en fonction du temps lu surl’échelle des
temps 7 et figurant en regard du poids de I’'article de
I'échelle de valeurs 5. Le positionnement du repére
14 n’est par conséquent plus indispensable. La minu-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

terie 20 est de cette maniére reliée uniquement aux
éléments chauffants électriques avec des moyens
mécaniques ou électroniques connus.

Le dispositif conforme a l'invention comporte
également un moyen de réglage 8 de la température
de cuisson des articles. Le dispositif est par exemple
monté sur un four a convection forcée ou a convection
naturelle.

Dans une application relative a un four, le réglage
d’'une température de fonctionnement optimale est
obtenu par I'intermédiaire d’un thermostat réglable 8
dont la position de réglage est donnée par une indi-
cation figurant sur I'échelle de valeurs 5.

Dans une application relative & un four a micro-
ondes, le moyen de réglage de la température est
remplacé par un moyen de réglage de la puissance
micro-ondes. Un four combiné avec des modes de
fonctionnement différents est également envisagea-
ble dans une application supplémentaire. Ainsi pour
un four combiné I'utilisateur dispose d’un réglage de
la température et de la puissance micro-ondes.

Revendications

1. Dispositif mécanique pour assurer le réglage
d’'une minuterie (20) pilotant le fonctionnement
d’un appareil électroménager de cuisson en fonc-
tion d'un ensemble de paramétres représentatifs
de la cuisson, d’'articles alimentaires, ledit dispo-
sitif comportant : un premier organe de comman-
de (2) permettant de sélectionner au moins une
partie des paramétres de cuisson figurant sur un
support, un moyen d’affichage (5b) permettant
d’afficher au moins une partie d’'un ensemble de
paramétres complémentaires aux parametres de
cuisson sélectionnés par le premier organe de
commande (2),
caractérisé en ce qu'’il comporte :

- un systéme de synchronisation permettant
d'afficher des paramétres complémentai-
res dépendant des paramétres de cuisson
sélectionnés par le premier organe de
commande (2), et représentatifs des arti-
cles alimentaires, et

- un deuxiéme organe de commande (4) per-
mettant de sélectionner au moins une par-
tie des paramétres complémentaires affi-
chés et nécessaires pour procéder au ré-
glage de la minuterie (20).

2. Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce qu'il est monté sur un appareil de cuisson d’ar-
ticles alimentaires pour lesquels la nature, la
configuration et le degré de cuisson désiré sont
représentés par les paramétres de cuisson, la
température de cuisson et le poids desdits arti-
cles alimentaires étant représentés par les para-
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meétres complémentaires de cuisson.

Dispositif selon la revendication 1 ou 2 caracté-
risé en ce qu'il est constitué d’un bati (1) consti-
tuant le support sur lequel sont imprimés au
moins une partie des paramétres de cuisson,
d’'un support mobile par rotation sur lequel sont
imprimés au moins une partie des parametres
complémentaires et du systéme de synchronisa-
tion mécanique reliant le support mobile etle pre-
mier organe de commande (2) pour afficher, par
I'intermédiaire du moyen d’affichage (5b), les pa-
ramétres complémentaires en concordance avec
les paramétres sélectionnés par le premier orga-
ne de commande (2).

Dispositif selon la revendication 3 caractérisé en
ce que le systéme mécanique de synchronisation
est constitué d’au moins une piéce mécanique de
liaison transmettant un mouvement du premier
organe de commande (2) au support mobile pour
afficher les parametres complémentaires.

Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en
ce que la piéce mécanique de liaison est consti-
tuée par I'axe de rotation (5c) du support mobile
ainsi que d’un disque, solidaire dudit support mo-
bile d’'une part et faisant saillie au moins partiel-
lement hors du bati 1 d’autre part.

Dispositif selon I'une des revendications 3 4 5 ca-
ractérisé en ce que le support mobile est consti-
tué d’un tambour (5a) cylindrique disposé en re-
gard du moyen d’affichage (5b) et monté solidai-
rement sur un axe de rotation (5c¢).

Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en
ce que la piéce mécanique de liaison est une
courroie (10).

Dispositif selon la revendication 7 caractérisé en
ce que le systéme mécanique de synchronisation
est constitué :

- d’une premiére poulie (5d) solidaire du sup-
port mobile et centrée sur I'axe de rotation
(5¢) du support mobile,

- d’au moins un moyen de renvoi additionnel
(11) agencé sur le bati 1 ainsi que de la
courroie (10) montée sur la premiére poulie
(5d) et sur le moyen de renvoi additionnel
(11) pour générer un mouvement de rota-
tion de la premiére poulie (5d) par une ac-
tion sur le premier organe de commande

).

9. Dispositif selon la revendication 4 caractérisé en

ce que la piéce mécanique de liaison est consti-
tuée d’'une piéce cylindrique (5e) solidaire du
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12.

13.

14.

15.

12

support mobile et centrée sur 'axe de rotation
(5¢) d’'une part et comportant d’autre part une
gorge hélicoidale (2a) dans laquelle vient se dé-
placer une tige rigide fixée sur le premier organe
de commande (2) pour animer la piéce cylindri-
que (5e) d’'un mouvement de rotation lorsque le
premier organe de commande (2) est déplacé par
translation.

Dispositif selon'une des revendications 14 9 ca-
ractérisé en ce qu’il comporte un repére (14) se
déplagant le long du moyen d’affichage (5b) pour
se positionner en regard d’au moins un des para-
meétres complémentaires affichés, ainsi que des
piéces mécaniques de transmission permettant
de faire un réglage de la minuterie (20) simulta-
nément audit déplacement du repére (14), par
I'intermédiaire du deuxiéme organe de comman-
de (4).

Dispositif selon la revendication 10 caractérisé
en ce que le moyen d’affichage (5b) est constitué
d’une fenétre.

Dispositif selon la revendication 10 ou 11 carac-
térisé en ce que les piéces mécaniques de trans-
mission sont constituées d’une courroie de régla-
ge (13) montée d’'une part sur une poulie de ré-
glage (21) de la minuterie (20) et d’autre part sur
des moyens de guidage (13a, 13b) pour obtenir
un parallélisme entre la fenétre rectangulaire et
une partie (13c) de la courroie de réglage (13), le
repére (14) déplagable étant fixé sur ladite partie
(13c) pour se déplacer par translation le long de
la fenétre rectangulaire lorsque le deuxiéme or-
gane de commande (4) est actionné.

Dispositif selon la revendication 10 caractérisé
en ce que les pieces mécaniques de transmis-
sion sont constituées d’un pignon (22) monté sur
I'arbre de réglage de la minuterie (20) et d’'une
crémaillére (14b) solidaire du repére (14) et dont
le déplacement est commandé par la rotation du
pignon (22).

Dispositif selon la revendication 10 caractérisé
en ce que les pieces mécaniques de transmis-
sion sont constituées d’'une came (23) solidaire
de l'arbre de réglage de la minuterie (20) et agis-
sant sur le repére (14), lequel présente un doigt
(14c¢) susceptible de venir en appui contre la
came (23).

Dispositif selon I'une des revendications précé-
dentes caractérisé en ce que le deuxiéme organe
de commande (4) permet d’assurer le réglage de
la minuterie (20) simultanément a la sélection des
paramétres complémentaires de cuisson.
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16. Appareil électroménager comportant un disposi-
tif conforme al'une desrevendications précéden-
tes.
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