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@ Kombinierte Verriegelungs- und Abstiitzvorrichtung fiir Miillbehélter

@ Es wird eine kombinierte Verriegelungs- und Ab-
stltzvorrichtung fiir Mullbehdlter beschrieben. Hier-
bei soll die Position des Abstlitzelementes mit dem
Betriebszustand der Entleervorrichtung derart ver-
kniipft werden, daB unter Ausnutzung vorhandener
Antriebsmittel die jeweils gewlinschte Position des
Abstlitzelementes eingenommen wird. Das Abstlit-
zelement (4a,b), das im unt eren Bereich der Ent-
leervorrichtung angeordnet ist, ist in Arbeits- und
Ruhestellung schwenkbar. Die Betitigungseinrich-
tung (8a) greift am Verriegelungselement (5a,b) und
am Abstitzelement (4a,b) jeweils auBerhalb der
Drehpunkte (6a,b,15a,b) an.
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Die Erfindung betrifft eine kombinierte Verrie-
gelungs- und Abstitzvorrichtung flir Millbehilter,
die an einer Entleervorrichtung eines Sammelfahr-
zeuges angebracht ist, mit einem im Bereich der
Behilteraufnahme angeordneten, mittels minde-
stens einer Betdtigungseinrichtung in Verriege-
lungs- und Offenstellung schwenkbaren Verriege-
lungselement und mit einem im unteren Bereich
der Entleervorrichtung angeordneten Abstlitzel-
ement.

Bei Millfahrzeugen, die auch zur Abfuhr von
Sperrmill eingesetzt werden, ist es erforderlich,
daB die Entleervorrichtung aufgrund der niedrigen
Einwurfkante des Sammelbehélters unterhalb die-
ser Einwurfkante angeordnet wird. Dies hat jedoch
zur Folge, daB die abgesenkie Entleervorrichtung
mit ihrer unteren Behdlterabstlitzung sehr flach
Uber dem Boden angebracht ist und somit bei der
Weiterfahrt des Fahrzeuges beschidigt werden
kdnnte. Der ziinachst sich anbietende Gedanke,
die Entleervorrichtung vor jeder Weiterfahrt in ei-
nen sicheren Bereich anzuheben, ist flir dieses
Einsatzgebiet wenig sinnvoll, weil es erforderlich
werden wiirde, die Entleervorrichtung an jedem
Sammelplatz zundchst in die untere Arbeitsstellung
zu fahren.

Aus der DE 29 20 835 C2 ist eine Vorrichtung
zum Entleeren von MiligefdBen in einen Millwa-
gen bekannt, bei der eine Verriegelung Uber eine
Hebelanordnung in Abhingigkeit von der Vierge-
lenkflihrung des Hubwagens mechanisch gesteuert
wird. Der MiligefaBirdger, an dem der zu entlee-
rende Millbehilter befestigt wird, weist eine Tri-
gerplatte auf, an der laschenférmige Ansitze vor-
handen sind, welche das MiligefaB in der Aufnah-
mestellung im mittleren Drittel des MiligefédBes
umgreifen. Hierbei handelt es sich um eine starre
Anordnung, die auch in Ruhestellung der Entleer-
vorrichtung in ihrer Position verbleibt.

Aus der DE 31 06 333 C2 ist eine Hubkippvor-
richtung mit einer beweglich gesteuerten Abstit-
zung bekannt, deren Aufgabe insbesondere darin
besteht, Behilter wihrend des Einschittvorganges
mdglichst weit unten abzustitzen. Eine Verriege-
lung des zu entleerenden Behilters ist nicht vorge-
sehen.

Es ist Aufgabe der Erfindung, die Position des
Abstitzelementes mit dem Betriebszustand der
Entleervorrichtung derart zu verknlipfen, daB unter
Ausnutzung vorhandener Antriebsmittel die jeweils
gewlinschte Position des Abstlitzelementes einge-
nommen wird.

Diese Aufgabe wird mit einer kombinierten Ab-
stlitz- und Verriegelungsvorrichtung gem3B den
Merkmalen des Patentanspruchs 1 geldst. Vorteil-
hafte Ausgestaltungen sind Gegenstand der Unter-
anspriiche.
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Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde,
daB die flir das Verriegelungselement vorhandenen
Antriebsmittel auch zur Betitigung des Abstitzel-
ementes eingesetzt werden kdnnen, das in Arbeits-
und Ruhestellung schwenkbar angeordnet ist. Es
wird dadurch eine Zwangssteuerung Verriege-
lung/Behilterabstitzung erzielt, die keine zusitzli-
chen Antriebsmittel oder Bauteile fiir das Abstlitzel-
ement erforderlich macht. Die gemeinsame Betiti-
gungseinrichtung greift am Verriegelungselement
und am Abstiitzelement jeweils auBerhalb ihrer
Drehpunkte an, wobei die Betdtigungseinrichtung
vorzugsweise jeweils an gegeniliberliegenden Sei-
ten auBerhalb der Drehpunkie am Verriegelungs-
element und am Antriebselement angreift. Die
wechselseitigen Angriffspunkte der Betitigungsein-
richtung erlauben eine gegenldufige Bewegung von
Verriegelungselement und Abstltzelement.

GemaB einer besonderen Ausfilhrungsform ist
die Betétigungseinrichtung am Verriegelungsele-
ment hinter dessen Drehpunkt und am Abstltzel-
ement vor dessen Drehpunkt angelenkt. Vorzugs-
weise ist die Betdtigungseinrichtung einer Zylinder-
kolbeneinheit, die beim Zusammenfahren das Ab-
stlitzelement in Arbeitsstellung bewegt und das
Verriegelungselement 6ffnet. Beim Auseinanderfah-
ren wird das Verriegelungselement in Verriege-
lungsstellung gebracht und das Abstiitzelement in
Ruhestellung. Mittels der gemeinsamen Betiti-
gungseinrichtung kann somit das Verriegelungsele-
ment als auch das Abstlitzelement in die jeweils
gewinschte Stellung gebracht werden.

Die Zylinderkolbeneinheit ist vorzugsweise
Uber zwei Druckmittelleitungen beidseitig mit
Druckmittel beaufschlagbar, wobei die Druckmittel-
beaufschlagung Uber Steuerventile erfolgt, die in
den Druckmittelleitungen angeordnet sind. Gesteu-
ert werden die Steuerventile von einer Steuerein-
heit, an die die Steuerventile angeschlossen sind.
Zusétzlich kann die Steuereinheit an einen Dreh-
winkelgeber der Entleervorrichtung angeschlossen
sein, um die Ansteuerung der Steuerventile und
somit die Stellung von Verriegelungselement und
Abstiitzelement in Abh#ngigkeit von der Stellung
der Entleervorrichtung vornehmen zu kénnen.

Vorzugsweise sind dem Verriegelungselement
und/oder dem Abstlitzelement jeweils ein Posi-
tionsmelder zugeordnet, die beide an die Steue-
reinheit angeschlossen sind. Die Positionsmelder
sind vorzugsweise so angeordnet, daB sie die Of-
fenstellung des Verriegelungselementes bzw. die
Arbeitsstellung des Abstlitzelementes Uiberwachen.

Das Abstlitzelement liegt vorzugsweise in Ar-
beitsstellung an einem an der Entleervorrichtung
angeordnetem Anschlag an, um eine definierte Po-
sition des Abstlitzelementes zu gewihrleisten.

GemaB einer besonderen Ausfilhrungsform ist
das Verriegelungselement als Wippe ausgebildet,
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die an der Entleervorrichtung schwenkbar angeord-
net ist. Die Wippe besitzt einen ersten und einen
zweiten Schenkel, wobei der erste Schenkel den
Verriegelungsschenkel und der zweite Schenkel
den Betitigungsschenkel bildet. Am Betitigungs-
schenkel ist die gemeinsame Betétigungseinrich-
tung angelenkt. Das Abstitzelement weist ein Anla-
geelement auf, das am freien Ende eines Hebe-
larms befestigt ist, der an der Entleervorrichtung
schwenkbar angeordnet ist. Die gemeinsame Beti-
tigungseinrichtung ist zwischen dem Drehpunkt und
dem Anlageelement an diesem Hebelarm ange-
lenkt.

Beispielhafte Ausflinrungsformen der Erfindung
werden nachfolgend anhand der Zeichnungen ni-
her erldutert.

Es zeigen:

Figur 1

eine schematische Darstellung einer Entleervor-
richtung in Fahrstellung mit Schaltanordnung,
Figur 2

die in Figur 1 dargestellte Anordnung mit aufge-
nommenem Behilter,

Figur 3

eine Entleervorrichtung in Seitenansicht gemaB
einer weiteren Ausflihrungsform in Fahrstellung,
Figur 4

die in Figur 3 dargestellte Anordnung mit aufge-
nommenem Behélter und

Figuren 5a - ¢

Verriegelungselement und Abstltzelement in
verschiedenen Stellungen in vergréBerter Dar-
stellung.

In der Figur 1 ist eine Entleervorrichtung in
Form einer Hubkipp-Vorrichtung 1a mit einer Vier-
gelenkflihrung 32 schematisch dargestellt. Betitigt
wird diese Viergelenkflihrung von einem Druckmit-
telmotor 35, der am unteren Lenker 33 angelenkt
ist. Die beiden Lenker 33 und 34 ftragen einen
Rahmen 31 mit einer Behdlteraufnahme 18a, an
der der Rand 3 des Behdlters 2a (s. Figur 2)
eingehingt wird. Damit der Behilter 2a beim Ent-
leeren sich nicht von der Hubkipp-Vorrichtung 16-
sen kann, wird der Behdlterrand 3 mittels eines
Verriegelungselementes 5a festgeklemmt und fi-
xiert. Im unteren Bereich liegt der Behilter 2a mit
seiner AuBenwand an einem Abstitzelement 4a an.

In der Figur 1 ist das Verriegelungselement 5a
in Offenstellung und das Abstlitzelement 4a in Ru-
hestellung dargestellt. Dies entspricht der Fahrstel-
lung des Miillfahrzeuges, an dem diese Entleervor-
richtung angeordnet ist. Eine Beschddigung des
Abstlitzelementes 4a wird bei der Weiterfahrt des
Miilifahrzeuges somit verhindert. Wenn ein Behil-
ter 2a entleert werden soll, wie dies in Figur 2
gezeigt ist, wird das Abstlitzelement 4a in die ge-
zeigte Arbeitsstellung geschwenkt und das Verrie-
gelungselement 5a in Verriegelungsstellung ge-
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bracht. Die Betdtigung erfolgt Uber eine gemeinsa-
me Betdtigungseinrichtung, die in der hier gezeig-
ten Darstellung als Zylinderkolbeneinheit 8a ausge-
bildet ist. Das Verriegelungselement 5a ist Uber
den Drehpunkt 6a in Form eines Hebels 7 verlan-
gert, an dem die Zylinderkolbeneinheit 8a aufBler-
halb des Drehpunktes 6a angreift. Das Abstiitzel-
ement 4a besitzt ein Anlageelement am freien
Ende des Hebelarmes 37a, der um den Drehpunkt
15a schwenkbar an der Entleervorrichtung ange-
ordnet ist. An diesem Hebel 37a ist die Zylinderkol-
beneinheit 8a zwischen dem Anlageelement 36a
und dem Drehpunkt 15a angelenkt. Die Zylinderkol-
beneinheit 8a ist beidseitig mit Druckmitteln beauf-
schlagbar, das Uber die Druckmittelleitungen 28
und 29 zugeflihrt wird. Gespeist wird die Zylinder-
kolbeneinheit 8a von einem Tank 17, der Uber die
Leitung 24, 25 mit einer Pumpe 16 verbunden ist,
die Uber Leitungen 26, 27 und den Magnetventilen
14 an die Leitungen 28, 29 angeschlossen ist. Die
Magnetventile 14, Uber die die Druckmittelbeauf-
schlagung der Zylinderkolbeneinheit 8a gesteuert
wird, ist Uber die Steuerleitungen 22, 23 an eine
Steuereinheit 11 angeschlossen, die Uber die Lei-
tung 21 einem Drehwinkelgeber 13a der Entleer-
vorrichtung und Uber die Sensorleitungen 19, 20
mit Positionsmeldern 10a und 12a verbunden ist.
Der Positionsmelder 10a ist so angeordnet, daB er
die Arbeitsstellung des Abstltzelementes 4a detek-
tiert, in der das Abstlitzelement 4a am Anschlag 9a
anliegt. Der Positionsmelder 12a ist derart angeord-
net, daB er die Offenstellung des Verriegelungsele-
mentes 5a Uberwacht.

Wird Druckmittel Uiber die Druckmittelleitung 29
auf die A2-Seite (Kolbenstange) gegeben, fahrt die
Zylinderkolbeneinheit 8a zusammen, so daB sich
das Verriegelungselement 5a in Offenstellung be-
wegt. Hierbei bleibt das Abstlitzelement 4a in der
Figur 1 gezeigten Ruhestellung. Die Position des
Verriegelungselementes 5a wird durch den Posi-
tionsmelder 12a liberwacht, der bei Erreichen der
Offenstellung Uber die Steuereinheit 11 die Druck-
mittelzufuhr zur Zylinder-Kolbeneinheit 8a abschal-
tet. Wird Uber die Druckmittelleitung 28 Druckmittel
auf die Zylinderkolbeneinheit 8a gegeben, bewegt
sich das Abstlitzelement 4a, unterstitzt durch sein
Eigengewicht, in die Arbeitsstellung, die von dem
Positionsmelder 10a (berwacht wird. Uber die
Steuereinheit 11 werden dann die Magnetventile 14
geschaltet, so daB bei Erreichen der Arbeitsstellung
des Abstlitzelementes 4a die Druckmittelzufuhr in
der Leitung 28 unterbrochen wird. Bei diesem Vor-
gang ist das entsprechende Magnetventil 14 in der
Leitung 29 gedffnet, so daB das Druckmittel unge-
hindert zurlickflieBen kann.

Die Positionsmelder 10a, 12a werden durch
den Drehwinkelgeber 13a akiiviert bzw. desakti-
viert, der im Drehpunkt der oberen Lenker 34 ange-
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ordnet ist. In Abhingigkeit von der Stellung der
Viergelenkfiihrung 32 Ubernimmt der Drehwinkelge-
ber 13a die Steuerung des Verriegelungselementes
und/oder des Abstitzelementes. Dies ist erforder-
lich, wenn die Entleervorrichtung einen Behdlter
aufgenommen hat und die Hubbewegung eingelei-
tet wird. Zu einem wi&hlbaren Zeitpunkt wird das
Verriegelungselement in Verriegelungsstellung ge-
bracht, um den Behélter zu sichern.

In den Figuren 3 und 4 ist eine weitere Ausflih-
rungsform einer Hubkipp-Vorrichtung 1b darge-
stellt, die am Heck eines Millfahrzeuges 30 ange-
ordnet ist. Die Schwenkarme 44, 45, die Uber nicht
ndher dargestellte Befestigungsmittel am Heck des
Fahrzeugs 30 angelenkt sind, sind an einem ge-
meinsamen Verbindungselement 43 befestigt, an
dem die Behilteraufnahme 18b angeordnet ist. Die
Details des Verriegelungselementes 5b und des
Abstlitzelementes 4b sind in den Figuren 5a bis 5c¢
vergroBert dargestelt.

In der Figur 3 ist - wie in der Figur 1 - die
Fahrstellung des Milifahrzeugs 30 dargestellt, in
der sich das Abstlitzelement 4b in hochgeklapptem
Zustand, also in Ruhestellung und das Verriege-
lungselement 5b in Offenstellung befindet. Wenn
die Schwenkarme 44, 45 in die in Figur 4 gezeigte
Stellung hochgeschwenkt werden, wird dies vom
Drehwinkelgeber 13b, der im Drehpunkt 46 des
unteren Schwenkarmes 45 angeordnet ist, entspre-
chend detektiert, so daB Uber die Betdtigungsein-
richtung 8b (s. Figur 5a - ¢) zundchst das Abstit-
zelement 4b in Arbeitsstellung gebracht wird und
nach der Aufnahme des Behilters 2b das Verriege-
lungselement in SchlieBstellung gefahren wird.

Die Funktionsweise wird nachfolgend anhand
der Figuren 5a bis 5c erldutert. In diesen Darstel-
lungen ist das Verriegelungselement 5b als Wippe
mit den Schenkeln 40 und 41 dargestellt. Die Wip-
pe ist um den Drehpunkt 6b schwenkbar am Ver-
bindungselement 43 gelagert. Der erste Schenkel
40 wirkt mit der Behdlteraufnahme 18b zusammen,
an der der Rand des aufgenommenen Behilters (in
den Figuren 5a - 5c nicht dargestellf) zwischen
dem Schenkel 40 und der Aufnahme 18b einge-
klemmt wird. Am zweiten Schenkel 41 ist im Dreh-
punkt 42 die Zylinderkolbeneinheit 8b angelenkt,
die am unteren Ende im Gelenkpunkt 39b an dem
Hebelarm 37b des Abstiitzelementes 4b angreift.
Am freien Ende des Hebelarmes 37b ist das Anla-
geelement 36b dargestellt, das beispielsweise aus
einer Gummiauflage bestehen kann, mit der das
Abstilitzelement 4b an der Behdlterwand anliegt.
Der Hebelarm 37b ist um den Drehpunkt 15b am
Verbindungselement 43 schwenkbar gelagert. Am
rickwértigen Ende des Hebelarmes 37b ist eine
Nase 38 angeformt, die in Arbeitsstellung des Ab-
stlitzelementes 4b (s. Figuren 5b und 5¢) am An-
schlag 9b anliegt. In dieser Stellung wird der Posi-
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tionsmelder 10b aktiviert. Dem Schenkel 41 ist der
Positionsmelder 12b zugeordnet, der die Offenstel-
lung des Verriegelungselementes 5b Uberwacht.

Aus der in Figur 5a gezeigten Fahrstellung mit
gedffnetem Verriegelungselement 5b und sich in
Ruhestellung befindlichem Abstitzelement 4b wird
nach dem Hochfahren der Entleervorrichtung 1b in
die Aufnahmeposition flir den Behilter 2b (s. Figur
4) bei Erreichen der Aufnahmeposition durch den
Drehwinkelgeber 13b ein Signal an die Steuerein-
heit 11 zum Offnen der Magnetventile 14 gegeben.
Das Abstlitzelement 4b wird durch sein Eigenge-
wicht und den Druck der Zylinderkolbeneinheit 8b
abgesenkt, bis die Arbeitsstellung erreicht ist, die
in der Figur 5b dargestelit ist. Mit der Nase 38 liegt
der Hebelarm 37b am Anschlag 9b an. Das Verrie-
gelungselement 5b ist noch offen, weil das Abstlit-
zelement 4b durch das gegeniliber dem Verriege-
lungselement 5b gr&Bere Gewicht als erstes Ele-
ment der Kombination nach unten ausfihrt. Bevor
die Zylinderkolbeneinheit 8b Druck auf das Verrie-
gelungselement 5b ausliben kann, gibt der Posi-
tionsmelder 10b den Befehl zum SchlieBen der
Magnetventile 14, so daB das Verriegelungsele-
ment 5b in der Offenstellung verbleibt. Die Offen-
stellung des Verriegelungselementes wird durch
den Positionsmelder 12b Uberwacht.

Nachdem der Behidlter 2b aufgenommen ist,
wird die Entleervorrichtung weiter hochgeschwenkt
in die Entleerungsposition. Auf diesem Wege wird
bei Erreichen eines vorgegebenen Schwenkwinkels
durch den Drehwinkelgeber 13b ein Signal an die
Steuereinheit 11 zum Offnen der Magnetventile 14
gegeben, wodurch das Verriegelungselement 5b
geschlossen wird, um den Behélter 2b sicher zu
entleeren. Die Zylinderkolbeneinheit 8b stilitzt sich
dabei am Hebelarm 37b aufgrund des Anliegens
am Anschlag 9b ab. Die geschlossene Stellung
wird Uber den Drehwinkelgeber 13b oder einem
eventuell weiteren Positionsmelder (nicht darge-
stellt) signalisiert und die Druckmittelzufuhr zur Zy-
linderkolbeneinheit 8b wird unterbrochen. In der
Zylinderkolbeneinheit 8b bleibt der aufgebaute
Druck erhalten, um damit die sichere Verriegelung
des Behilters zu gewihrleisten. Es ist auch mog-
lich, die hydraulische Verriegelung durch geeignete
mechanische Elemente zu sichern.

Beim Absenken der in Figur 4 gezeigten Ent-
leervorrichtung 1b wird bei Erreichen des vorgege-
benen Schwenkwinkels das Verriegelungselement
5b wieder in Offenstellung gebracht. In dieser ge-
Offneten Stellung werden die Magnetventile 14
durch den Positionsmelder 12b geschlossen. Hier-
bei ergibt sich die umgekehrte Wirkungsweise ge-
genliber dem Absenken des Abtlitzelementes da-
durch, daB das groBere Gewicht des an dem Ab-
stltzelement ruhenden Behilters das Hochschwen-
ken des Abstltzelementes 4b verhindert und zu-
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nichst das Verriegelungselement 5b in Offenstel-
lung gebracht werden kann. Der Positionsmelder
12b schaltet dann das Magnetventil 14 ab, bevor
Kraft auf das Abstltzelement 4b ausgelibt werden
kann.

Dem Bestreben des Abstilitzelementes 4b beim
Offnen des Verriegelungselementes 5b ebenfalls
nach oben zu fahren, wirkt einerseits das Eigenge-
wicht des Abstitzelementes 4b und andererseits
das Gewicht des aufgenommenen Behilters 2b
entgegen.

Wenn die Entleervorrichtung 1b die in Figur 3
dargestellte untere Stellung erreicht hat, gibt der
Drehwinkelgeber ein Signal an die Steuereinheit 11
zum Offnen der Magnetventile 14 und damit zum
Anheben des Abstitzelementes 4b. Dieser Uber
dem Drehwinkelgeber 13b und die Steuereinheit 11
ablaufende Vorgang kann auch manuell Uber einen
Wahlschalter ausgefiinrt werden.

Das Abstitzelement 4b bzw. das Verriege-
lungselement 5b kann mit einer oder mehreren
Zylinderkolbeneinheiten 8b im Sinne der Erfindung
zusammenwirken. Dies hdngt von der jeweiligen
Breite der Entleervorrichtung ab. Die Kombination
Abstlitzelement/Verriegelungselement kann an be-
liebigen Hubkipp-Vorrichtungen oder Kippvorrich-
tungen Verwendung finden.

Bezugszeichenliste

1a,b Hub-Kippvorichtung
2a,b Behilter

3 Rand des Behilters
4a,b Abstlitzelement
5a,b Verriegelungselement
6a, b Drehpunkt

7 Hebel

8a,b Zylinder-Kolben-Einheit
9a,b Anschlag

10a,b Positionsmelder

11 Steuereinheit

12a,b Positionsmelder
13a,b Drehwinkelgeber
14 Ventil

15a,b Drehpunkt

16 Pumpe

17 Tank

18a, b Behilteraufnahme
19 Sersorleitung

20 Sensorleitung

21 Leitung

22 Steuerleitung

23 Steuerleitung

24 Leitung

25 Leitung

26 Leitung

27 Leitung

28 Leitung
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29 Leitung

30 Miilifahrzeug

31 Rahmen

32 Vier-Gelenkflihrung

33 unterer Lenker

34 oberer Lenker

35 Druckmittelzylinder

36a,b Anlageelement

37ab Hebelarm

38 Nase

39a,b Anlenkpunkt

40 erster Schenkel

4 zweiter Schenkel

42 Anlenkpunkt

43 Verbindungselement

44 Schwenkarm

45 Schwenkarm

46 Drehpunkt
Patentanspriiche

1. Kombinierte Verriegelungs- und Abstlitzvor-
richtung flr Millbehdlter, die an einer Entleer-
vorrichtung eines Sammelfahrzeuges ange-
bracht ist, mit einem im Bereich der Behilter-
aufnahme angeordneten, mittels mindestens
einer Betdtigungseinrichtung in Verriegelungs-
und Offenstellung schwenkbaren Verriege-
lungselement und mit einem im unteren Be-
reich der Entleervorrichtung angeordneten Ab-
stlitzelement,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Abstiitzelement (4a,b) in Arbeits- und
Ruhestellung schwenkbar angeordnet ist, und
daB die Betitigungseinrichtung am Verriege-
lungselement (5a,b) und am Abstlitzelement
(4a,b) jeweils auBerhalb ihrer Drehpunkte (6a,b,
15a,b) angreift.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Betdtigungseinrichtung je-
weils an gegeniiberliegenden Seiten auBerhalb
der Drehpunkte (6a, b, 15a, b) am Verriege-
lungselement (5a, b) und am Abstlitzelement
(4a, b) angreift.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB die Betétigungseinrich-
tung am Verriegelungselement (5a,b) hinter
dessen Drehpunkt (6a,b) und am Abstilitzel-
ement (4a,b) vor dessen Drehpunkt (15a,b) an-
gelenkt ist.

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
3, dadurch gekennzeichnet, daB die Betiti-
gungseinrichtung eine Zylinderkolbeneinheit
(8a,b) aufweist.
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Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Zylinderkolbeneinheit (8a,b)
Uber zwei Druckmittelleitungen (28,29) beidsei-
tig mit Druckmittel beaufschlagbar ist.

Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB in den Druckmittelleitungen (28,
29) Ventile (14) angeordnet sind, die mit einer
Steuereinheit (11) verbunden sind.

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Steuereinheit (11) an einen
Drehwinkelgeber (13a,b) der Entleervorrichtung
angeschlossen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, da8 dem Verriege-
lungselement  (ba,b) ein  Positionsmelder
(12a,b) zugeordnet ist, der an die Steuereinheit
(11) angeschlossen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, daB dem Abstit-
zelement (4a,b) ein Positionsmelder (10a,b) zu-
geordnet ist, der an die Steuereinheit (11) an-
geschlossen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 8 oder
9, dadurch gekennzeichnet, daB der Positions-
melder (12a,b) derart angeordnet ist, daB er
die Offenstellung des Verriegelungselementes
(5a,b) Uberwacht.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 9 oder
10, dadurch gekennzeichnet, daB der Posi-
tionsmelder (10a,b) derart angeordnet ist, daB
er die Arbeitsstellung des Abstlitzelementes
(4a,b) Uberwacht.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
11, dadurch gekennzeichnet, daB das Abstlit-
zelement (4a,b) in Arbeitsstellung an einem an
der Entleervorrichtung angeordneten Anschlag
(9a,b) anliegt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
12, dadurch gekennzeichnet, da8 das Verriege-
lungselement (5a,b) als Wippe ausgebildet ist,
die an der Entleervorrichtung (1a, 1b)
schwenkbar angeordnet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der erste Schenkel (40) der
Wippe den Verriegelungsschenkel und der
zweite Schenkel (41) den Betdtigungsschenkel
bildet.
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Vorrichtung nach Anspruch 14, dadurch ge-
kennzeichnet, daB am Betatigungsschenkel
(41) die gemeinsamen Betitigungseinrichtung
angelenkt ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
15, dadurch gekennzeichnet, daB das Abstlit-
zelement (4a,b) ein Anlageelement (36a,b) auf-
weist, das am freien Ende eines Hebelarms
(37a,b) befestigt ist, der an der Entleervorich-
tung schwenkbar angeordnet ist.

Vorrichtung nach einem Anspriiche 1 bis 16,
dadurch gekennzeichnet, daB die gemeinsame
Betatigungseinrichtung zwischen Drehpunkt
(15a, b) und Anlageelement (36a,b) am Hebe-
larm (37a,b) angelenkt ist.
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