EP 0 701 870 A1

(19) _o)

Europédisches Patentamt
European Patent Office

Office européen des brevets

(11) EP 0701870 A1

(12) DEMANDE DE BREVET EUROPEEN

(43) Date de publication:
20.03.1996 Bulletin 1996/12

(21) Numéro de dépot: 95420256.0

(22) Date de dépét: 15.09.1995

(51) Intcl.e: BO8B 1/04, EO1H 1/00

(84) Etats contractants désignés:
BE CH DE DK ES IT LI NL

(30) Priorité: 15.09.1994 FR 9411208

(71) Demandeur: Maillet, Robert
F-74290 Veyrier du Lac (FR)

(72) Inventeur: Maillet, Robert
F-74290 Veyrier du Lac (FR)

(74) Mandataire: Gasquet, Denis
CABINET GASQUET,
Les Pléiades,
Park-Nord Annecy
F-74370 Metz Tessy (FR)

(54) Dispositif de nettoyage pour mobilier urbain et notamment pour les feux de signalisation

de croisement routier

(57) Dispositif de nettoyage pour feux de signalisa-
tion de croisement routier du type comprenant une bros-
se rotative (2) reliée & un moteur électrique (11) ainsiqu'a
un réservoir (60) comprenant un liquide de nettoyage
(7), caractérisé en ce que la brosse rotative est disposée
a l'extrémité d'un bras transversal (3) solidaire de la par-
tie supérieure (4) d'un mat principal (5) formé de plu-
sieurs éléments tubulaires réalisés en matériau compo-
site, dont I'élément inférieur (6) constitue une cartouche
pour les batteries, tandis que le réservoir (60) de liquide
de nettoyage est un réservoir auxiliaire indépendant
comprenant un piston manuel (26) de mise sous pres-
sion.
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Description

La présente invention concerne un dispositif de net-
toyage pour mobiliers urbains et panneaux tels que les
feux de signalisation de croisement routier.

Il existe, dans nos villes modernes, un trés grand
nombre de croisements équipés de feux de signalisation
qui sont des feux tricolores de couleur rouge, orange et
verte, et qui s'allument et s'éteignent selon un rythme
bien connu. On sait aussi que lesdits feux sont a entre-
tenir trés souvent, compte-tenu des salissures dues a la
pollution urbaine s'ajoutant a la présence d'insectes qui,
attirés par la lumiére, y trouvent refuge. Les municipali-
tés chargées de gérer ces nombreux feux sont donc con-
frontées a un probléme de nettoyage important, comp-
te-tenu de leur nombre impressionnant. A ce jour, rien
n'a été prévu pour faciliter le nettoyage car le matériel
actuellement utilisé est rudimentaire puisqu'il consiste
en un sceau, une éponge et un escabeau ou une échelle.
L'opération est donc rendue peu pratique, onéreuse,
puisque le temps passé est important, et dangereuse
puisque la personne chargée du nettoyage doit monter
sur l'escabeau pour atteindre les feux. De plus, lors du
nettoyage, notons que les feux doivent étre arrétés pour
éviter les risques d'électrocution et le carrefour est alors
livré a lacirculation sans contréle, ce qui estd'autant plus
dangereux pour la personne qui nettoie.

La présente invention veut remédier a ces inconvé-
nients et propose un dispositif particulierement simple et
facile & mettre en oeuvre, tout en permettant un nettoya-
ge économique qui est fait en toute sécurité.

Ainsi, le dispositif de nettoyage notamment pour
feux de signalisation de croisement routier selon l'inven-
tion est du type comprenant une brosse rotative reliée a
un moteur électrique ainsi qu'a un réservoir comprenant
un liquide de nettoyage, et est caractérisé en ce que la
brosse rotative est disposée a l'extrémité d'un bras trans-
versal solidaire de la partie supérieure d'un mét principal
formé de plusieurs éléments tubulaires réalisés en ma-
tériau composite, dont I'élément inférieur constitue une
cartouche pour les batteries, tandis que le réservoir de
liquide de nettoyage est un réservoir auxiliaire indépen-
dant comprenant un piston manuel de mise sous pres-
sion.

Selon une caractéristique complémentaire, la bros-
se rotative est circulaire, tandis que dans un mode d'exé-
cution préférée elle comprend une série de poils péri-
phériques. Notons aussi qu'elle comprend une série de
poils frontaux et peut comprendre une série de poils
d'angles.

Selon une autre caractéristique complémentaire, le
diamétre de la brosse est sensiblement égal au diamétre
des feux.

Par ailleurs, l'arrivée de liquide se fait dans la brosse
animée d'un mouvement de rotation, et la longueur du
brastransversal est légérement supérieure a la longueur
des capots de feu.

Selon une autre caractéristique complémentaire, le
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bras transversal d'axe forme avantageusement avec
I'axe du mét principal un angle obtus.

Ajoutons que le liquide du réservoir mis en pression
est amené au mat pour un tuyau d'alimentation connecté
au conduit d'alimentation du méat grdce a un raccord
amont.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention
se dégageront de la description qui va suivre au regard
des dessins annexés qui ne sont donnés qu'a titre
d'exemples non limitatifs.

La figure 1 est une vue schématique en coupe lon-
gitudinale du dispositif de l'invention.

Lafigure 2 estune vue extérieure schématique mon-
trant les différents éléments du dispositif.

La figure 3 est une vue en coupe illustrant plus en
détail la partie supérieure du mat.

La figure 4 est une illustration de I'utilisation du dis-
positif.

La figure 5 est une vue partielle montrant un détail
d'exécution.

La figure 6 représente une variante d'exécution de
la brosse.

Les figures 7, 8 et 9 sont des illustrations des varian-
tes d'exécution.

Les figures 10 et 11 illustrent une variante d'exécu-
tion, lafigure 10 est une vue schématique globale, tandis
que la figure 11 est une vue a plus grande échelle du
bras transversal.

Le dispositif de I'invention, portant sur les figures la
référence générale (1) comprend une brosse rotative (2)
disposée sur un bras transversal (3) solidaire de la partie
supérieure (4) d'un méat principal (5), et comprend aussi
un réservoir (60) contenant un liquide de nettoyage (7).

Le mét principal (5) est constitué par un tube quipeut
étre formé de plusieurs éléments s'emboitant les uns
avec les autres, pour pouvoir étre éventuellement dé-
monté et étre transporté dans un petit véhicule comme
par exemple un véhicule urbain. Il comprend par exem-
ple, un élément inférieur (6) comprenant des batteries
(7a, 7b, 7¢, 7d), prolongé par un élément intermédiaire
(8) comprenant une poignée de commande (9), un élé-
ment supérieur (10) formant le bras transversal (3) dans
lequel est disposé un moteur (11) destiné & mettre la
brosse en rotation, ledit mat comprenant, par ailleurs, un
élément tubulaire (12) reliant I'élément supérieur (10) &
I'élément intermédiaire (8). Les différents éléments
constituant le mét et son bras transversal peuvent étre
réalisés en tout matériau approprié, mais sont avanta-
geusement réalisés en matériau composite comme en
fibres de verre ou de carbone imprégné de résine. Ce
type de matériau apporte a l'utilisateur une isolation élec-
trique suffisante pour éliminer tout risque de mise en
contact avec |'électricité nécessaire a l'alimentation des
feux. Notons aussi que le dispositif peut avantageuse-
ment comprendre aussi des moyens pour recharger les
batteries. L'élément inférieur (6) est démontable et cons-
titue une cartouche pour les batteries ou les piles, et I'uti-
lisateur peut donc avoir & sa disposition plusieurs de ces
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cartouches.

L'élément supérieur (10) comprend le bras transver-
sal (8) qui présente une forme générale tubulaire d'axe
(YY") sensiblement perpendiculaire a 'axe (XX') général
du méat, et un prolongement tubulaire inférieur (13)
s'étendant vers I'élément tubulaire (12) pour en étre son
prolongement par emboitement. Le bras transversal (3)
comprend deux paliers de pivotement (14, 15) pour l'axe
(16) de la brosse, tandis que le prolongement tubulaire
inférieur (13) comprend le moteur électrique (11), dont
I'arbre moteur (17) est relié & I'axe (16) de la brosse (2)
par l'intermédiaire de deux pignons coniques de renvoi
d'angle (18, 19).

Notons que le moteur électrique (11) est alimenté en
courant électrique par des batteries ou des piles (7a, 7b,
7¢c, 7d) logées dans la partie inférieure du mét principal
(5) et plus particulierement dans la partie inférieure in-
terne de son élément tubulaire inférieur (6), comme cela
apparait clairement & la figure 1. La poignée de com-
mande (9) est avantageusement constituée d'un arceau
(20) formant protection pour un levier de commande (21)
ou gachette, ce dernier étant destiné a la mise en route
et l'arrét du moteur de la brosse (2) et/ou de I'alimenta-
tion en eau. Le levier de commande étant relié a cet effet
a, d'une part, un interrupteur (22) disposé sur le circuit
électrique (23), et d'autre part, a une vanne (24) dispo-
sée sur le conduit d'alimentation (25). Notons, de plus,
que la configuration de I'arceau (20) lui permet de servir
aussi de poignée de portage.

Le réservoir (6) de liquide de nettoyage est un ré-
servoir auxiliaire indépendant comprenant des moyens
de mise en pression comme, par exemple, un piston ma-
nuel (26) bien connu dans les pulvérisateurs actuelle-
ment commercialisés. Le liquide du réservoir mis en
pression est amené au mat (5) par un tuyau d'alimenta-
tion (27), ce dernier étant plus précisément connecté au
conduit d'alimentation (25) du mét grace a un raccord
amont (28) du type air comprimé permettant une décon-
nexion sans fuite de liquide. L'axe de pivotement (16) de
la brosse (2) est creux et est relié au conduit d'alimenta-
tion par un raccord tournant (29).

Notons, comme cela apparait plus clairement a la
figure 3, que la brosse (2) comprend une embase (30)
et que l'axe (16) comprend un trou central (31) débou-
chant vers l'extérieur (EX) au centre de I'embase (30)
dans la zone occupée par les poils (32) de ladite brosse.
Le trou central (31) constitue ainsi un conduit d'arrivée
de liquide connecté au conduit d'alimentation (25).

Par ailleurs le réservoir (60) comprend des moyens
de portage (33) qui sont, par exemple, constitués par
deux bretelles de portage (34a, 34b) et éventuellement
une ceinture ventrale (35). Notons aussi qu'afin de faci-
liter I'emploi du dispositif, il est avantageusement prévu
une sangle élastique (36) destiné a relier I'utilisateur (37)
au mét. A cet effet, la sangle porte, par exemple, a cha-
cune de ses extrémités, un mousqueton d'accrochage
(36a, 36b) dont I'un (36a) est destiné & venir en prise
avec un organe d'accrochage (38) disposé a |'extrémité
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inférieure du mat, tandis que l'autre des mousquetons
(36b) est accroché a un organe d'accrochage (39) soli-
daire des moyens de portage (33). La longueur (L1) du
mat (5) et la largeur (L2) de la sangle élastique (36) est
telle que dans la position neutre de simple portage com-
me celle de la figure 4, la brosse (2) se trouve naturelle-
ment sensiblement au niveau du feu supérieur (40). Ain-
si, l'utilisateur n'aura a fournir d'effort que pour passer
au feu inférieur et ce en sollicitant vers le bas le dispositif
contre l'action de la traction de la sangle élastique (36).
On pourrait, bien entendu, prévoir une succession d'or-
ganes d'accrochage sur le méat, comme cela est illustré
alafigure 9. De plus, les moyens de portage pourraient
constituer un gilet pour l'utilisateur.

Pour nettoyer I'un des feux, |'utilisateur n‘aura qu'a
placer la brosse sur le feu a nettoyer et mettre en route
le dispositif, 'arrivée de liquide se faisant dans la brosse
animée d'un mouvement de rotation. La brosse est cir-
culaire et a un diamétre (D1) sensiblement égal au dia-
métre (D2) des feux. De plus, la longueur (L3) du bras
transversal (38) est |égérement supérieure & la longueur
(L4) des capots de feu (44), comme cela apparait plus
clairement a la figure 5.

Il va de soi que I'on pourrait avoir d'autres formes de
brosse que celles représentées par les figures 1 a 5,
comme, par exemple, celle illustrée a la figure 6. Selon
la variante illustrée, la brosse comprend une série de
poils périphériques (320), une série de poils frontaux
(821) et une série de poils d'angle (322).

Labrosse peut tourner a une vitesse comprise entre
50 et 200 tours par minute et, par exemple, 120 tours
par minute, et notons que le liquide de nettoyage peut
étre de l'eau pure ou tout autre liquide de nettoyage.

Par ailleurs, on ne sortirait pas du cadre de l'inven-
tion si le mat comportait plusieurs brosses au lieu d'une,
comme, par exemple, trois brosses (2, 2', 2") tel que cela
est illustré a la figure 7.

La figure 8 représente une variante selon laquelle
l'axe (YY') n'est pas strictement perpendiculaire a l'axe
(XX') mais forme avec ce dernier un angle obtus B.

Le dispositif de nettoyage décrit a titre d'exemple est
plus particulierement destiné au nettoyage des feux de
signalisation, mais pourrait tout aussi bien é&tre utilisé
pour nettoyer d'autres articles tels que des panneaux de
signalisation des panneaux publicitaires ou du mobilier
urbain.

Les figures 10 et 11 illustrent une variante d'exécu-
tion selon laquelle le bras transversal forme avec le mat
un angle obtus B d'environ 110° tandis que le moteur
(17) est logé a l'intérieur du bras transversal (3). Dans
cette réalisation le méat est constitué de deux éléments,
permettant & |'utilisateur de démonter la partie basse, et
pouvoir ainsi ranger le dispositif dans son véhicule lors
du transport.
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Revendications caractérisé en ce que le réservoir (60) de liquide
comprend des moyens de portage constitués par
1. Dispositif de nettoyage pour feux de signalisation de deux bouteilles de portage (34a, 34b).

croisement routier du type comprenant une brosse
rotative (2) reliée & un moteur électrique (11) ainsi 5
qu'a un réservoir (60) comprenant un liquide de net-
toyage (7), caractérisé en ce que la brosse rotative
est disposée a l'extrémité d'un bras transversal (3)
solidaire de la partie supérieure (4) d'un mat princi-
pal (5) formé de plusieurs éléments tubulaires réa- 70
lisés en matériau composite, dont I'élément inférieur
(6) constitue une cartouche pour les batteries, tandis
que le réservoir (60) de liquide de nettoyage est un
réservoir auxiliaire indépendant comprenant un pis-
ton manuel (26) de mise sous pression. 15

2. Dispositif de nettoyage selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la brosse rotative (2) est cir-
culaire.

20

3. Dispositif de nettoyage selon la revendication 2,
caractérisé en ce que la brosse (2) comprend une
série de poils périphériques (320).

4. Dispositif de nettoyage selon la revendication 3, 25
caractérisé en ce que la brosse (2) comprend une
série de poils frontaux (321) et une série de poils
d'angles (322).

5. Dispositif de nettoyage selon l'une quelconque des 30
revendications 2, 3 ou 4, caractérisé en ce que le
diamétre (D1) de la brosse (2) est sensiblement égal
au diamétre (D2) des feux (40, 41, 42).

6. Dispositif de nettoyage selon l'une quelconque des 35
revendications précédentes, caractérisé en ce que
I'arrivée de liquide se fait dans la brosse animée d'un
mouvement de rotation.

7. Dispositif de nettoyage selon l'une quelconque des 40
revendications précédentes, caractérisé en ce que
la longueur (L3) du bras transversal (3) est l1égére-
ment supérieure & la longueur (L4) des capots de

feu (44).
45
8. Dispositif de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le bras transversal (3) d'axe (YY') forme avec l'axe
(XX") du mét principal un angle obtus (B).
50

9. Dispositif de nettoyage selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le liquide de réservoir mis en pression est amené au
mat (5) pour un tuyau d'alimentation (27) connecté
au conduit d'alimentation (25) du mat griceaunrac- 55
cord amont (28).

10. Dispositif de nettoyage selon la revendication 9,
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