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(57) Die Erfindung betrifft einen Gerustbock mit
hydraulischer Héhenverstellung, wobei ein Rahmen (1)
vorgesehen ist und seitlich an Rahmenholmen (6) des
Rahmens (1) StutzfuBe (2) befestigt sind. Ein bewegli-
cher Lastenbiihnentrager (5) ist in den Rahmenholmen
(6) teleskopartig und héhenverstellbar gefihrt. Ein
Hydraulikzylinder (7) stiitzt sich zwischen einem unte-
ren Rahmenquertréger (3) und dem Lastenbihnentra-
ger ab. Mittels eines Doppelrades (8) ist ein leichtes
Verschieben des Hydraulikbockes nach einseitigem
Ankippen desselben gewéhrleistet. Durch die Anord-

Geriistbock mit hydraulischer Héhenverstellung

nung einer Vielzahl von Gertstbécken kénnen quasi
beliebige Lasten- und Arbeitsflachen gebildet werden.
Eine gleichméaBige Héhenverstellung der Lasten- und
Arbeitsflachen erfolgt durch gleichmaBige Ansteuerung
der jeweiligen Hydraulikzylinder (7) mittels eines
Hydraulikaggregates mit Zahnradmengenteiler oder
dergleichen. Zur sicheren Arretierung auch im Falle
eines Druckverlustes sind die Hydraulikzylinder mit
einem integralen Lasthalteventil versehen.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft einen Gertstbock mit hydrau-
lischer hohenverstellung gemaB dem Oberbegriff des
Patentanspruchs 1.

Héhenverstellbare Arbeitsgerlste, beispielsweise
in Form eines Flachengeristes mit Kurbelverstellung
einer Lastenbiihne sind bekannt.

Bei derartigen Kurbelbihnen ist in einem Bockrah-
men ein hdhenverstellbares Element nach Art einer
Teleskopfilhrung angeordnet. Das hodhenverstellbare
Element wird mit einer Kurbel, die mit einer Achse
zusammenwirkt, angetrieben. Hierfir besitzt das
héhenverstellbare Element beabstandete Aussparun-
gen, in die ein Zahnrad auf der Achse des Antriebsele-
mentes eingreift. FOr jedes Element ist ein
Antriebsmechanismus erforderlich, und die Héhenver-
stellung kann nur manuell ohne Lastauflage vorgenom-
men werden, so daB beispielsweise bei Verwendung
einer derartigen Kurbelbiihne zum Errichten einer
Mauer der ArbeitsprozeB mehrfach unterbrochen wer-
den muB.

Aus dem deutschen Gebrauchsmuster G 94 01 407
ist ein hohenverstellbarer Geristbock mit unterem
Rohrrahmen und einem ausziehbaren Oberteil
bekannt, wobei die Hohenverstellung selbst durch einen
Hydraulikzylinder/kolben erfolgt. Der erforderliche
Hydraulikzylinder ist in die Rahmenkonstruktion inte-
griert und wird von einem externen Aggregat angetrie-
ben, so daB auch eine Héhenverstellung unter Last
méglich ist. Weiterhin ist an der Rahmenkonstruktion
ein Rad angeordnet, so dafB der jeweilige Bock leicht
manuell an einen anderen Standort transportiert wer-
den kann. Zusatzlich ist am Gerustbock ein abklappba-
rer Gelanderholm befestigt und eine héhenverstellbare
Arbeitsbiihne vorgesehen.

Mittels dem im deutschen Gebrauchsmuster G 94
01 407 gezeigten héhenverstellbaren Gertistbock kann
zwar eine Verstellung unter Last vorgenommen werden,
jedoch erfordert das Héhenverstellen einer ausgedehn-
ten Arbeitsflache entlang eines zu errichtenden Mauer-
werkes zum Erhalten einer méglichst exakien
waagerechten Lage viel Zeitaufwand und Geschick
beim Betatigen bzw. Ansteuern der einzelnen Hydrau-
likzylinder. Dariber hinaus hat sich gezeigt, daB das
bekannte Transportrad zwar zur wesentlichen Erleichte-
rung bei der Lageveranderung dient, jedoch aufgrund
des gegebenen Schwerpunktes ein Verkippen oder
Wegkippen des Gerustbockes auftritt, wodurch die
Arbeitssicherheit beim Transport gefahrdet ist.

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, einen Gerust-
bock mit hydraulischer Héhenverstellung der bekannten
Art derart weiterzuentwickeln, daf3 die Arbeitssicherheit
und die Arbeitsproduktivitat bei Anwendung eines der-
artigen Bockes erhéht wird und daB die Bedienung
beim Aufstellen und der Héhenverstellung méglichst
vereinfacht werden kann.

Die Lésung der Aufgabe der Erfindung erfolgt mit
einem Gegenstand gemaB dem Patentanspruch 1,
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wobei die Unteranspriiche mindestens zweckmaBige
Ausgestaltungen und Weiterbildungen umfassen.

Ein wesentlicher Grundgedanke der Erfindung
besteht darin, den Gertstbock mit hydraulischer Héhen-
verstellung so einzusetzen, daB eine Vielzahl, jedoch
mindestens zwei Gerlistbdcke beabstandet angeordnet
sind, so daB eine quasi beliebige Lasten- und Arbeits-
flache jeweils vorgegebener gleicher Arbeitshéhe ent-
steht. Die Arbeitshdhe st kontinuierlich und
gleichmaBig auch unter Last und fernbedient einstell-
bar, indem die jeweiligen Hydraulikzylinder der Vielzahl
von Gerlistbécken mittels eines Hydraulikaggregates
angesteuert werden, das einen Zahnradmengenteiler
zur gleichmaBigen Druck- bzw. Hydraulikfltissigkeitsbe-
aufschlagung aufweist. Zusatzlich besitzen die Hydrau-
likzylinder jeweils ein Lasthalteventil, so da3 auch nach
Abschalten oder Entfernen des Hydraulikaggregates
die jeweilige gewahlte, momentane Arbeitshéhe erhal-
ten bleibt.

Mittels des Zahnradmengenteilers wird gewéhrlei-
stet, daB jeweils die gleiche vorgegebene Hydraulikflis-
sigkeitsmenge bei entsprechend identisch
dimensionierten Hydraulikzylindern auf die jeweiligen
Hydraulikkolben einwirkt, so daB im vorgegebenen
MaBe eine gleichméaBige Hoéhenverstellung eines
Lastenblihnentragers gegeben ist.

Hierdurch ist das ansonsten erforderliche manuelle
Einstellen der Hohe einer Vielzahl von GerUstbtécken
bei groen Arbeitsflachen nicht notwendig.

Es liegt im Sinne der Erfindung, daB zum Héhen-
ausgleich z.B. bei UnregelmaBigkeiten des Aufstellbo-
dens auch eine einzelne Ansteuerung der jeweiligen
Hydraulikzylinder gewéhrleistet ist.

Einem weiteren Grundgedanken der Erfindung fol-
gend ist das bekannte Transporirad zur Vermeidung
seitlichen Verkippens bei Lageverdnderungen des
Gerlstbockes als Doppelrad ausgebildet, welches auf
einer gemeinsamen Achse angeordnet ist.

Im Interesse einer optimalen Arbeitssicherheit
besitzt der Lastenbihnentrager Mittel zum Aufnehmen
eines klappbaren Sicherheitsgelanders, wobei im
Transport bzw. abgeklappten Zustand das Sicherheits-
gelander am Rahmenholm fixiert ist und Teile dessel-
ben gleichzeitig einen Transportgriff zur leichteren
Lageveranderung des Gerlistbockes mittels des Dop-
pelrades bilden.

Durch am Lastentrager arretiert aufsteck- und aus-
wechselbare Adapterauflagen kann in vorteilhafter
Weise ein seitliches Fixieren und Aufnehmen ganz
unterschiedlicher Belagrahmen erfolgen, ohne daB
kostenintensive Veranderungen am Geriistbock selbst
notwendig sind.

Das klappbare Sicherheitsgelander weist einen
Arretierungsbuigel auf, der in dem Falle, daB das Gelan-
der sich in seiner eigentlichen Funktionsstellung befin-
det, zusatzlich den Belagrahmen und/oder den dort
befindlichen Belag gegen héhenmaBiges Verkippen
sichert.
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In einer Ausfihrungsform der Erfindung ist der
jeweilige Hydraulikzylinder des jeweiligen Gertistbockes
nahezu mittig auf einem unteren Rahmenquertrager
angeordnet und am oberen Rahmenquertrager gefihrt,
so daB mittels eines einzigen Hydraulikzylinders ein
teleskopartiges Ein- und Ausfahren des Lastenbiihnen-
trégers, der in den Rahmenholmen beweglich geflihrt
ist, erfolgen kann.

Zum ungestériten Héhenverstellen ist der Hydrau-
likkolben am Lastenbiihnentrager gelenkig angeschla-
gen, so daB ein Verkanten der Teleskopfiihrungen,
insbesondere beim Einfahren des Lastenbihnentra-
gers, nahezu ausgeschlossen ist.

Den Erfordernissen des Baubetriebes entspre-
chend sind die HydraulikanschluBelemente am Zylin-
derboden im wesentlichen im Breitenbereich des
unteren Rahmenquertragers, durch diesen gegen
mechanische Beschadigung geschiizt, angeordnet.
Erforderliche Hydraulikrohre sind enganliegend an der
AuBenumfangsflache des Hydraulikzylinders vorgese-
hen, so daB Beschadigungen, insbesondere mechani-
scher Art, reduziert sind.

Zur Vermeidung von Verletzungen durch Einquet-
schen von Kérperteilen, insbesondere des Kopfes oder
des Rumpfes, wird im eingefahrenen, d.h. abgesenkien
Zustand des Gerustbockes ein Sicherheitsabstand zwi-
schen Lastenblhnentrager und oberem Rahmenquer-
trager gewabhrleistet.

Dieser Sicherheitsabstand betragt in einer vorteil-
haften Ausfiihrungsform im wesentlichen 20 cm.

Alles in allem ermdglicht der erfindungsgeméafBe
Gerustbock durch den speziellen Hydraulikzylinder mit
im unteren Bereich angeordnetem Lasthalteventil ein
Arretieren in beliebiger Hohe, auch in dem Falle, wenn
ein Hydraulikaggregat nicht angeschlossen ist. Es ist
demnach ein héhenméBiges Arretieren in jeder Position
unter allen Umsténden sicherheitstechnisch gewahrlei-
stet.

Durch das erfindungsgemaBe Transportrad, wel-
ches als Doppelrad ausgebildet ist, ist ein Wegkippen
des Gerlstbockes beim Anheben und Wegschieben
desselben bei einer Einmannbedienung ausgeschlos-
sen.

Das Sicherheitsgelander, welches beispielsweise
mit einem Befestigungsbolzen nach unten gekiappt
fixiert werden kann, erméglicht die Nutzung von Teilen
des Sicherheitsgelanders, namlich der Mittel zum Ein-
hangen von Gelanderquerverstrebungen als Tragegriff.
Dieser Tragegriff dient zum leichten Wegbewegen des
einzelnen Bockes mittels der vorerwahnten Doppelra-
der. Dartiber hinaus sind erfindungsgeman an der dem
Rad abgewandten Langsstrebe Befestigungsvorrich-
tungen zur Anordnung von gegebenenfalls langenver-
stellbaren Querstreben, die die Bécke untereinander
verbinden und gegen Rutschen sichern, vorgesehen.
Die Langenverstellbarkeit ergibt die Méglichkeit, die
Bockabsténde zu verdndern, wodurch sich die Belast-
barkeit erhéht und Belagrahmen unterschiedlicher
Abmessungen verwendet werden kénnen.
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Der Lastenbiihnentrager besitzt erfindungsgeman
im wesentlichen gegentberliegend Bohrungen, die
dem Arretieren von Adapterauflagen flr unterschied-
lichste Belagrahmen dienen. Die Adapterauflagen wei-
sen im Querschnitt z.B. eine Dreiecks- oder eine
halbrunde Form auf, so daB Belagrahmen bzw. Aufsatz-
rahmen unterschiedlichster Gerusthersteller sicher
gegen Wegrutschen arretierbar sind, ohne daB im
eigentlichen Hydraulikbock irgendwelche konstruktiven
Veranderungen vorgenommen werden missen.

In einer Ausfihrungsform ist die obere Aufnahme
des Hydraulikkolbens am oberen Rahmentrager so
ausgefthrt, daS ein U-férmiges Umgreifen des oberen
Rahmentragers realisiert wird. Hierdurch erhéht sich
die Stabilitat gegen seitliches Verkippen bei schrag ein-
setzenden Kréaften von oben.

In einer Ausfiihrungsform der Erfindung sind die
Profile der teleskopartig ineinander steckenden Holme
im wesentlichen quadratisch oder mit einem rechtecki-
gen Querschnitt ausgebildet.

Als besonderer Vorteil ergibt sich bei der Aufstel-
lung mehrerer erfindungsgeméaBer Gerlstbdcke die
Ausbildung einer groBen Arbeitsflache, die Uber Eck,
andersartig winklig mit Zwischenstiicken oder eine
groBe zusammenhangende Flache bildend ausgestali-
bar ist.

Durch die Vervendung eines Hydraulikaggregates
mit Zahnmengenteiler ist ein gleichmaBiges Anheben
oder Absenken dieser letztendlich beliebig formbaren
Flache gewahrleistet.

Zusatzlich ist der erfindungsgeméaBe Gerlstbock
auch zum Anheben von Tragern oder dergleichen hin
zum Deckenbereich geeignet, ohne daB Kran- oder
andere Hebevorrichtungen eingesetzt werden missen.

Derartige andere Hebevorrichtungen kénnen z.B.
bei der Altbausanierung ohnehin nicht uneingeschrankt
zur Anwendung gelangen, da bekannte Krane oder
Hydraulikarbeitsblhnen nicht in den bereits umbauten
Raum hinein transportiert und aufgebaut werden kén-
nen.

Vorhandene Arretierungswinkel zur Aufnahme der
Arbeitsblhne bzw. einer Laufflache, welche auf der
Arbeitsblhne aufliegt, sind so ausgebildet, daB eine
Auskragung bzw. Nase, ebenso wie beim Sicherheits-
gelander, den Belagrahmen bzw. darauf befindliche
Bretter sichert. Der Trager flr die Arbeitsbiihne selbst
ist durch Lochrastung oder hydraulisch héhenverstell-
bar.

Die erfindungsgeméBe Steuerung einer Vielzahl
von Hydraulikzylindern erfolgt gleichméaBig, wobei die
Zylinder aber auch einzeln ansteuerbar sind, so daf ein
Héhenausgleich, z.B. bei unterschiedlichem Unter-
grund, vorgenommen werden kann.

Das verwendete Aggregat ist leicht ortsverander-
lich und kann fir die Steuerung mehrerer Gruppen von
Hydraulikbdcken bzw. den Hydraulikzylindern derartiger
Bécke benutzt werden. Dartiber hinaus ist das Aggregat
fernbedienbar, so daB der Bauarbeiter, welcher sich auf



5 EP 0 732 466 A1 6

dem Hydraulikbock arbeitend befindet, ferngesteuert
den Bock bzw. die Bécke in der Héhe verandern kann.

Wie erwéahnt, fahrt der Hydraulikbock nur bis auf
eine vorgegebene Rasthdhe ein, so daB eine Gefahr-
dung méglicherweise darunterstehender Personen aus-
geschlossen ist.

Die Hydraulikbécke selbst sind raumsparend, im
wesentlichen tragbar und kénnen mit einer Einmannbe-
dienung auf- und abgebaut werden. Durch den leichten
Transport kénnen dariber hinaus Hebebiihnen, die an
bestimmten Orten nicht einsetzbar sind, ersetzt wer-
den. Dies kann beispielsweise zweckmaBig sein, wenn
Unterzugschalungen anzubringen sind oder nachtrag-
lich Trager eingebaut werden miissen.

Das mit einem Zahnradmengenteiler versehene
Hydraulikaggregat kann so ausgebildet werden, daB es
durch eine Umschaltbarkeit mittels z.B. Kugelh&hnen in
die Lage versetzt ist, mehrere Buhnen, z.B. auf GroB-
baustellen, zu betreiben.

Die Erfindung soll nachstehend anhand eines Aus-
fahrungsbeispiels und von Figuren naher erlautert wer-
den.

Hierbei zeigen

Fig. 1a eine Seitenansicht eines Gerlstbockes mit
hydraulischer Héhenverstellung,

Fig. 1b einen Schnitt 1angs der Linie A-A gemaB
Figur 1a, und

Fig. 2 einen Schnitt 1angs der Linie B-B geman
Figur 1a.

Bei der in den Figuren gezeigten Variante eines
Gertstbockes mit hydraulischer Hoéhenverstellung ist
ein Rahmen 1 vorgesehen, welcher seitlich Rahmen-
holme 6 aufweist. Die Rahmenholme 6 sind im unteren
Bereich mittels eines unteren Rahmenquertragers 3
und im oberen Bereich mittels eines oberen Rahmen-
quertragers 4 verbunden.

Die Rahmenholme 6 sind vorzugsweise aus einem
rechteckférmigen oder quadratischen Hohlprofil gefer-
tigt. Im unteren Bereich sind an den Rahmenholmen 6
bzw. am unteren Rahmenquertrager 3 StutzfliBe 2
angeordnet. Ein in der Breite seitlich wegstehender
StutzfuB 2.1 dient der Aufnahme eines auf einer
gemeinsamen Achse angeordneten Doppelrades 8
zum erleichterten Transport des Gerustbockes.

Ein Lastenbiihnentrager 5 besitzt mit den Rahmen-
holmen 6 teleskopartig zusammenwirkende Holme,
deren Profil in Form und Abmessung dem Innenprofil
der Rahmenholme 6 spielbehaftet angepaft ist.

Demnach ist der Lastenbihnentrager 5 durch diese
Holme in den Rahmenholmen 6 beweglich und héhen-
verstellbar geflhrt und angeordnet.

Am unteren Rahmenquertrager stiitzt sich ein
Hydraulikzylinder 7 ab.

Der Hydraulikzylinder 7 ist am oberen Rahmen-
quertrager 4 mittels einer Schelle 15 seitlich fixiert.

Der Hydraulikzylinder 7 selbst nimmt einen Hydrau-
likkolben 70 auf.
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Der Hydraulikkolben 70 ist mittels eines Gelenks
beweglich am Lastenblhnentrager 5, nahe zu der brei-
tenméBigen Mitte desselben angeordnet.

In den Hydraulikzylinder 7 eindringende Hydraulik-
flussigkeit verdrangt den Hydraulikkolben 70, wobei die-
ser den Lastenbuhnentrager 5 in der Hohe verstellt.

Druckeinwirkung bzw. Druckabfall in umgekehrter
Richtung fihrt zu einer Héhenverstellung des Lasten-
bihnentrégers 5 nach unten.

Ein im Inneren des Hydraulikzylinders 7 angeord-
netes Lasthaltventil sichert das Beibehalten einer vor-
gegebenen Hohe auch im Falle eines nicht mehr
anliegenden auBeren Druckes oder eines Druckverlu-
stes. ZweckmaBigerweise ist das Lasthalteventil im
Zylinderboden 10 des Hydraulikzylinders 7 befindlich.

Zuséatzlich sind am Lastenbihnentrager 5 seitlich
Mittel 9.3 zum Befestigen einer Arbeitsblhne 9 vorge-
sehen.

Diese Befestigungsmittel 9.3 sind so ausgebildet,
daB Tragwinkel 9.1 fir die Arbeitsbihne 9 entfernt und
mit der Auskragung 9.2 des jeweiligen Tragwinkels 9.1
um 180° gedreht und von oben so eingesteckt und befe-
stigt werden kénnen, daB die Auskragung 9.2 oberhalb
des Lastenbilhnentragers 5 arretiert ist, wodurch sich
der Transportraum des Geristbockes verringert (mit
unterbrochenen Linien gezeichnete Lage gemaB Fig.
1a).

Zwischen dem oberen Rahmenquertrédger 4 und
dem Lastenblihnentrager 5 ist ein Sicherheitsabstand A
durch entsprechende konstruktive Dimensionierung
voreingestellt, so daB den erforderlichen Arbeitsschutz-
aspekten in ausreichendem MaBe Rechnung getragen
wird.

Gegentiber dem Befestigungsmittel flr die Arbeits-
bihne 9 ist seitich am Lastenblhnentrédger 5 ein
Sicherheitsgelander 11 schwenkbeweglich bzw. klapp-
bar angeordnet. Der Gelanderholm zur Bildung des
Sicherheitsgelanders 11 kann im Transportfall nach
unten geklappt und arretiert werden, wodurch Teile der
Gelanderhalterung 12 als Tragegriff zum Anheben und
Wegschieben des Gertstbockes mittels des Doppelra-
des 8 benutzt werden kénnen. Hierdurch ergibt sich
eine leichte Lageveranderbarkeit des Bockes auch bei
einer gewlinschten Einmannbedienung. Zusatzlich ist
am Gelanderholm ein Arretierungsbuligel 14 angeord-
net, welcher im Gelanderzustand einen Belagrahmen
und/oder einen auf diesem aufgebrachten Belag gegen
Verkippen sichert.

Mittels auf dem Lastenbiihnentrager 5 arretiert auf-
steck- und austauschbar angeordneten Adapteraufla-
gen 13 kénnen ganz unterschiedliche Belagrahmen
seitlich fixiert aufgenommen werden. Die Adapteraufla-
gen 13 bilden entsprechend ihrer jeweiligen Form eine
far den jeweiligen Belagrahmen optimierte Auflagefla-
che.

HydraulikanschluBBelemente 15 sind am Zylinder-
boden 10 des Hydraulikzylinders 7 im wesentlichen der
Breite des unteren Rahmenquertragers 3 entsprechend
angeordnet, so daB ein weitestgehender Schutz gegen
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mechanische Beschédigung dieser AnschluBelemente
15 gewahrleistet ist.

Erforderliche Hydraulikrohre 16 sind eng an der
AuBenumfangsflache des Hydraulikzylinders 7 anlie-
gend vorgesehen, so daB auch hier die Beschadigungs-
gefahr reduziert ist.

In den Figuren nicht gezeigte arretierbare, kreuzfér-
mig verlaufende langenverstellbare Querverstrebungen
sichern bei mehreren aufgestellien Bahnen diese wech-
selseitig gegen seitliches Verschieben oder Wegdriik-
ken bei Belastung.

Bei einem Ausfuhrungsbeispiel der Edindung sind
an einem gemeinsamen Aggregat mit Zahnradmengen-
teiler zur gleichméBigen Druckbeaufschlagung sechs
Hydraulikbdcke in Reihe nebeneinanderstehend ange-
schlossen. Hierdurch wird eine durchgehende, ebene
und ausgedehnte Lastenbihnen- und Arbeitsflache
geschaffen, so daB ein entsprechend langes Mauer-
werk zlgig Zug um Zug errichtet werden kann. Durch
die mégliche Fernsteuerbarkeit des h6henméBigen Ver-
stellens der Hydraulikbdcke missen die Bauarbeiter die
Arbeitsflache nicht verlassen, und es kann die Effektivi-
tat des Arbeitsprozesses erhéht werden.

Die Fernsteuerbarkeit wird durch elektrische Betéti-
gung von Magnetventilen des Hydraulikaggregates
erreicht.

Mit den vorgeschlagenen Gerlstbdcken kann eine
groBe, ggfs. winklige Flache gebildet werden, die mit
der angegebenen Hydraulik héhenméaBig gleichmaBig
angehoben oder abgesenkt werden kann.

Die Hydraulikbdcke sind auch zum Anheben von
Tragern oder dergleichen hin zum Deckenbereich
geeignet, ohne daB anderweitige Kran- oder Hebevor-
richtungen eingesetzt werden missen. Dies fuhrt zu
besonderen Vorteilen z.B. bei der Altbausanierung und
Rekonstruktion in Gebauden mit beschrankter Flache
durch bereits umbauten Raum.

Die einzelnen Gerlstbdcke kénnen im zusammen-
gefahrenen Zustand und abgeklappten Gelander leicht
und raumsparend transportiert oder mit geringem Platz-
bedarf gelagert werden.

GemaB einem Ausflihrungsbeispiel liegt die
erreichbare Tragkraft je Gertistbock bei ca. 1500 kg,
wobei hier die Gerustgruppe 5 bei einem Bockabstand
von 2,5 m erreicht wird.

Anstelle eines Zahnradmengenteilers kann auch
eine elekironisch gesteuerte, vorherbestimmte gleiche
Menge einer Hydraulikflissigkeit in den jeweiligen
Hydraulikzylinder eingebracht werden, um die
gewlnschte gleichmaBige Héhenverstellung der jeweili-
gen Lastenblhnentrager zu erreichen.

Die besonders schmale Bauform des Hydraulikbok-
kes ist in der Schnittdarstellung léngs der Linien B - B
gemanB Fig. 2 zu erkennen, wobei die Einbindung des
Hydraulikzylinders 7 zwischen dem Lastenbihnentra-
ger 5 und dem unteren Rahmenquertrager 3 gezeigt ist.

Ebenso sind die seitlich ausladend angeordneten
StutzfiBe 2 dargestellt.
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Die Fig. 1b zeigt einen Schnitt durch den Gerust-
bock léngs der Line A - A gemaB Fig. 1a; gleiche Teile
sind hier mit den jeweils gleichen Bezugszeichen verse-
hen.

Patentanspriiche

1. Gerustbock mit hydraulischer Hoéhenverstellung,
umfassend einen Rahmen (1), seitlich an Rahmen-
holmen (6) des Rahmens (1) befestigte SthtzfliBe
(2), untere (3) und obere (4) Rahmenquertrager
sowie einen Lastenbulhnentrager (5), welcher mit-
tels seitlichen Holmen in den Rahmenholmen (6)
beweglich und héhenverstellbar gefihrt ist, sowie
mit einem sich am unteren Rahmenquertrager (3)
abstutzenden Hydraulikzylinder (7), einen an einem
weiteren StitzfuB (2.1) angeordneten Transportrad
(8) und einer Befestigungsvorrichtung fir eine
Arbeitsbihne (9),
gekennzeichnet durch
beabstandete Anordnung einer Vielzahl, jedoch
mindestens zweier Gerlistbécke zur Bildung belie-
biger Lasten- und Arbeitsflachen jeweils vorgege-
bener gleicher Arbeitshéhe, wobei die Arbeitshéhe
kontinuierlich und gleichmaBig auch unter Last
durch Ansteuerung der jeweiligen Hydraulikzylinder
(7) mittels eines Hydraulikaggregates mit Zahnrad-
mengenteiler oder dergleichen verstellbar ist und
die Hydraulikzylinder (7) jeweils ein Lasthalteventil
aufweisen.

2. Gerustbock nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Lasthalteventil integral im Zylinderboden
(10) des Hydraulikzylinders (7) angeordnet ist.

3. Gerustbock nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
daf das Transportrad (8) zur Vermeidung seitlichen
Verkippens bei Lageveranderung des Gertstbok-
kes als Doppelrad (8) auf einer gemeinsamen
Achse ausgefihrt ist.

4. Gertstbock nach einem der vorangegangenen
Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,
daf der Lastenbiihnentrager (5) Mittel zum Aufneh-
men eines klappbaren Sicherheitsgeldnders (11)
aufweist, wobei im Transport- bzw. abgeklappten
Zustand des Sicherheitsgelanders (11) dieses am
Rahmenholm (6) fixierbar ist und Teile (12) dessel-
ben einen Transportgriff zur leichteren Lageveran-
derung des Gertistbockes mittels des Doppelrades
(8) bilden.

5. Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet,
daB der Lastenbiihnentrager (5) arretiert aufsteck-
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und austauschbare Adapterauflagen (13) zum seit-
lichen Fixieren und Aufnehmen unterschiedlicher
Belagrahmen aufweist.

Gerustbock nach Anspruch 4 und 5,

dadurch gekennzeichnet,

daB am klappbaren Sicherheitsgelander (11) ein
Arretierungsbigel (14) angeordnet ist, welcher im
Gelanderzustand den Belagrahmen und/oder den
Belag auf der Lastenblhne sichert.

Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

daf der Hydraulikzylinder (7) am oberen Rahmen-
quertrager (4) gegen seitliches Verkippen mittels
umgreifender Schelle (15) oder dergleichen gesi-
chert ist.

Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Hydraulikkolben (70) des Hydraulikzylin-
ders (7) im wesentlichen mittig und gelenkig am
Lastenbihnentrager (5) angeschlagen ist.

Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Arbeitsbihne (9) mittels Tragwinkel (9.1) an
der Lastenbiihne (5) l6sbar angeordnet ist.

Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriche,

dadurch gekennzeichnet,

daB HydraulikanschluBelemente (15) am Zylinder-
boden (10) im wesentlichen im Breitenbereich des
unteren Rahmenquertragers (3) durch diesen
gegen mechanische Beschéadigungen geschitzt
angeordnet sind und erforderliche Hydraulikrohre
(16) eng an der AuBenumfangsflache des Hydrau-
likzylinders (7) anliegend verlaufen.

Gerustbock nach einem der vorangegangenen
Anspriche,

gekennzeichnet durch

einen vorgegebenen Sicherheitsabstand (A) zwi-
schen Lastenblihnentrager (5) und oberem Rah-
menquertrager (4) im eingefahrenen, abgesenkten
Zustand der Lastenbihne.
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