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Description

La présente invention concerne d'une maniére gé-
nérale les appareils électriques du genre comportant,
dans un boitier, un support de contact(s), sur lequel est
monté rotatif au moins un contact mobile, et qui, globa-
lement disposé en regard d'au moins un contact fixe,
est lui-méme monté mobile dans le boitier, entre une
position d'ouverture, pour laquelle le contact mobile est
a distance du contact fixe, et une position de fermeture,
pour laquelle ce contact mobile est au contraire appliqué
a ce contact fixe, avec, associés au contact mobile, des
moyens élastiques, qui, prenant appui sur le support de
contact(s), le sollicitent en permanence en direction
d'une butée prévue pour lui sur ce support de contact(s).

Elle vise plus particulierement, mais non nécessai-
rement exclusivement, le cas ou cet appareil électrique
est un interrupteur différentiel du type par exemple de
celui décrit dans le brevet francgais qui, déposé le 17 jan-
vier 1992 sous le No 92 00452, a été publié sous le No
2686 453.

Dans ce brevet francgais, le support de contact(s)
comporte, pour le montage rotatif du contact mobile,
une traverse formant pivot, et le contact mobile est cro-
cheté sur cette traverse par une portion de tourillonne-
ment en forme de U dont la concavité est globalement
tournée du cbté de la butée prévue pour lui sur le sup-
port de contaci(s).

Cette disposition a donné et donne encore satisfac-
tion.

Mais le montage du contact mobile sur le support
de contaci(s) est relativement malaisé, et, donc, dispen-
dieux.

Il en est d'autant plus ainsi que, d'une part, pour as-
surer & la fermeture une pression de contact suffisante,
les moyens élastiques associés au contact mobile dé-
veloppent un effort relativement important qu'il est né-
cessaire de surmonter lors de ce montage, et que,
d'autre part, ces moyens élastiques sont en pratique
constitués par un ressort de torsion, qui est par lui-mé-
me relativement colteux, et dont la mise en place est
également relativement délicate.

La présente invention a d'une maniére générale
pour objet une disposition permettant de minimiser ces
inconvénients.

De maniére plus précise, elle a pour objet un appa-
reil électrique du genre comportant, dans un boitier, un
support de contact(s), sur lequel est monté rotatif au
moins un contact mobile, et qui, globalement disposé
en regard d'au moins un contact fixe, est lui-méme mon-
té mobile dans le boitier entre une position d'ouverture
pour laquelle le contact mobile est & distance du contact
fixe et une position de fermeture pour laquelle le contact
mobile est au contraire appliqué a ce contact fixe, ce
support de contact(s) comportant, pour le montage ro-
tatif du contact mobile, une traverse formant pivot sur
laquelle le contact mobile est crocheté par une portion
de tourillonnement, avec, associés au contact mobile,
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des moyens élastiques, qui, prenant appui sur le sup-
port de contact(s), sollicitent en permanence ce contact
mobile en direction d'une butée prévue pour lui sur le
support de contact(s), cet appareil électrique étant
d'une maniére générale caractérisé en ce que la butée
que comporte le support de contacti(s) pour le contact
mobile est, & la maniére d'un crochet, précédée par une
rampe oblique.

Lors de sa mise en place, le contact mobile vient
porter sur cette rampe oblique, ce qui facilite son enga-
gement sur la butée sous laquelle il doit ensuite venir
se prendre.

Il suffit en effet de le forcer a suivre cette rampe obli-
que.

Pour faciliter, encore, cette mise en place, la portion
de tourillonnement par laquelle le contact mobile est
d'abord crocheté sur la traverse du support de contact
(s) est préférentiellement globalement conformée en V.

L'engagement du contact mobile sur cette traverse
s'en trouve en effet plus aisé.

Globalement, le montage du contact mobile se trou-
ve ainsi plus rapide, et donc moins codteux.

Conjointement, les moyens élastiques associés a
ce contact mobile sont préférentiellement constitués par
un simple ressort de compression, du type ressort a
boudin, dont le prix est avantageusement modéré, et
dont la mise en place se fait elle-méme relativement
aisément, dans la mesure, au moins, ou elle peut avan-
tageusement intervenir & plat, sur un picot du support
de contact, sans positionnement préalable par rapport
au contact mobile.

Les caractéristiques et avantages de l'invention
ressortiront d'ailleurs de la description qui va suivre, a
titre d'exemple, en référence aux dessins schématiques
annexés sur lesquels :

la figure 1 est une vue en perspective d'un appareil
électrique suivant l'invention ;

la figure 2 est, & échelle supérieure, une vue en
perspective de la seule partie inférieure de cet ap-
pareil électrique, aprés ouverture de son boitier ;
la figure 3 est, a échelle encore supérieure, une vue
en perspective du support de contacts que compor-
te cet appareil électrique et des contacts mobiles
portés par ce support de contacts ;

la figure 4 est, a échelle encore supérieure, une vue
en coupe transversale de I'ensemble, suivant la li-
gne IV-IV de la figure 3;

lafigure 5 est, & échelle différente, une vue en pers-
pective d'un des contacts mobiles concernés;

la figure 6 est, a échelle supérieure, une vue par-
tielle en coupe longitudinale de ce contact mobile,
suivant la ligne VI-VI de la figure 5;

les figures 7A et 7B sont des vues en coupe trans-
versale qui, déduites de celle de lafigure 4, illustrent
deux phases successives du montage de ce con-
tact mobile sur le support de contacts qu'il doit
équiper ;
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la figure 8 est une vue partielle en coupe transver-
sale, qui, reprenant pour partie celle de la figure 4,
se rapporte a une variante de réalisation ;

la figure 9 est une vue partielle en plan de cette va-
riante de réalisation, suivant la fléeche | X de la figure
8.

Cesfigures illustrent, a titre d'exemple, I'application
de l'invention au cas ou l'appareil électrique 10 concer-
né est un interrupteur différentiel du type de celui décrit
dans le brevet francais No 92 00452.

Cetappareil électrique 10 étant ainsi bien connu par
lui-méme, et ne relevant pas en propre de la présente
invention, il ne sera pas décrit dans tous ses détails ici.

Seuls en seront décrits les éléments nécessaires a
la compréhension de l'invention.

Il suffira d'indiquer, pour I'essentiel, a ce sujet, que
cet appareil électrique 10 comporte, dans un boitier 11,
un support de contacts 12, sur lequel est monté rotatif
au moins un contact mobile 13A, 13B, et qui, globale-
ment disposé en regard d'au moins un contact fixe 14A,
14B, est lui-méme monté mobile dans le boitier 11, entre
une position d'ouverture, pour laquelle le contact mobile
13A, 13B est a distance du contact fixe 14A, 14B, et une
position de fermeture, pour laquelle ce contact mobile
13A, 13B est au contraire appliqué contre ce contact fixe
14A, 14B.

Dans les formes de réalisation représentées, le boi-
tier 11 est formé d'un socle 15, qui, en forme de corps
de boite, en constitue la partie inférieure, et d'un cou-
vercle 16, qui, adapté a coopérer en emboitement avec
le socle 15, en constitue la partie supérieure, avec, a la
surface de celle-ci, une manette 18 a la disposition de
l'usager.

De maniére connue en soi, le boitier 11 se présente
sous forme modulaire, et il est équipé, en sous-face,
d'un verrou 19 propre a son encliquetage sur un rail nor-
malisé.

Dans les formes de réalisation représentées, le
support de contacts 12 est monté rotatif dans le boitier
11, et, plus précisément, dans le socle 15 de celui-ci.

Il présente a cet effet, latéralement, des tourillons
20, par lesquels il est en prise & rotation avec des pattes
21 prolongeant localement vers le haut ce socle 15.

Un seul de ces tourillons 20 est visible sur les figu-
res.

Soit A I'axe de rotation correspondant, tel que sché-
matisé en traits interrompus sur les figures 2 et 3.

Cet axe de rotation A s'étend perpendiculairement
aux faces principales 22 du boitier 11.

En pratique, il est associé, au support de contacts
12, des moyens élastiques 23, en l'espéce un simple
ressort de compression du type ressort a boudin, qui,
prenant appui sur le boitier 11, sollicitent en permanen-
ce ce support de contacts 12 en direction de sa position
d'ouverture.

En pratique, également, deux contacts fixes 14A,
14B étant prévus, a distance I'un de l'autre, paralléle-
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ment & l'axe de rotation A, en appartenant chacun res-
pectivement a deux bornes d'entrée 24A, 24B, le sup-
port de contacts 12 porte, cbte a cbte, en correspondan-
ce, chacun respectivement, avec ces contacts fixes
14A, 14B, deux contacts mobiles 13A, 13B.

Les dispositions relatives a ces deux contacts mo-
biles 13A, 13B étant identiques pour l'un et l'autre de
ceux-ci, elles ne seront pour I'essentiel décrites ci-aprés
que pour l'un d'entre eux.

Pour le montage rotatif de ces deux contacts mobi-
les 13A, 13B, le support de contacts 12 comporte, dans
I'alignement 'une de l'autre, et parallélement a l'axe de
rotation A, deux traverses 25A, 258 formant pivots, et,
donc, de section transversale globalement circulaire.

Dans les formes de réalisation représentées, le
support de contacts 12 présente, pour chacun des con-
tacts mobiles 13A, 13B, deux flasques 26 qui, a leur par-
tie supérieure, sont reliés I'un & l'autre par la traverse
25A, 25B correspondante, et entre lesquels se débat ce
contact mobile 13A, 13B.

Tel que décrit dans le brevet francais No 92 00452,
chacun des contacts mobiles 13A, 13B est crocheté par
une portion de tourillonnement 27 sur cette traverse
25A, 25B correspondante, et il est associé, a un tel con-
tact mobile 13A, 13B, des moyens élastiques 28, qui,
prenant appui sur le support de contacts 12, sollicitent
en permanence ce contact mobile 13A, 13B en direction
d'une butée 29 prévue pour luisur le support de contacts
12.

Bien entendu, cette butée 29 intervient entre le con-
tact mobile 13A, 13B et le contact fixe 14A, 14B corres-
pondant.

Suivant l'invention, la butée 29 que comporte ainsi
le support de contacts 12 pour chacun des contacts mo-
biles 13A, 13B est, a la maniére d'un crochet, précédée
par une rampe oblique 30.

Dans les formes de réalisation représentées, la bu-
tée 29 et la rampe oblique 30 qui la précéde sont for-
mées par la tranche de I'un au moins des deux flasques
26 correspondants.

En pratique, elles se partagent entre ces deux flas-
ques 26, en étant formées par la tranche de I'un et de
l'autre de ceux-ci.

Plus précisément, dans les formes de réalisation re-
présentées, pour I'un au moins des deux flasques 26,
et, en pratique, pour l'un, seulement, de ceux-ci, en l'es-
péce le flasque 26 le plus extérieur, la butée 29 et la
rampe oblique 30 qui la précéde se prolongent latérale-
ment sur un ergot 32, qui fait saillie sur ce flasque 26 du
c6té de celui-citourné vers l'autre flasque 26, et, en cor-
respondance, les contacts mobiles 13A, 13B présentent
chacun, pour leur engagement sur un tel ergot 32, une
échancrure 33 faisant détrompeur.

Chacun des contacts mobiles 13A, 13B est formé
d'une plaquette métallique convenablement découpée
et pliée.

Outre la portion de tourillonnement 27 par laquelle
ils sont crochetés sur la traverse 25A, 25B du support
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de contacts 12, ces contacts mobiles 13A, 13B compor-
tentchacun une portion médiane 34, sur laquelle portent
les moyens élastiques 28 qui leur sont associés, et une
portion de contact 35, par laquelle ils sont adaptés a
coopérer avec les contacts fixes 14A, 14B.

La portion de tourillonnement 27 forme une portion
d'extrémité pour les contacts mobiles 13A, 13B, et il en
est de méme pour la portion de contact 35, celle-ci
s'étendant de l'autre cété de la portion médiane 34 par
rapport a cette portion de tourillonnement 27.

Dans les formes de réalisation représentées, la por-
tion de tourillonnement 27 a une largeur réduite par rap-
port & celle de la portion médiane 34, cependant que,
pour le guidage de I'ensemble, la largeur de cette por-
tion médiane 34 est sensiblement égale & la distance
séparant I'un de l'autre les deux flasques 26 correspon-
dants du support de contacts 12, tout en étant légére-
ment inférieure a cette distance.

Suivant l'invention, la portion de tourillonnement 27
du contact mobile 13A, 13B est globalement conformée
en V.

Elle présente, ainsi, successivement, a compter de
la portion médiane 34 a laquelle elle fait suite, deux tron-
¢cons, a savoir un premier trongon 36, qui fait un premier
coude 37 avec la portion médiane 34, et un deuxiéme
trongcon 38, qui fait avec le premier trongon 36 un
deuxidme coude 39 de sens inverse du premier coude
37.

Dans les formes de réalisation représentées, le pre-
mier coude 37 est plus ouvert que le deuxiéme coude
39.

En pratique, le premier coude 37 forme globale-
ment un angle A légérement inférieur & 90°, tandis que
le deuxiéme coude 39 forme globalement un angle B
nettement inférieur & 90°, en étant par exemple proche
de 60°.

Préférentiellement, le deuxidme coude 39, au
moins, est largement arrondi.

Dans les formes de réalisation représentées, il en
est de méme pour le premier coude 37.

Pour coopération avec la rampe oblique 30 concer-
née du support de contacts 12, les contacts mobiles
13A, 13B présentent chacun transversalement un épau-
lement 40.

En pratique, cet épaulement 40 appartient a au
moins un doigt 42 qui fait saillie latéralement sur la tran-
che d'un tel contact mobile 13A, 13B, d'un c6té au moins
de celui-ci.

Dans les formes de réalisation représentées, les
contacts mobiles 13A, 13B comportent chacun deux
doigts 42, & raison d'un par flasque 26 du support de
contacts 12, et celui de ces doigts 42 qui est le plus &
I'extérieur forme, par son épaulement 40, I'un des flancs
de I'échancrure 33 que comporte chacun de ces con-
tacts mobiles 13A, 13B.

L'épaulement 40 de chacun des contacts mobiles
13A, 13B se partage donc entre ces deux doigts 42.

Dans les formes de réalisation représentées, cet
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épaulement 40 s'étend lui aussi en oblique, & la maniére
d'un chanfrein, en affectant les contacts mobiles 13A,
13B du cété de ceux-citourné vers la traverse 25A, 25B
sur laquelle ils sont crochetés.

En pratique, les doigts 42 interviennent a I'extrémité
de la portion médiane 34 la plus éloignée de la portion
de tourillonnement 27, au raccordement entre cette por-
tion médiane 34 et la portion de contact 35.

Au-dela de ces doigts 42, |la portion de contact 35
des contacts mobiles 13A, 13B a une largeur sensible-
ment égale a celle de leur portion médiane 34.

Du c6té tourné vers le contact fixe 14A, 14B, cette
portion de contact 35 porte en saillie un grain de contact
44,

Du cbté opposé, et tel que schématisé en traits fins
sur la figure 5, il lui est assujetti un quelconque conduc-
teur électrique souple 45, par exemple une tresse, pour
sa liaison électrique avec une borne de sortie 46A, 46B,
via un transformateur différentiel 47.

Dans les formes de réalisation représentées, la por-
tion de contact 35 des contacts mobiles 13A, 13B est
Iégérement décalée par rapport a leur portion médiane
34, en étant déportée en direction du contact fixe 14A,
14B correspondant par une double inflexion 48.

En outre, dans ces formes de réalisation, cette por-
tion de contact 35 s'étend Iégérement en oblique par
rapport a la portion médiane 34, en s'écartant du sup-
port de contacts 12 au fur et & mesure qu'elle s'éloigne
de cette portion médiane 34.

Préférentiellement, et tel que représenté, les
moyens élastiques 28 associés a chacun des contacts
mobiles 13A, 13B sont constitués par un ressort de com-
pression, du type ressort a boudin.

Ils prennent appui sur une portée 49 du support de
contacts 12 qui s'étend sensiblement a l'aplomb de la
traverse 25A, 25B correspondante, en reliant comme
celle-ci les deux flasques 26 concernés, et en étant en
pratique sensiblement paralléle & la butée 29 associée,
cette butée 29 étant, elle, décalée angulairement par
rapport a la portée 49 autour de la traverse 25A, 25B.

Pour faciliter la mise en place des moyens élasti-
ques 28, et pour assurer ensuite le guidage de ceux-ci,
il est prévu, en saillie sur cette portée 49, un picot 50.

Pour le guidage, également, de ces moyens élasti-
ques 28, la portion médiane 34 des contacts mobiles
13A, 13B présente, en saillie, dans sa zone centrale, un
bossage 51, qui, en pratique, résulte d'un simple em-
boutissage local de cette portion médiane 34.

Cela étant, pour la mise en place d'un contact mo-
bile 13A, 13B sur le support de contacts 12, il peut, par
exemple, &tre procédé comme suit.

Dans un premier temps, les moyens élastiques 28
associés a ce contact mobile 13A, 13B sont d'abord rap-
portés sur le support de contacts 12, par engagement
sur le picot 50 correspondant de celui-ci.

Dans un deuxiéme temps, le contact mobile 13A,
13B est crocheté, de biais, par sa portion de tourillon-
nement 27, sur la traverse 25A, 25B concernée du sup-
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port de contacts 12, par engagement du deuxiéme tron-
con 38 de cette portion de tourillonnement 27 derriére
cette traverse 25A, 25B.

Conjointement, le bossage 51 de la portion média-
ne 34 de ce contact mobile 13A, 13B est engagé dans
les moyens élastiques 28.

Suivant la fléche F1 des figures 7A et 7B, le contact
mobile 13A, 13B est ensuite pivoté autour de la traverse
25A, 25B du support de contacts 12, ce qui conduit son
épaulement 40 & prendre contact avec la rampe oblique
30 correspondante de celui-ci, et ce qui assure conjoin-
tement une compression progressive des moyens élas-
tiques 28.

En pratique, le mouvement de pivotement du con-
tact mobile 13A, 13B est poursuivi jusqu'a ce que ses
doigts 42 s'étendent au-dela de la butée 29 que com-
porte pour lui le support de contacts 12.

Il est alors possible de parachever son crochetage
sur la traverse 25A, 25B du support de contacts 12, en
engageant ces doigts 42 derriére cette butée 29, suivant
un mouvement de translation schématisé par une fleche
F2 sur la figure 4.

Au terme de ce mouvement de translation, le pre-
mier trongon 36 de la portion de tourillonnement 27 du
contact mobile 13A, 13B, initialement a I'écart de la tra-
verse 25A, 25B du support de contacts 12, se trouve au
contact de cette traverse 25A, 25B, comme le deuxiéme
trongon 38.

En pratique, ce premier trongcon 36 s'étend alors
sensiblement perpendiculairement & la butée 29 et a la
portée 49 du support de contacts 12.

A la fermeture, le contact mobile 13A, 13B s'écarte
de la butée 29 du support de contacts 12, en pivotant
autour de la traverse 25A, 25B de celui-ci, suivant la
fleche F3 de la figure 4.

Dans la variante de réalisation représentée sur les
figures 8 et 9, le deuxiéme trongon 38 de la portion de
tourillonnement 27 de chacun des contacts mobiles
13A, 13B porte en saillie un ergot 52, en direction de la
traverse 25A, 25B du support de contacts 12, et, en cor-
respondance, celle-ci présente localement un méplat
54.

Il en résulte un meilleur maintien des contacts mo-
biles 13A, 13B transversalement par rapport & la traver-
se 25A, 25B sur laquelle ils sont crochetés.

Conjointement, pour un meilleur guidage de ces
contacts mobiles 13A, 13B, cette traverse 25A, 25B pré-
sente, en saillie, des ergots 55, qui, eu égard & la largeur
réduite de celle-ci, encadrent localement leur portion de
tourillonnement 27.

Bien entendu, la présente invention ne se limite pas
aux formes de réalisation décrites et représentées, mais
englobe toute variante d'exécution et/ou de combinai-
son de leurs divers éléments.

En outre, le domaine d'application de l'invention ne
se limite pas aux seuls interrupteurs différentiels du type
de celui plus particulierement décrit et représenté, mais
s'étend au contraire aussi bien a tous les appareils élec-
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triques comportant un support de contact(s) sur lequel
est monté rotatif au moins un contact mobile.

Revendications

1. Appareil électrique du genre comportant, dans un
boitier (11), un support de contact(s) (12), surlequel
est monté rotatif au moins un contact mobile (13A,
13B), et qui, globalement disposé en regard d'au
moins un contact fixe (14A, 14B), est lui-méme
monté mobile dans le boitier (11) entre une position
d'ouverture pour laquelle le contact mobile (13A,
13B) est & distance du contact fixe (14A, 14B) et
une position de fermeture pour laquelle le contact
mobile (13A, 13B) est au contraire appliqué a ce
contact fixe (14A, 14B), ce support de contact(s)
(12) comportant, pour le montage rotatif du contact
mobile (13A, 13B), une traverse (25A, 25B) formant
pivot sur laquelle ce contact mobile (13A, 13B) est
crocheté par une portion de tourillonnement (27),
avec, associés au contact mobile (13A, 13B), des
moyens élastiques (28), qui, prenant appui sur le
support de contaci(s) (12), sollicitent en permanen-
ce ce contact mobile (13A, 13B) en direction d'une
butée (29) prévue pour lui sur le support de contact
(s) (12), caractérisé en ce que la butée (29) que
comporte le support de contacti(s) (12) pour le con-
tact mobile (13A, 13B) est, a la maniére d'un cro-
chet, précédée par une rampe oblique (30).

2. Appareil électrique suivant la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que la portion de tourillonnement
(27) du contact mobile (13A, 13B) est globalement
conformée en V.

3. Appareil électrique suivant la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que, le contact mobile (13A, 13B)
comportant une portion médiane (34) sur laquelle
portent les moyens élastiques (28) qui lui sont as-
s0Ciés, sa portion de tourillonnement (27) présente,
successivement, a compter de cette portion média-
ne (34), deux trongons, & savoir un premier trongon
(86), qui fait un premier coude (37) avec la portion
médiane (34), et un deuxiéme trongon (38), qui fait
avec le premier trongon (36) un deuxiéme coude
(39) de sens inverse du premier coude (37).

4. Appareil électrique suivant la revendication 3, ca-
ractérisé en ce que le premier coude (37) du contact
mobile (13A, 13B) est plus ouvert que son deuxié-
me coude (39).

5. Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 3, 4, caractérisé en ce que le premier
coude (37) du contact mobile (13A, 13B) forme glo-
balement un angle (A) Iégérement inférieur & 90°.
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Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 3 a 5, caractérisé en ce que le deuxié-
me coude (39) du contact mobile (13A, 13B) forme
globalement un angle (B) nettement inférieur & 90°.

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 3 a 6, caractérisé en ce que le deuxié-
me coude (39), au moins, du contact mobile (13A,
13B) est largement arrondi.

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 34 7, caractérisé en ce que le deuxié-
me trongon (38) de la portion de tourillonnement
(27) du contact mobile (13A, 13B) porte en saillie
un ergot (52), en direction de la traverse (25A, 25B)
du support de contact(s) (12), et, en correspondan-
ce, cette traverse (25A, 25B) présente localement
un méplat (54).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 3 & 8, caractérisé en ce que la portion
de tourillonnement (27) du contact mobile (13A,
13B) aune largeur réduite par rapport a celle de sa
portion médiane (34).

Appareil électrique suivant la revendication 9, ca-
ractérisé en ce que la traverse (25A, 25B) du sup-
portde contact(s) (12) présente en saillie des ergots
(55) qui encadrent la portion de tourillonnement
(27) du contact mobile (13A, 13B).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 & 10, caractérisé en ce que la portion
de tourillonnement (27) du contact mobile (13A,
13B) forme une portion d'extrémité pour celui-ci.

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 & 11, caractérisé en ce que, le sup-
port de contact(s) (12) présentant deux flasques
(26), qui sont reliés par sa traverse (25A, 25B), et
entre lesquels se débat le contact mobile (13A,
13B), la butée (29) que présente ce support de con-
tact(s) (12) pour ce contact mobile (13A, 13B) et la
rampe oblique (30) qui précéde cette butée (29)
sont formées par la tranche de I'un au moins de ces
deux flasques (26).

Appareil électrique suivant la revendication 12, ca-
ractérisé en ce que la butée (29) et larampe oblique
(30) qui la précéde se partagent entre les deux flas-
ques (26) du support de contact(s) (12).

Appareil électrique suivant la revendication 13, ca-
ractérisé en ce que pour I'un au moins des flasques
(26) du support de contact(s) (12), la butée (29) et
la rampe oblique (30) qui précéde celle-ci se pro-
longent latéralement sur un ergot (32) en saillie sur
ce flasque (26) du c6té de celui-citourné vers l'autre
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flasque (26), et, en correspondance, le contact mo-
bile (13A, 13B) présente une échancrure (33).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 & 14, caractérisé en ce que les
moyens élastiques (28) associés au contact mobile
(13A, 13B) prennent appui sur une portée (49) du
support de contact(s) (12) qui s'étend sensiblement

a l'aplomb de la traverse (25A, 25B) de celui-ci.

Appareil électrique suivant la revendication 15, ca-
ractérisé en ce que la butée (29) que présente le
support de contact(s) (12) pour le contact mobile
(13A, 13B) est décalée angulairement par rapport
a la portée (49) autour de la traverse (25A, 25B).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 a 15, caractérisé en ce que le sup-
port de contact(s) (12) est monté rotatif sur le boitier

(11).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 a 17, caractérisé en ce que, pour
coopération avec la rampe oblique (30) du support
de contaci(s) (12), le contact mobile (13A, 13B) pré-
sente transversalement un épaulement (40).

Appareil électrique suivant la revendication 18, ca-
ractérisé en ce que I'épaulement (40) du contact
mobile (13A, 13B) s'étend en oblique.

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 18, 19, caractérisé en ce que I'épau-
lement (40) du contact mobile (13A, 13B) appartient
a au moins un doigt (42) qui fait saillie latéralement
sur la tranche de ce contact mobile (13A, 13B).

Appareil électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 1 & 20, caractérisé en ce que, le con-
tact mobile (13A, 13B) présentant une portion de
contact (35) pour coopération avec le contact fixe
(14A, 14B) et une portion médiane (34) sur laquelle
portent les moyens élastiques (28) qui lui sont as-
sociés, ladite portion de contact (35) s'étend de
l'autre cété de ladite portion médiane (34) par rap-
port & sa portion de tourillonnement (27).
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