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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Schaltungsanordnung
zur Ansteuerung wenigstens eines elektrisch ansteuer-
baren Magneten mit einer zielgerichteten Ansteuerlei-
stung, durch welche der Magnet ein Schaltglied in eine
gewiinschte Schaltposition schaltet, in welcher das
Schaltglied gehalten ist.

Dokument FR-A-2 600 150 beschreibt den Aufbau
und die Ansteuerung eines bistabillen Magnetventiles
mit einem Ventilstellglied, mit dessen Hilfe zwei Ventils-
tellungen einstellbar sind.

Schaltungsanordnungen geman dem Oberbegriff
des Anspruches 1 sind zur Ansteuerung von bei Mehr-
temperaturen-Kihlschranken eingesetzten bistabilen
Magnetventilen bekannt, welche zur ZufluBsteuerung
von Kaéltemittel zu den in Fachern unterschiedlicher
Temperatur angeordneten Verdampfern dienen. Derar-
tige, bei Kihlgeraten zum Einsatz kommende Schal-
tungsanordnungen weisen eingangsseitig einen zur
Auswertung von Steuerparametern, wie Temperatur-
regler-Signale dienenden Logikteil auf, mit dessen Hilfe
schaltungsaussgangsseitig ein Triac oder zwei antipar-
allel zueinander angeordnete Thyristoren zur Beauf-
schlagung des bistabilen Magnetventils mit der entspre-
chenden Ansteuerleistung angesteuert sind. Bei diesen
Halbleiter-Bauelementen kann infolge von Netzspan-
nungs-Spitzen in ihrer Versorgungsspannung ein soge-
nanntes "Uberkopfz[]nden" auftreten, durch welches ein
ungewollter Ansteuerimpuls auf das Magnetventil er-
zeugt wird, wodurch dieses dann aus einer gewiinsch-
ten, durch die Temperaturregler-Signale bedingten Ven-
tilstellung in seine kontrare Schaltposition lGbergefihrt
ist. Ein solches Vorkommnis kann zur Folge haben, dafi3
die Temperatur in einem Gefrierfach eines Zweitempe-
raturen-Kaltegerétes tber den erlaubten Wert ansteigt,
so daf3 das darin eingelagerte Gut zumindest in Ausse-
hen und Geschmack deutlich beeintrachtigt ist, wah-
rend auf der anderen Seite ein Temperaturabfall im
Kihlfach des Gerates dazu fiihren kann, daB mit fliissi-
gem Kiuhlgut gekiihlte Behaltnisse zerstdrt werden.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Schaltungsanordnung geman dem Oberbegriff des An-
spruches 1 dahingehend zu verbessern, daf3 auf einfa-
che Weise ein unbeabsichtigt hervorgerufener Positi-
onswechsel einer bedarfsgeméafBen Schaltposition des
elektrisch anssteuerbaren Magneten vermieden ist.

Diese Aufgabe wird geman der Erfindung dadurch
geldst, da3 der Magnet nach seinem Umschalten des
Schaltgliedes in die gewiinschte Schaltposition in vor-
bestimmten Zeitintervallen wiederholt mit zu dieser
Schaltpostition korrespondierende Ansteuerleistung
wenigstens kurzfristig beaufschlagt ist.

Durch die erfindungsgemane Losung ist gewahrlei-
stet, daB3 der elektrisch ansteuerbare Magnet ohne zu-
satzliche Uberwachungs- und damit verbundene Aus-
wertemaBnahmen stets sicher in seiner bedarfsgema-
Ben Schaltposition gehalten ist, so daf3 ungewollte, ggf.
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zu Schadensféllen flihrende Fehlstellungen des elek-
trisch ansteuerbaren Magneten zuverlassig verhindert
sind.

GemaB einer weiteren bevorzugten Ausfihrungs-
form des Gegenstandes dere Erfindung ist vorgesehen,
daf zur Beaufschlagung des Magneten mit Ansteuer-
leistung Halbleiter-Bauelemente vorgesehen sind, wel-
che nach dem Umschalten des Schaltgliedes in die ge-
wilinschte Schaltposition in vorbestimmten Zeitinterval-
len wiederholt mit einem zur Bereitstellung der Ansteu-
erleistung dienenden Ansteuersignal beaufschlagt sind.

Durch eine derartige Lésung laBt sich auf beson-
ders preiswerte und einfache Weise ein Elekiromagnet
ansteuern, wobei die Ansteuerelemente im Schadens-
fall rasch austauschbar sind.

Eine besonders einfache Konzeption flr eine Logik-
schaltung, mit welcher gleichtzeitig die Méglichkeit des
Auftretens einer Fehlstellung des elekirisch ansteuer-
baren Magneten minimiert ist, ergibt sich, wenn nach
einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung des Gegen-
standes der Erfindung vorgesehen ist, daf3 die Zeitinter-
valle zwischen den Ansteuersignalen gleich lang be-
messen sind.

Entsprechend einer weiteren bevorzugten Ausfih-
rungsform des Gegenstandes der Erfindung ist vorge-
sehen, daB die Ansteuerleistung durch die Halbwellen
einer Wechselspannung gebildet ist, von denen jeweils
eine Mehrzahl unmittelbar hintereinander als Signalfol-
ge erzeugt sind, wobei zwei aufeinanderfolgende Signal
folgen durch eine gegenlber der Zykluszeit der Halb-
wellen groBBe Zeitdauer voneinander beabstandet sind.

Durch eine derartige Lésung ist die bedarfsgeméaBe
Schaltposition eines durch den Elekiromagneten beta-
tigten Schaltgliedes in ausreichender Weise gewahrlei-
stet, wobei gleichzeitig der Energieverbrauch durch die
Schaltungsanordnung und deren Beanspruchung mini-
miert ist.

Besonders exakt durch die entsprechenden Ein-
fluBgréBen bedarfsgeman angesteuert ist eine Schal-
tungsanordnung, wenn geman einer letzten vorteilhaf-
ten Ausgestaltung des Gegenstandes der Erfindung
vorgesehen ist, daB3 die Erzeugung der Ansteuersignale
selbsttatig durch eine Ansteuereinheit in Abh&ngigkeit
wenigstens eines Ansteuerparameters erzeugt sind.

Die Erfindung ist in der nachfolgenden Beschrei-
bung am Beispiel eines in der beigefigten Zeichnung
vereinfacht dargesteliten Zweitemperaturen-Kihlgera-
tes erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 ein Zweitemperaturen-Klhlgerat bei gedffne-
ten Turen mit einem Kiihifach und einem Ge-
frierfach, deren Temperaturen durch eine
elektronische Regeleinrichtung gesteuert
sind,

Fig. 2 einen Ausschnitt der elektronischen Regel-
einrichtung mit einer elektronischen Schal-
tungsanordnung zur Erzeugung von Ansteu-
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ersignalen zur Sicherung der bedarfsmaBi-
gen Schaltposition eines bistabilen, den Kal-
temittelfluB zu den Kaltefachern steuernden
Magnetventiles,
Fig. 3 die zu den beiden Schaltpositionen des bista-
bilen Magnetventiles korrespondierenden
Ansteuersignale, jeweils schematisch aufge-
tragen auf einer Zeitachse.

GemaB Fig. 1 ist eine Kihl- und Gefrierkombination
10 dargestellt, deren warmeisolierendes Gehause 11
zwei durch eine warmeisolierende Zwischenwand 12
thermisch voneinander getrennte, vertikal ibereinander
angeordnete und mit separaten Turen 13 und 14 ver-
schlieBbare Lagerfacher aufweist. Dabei ist das hoher-
liegende, mit der Tir 13 verschlieBbare Lagerfach als
Kuhlfach 15 ausgebildet, welches mit in vertikalen Ab-
standen Ubereinander angeordneten, zum Abstellen
von Kihlgut dienenden Etageren 16 ausgestattet ist.
Das andere unterhalb dem Kihlfach 15 angeordnete,
durch die warmeisolierende Zwischenwand 12 davon
getrennte und mit der Tlr 14 verschlieBbare Lagerfach
13 als Gefrierfach 17 ausgebildet, welches zur Aufnah-
me von Gefriergut mit schubladenartig ausziehbaren
Gefriergutbehaltern 18 ausgestattet ist.

Sowohl das Kihlfach 15 als auch das Gefrierfach
17 ist zur Aufrechterhaltung seiner bestimmungsgema-
Ben Lagerraum-Temperatur mit nicht gezeigten Ver-
dampfern ausgestattet, welche in einen ebenso nicht
gezeigten Kéltekreis eingebunden sind, innerhalb wel-
chem ein die Verdampfer mit flissigem Kaltemittel ver-
sorgender Verdichter angeordnet ist, welcher intermit-
tierend betrieben ist, wobei die Ein- und Ausschaltpha-
sen des Verdichters von den in den Lagerfachern herr-
schenden Temperaturen abhangig sind. Diese werden
von nicht dargestellien Temperatursensoren erfaf3t und
in einer zu einer elektronischen Regeleinrichtung geho-
renden Auswertelogik 19 einerseits zu in Temperatur-
anzeigeelementen anzeigbaren Werten aufbereitet und
andererseits zu in einer Schaltungsanordnung 30 weiter
verarbeitbaren Digitalsignalen "A" und "B" verarbeitet
(siehe hierzu Fig. 2).

Wie insbesondere aus Fig. 2 hervorgeht, stellen die
ausgangsseitig an der Auswertelogik 19 anliegenden
Digitalsignale "A" und "B" Eingangssignale fir die
Schaltungsanordnung 30 dar, wobei ein positives Aus-
gangssignal "A" eine Kalteanforderung fir das Kiihlfach
15 signalisiert, wahrend ein positives Ausgangssignal
"B" eine Kalteanforderung fiir das Gefrierfach 17 bedeu-
tet. Das an der Auswertelogik 19 anliegende Ausgangs-
signal "A" ist zu seiner Weiterverarbeitung Uber einen
Strombegrenzungswiderstand 30.1 einem Eingang ei-
nes NAND-Gatters 31 zugefihrt, dessen zweiter Ein-
gang mit einem Eingangssignal "C" beaufschlagt ist.
Dieses kann sowohl den Spannungspegel logisch "1"
als auch den Spannungspegel logisch "0" annehmen,
welche jeweils durch einen an seinen beiden Eingangen
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zusammengefihrten NAND-Schmitt-Trigger 32 erzeugt
sind, wobei die Zeitdauer des jeweiligen Signalzustan-
des unterschiedlich lang bemessen ist. Diese Zeitdauer
ergibt sich im Falle des logischen Pegels "1" durch die
Ladezeit eines durch einen Ohm'schen Widerstand 33
und eines mit seiner Kathode an Massepotential ange-
schlossenen Kondensator 34, wobei dem RC-Glied zur
Richtungsfestlegung des Ladestroms eine mit ihrem
KathodenanschluB3 an den Ohm'schen Widerstand 33
angekoppelte Diode 35 vorgeschaltet ist. Die Zeitdauer
des logischen Pegels "0" fiir das Eingangssignal "C" ist
durch ein RC-Glied bestimmt, welches aus dem Kon-
densator 34 und einem Ohm'schen Widerstand 36 ge-
bildet ist, dessen Widerstandswert zur Erzeugung einer
langeren Zeitdauer fur den logischen Pegel 0 deutlich
Uber dem des Ohm'schen Widerstands 33 liegt.

Ferner ist die Auswertelogik 19 mit ihrem das Digi-
talsignal "A" bereitstellenden Ausgang tber eine mit ih-
rem Anodenanschluf3 an diesen Ausgang angekoppelie
Diode 37 mit einem zur Schaltungsanordnung 30 gehé-
renden Schaltungsabschnitt verbunden, welcher zur
Auswertung der Ublicherweise zum Betrieb von Haus-
haltsgeraten erforderlichen Wechselspannung dient,
welche durch einen mit "L" bezeichneten Leitungspol
des Wechselspannungsnetzes an einen zur Strombe-
grenzung fur den Betrieb von Logikbausteinen dienen-
den Widerstand 38 angekoppelt ist. Dieser ist mit zwei
in Reihenschaltung angeordneten Dioden 39 und 40
verbunden, wobei die Diode 39 mit ihrem Kathodenan-
schluf3 mit dem Pluspol einer Gleichspannungsquelle
Ug verbunden ist, wahrend die andere Diode 40 mit ih-
rem Anodenanschlu3 an Massepotential angeschlos-
sen ist, welches zugleich den Nullpol "N" der Wechsel-
spannung bildet. Das sich jeweils an der Verbindungs-
stelle zwischen den in Reihenschaltung angeordneten
Dioden 39 und 40 einstellende Potential ist eingangs-
seitig einem NAND-Schmitt-Trigger 41 zugeflhrt, des-
sen beide Eingange miteinander verbunden sind. Der
Ausgang des NAND-Schmitt-Triggers 41 ist an den Ka-
thodenanschluB3 einer Diode 41.1 angeschlossen, wel-
che anodenseitig ist mit einem Eingang eines NAND-
Schmitt-Triggers 42 verbunden ist, welcher zugleich
auch noch mit dem Ausgangssignal "B" der Auswerte-
logik 19 beaufschlagt ist. An dem anderen Eingang des
NAND-Schmitt-Triggers 42 liegt das Signal "C" an. Der
Ausgang des NAND-Schmitt-Triggers 42 ist wie der des
NAND-Schmitt-Triggers 31 mit der Basis eines pnp-
Transistors 43 verbunden, dessen Emitteranschlu3 an
eine Gleichspannungsversorgung Ug angeschlossen
ist, wahrend sein KollektoranschluB3 Gber einen den Kol-
lektorstrom begrenzenden Ohm'schen Widerstand 44
mit Massepotential verbunden ist. Zwischen dem Kol-
lektoranschlu des pnp-Transistors 43 und dem
Ohm'schen Widerstand 44 ist der mit einem strombe-
grenzenden Vorwiderstand 44.1 beschaltete Gate-An-
schluf3 zum Abgriff fiir den Zlindstrom eines Triacs 45
angeordnet, mit dessen zweiten Hauptelekiroden-An-
schluf3 ein an den Leitungspol "L" einer 230 Volt Wech-
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selspannung angekoppeltes bistabiles, zwei Sitré-
mungswege schaltendes elektrisch ansteuerbares Ma-
gnetventil 46 verbunden ist. Die andere Hauptelektrode
des Triacs 45 ist mit dem Nullpol "N" der Wechselspan-
nungsversorgung verbunden.

Fir den Fall, daB fiir das Kiihlfach 15 aufgrund der
darin angestiegenen Temperatur Kaltebedarf besteht,
wird dieser durch einen bereits eingangs erwahnten, die
Kuhllufttemperatur iberwachenden Sensor erfa3t und
das daraufhin von dem Temperatursensor erzeugte Si-
gnalvon der Auswertelogik 19 zu einer logischen "1" an
deren Ausgang "A" umgesetzt. Dieser Pegel, welcher
dem entsprechenden Eingang des NAND-Schmitt-Trig-
gers 31 zugeflihrt ist, bewirkt zusammen mit einem
gleichartigen, durch das Signal "C" erzeugten Pegelam
Ausgang des NAND-Schmitt-Triggers 31 einen auf die
Basis des als Schalter 43 dienenden pnp-Transistors 43
einwirkenden Low-Pegel (logisch "0"), wodurch dieser
in leitenden Zustand versetzt ist.

Das Eingangssignal "C" am Eingang des NAND-
Schmitt-Triggers 31, welches durch die Beschaltung
des NAND-Schmitt-Triggers 32 in selbsttatiger Weise
erzeugt ist, liegt nur wahrend der Ladezeit des Konden-
sators 34 Uber dem Widerstand 33 als High-Pegel (lo-
gisch "1") an, wahrend es flr die Entladedauer des Kon-
densators 34 lUber den Widerstand 36 Low-Pegel auf-
weist, wobei beide Pegelzustande durch Uber- bzw. Un-
terschreiten einer vorbestimmien Schaltschwelle an
dem eingangs verknlpften NAND-Schmitt-Trigger 32
bewirkt sind.

Das Ausgangssignal des NAND-Schmitt-Triggers
31 wird auBerdem noch durch die Auswertung der Netz-
wechselspannung zum Betrieb der Kihl- und Gefrier-
kombination (z.B. 230 Volt) beeinfluBt, wobei durch die
negative Halbwelle dieser sinusférmigen Wechselspan-
nung sowohl die Diode 40 als auch die Diode 37 in lei-
tenden Zustand versetzt wird, so daf3 an dem mit dem
Signal "A" beaufschlagten Eingang des NAND-Schmitt-
Triggers 31 etwa fir die Dauer dieser Halbwelle Low-
Pegel anliegt, wodurch der Ausgang des NAND-
Schmitt-Triggers 31 auf High-Pegel ibergeht und somit
der pnp-Transistor 43 sperrt. Dagegen kann die positive
Halbwelle der sinusférmigen Wechselspannung auf den
urspringlich am Ausgang des NAND-Schmitt-Triggers
31 eingestellten Low-Pegel keinen EinfluB nehmen, so
daf der somit durchgeschaltete pnp-Transistor 43 und
die dadurch bewirkte Ziindung des Triacs 45 eine Be-
stromung des bistabilen Elekiro-Magnetventils 46 be-
wirkt, wo durch die gewlinschte Positionsanderung des
Ventilstellgliedes zur Umleitung des Ké&ltemittels auf den
Verdampfer des Kilhlfachs 15 stattfindet.

Die EinfluBnahme ist durch die Beschaltung des
Ausgangs "A" der Auswertelogik 19 und dem Eingang
des NAND-Schmitt-Triggers 41 mit der Diode 37 verhin-
dert, welche in Sperrichtung beziiglich dem Ausgang
"A" angeordnet ist, da bei einem fiir einen Nicht-Kalte-
bedarf stehenden Low-Pegel am Ausgang "A" infolge
der positiven Halbwelle der sinusférmigen Wechsel-
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spannung kein High-Pegel am Eingang des NAND-
Schmitt-Trigers 31 anstehen kann, welcher in unerlaub-
ter Weise ein Durchsteuern des Transistors 43 bewirken
wiirde.

Fir die Zeitdauer, fur welche das Signal "C" High-
Pegel aufweist und das Kihlfach 15 Kélte anfordert,
wird das Magnetventil 46 entsprechend den positiven,
in gleichen Zeitabstadnden aufeinander folgenden Halb-
wellen der sinusférmigen Wechselspannung, wie sie in
Fig. 3 unter Stellung "1" dargestellt sind, beaufschlagt,
wodurch das als Anker fur die Elekiro-Magneten die-
nende Ventilstellglied des Magnetventils 46 in der ge-
wilinschten, bedarfsgemaBen Schaltposition gehalten
ist. Entsprechend der Zeitdauer, welche in Fig. 3 unter
Stellung "1" mit tp (= Zeitdauer der Ansteuerpause) be-
zeichnet ist und im wesentlichen der Entladezeit des
Kondensators 34 entspricht, weist das Signal "C" Low-
Pegel auf, wodurch sich am Ausgang des NAND-
Schmitt-Triggers 31 High-Pegel einstellt, welcher den
pnp-Transistor 43 in Sperrzustand versetzt, so daf3 fur
diese Zeitdauer das Magnetventil 46 nicht mit Ansteu-
erleistung beaufschlagt ist. Nach Ablauf dieser Zeitdau-
er tp weist das Signal "C" emneut High-Pegel auf, wo-
durch das Magnetventil 46 erneut mit Ansteuerleistung
in Form der positiven Halbwellen der Netzwechselspan-
nungsversorgung beaufschlagt ist, um sicherzustellen,
daB das Ventilschaltglied des Magnetventils 46 wieder
in die bedarfsgemane Schaltposition zurlickversetzt ist,
wenn dieses beispielsweise infolge von sogenanntem
"Uberkopfziinden" des Triacs 45 aus dieser entfernt
worden wére. Hierbei hat sich als Zeitwert flr die An-
steuerpause t, eine Zeit von 30 s bereits als brauchbare
GréBe herausgestellt, wahrend sich eine Zeit von 70 ms
fur die Dauer des Signals "C" als glinstig erwiesen hat.

Sollte fur das Gefrierfach 17 Kaltebedarf bestehen,
so wird dieses durch einen am Ausgang "B" der Aus-
wertelogik 19 anliegenden High-Pegel signalisiert, wel-
cher Uber einen strombegrenzenden Widerstand 30.2
eingangsseitig, wie auch das Signal "C", am NAND-
Schmitt-Trigger 42 anliegt, welcher bei Kalteanforde-
rung fur das Gefrierfach 17 zur Ansteuerung des pnp-
Transistors 43 und somit auch zur zielgerichteten An-
steuerung des Magnetventils 46 Giber den Triac 45 dient.
Dessen Ansteuerleistung wird bei Kaltebedarf flr das
Gefrierfach 17 durch die negativen Halbwellen einer si-
nusférmigen Wechselspannung, wie sie geman Fig. 3
unter Stellung "0" dargestellt sind, gebildet. Dabei wird
der Verlauf der sinusférmigen Wechselspannung durch
die Reihenschaltung der Dioden 39 und 40 bewertet,
wobei durch die Schaltung des NAND-Schmitt-Triggers
41 in Verbindung mit der Diode 41.1 lediglich die nega-
tive Halbwelle bei einem entsprechenden Pegel des Si-
gnals "C" am Ausgang des NAND-Schmitt-Triggers 42
einen Low-Pegel und somit ein Durchschalten des pnp-
Transistors 43 zu bewirken vermag, wéhrend die posi-
tive Halbwelle der sinusférmigen Wechselspannung
keine Steuerung des als elektronischen Schalters die-
nenden Transistors 43 hervorrufen kann. Durch die aus-
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gangsseitige Beschaltung des NAND-Schmitt-Triggers
41 mitder Diode 41.1 ist bei einem High-Pegel zum Aus-
gang "B" der Auswertelogik 19 bewirkt, daB das ent-
sprechende Eingangssignal am NAND-Schmitt-Trigger
42 dem Ausgangssignal des NAND-Schmitt-Triggers 41
folgt, wéhrend bei einem Low-Pegel am Ausgang "B"
sichergestellt ist, daB dieser unabhangig vom Aus-
gangssignal des NAND-Schmitt-Triggers 41 am Ein-
gang des NAND-Schmitt-Triggers 42 erhalten bleibt.
Analog zu der Ansteuerung des Magnetventils 46 mit
den positiven Halbwellen geman der in Fig. 3 gezeigten
Stellung "1", werden die negativen Halbwellen (Fig. 3
Stellung "0") als Ansteuerleistung nur fiir die Zeitdauer
eines High-Pegels am Ausgang des NAND-Schmitt-
Triggers 32 dem Magnetventil 46 zugefihrt.

Um nach dem Umschalten des als Anker dienenden
Ventilschaltgliedes in die fur das Gefrierfach 17 be-
stimmte bedarfsgeméaBe Schaltstellung weiterhin ge-
wahrleisten zu kénnen, daB sich das Ventilschaltglied
des Magnetventils 46 in der gewlinschten Position be-
findet, wird dieses von Zeit zu Zeit mit einer als Ansteu-
erleistung dienenden Signalfolge in Form der negativen
Halbwellen der sinusférmigen Wechselspannung be-
aufschlagt, wobei die Lange der Signalfolge durch die
Zeitdauer des High-Pegels fur das Signal "C" und die
Zeitdauer tp zwischen den Signalfolgen durch die Dauer
des Low-Pegels fiir das Signal "C" bestimmt ist.

Patentanspriiche

1. Schaltungsanordnung zur Ansteuerung wenigstens
eines elekirisch ansteuerbaren Magneten mit einer
zielgerichteten Ansteuerleistung, durch welche der
Magnet ein Schaliglied in eine gewiinschte Schalt-
position schaltet, in welcher das Schaltglied gehal-
ten ist, dadurch gekennzeichnet, da3 der Magnet
(46) nach seinem Umschalten des Schaltgliedes in
die gewiinschte Schaltposition (15, 17) in vorbe-
stimmten Zeitintervallen wiederholt mit einer zu die-
ser Schaltposition korrespondierenden Ansteuer-
leistung wenigstens kurzfristig beaufschlagt ist.

2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf3 zur Beaufschlagung des Ma-
gneten (46) mit Ansteuerleistung Halbleiter-Bau-
elemente (45) vorgesehen sind, welche nach dem
Umschalten des Schaltgliedes in die gewlinschte
Schaltposition (15, 17) in vorbestimmten Zeitinter-
vallen wiederholt mit einem zur Bereitstellung der
Ansteuerleistung dienenden Ansteuersignal beautf-
schlagt sind.

3. Schaltungsanordnung nach Anspruch 2, dadurch
gekennzeichnet, daB die Zeitintervalle zwischen

den Ansteuersignalen gleich lang bemessen sind.

4. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1 oder 2, da-
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durch gekennzeichnet, daf3 die Ansteuerleistung
durch die Halbwellen einer Wechselspannung ge-
bildet ist, von denen jeweils eine Mehrzahl unmit-
telbar hintereinander als Signalfolge erzeugt sind,
wobei zwei aufeinanderfolgende Signalfolgen
durch eine gegenlber der Zykluszeit der Halbwel-
len groBBe Zeitdauer voneinander beabstandet sind.

5. Schaltungsanordnung nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, daf3 die Erzeugung der Ansteuer-
signale selbsttatig durch eine Ansteuereinheit (32,
33, 34, 35, 36) in Abhangigkeit wenigstens eines
Ansteuerparameters erzeugt sind.

Claims

1. Circuit arrangement for the drive control of at least
one magnet, which is electrically controllable in
drive, by a target-oriented drive control power, by
which the magnet switches a switchingmember into
a desired switch position, in which the switching
member is retained, characterised thereby, that the
magnet (46) after its switching of the switching
member over into the desired switch position (15,
17) is repeatedly acted on at least briefly at prede-
termined time intervals by a drive control power cor-
responding with this switch position.

2. Circuit arrangement according to claim 1, charac-
terised thereby, that for action on the magnet (46)
by the drive control power, semiconductor compo-
nents (45) are provided, which after the switching-
over of the switching member into the desired
switch position (15, 17) are acted on repeatedly at
predetermined time intervals by a drive control sig-
nal serving to prepare the drive control power.

3. Circuit arrangement according to claim 2, charac-
terised thereby, that the time intervals between the
drive control signals are dimensioned to be equally
long.

4. Circuit arrangement according to claim 1 or 2, char-
acterised thereby, that the drive control power is
formed by the half-waves of an alternating voltage,
from which half-waves a plurality one immediately
after the other is produced each time as signal se-
quence, wherein two successive signal sequences
are spaced one from the other by a time duration
which is long by comparison with the cycle time of
the half waves.

5. Circuit arrangement according to claim 4, charac-
terised thereby, that the drive control signals are
produced automatically by a drive control unit (32,
33, 34, 35, 36) in dependence on at least one drive
control parameter.
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Revendications

1. Circuit d'excitation d'au moins un aimant a excita-
tion électrique avec une puissance d'excitation
adaptée a un objectif et grace a laquelle I'aimant fait &
passer un élément de commutation dans une posi-
tion de commutation souhaitée dans laquelle I'é1é-
ment de commutation est maintenu, caractérisé en
ce que, aprés avoir fait passer I'élément de commu-
tation dans la position de commutation souhaitée 10
(15, 17), l'aimant (46) se voit appliquer, de maniére
répétée et a intervalles prédéterminés, et au moins
a court terme, une puissance d'excitation corres-
pondant a cette position de commutation.
15
2. Circuit selon la revendication 1, caractérisé en ce
que I'on prévoit, pour appliquer une puissance d'ex-
citation a l'aimant (46), des éléments a semi-con-
ducteur (45) qui, aprés le passage de I'élément de
commutation dans la position de commutation sou- 20
haitée (15, 17), se voient appliquer, de maniére ré-
pétée et a intervalles prédéterminés, et au moins a
court terme, un signal d'excitation servant a prépa-
rer la puissance d'excitation.

25
3. Circuit selon la revendication 2, caractérisé en ce
que les intervalles de temps entre les signaux d'ex-
citation sont dimensionnés de maniére a avoir la
méme longueur.
30

4. Circuit selon l'une des revendications 1 ou 2, carac-
térisé en ce que la puissance d'excitation est for-
mée par les demi-ondes d'une tension alternative
dont la plupart sont produites, & chaque fois, direc-
tement les unes derriére les autres entant que série 35
de signaux, deux séries de signaux successives
étant séparées |'une de 'autre par un laps de temps
important par rapport au temps de cycle des demi-

ondes.
40
5. Circuit selon la revendication 4, caractérisé en ce
que les signaux d'excitation sont produits automa-
tiguement par une unité de commande (32, 33, 34,
35, 36) en fonction d'au moins un paramétre de
commande. 45
50
55
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