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(54) Bindung fiir Snowboards od.dgl.

(57) Durch ein manuell betatighares Sperrorgan
(17) wird gewdbhrleistet, dafB ein aus einer Freigabelage
in eine Einspannlage niedertretbarer Sohlenhalter (6)
nicht in die Freigabelage zuriickkehren kann, wenn der
Sohlenhalter (6) sich um ein vorgegebenes MafB an
seine einspannseitige Endlage angenahert hat. Gleich-

zeitig ist gewdhrleistet, daB der Sohlenhalter (6) selbst-
tatig nachstellt, sobald eine eventuelle Schnee- bzw.
Eisschicht auf der Unterseite der Schuhsohle (7)
abschmilzt.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Bindung fur Snowboards
od.dgl., mit mindestens einem beweglichen Sohlenhal-
ter, welcher beim Einstieg in die Bindung mit der Sohle
des Schuhs aus einer selbsthaltenden Freigabelage in
eine die Sohle festhaltende Einspannlage niedertretbar
ist, sowie mit einem willktirlich betatigbaren Offnungsor-
gan, welches mit dem Sohlenhalter antriebsmaBig
zwangsgekoppelt ist.

Derartige Bindungen sind grundséatzlich bekannt
und zumindest in Form von Skibindungen seit langem
tblich.

Bei Skibindungen ist der bewegliche Sohlenhalter
ausldsbar angeordnet, d.h. bei Uberschreitung eines
vorgegebenen Auslésewiderstandes kann der Sohlen-
halter von der Schuhsohle in die Freigabelage bewegt
werden, so daB der Schuh, etwa bei einem Sturz des
Skilaufers, von der Bindung freigegeben wird. Die Hal-
terung der Sohle in Einspannlage des Sohlenhalters
erfolgt mit einer gewissen Elastizitat, d.h. auch in einer
mehr oder weniger groBen Entfernung des Sohlenhal-
ters von seiner einspannseitigen Endlage wirkt der Soh-
lenhalter noch mit hinreichender Haltekraft. Auf diese
Weise ist gewahrleistet, daB die Halterung der Sohle
mit elastischer Nachgiebigkeit erfolgen und die Sohle
auch dann sicher gehaltert werden kann, wenn unter
der Sohle beim Einstieg in die Bindung eine mehr oder
weniger dicke Schnee- bzw. Eisschicht anhaftet. Wenn
diese Schnee- und Eisschicht nachfolgend abtaut, ver-
stellt sich der bewegliche Sohlenhalter automatisch ent-
sprechend in Richtung seiner einspannseitigen
Endlage, so daB die Sohle dauernd spielfrei gehalten
wird.

Bindungen fir Snowboards od.dgl. kénnen zwar
eine weitestgehend ahnliche Konstruktion wie Skibin-
dungen haben. Es wird jedoch bevorzugt, daB Snow-
boardbindungen regelmaBig nicht auslésbar sind, weil
bei Snowboards die Auslésung einer Bindung im Falle
eines Sturzes zu praktisch keiner Verminderung des
Verletzungsrisikos flihren kann und andererseits auf-
grund der beim Snowboardfahren wirksamen Kréfte ein
unerwlinscht hohes Risiko von Fehlauslésungen
besteht.

Aufgabe der Erfindung ist es nun, eine fir Snow-
boards geeignete Bindung zu schaffen, welche einer-
seits auch bei dickerer Schnee- bzw. Eisschicht an der
Sohlenunterseite einen bequemen Einstieg in die Bin-
dung erméglicht und andererseits unter allen Umstan-
den eine sichere Halterung des Schuhs gewahrleistet.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch
gelost, daB der Sohlenhalter bei Erreichen einer Ein-
spannlage von einer einspannseitigen Endlage noch
einen Abstand entsprechend einer vorgegebenen
Schneespannhdhe aufweist, mit vorgegebener Kraft
mittels einer Federung in Richtung dieser Endlage
spannbar ist und mittels eines willkiirlich auslésbaren
Sperrorgans, welches bei Erreichen der Einspannlage
in seine - vorzugsweise durch Sichtkontrolle Uberprif-
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bare - Sperrlage fallt bzw. gebracht werden kann, gegen
eine Ruckkehr in die Freigabelage gesperrt wird bzw.
sperrbar ist.

Die Erfindung beruht auf dem allgemeinen Gedan-
ken, bereits in gréBerem Abstand von der einspannsei-
tigen Endlage des beweglichen Sohlenhalters eine
gegen Ausldsung gesicherte Einspannung der Sohle zu
gewahrleisten, und zwar unabhéngig von der Bemes-
sung der den beweglichen Sohlenhalter in die vorge-
nannte Endlage spannenden Federkrafte, so daB
einerseits eine groBe Schneespannhdhe gewahrleistet
werden kann und andererseits bei der Bemessung der
vorgenannten Federkréfte die Méglichkeit besteht, eine
mehr oder weniger groBe Elastizitat des Sohlenhalters
und/oder einen vergleichsweise geringen Betéatigungs-
widerstand des Offnungsorgans zu erméglichen.

Da die Bemessung der Federkrafte nicht im
Zusammenhang mit der Vermeidung einer Auslésung
der Bindung steht, kénnen fir die Federung ahnliche
Konstruktionen und &hnliche Federn wie bei auslésba-
ren Skibindungen eingesetzt werden.

Geman einer besonders bevorzugten Ausfiihrungs-
form der Erfindung kann das Sperrorgan mit dem Off-
nungsorgan zusammenwirken bzw. daran angeordnet
sein. Dementsprechend 148t sich das Sperrorgan ohne
weiteres so ausbilden, daf es sich zusammen mit dem
Offnungsorgan - gegebenentalls mit einer Hand - beta-
tigen laBt.

Des weiteren kann gemaB einer zweckmaBigen
Ausfilhrungsform vorgesehen sein, das Offnungs-
sorgan als Hebel auszubilden, welcher mit zur Ober-
seite des Snowboards od.dgl. etwa paralleler
Schwenkachse an einem Schwenklager angeordnet ist,
das in einer zur Oberseite parallelen und zur Schwenk-
achse quer verlaufenden Richtung beweglich ist, wobei
auBerdem vorgesehen ist, den Hebel an einem von der
Schwenkachse entfernten Gelenk am Sohlenhalter
anzulenken, den Sohlenhalter an einem stationaren
Lager mit vom genannten Gelenk entfernter Lager-
achse anzuordnen, mittels der Federung das Schwenk-
lager in einer Richtung zu spannen, derart, daB die
Gelenkachse zumindest in Freigabelage des Sohlen-
halters eine Ubertotpunktlage einnimmt. Bei dieser
Konstuktion 148t sich der Hebel ohne weiteres so ausbil-
den, daB er in Einspannlage des Sohlenhalters eine an
die Oberseite des Snowboards angenaherte Lage ein-
nimmt.

Im Gbrigen wird hinsichtlich bevorzugter Merkmale
der Erfindung auf die Anspriche sowie die nachfol-
gende Erlauterung der Zeichnung verwiesen, anhand
der besonders bevorzugte Ausfiihrungsformen der
Erfindung beschrieben werden.

Dabei zeigen die

Fig. 1 eine schematisierte Draufsicht auf eine erfin-
dungsgemaBe Bindung,
Fig. 2 ein Schnittbild entsprechend der Schnittlinie

lI-1l in Fig. 1, wobei der bewegliche Sohlen-
halter eine Einspannlage einnimmt,
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Fig. 3 ein der Fig. 2 entsprechendes Schnitthild,
welches die Freigabelage des Sohlenhalters
wiedergibt,

eine der Fig. 2 entsprechende Darstellung
einer abgewandelten Ausfihrungsform,

eine der Fig. 3 entsprechende Darstellung
dieser abgewandelten Ausfiihrungsform,
eine den beiden vorangehenden Figuren
entsprechende Darstellung einer von der
einspannseitigen Endlage beabstandeten
Einspannlage der letzteren Ausfiihrungs-
form,

eine der Fig. 2 entsprechende Darstellung
einer weiteren Ausfihrungsform,

eine der Fig. 3 entsprechende Darstellung
dieser weiteren Ausfahrungsform,

eine teilweise aufgeschnittene Draufsicht auf
diese letztere Ausfihrungsform,

eine schematisierte Seitenansicht einer
anderen Ausfiihrungsform und

eine Draufsicht dieser anderen Ausfiihrungs-
form.

Fig. 4
Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7
Fig. 8
Fig. 9
Fig.10

Fig.11

GemaB Fig. 1 besitzt die erfindungsgeméafBe Bin-
dung zur Aufnahme eines nicht dargestellten Snow-
boardschuhes eine Standplatte 1, die auf der Oberseite
eines Snowboards od.dgl. (nicht dargestellt) befestigt
werden kann. Dazu besitzt die Standplatte 1 eine groBe
zentrale Kreiséffnung 2, die mittels einer die Rander der
Kreiséffnung 2 Uberdeckenden, nicht dargestellien
Flanschplatte abdeckbar ist, welche sich mit dem Snow-
board od.dgl. verschrauben 146t und dabei die Stand-
platte 1 gegen die Oberseite des Snowboards spannt.
Damit 1aBt sich die Standplatte 1 in unterschiedlichen
Drehlagen relativ zum Snowboard festlegen.

Auf der Standplatte 1 kénnen Stege oder Nuten 3
oder sonstige Vorspriinge oder Aussparungen angeord-
net sein, die mit dazu komplementaren Nuten, Stegen,
Aussparungen oder Vorspriingen auf der Unterseite der
Schuhsohle zu deren formschlissiger Halterung
zusammenwirken. Gegebenenfalls lassen sich in Aus-
sparungen 4 auch nicht dargestellie Formstiicke od.
dgl. einsetzen, die entsprechende Sohlenbereiche mit
mehr oder weniger groBem Abstand von der Oberseite
des Snowboards od. dgl. abstttzen.

Zur Halterung der Schuhsohle auf der Standplatte
1 dienen ein stationdrer Sohlenhalter 5 sowie ein
beweglicher Sohlenhalter 6, welcher sich in nachfol-
gend dargestellter Weise beim Aufsetzen des Snow-
boardschuhs auf die Standplatte 1 aus einer
selbsthaltenden Freigabelage in eine Einspannlage nie-
dertreten l1aBt, so daB die Sohle des Snowboardschuhs
an beiden Langsrandern etwa im Bereich der Schuh-
mitte von den Sohlenhaltern 5 und 6 festgehalten wird.
Diese Sohlenhalter 5 und 6 Ubergreifen die beiden
Langsréander der Schuhsohle etwa an der Schuhmitte,
so daB der Schuh in die Bindung sowohl in Vorwérts-
richtung als auch in Ruckwartsrichtung eingesetzt wer-
den kann.
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GemaB den Fig. 2 und 3 besitzt der Sohlenhalter 6
einen die Sohle 7 des Snowboardschuhs untergreifen-
den Trittsporn 8 sowie einen den Oberrand der Sohle 7
in Einspannlage Ubergreifenden Vorsprung 9.

Der Sohlenhalter 6 ist kinematisch als doppelarmi-
ger Hebel ausgebildet, welcher an einem Gehause 10
an einer stationaren Lagerachse 11 schwenkbar gela-
gert ist, die etwa parallel zur Oberseite des nicht darge-
stellten Snowboards sowie zur Langsachse der Sohle 7
ausgerichtet ist. Der eine Hebelarm wird durch den Tritt-
sporn 8 sowie den Vorsprung 9 gebildet. Der andere
Hebelarm des Sohlenhalters 6 ragt in das Gehause 10
hinein.

Innerhalb des Gehauses 10 ist der Sohlenhalter 6
auf der dem Trittsporn 8 sowie dem Vorsprung 9 gegen-
Uberliegenden Seite der Lagerachse 11 Uber ein
Gelenk mit zur Lagerachse 11 paralleler Gelenkachse
12 mit einem Offnungshebel 13 verbunden, welcher sei-
nerseits an einem Schieber 14 mittels einer zur Gelenk-
achse 12 parallelen Schwenkachse 15
schwenkgelagert ist. Der Schieber 14 wird mittels einer
beispielsweise durch Schraubenfedern gebildeten
Federung 16, die an einem Gehé&useteil auf der vom
Sohlenhalter 6 abgewandten Seite des Schiebers 14
stationar abgestitzt ist, in Richtung des Sohlenhalters 6
gespannt und in nicht naher dargestellten Fihrungs-
bahnen im Gehause 10 verschiebbar gehaltert.

Die in Fig. 3 dargestellte Offnungslage des Sohlen-
halters 6 ist als selbsthaltende Ubertotpunktlage ausge-
bildet, in der die Gelenkachse 12 vertikal unterhalb
einer die Achsen der Lagerachse 11 sowie der
Schwenkachse 15 enthaltenden Ebene liegt und durch
die Kraft der Federung 16 in Abwartsrichtung gespannt
wird und den Sohlenhalter 6 mit einer Nase unterhalb
der Gelenkachse 12 gegen eine Geh&useunterseite
drangt.

Beim Einstieg in die Bindung wird die Sohle 7 mit
ihrem einen Langsrand geméaB Fig. 3 unter den dafdr
vorgesehenen Vorsprung am stationdren Sohlenhalter
5 geschoben und am anderen Langsrand auf den Tritt-
sporn 8 des Sohlenhalters 6 aufgesetzt. Wenn nunmehr
die Sohle 7 mit dem Schuh niedergetreten wird, wird der
Sohlenhalter 6 in Richtung der aus Fig. 2 ersichtlichen
Einspannlage geschwenkt, wobei die Federung 16 den
Sohlenhalter 6 in Richtung dieser Einspannlage spannt,
sobald die Gelenkachse 12 eine Lage oberhalb der die
Achsen von Lagerachse 11 und Schwenkachse 15 ent-
haltenden Ebene erreicht. Dementsprechend kann die
Sohle 7 auch dann spielfrei festgehalten werden, wenn
auf der Unterseite der Sohle 7 eine Schnee- oder Eis-
schicht begrenzter Dicke anhaftet.

Die einspannseitige Endlage des Sohlenhalters 6
ist selbsthemmend ausgebildet, wobei eine die Achsen
von Lagerachse 11 und Gelenkachse 12 enthaltende
Ebene und eine die Achsen von Gelenkachse 12 und
Schwenkachse 15 enthaltene Ebene in der genannten
Endlage einen nach abwarts V-férmig getffneten Win-
kel bilden, der kleiner als ein rechter Winkel ist. Zwi-
schen der Sohle 7 und dem Sohlenhalter 6 in Richtung
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der Offnungslage des Sohlenhalters 6 wirkende Krafte
kénnen in der Lage des Sohlenhalters 6 gemas Fig. 2
praktisch keinerlei Reaktionskrafte bewirken, die den
Schieber 14 gegen die Kraft der Federung 16 in Fig. 2
nach rechts schieben kénnten.

Um auch dann eine nicht ausldésbare Halterung der
Sohle 7 zu gewahrleisten bzw. anzuzeigen, wenn der
Sohlenhalter 6 noch nicht die Endlage der Fig. 2
erreicht hat, ist am freien Ende des Offnungshebels 13
ein Schwenkhaken 17 angeordnet, welcher an einem
am Offnungshebel 13 angeordneten Stab 18 mit zur
Schwenkachse 15 des Offnungshebels 13 paralleler
Langsachse drehgelagert und mittels einer Feder relativ
zum Offnungshebel 13 im Uhrzeigersinn in eine End-
lage gespannt wird. Dazu kann der Stab 18 als Drehs-
tab ausgebildet sein.

Wenn der Offnungshebel 13 aus der Lage der Fig.
3 beim Niedertreten der Sohle 7 im Uhrzeigersinne
schwenkt, hintergreift der Schwenkhaken 17 federnd
einen am Gehause 10 fest angeordneten Zapfen 19, so
daB der Sohlenhalter 6 sowie der Offnungshebel 13, die
nunmehr beide eine der Lage der Fig. 2 angenaherte
Lage erreicht haben mussen, an einer Rickkehr in die
Lage der Fig. 3 gehindert werden. Vielmehr ist eine sol-
che Riickkehr nur méglich, wenn der Schwenkhaken 17
manuell (gegebenenfalls auch mittels eines Skistockes
od.dgl.) relativ zum Offnungshebel 13 entgegen dem
Uhrzeigersinn verschwenkt wird.

Da durch Sichtkontrolle in einfachster Weise Uber-
prift werden kann, ob der Schwenkhaken 17 den Zap-
fen 19 hintergreift, 1aBt sich auch dann, wenn mit
anhaftender Schnee- oder Eisschicht auf der Unterseite
der Sohle 7 in die Bindung eingestiegen wird und der
Sohlenhalter 6 zunachst nicht in seine einspannseitige
Endlage niedergetreten werden kann, ohne weiteres
Uberprifen, ob bereits eine gegen ungewollte Auslé-
sung gesicherte Einspannlage erreicht worden ist. Dies
gilt unabhéangig von der Bemessung der Spannung der
Federung 16 sowie davon, ob der Sohlenhalter 6 beim
Einsteig in die Bindung in eine Ubertotpunktlage beztig-
lich der Federung 16 niedertretbar ist oder nicht.

Die Ausfuhrungform der Fig. 4 bis 6 unterscheidet
sich von der Ausfihrungsform der Fig. 2 und 3 zun&chst
darin, daB die Schwenkachse 15 des Offnungshebels
13 an einem Kipphebel 20 angeordnet ist, der um eine
zur Schwenkachse 15 parallele, stationare Kippachse
21 am Gehause 10 kippbar gelagert ist.

Die Federung 16 ist gegen ein an der Schwenk-
achse 15 angeordnetes bewegliches Widerlager 22
gespannt, so daB sie die Schwenkachse 15 in prinzipiell
gleicher Weise wie bei der Ausfihrungsform der Fig. 2
und 3 in Richtung des Sohlenhalters 6 zu schieben
sucht. Damit ergeben sich weitestgehend gleiche kine-
matische Verhaltnisse wie bei der Ausflihrungsform der
Fig. 2 und 3.

Die Anordnung der Fig. 4 bis 6 ist insofern vorteil-
haft, als die Halterung des Offnungshebels 13 am Kipp-
hebel 20 auch bei eventuellen Verschmutzungen
leichtgangig bleibt, wahrend bei einer Anordnung
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gemaB den Fig. 2 und 3 vergleichsweise wenige Teile
montiert werden mlssen.

Bei der Ausfiihrungsform der Fig. 4 bis 6 bildet der
Schwenkhaken 17 ein schwenkbares Griffstlick, wel-
ches mit hakenférmigen Vorspringen 23 federnd in
gehauseseitige Aussparungen 24 eingreift, sobald der
Sohlenhalter 6 sowie der Offnungshebel 13 aus der
Lage der Fig. 5 in die Lage der Fig. 6 geschwenkt wor-
den sind. Damit wird eine Riickkehr in die Lage der Fig.
5 erst dann wieder mdglich, wenn das Giriffstiick am
Schwenkhaken 17 willentlich bzw. manuell gegen die
Kraft der Schenkelfeder 25 relativ zum Offnungshebel
13 entgegen dem Uhrzeigersinn geschwenkt wird.

Bei der Ausfuhrungsform der Fig. 7 bis 9 wirkt der
bewegliche Sohlenhalter 6 unmittelbar mit einem Schie-
ber 26 zusammen, der durch mehrere, parallel ange-
ordnete Schraubendruckfedern 27 in den Fig. 7 bis 9
nach rechts gedrangt wird. Auf der dem Sohlenhalter 6
zugewandten Seite besitzt der Schieber 26 eine
Schragflache 28, die an ihrem unteren Ende in eine
relativ steile Anschlagflache 29 Ubergeht.

Der Sohlenhalter 6, welcher durch eine nicht darge-
stellte Ruckstellfeder entgegen dem Uhrzeigersinn
gespannt wird, besitzt schieberseitig einen Nocken 30,
welcher in der Freigabelage des Sohlenhalters 6 geman
Fig. 8 mit einem schwach gewdélbten Bereich, dessen
Krimmungszentrum in die Achse der Lagerachse 11
des Sohlenhalters 6 fallt, mit der Anschlagflache 29 der-
art zusammenwirkt, daB die in Fig. 8 eingenommene
Lage des Sohlenhalters 6 gehalten und der Schieber 26
an einer Verschiebung nach rechts gehindert wird.

Sobald der Sohlenhalter 6 beim Einstieg in die Bin-
dung, d.h. beim Aufsetzen der Schuhsohle auf den Tritt-
sporn 8, in Richtung der Lage der Fig. 7 niedergetreten
wird, gleitet der Nocken 30 mit einem stark gewélbten
Bereich auf die Schragflache 28 auf, mit der Folge, daB
die Federn 27 den Schieber 26 unter Schwenkung des
Sohlenhalters 6 im Uhrzeigersinne nach rechts schie-
ben kénnen.

Sobald der Schieber 26 die Lage der Fig. 8 hinrei-
chend weit nach rechts verlassen hat, lassen sich Rie-
gelstifte 31 in das Gehause 10 einschieben, welche in
eingeschobener Lage eine Riickkehr des Schiebers 26
in die Lage der Fig. 8 verhindern. Dies ist gleichbedeu-
tend damit, daB bei eingeschobenen Riegelstiften 31
der Sohlenhalter 6 nicht in die Freigabelage der Fig. 8
gelangen kann.

Um den Schieber 26 bei herausgezogenen Riegel-
stiften 31 in die Lage der Fig. 8 bringen zu kénnen, ist
ein Seilzug mit schieberseitigen Rollen 32 und gehau-
seseitigen Rollen 33 vorgesehen, wobei das eine Ende
des nach Art eines Flaschenzuges Uber die Rollen 32
und 33 geflihrten Seiles 34 am Schieber 26 bzw. am
Gehéuse 10 und das andere Ende des Seiles an einem
Griffsttick 35 befestigt ist, welches in Aufwartsrichtung
gezogen wird, um den Schieber 26 in den Fig. 7 bis 9
nach links zu schieben. Wird das Giriffstlick 35 losgelas-
sen, wird Uberschissiges Seil 34 von einem im Giiff-
stiick 35 untergebrachten federbelasteten Wickel (nicht
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dargestellt) zur Vermeidung von Schlaffseil aufgewik-
kelt. Die den Wickel betatigenden Federn sind so
schwach dimensioniert, daB die Federn 27 den Schie-
ber 26 bei losgelassenem Giriffstlick 35 mit gréBerer
Kraft nach rechts schieben kdnnen.

Bei der Ausfiihrungsform der Fig. 10 und 11 ist der
bewegliche Sohlenhalter 6 wiederum um seine Lager-
achse 11 schwenkbar am nicht naher dargestellten
Snowboard angeordnet und wiederum nach Art eines
doppelarmigen Hebels ausgebildet, wobei der eine
Hebelarm den Trittsporn 8 sowie den Vorsprung 9 auf-
weist und der andere Hebelarm in Verlangerung dieses
Vorsprunges 9 eine Bohrung 36 mit seitlichen Axial-
schlitzen 37 besitzt. Innerhalb der Bohrung 36 ist eine
Schraubendruckfeder 38 od.dgl. angeordnet, die eine in
den Axialschlitzen 37 seitwarts verschiebbare Achse 39
in Fig. 10 nach links drangt.

Die Achse 39 ist beidseitig des Sohlenhalters 6 an
Armen 40 gehaltert, die als Teile eines Winkelhebels 41
ausgebildet sind, welcher an stationaren Lagerbdcken
42 auf den vom Sohlenhalter 6 abgewandten Seiten der
Arme 40 schwenkbar gelagert ist. Dazu kann der Win-
kelhebel 41 mit an ihm angeordneten Lagerzapfen 43 in
entsprechende Lageraugen der Lagerbdcke 42 einge-
setzt sein.

An seinem von den Armen 40 entfernten freien
Ende tragt der Winkelhebel 41 den Schwenkhaken 17,
welcher am Winkelhebel 41 mittels des Stabes 18 dreh-
bar angeordnet ist, wobei eine nicht naher dargestellte
Federung den Schwenkhaken 17 in Fig. 10 entgegen
dem Uhrzeigersinn in die dort dargestellte Endlage rela-
tiv zum Winkelhebel 41 spannt. Gegebenenfalls kann
dazu der Stab 18 wiederum als Drehstab ausgebildet
sein.

Der Schwenkhaken 17 wirkt mit einem am Snow-
board angeordneten stationdren Haken 44 zusammen,
den der Schwenkhaken 17 hintergreift, sobald der Win-
kelhebel 41 eine an die in Fig. 10 dargestellte Endlage
angenaherte Lage erreicht.

Wenn der Winkelhebel 41 aus der in Fig. 10 darge-
stellten Lage im Uhrzeigersinn manuell geschwenkt
werden soll, muB der Schwenkhaken 17 relativ zum
Winkelhebel 41 ebenfalls manuell geschwenkt werden,
um den Schwenkhaken 17 auBer Eingriff mit dem sta-
tionaren Haken 44 zu bringen. Durch die Schwenkung
des Winkelhebels 41 im Uhrzeigersinn wird der Sohlen-
halter 6 in seine Freigabelage hochgeschwenkt, die
bezuglich der Feder 38 eine Ubertotpunktlage bildet,
indem die Achse 39 in der entgegen dem Uhrzeigersinn
verschwenkten Endlage des Sohlenhalters 6 eine Posi-
tion unterhalb einer Ebene erreicht, die die Achsen der
Lagerachse 11 und der Lagerzapfen 43 enthalt.

Beim Einstieg in die Bindung wird dann mit der
Schuhsohle der Trittsporn 8 niedergetreten, so daB der
Sohlenhalter 6 in die Einspannlage der Fig. 10
schwenkt. Dabei wird der Winkelhebel 41 vor Erreichen
seiner auf dem Snowboard aufliegenden Endlage, die
eine Ubertotpunktlage bilden kann, durch Zusammen-
wirken des Schwenkhakens 17 mit dem stationaren
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Haken 44 gegen Ruckkehr in seine der Freigabelage
des Sohlenhalters 6 zugeordnete Stellung verriegelt.

Alle dargestellten Ausfiihrungsformen sind derart
ausgebildet, daB in Einspannlage des beweglichen
Sohlenhalters 6 seitlich der Sohle 7 bzw. des Schuhs
nur flache Bindungsteile vorhanden sind, welche dar-
Uber hinaus so ausgebildet bzw. angeordnet sind, dafB
sie bei Kraftbeaufschlagung in Abwartsrichtung den
Sohlenhalter 6 nicht in dessen Freigabelage bringen
kénnen. Dies ist insbesondere dann von Wichtigkeit,
wenn ein Snowboardfahrer bei der Fahrt in einem
Schlepplift lediglich mit einem FuB in der zugehdrigen
Bindung eingespannt ist, wahrend der andere FuB fir
den Einstieg in den Lift bzw. den Ausstieg aus dem Lift
frei bleibt und damit - unwillentlich - von oben auf ein
Bindungsteil der Bindung des eingespannten FuBes
aufgesetzt werden kdnnte.

Anstelle der Elemente 17 und 31 kénnen prinzipiell
beliebige entsperrbare Sperrelemente vorgesehen
sein, die nach Erreichen einer Einspannlage des Soh-
lenhalters 6 dessen ungewollte Rickkehr in die Freiga-
belage verhindern bzw. nur eine Bewegung des
Sohlenhalters 6 in Richtung seiner einspannseitigen
Endlage zulassen.

Abweichend von der Darstellung in Fig. 9 sowie der
obigen Beschreibung kénnen die Riegelstifte 31 auch
entfallen. Denn die Federn 27 in Fig. 9 kénnen ohne
weiteres sehr stark bemessen sein, auBerdem kann
das Gefalle der Schragflache 28 hinreichend gering
sein, so dafB die zwischen Schuhsohle 7 und Sohlenhal-
ter 6 auftretenden Krafte beim Snowboardfahren kei-
nesfalls zu einer Auslésung des Sohlenhalters 6 flihren
kénnen und eine Ausldsung durch starke Federkrafte
und/oder Selbsthemmung zwischen Sohlenhalter 6 und
Schragflache 28 verhindert wird. Mit dem Seilzug las-
sen sich auch starke Federkréafte mit geringem Kraftauf-
wand Uberwinden.

Patentanspriiche

1. Bindung flir Snowboards od.dgl., mit mindestens
einem beweglichen Sohlenhalter, welcher beim
Einstieg in die Bindung mit der Sohle des Schuhs
aus einer selbsthaltenden Freigabelage in eine die
Sohle festhaltende Einspannlage niedertretbar ist,
sowie mit einem willkirlich betatigbaren Offnungs-
organ, welches mit dem Sohlenhalter antriebsma-
Big zwangsgekoppelt ist,
dadurch gekennzeichnet,
dafB der Sohlenhalter (6) bei Erreichen einer Ein-
spannlage

- von seiner einspannseitigen Endlage noch
einen Abstand entsprechend einer vorgegebe-
nen Schneespannhthe aufweist,

- mit vorgebbarer Kraft mittels einer Federung
(16,27) in Richtung seiner vorgenannten End-
lage spannbar ist und

- mittels eines willkirlich auslésbaren Sperror-
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gans (17,23,31), welches bei Erreichen der
Einspannlage in seine Sperrlage fallt bzw.
bringbar ist, gegen eine Rickkehr in die Freiga-
belage gesperrt wird bzw. sperrbar ist.

Bindung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Sperrlage des Sperrorgans (17,23,31)
durch Sichtkontrolle Uberprifbar ist.

Bindung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Sperrorgan (17) mit dem Offnungsorgan
(13) zusammenwirkt.

Bindung nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Sperrorgan (17) am Offnungsorgan (13)
angeordnet ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
daB

- das Offnungsorgan als Hebel (13) ausgebildet
ist, welcher mit zur Oberseite des Snowboards
od.dgl. etwa paralleler Schwenkachse (15) an
einem Schwenklager angeordnet ist, das in
einer zur Oberseite parallelen und zur
Schwenkachse (15) quer verlaufenden Rich-
tung beweglich ist,

- der Hebel (13) an einem von der Schwenk-
achse (15) entfernten Gelenk (12) am Sohlen-
halter (6) angelenkt ist,

- der Sohlenhalter (6) an einem stationaren
Lager mit vom Gelenk (12) entfernter Lager-
achse (11) angeordnet ist,

- die Federung (16) das Schwenklager (15) in
Richtung des Gelenks (12) spannt und

- die Gelenkachse (12) zumindest in Freigabe-
lage des Sohlenhalters (6) eine Ubertotpunkt-
lage einnimmt.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,

daB das Offnungsorgan bzw. der Offnungshebel
(13) an einem Schieber (14) schwenkgelagert ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,

daB das Offnungsorgan bzw. der Offnungshebel
(13) an einem Hebel (20) parallel zur Oberseite des
Snowboards beweglich gelagert ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet,

daB der bewegliche Sohlenhalter (6) die Sohle (7)
in einem mittleren Bereich einer Sohlenlangsseite
erfaBt und mit einem stationdren Sohlenhalter (5)
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10.

auf der anderen Sohlenlangsseite kombiniert ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Sohlenhalter (6) durch einen Schieber (26)
steuerbar ist, welcher mittels einer Schragflache
(28) mit einem Nocken (30) am Sohlenhalter
zusammenwirkt und durch Federn (27) in eine
Bewegungsrichtung gespannt ist, in der der Soh-
lenhalter (6) in Richtung seiner Einspannlage
bewegt wird, und daB ein Seilzug (32 bis 35) zur
Verstellung des Schiebers (26) gegen die Kraft der
Federn (27) vorgesehen ist.

Bindung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,

daB der Sohlenhalter (6) mittels eines Winkelhe-
bels (41) steuerbar ist, der eine am einen Schenkel
(40) angeordnete Achse (39) aufweist, die in einem
am Sohlenhalter (6) angeordneten Schilitz (37) seit-
warts, quer zur Richtung der Schwenkachse (11)
des Sohlenhalters (6) verschiebbar angeordnet ist
und mittels einer am Sohlenhalter angeordneten
Feder (38) von der Schwenkachse (11) wegge-
drangt wird.
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