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Description

L'invention concerne un dispositif de verrouillage
d'un ouvrant de véhicule automobile comportant des
moyens de blocage de la tringlerie.

L'invention concerne plus particuliérement un dis-
positif de verrouillage pour un ouvrant de véhicule auto-
mobile, du type dans lequel un organe de manoeuvre
est susceptible d'étre déplacé d'une premiére position
de repos vers une seconde position de déverrouillage
dans laquelle il provoque le déverrouillage d'une serrure
de 'ouvrant, par l'intermédiaire d'une tringlerie, afin de
permettre l'ouvertiure de I'ouvrant, du type dans lequel
un verrou de condamnation permet de rendre l'organe
de manoeuvre inopérant pour empécher I'ouverture de
I'ouvrant.

Il existe différentes méthodes pour condamner
I'ouverture d'un tel dispositif de verrouillage.

Une premiére possibilité consiste a prévoir I'immo-
bilisation de I'organe de manoeuvre soit directement,
soit par immobilisation d'un des éléments de la tringlerie
qui relie l'organe de manoeuvre a la serrure. Un tel
agencement présente l'inconvénient qu'en cas de tenta-
tive d'effraction du dispositif de verrouillage, il est possi-
ble de forcer sur l'organe de manoeuvre depuis
I'extérieur du véhicule et d'endommager ainsi soit
I'organe de manoeuvre, soit I'un des éléments de la trin-
glerie.

Afin d'éviter un tel endommagement, il a été pro-
posé de condamner le dispositif de verrouillage par des
moyens qui suppriment momentanément la liaison
mécanique entre I'organe de manoeuvre et la serrure
en débrayant la tringlerie, soit par rapport a I'organe de
manoeuvre, soit par rapport a la serrure.

Ainsi, il est possible de manipuler l'organe de
manoeuvre sans provoquer l'ouverture de la serrure et
sans exercer sur ces éléments de contraintes suscepti-
bles de provoquer leur endommagement ou leur rup-
ture.

Toutefois, dans un tel agencement, si le cambrio-
leur parvient a introduire au niveau du dispositif de ver-
rouillage un outil lui permettant d'agripper un élément
de la tringlerie, il peut provoquer le déverrouillage de la
serrure.

L'invention a donc pour but de proposer un disposi-
tif de verrouillage qui permette, en position verrouillée,
d'assurer une condamnation fiable de la serrure sans
pour autant qu'il soit possible d'endommager le disposi-
tif en manipulant l'organe de manoeuvre.

Dans ce but, l'invention propose un dispositif de
verrouillage pour un ouvrant de véhicule automobile, du
type comportant un organe de manoeuvre pour provo-
quer le déverrouillage d'une serrure de l'ouvrant par
l'intermédiaire d'une tringlerie, afin de permettre l'ouver-
ture de l'ouvrant, et du type dans lequel un verrou de
condamnation permet de rendre I'organe de manoeuvre
inopérant, la tringlerie comportant un doigt de transmis-
sion mobile, qui est commandé par le verrou de con-
damnation entre une position active, dans laquelle il
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coopére avec I'organe de manoeuvre pour provoquer le
déverrovuillage de la serrure, et une position débrayée
dans laquelle il n'est plus susceptible de coopérer avec
l'organe de manoeuvre, et dans laquelle le doigt de
transmission coopére avec une surface de butée du dis-
positif de verrouillage pour bloquer tout mouvement de
la tringlerie dans le sens du déverrouillage de la serrure,
caractérisé en ce que la tringlerie comporte une bat-
teuse sur laquelle le doigt de transmission est monté a
coulissement selon une direction sensiblement perpen-
diculaire a la direction du mouvement de la batteuse
lorsque la fringlerie est commandée par l'organe de
manoeuvre pour déverrouiller la serrure.

Selon d'autres caractéristiques de l'invention :

- l'organe de manoeuvre et la batteuse sont montés
articulés respectivement autour de deux axes per-
pendiculaires sur un bati du dispositif, la batteuse
s'étend sensiblement parallélement a I'axe d'articu-
lation de I'organe de manoeuvre, le doigt de trans-
mission est monté a une exirémité libre de la
batteuse et est susceptible de coulisser selon la
direction générale de la batteuse entre sa position
active, dans laquelle il coopére avec un levier de
l'organe de manoeuvre, et sa position débrayée
dans laquelle il coopére avec la surface de butée du
bati ;

- le verrou de condamnation est un verrou rotatif
d'axe paralléle a I'axe d'articulation de la batteuse,
et le verrou entraine en rotation autour de son axe
un pion excentré qui provoque le déplacement du
doigt de transmission par l'intermédiaire d'une biel-
lette qui est articulée sur le pion ;

- la biellette est réalisée venue de matiére avec le
doigt de transmission ;

- la batteuse est ramenée élastiquement vers une
position de repos qui correspond a une position de
verrouillage de la serrure et dans laquelle elle coo-
pére avec une surface d'appui du bati du dispositif,
et en position débrayée du doigt de transmission, la
batteuse est immobilisée selon les deux sens
autour de son axe d'articulation ;

- lorsque le doigt de transmission est en position
débrayée et lorsque l'organe de manoeuvre est
amené dans sa position sans laquelle il provoque le
déverrovuillage de la serrure, l'organe de manoeu-
vre fait obstacle au retour du doigt dans sa position
active.

D'autres caractéristiques et avantages de linven-
tion apparaitront a la lecture de la description détaillée
qui suit pour la compréhension de laquelle on se repor-
tera aux dessins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective avec arrache-
ment partiel d'un dispositif de verrouillage conforme
aux enseignements de l'invention ;

- lafigure 2 est une vue en perspective éclatée d'une
partie d'un tel dispositif ;
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- lafigure 3 est une vue de la face interne d'un tel dis-
positif dans laquelle I'organe de manoeuvre est en
position de repos et dans laquelle le doigt de trans-
mission est en position active ;

- lafigure 4 est une vue en section selon la ligne 4-4
de la figure 3 ;

- lesfigures 5 et 6 sont des vues similaires aux figu-
res 3 et 4 dans lequel le doigt de transmission est
en position active et I'organe de manoeuvre est en
position de déverrouillage ;

- les figures 7 et 8 sont des vues similaires a celles
des figures 3 et 4 dans lesquelles le dispositif est
représenté avec le doigt de transmission en posi-
tion débrayée ;

- lafigure 9 est une vue en perspective plus détaillée,
en éclaté avec arrachement, du montage a coulis-
sement du doigt de transmission sur la batteuse ;

- les figures 10 et 11 sont des vues de l'arriére, en
perspective, du doigt de transmission représenté
respectivement en position active et en position
débrayée.

On a représenté sur les figures un dispositif 10 de
verrouillage d'un ouvrant de véhicule automobile (non
représenté) tel qu'une porte latérale ou un hayon de cof-
fre.

Le dispositif 10 comporte essentiellement un bati
12 dont une face arriére sensiblement plane 14 est des-
tinée a étre plaquée contre la face interne (non repré-
sentée) d'un panneau de carrosserie, avec interposition
sur tout son pourtour sensiblement rectangulaire d'un
joint en matériau souple 16 sensiblement en forme de
plaque, pour amortir la transmission des vibrations
entre le dispositif 10 et le panneau de carrosserie.

Une poignée de manoeuvre 18 est articulée autour
d'un axe A1 horizontal, paralléle au plan du panneau de
carrosserie, sur le bati 12. La poignée de manoeuvre 18
comporte un bloc de préhension 20 qui est destiné a
s'étendre a I'extérieur du panneau de carrosserie afin
d'étre aisément accessible pour I'utilisateur. La poignée
18 comporte également deux jambages 22 qui s'éten-
dent vers lI'avant en direction de l'intérieur du panneau
de carrosserie. Les jambages 22 sont généralement
regus au travers d'un orifice prévu a cet effet dans le
panneau de carrosserie, et s'étendent également au
travers d'une ouverture centrale 24 du joint souple 16 et
au travers de deux orifices 26 de la plaque principale 15
du bati 12.

Les jambages 22 sont recourbés vers le haut de
maniére que leur extrémité supérieure libre permette
leur articulation sur des flancs 28 du bati 12 qui s'éten-
dent perpendiculairement & la plaque principale 15
depuis sa face interne 30. Une tige 32 est introduite
horizontalement dans des percages 34 des jambages
22 et dans des pergages correspondants 36 des flancs
28 pour permetire le montage a rotation de la poignée
18 sur le boitier 12, autour de I'axe A1. La poignée 18
est ainsi articulée sensiblement parallélement au bord
supérieur 38 de la plaque principale 15, du cbté de la
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face interne de la plaque 15 ainsi articulée. La poignée
18 est susceptible d'étre manoeuvrée, depuis I'exté-
rieur, par l'utilisateur entre une position de repos repré-
sentée notamment sur la figure 4 et une position de
déverrouillage représentée a la figure 6 dans laquelle le
bloc de préhension 20 a basculé vers I'extérieur et vers
le haut autour de l'axe A1.

La poignée de manoeuvre 18 est destinée a provo-
quer le pivotement d'une plaque basculante de renvoi
de mouvement appelée batteuse 40 qui est montée a
rotation sur le boitier 12 par une portion sensiblement
centrale, autour d'un axe A2 perpendiculaire a l'axe A1
d'articulation de la poignée 18.

La batteuse 40 est réalisée a partir d'une plaque
métallique et elle est articulée a I'extrémité d'un plot 41
qui s'étend sensiblement horizontalement depuis la
face interne 30 de la plaque principale 15 du bati 12, au
niveau de la partie centrale de son bord supérieur 38.
L'extrémité libre du plot 41 est regue dans un pergage
central 43 de la batteuse 40 qui est maintenue axiale-
ment en appui contre un collet radial du plot 41 par un
systéme du type a goupille.

La batteuse 40 fait office de renvoi de mouvement
agencé entre la poignée 18 et la tringlerie qui com-
mande la serrure.

En effet, 'un des jambages 22 de la poignée 18
comporte un levier 42 qui s'étend sensiblement horizon-
talement vers l'intérieur, lorsque la poignée est en posi-
tion de repos.

Lorsque la poignée est manoeuvrée vers sa posi-
tion de déverrouillage, le levier 42, qui est agencé a
l'opposé du bloc de préhension par rapport a I'axe A1,
s'abaisse vers le bas dans un plan perpendiculaire a
laxe A1, et est destiné a coopérer avec une premiére
extrémité 44 de la batteuse 40 tandis que la seconde
extrémité 46 de la batteuse 40, opposée par rapport a
l'axe A2, est destinée a &tre reliée a une tringle ou & un
cable (non représentés) pour actionner la serrure.

Conformément aux enseignements de linvention,
le levier 42 ne coopére pas directement avec la pre-
miére extrémité 44 de la batteuse 40 mais par l'intermé-
diaire d'un doigt de transmission 48 d'axe A5 qui est
monté a coulissement, selon une direction paralléle a
laxe A1 darticulation de la poignée 18, dans une
lumiére 49 agencée dans la premiére extrémité 44 de la
batteuse 40.

Le doigt de transmission 48 s'étend depuis une
face arriére 47 de la batteuse 40 et il est regu dans une
lumiére 49 grace a un téton 51 de maniére a pouvoir
coulisser entre une position active qui est représentée
plus particuliérement sur les figures 3, 5 et 10 et une
position débrayée qui est représentée sur la figure 7 et
11.

En position active, le doigt de transmission 48 est
agencé a l'aplomb du levier 42 de la poignée 18 de
sorte que, lorsque I'utilisateur souléve le bloc de pré-
hension 20 de la poignée 18, le levier 42 s'abaisse en
pivotant autour de I'axe A1 pour s'appuyer sur le doigt
de transmission 48 qui, étant sollicité perpendiculaire-
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ment & sa direction de coulissement, provoque la rota-
tion de la batteuse 40 autour de son axe A2 afin de
permettre le déverrouillage de la serrure.

Le doigt de transmission 48 comporte une face
supérieure 45 coopérant avec le levier 42 qui est bom-
bée pour faciliter le mouvement relatif des deux pieces
qui sont articulées autour d'axes orthogonaux.

Lorsque l'utilisateur relache la poignée, des res-
sorts de rappel 50, 52 raménent respectivement la poi-
gnée 18 et la batteuse 40 dans leurs positions initiales
respectives.

Au contraire, lorsque le doigt de transmission 48 est
en position débrayée, il est hors d'atteinte du levier 42
car il est alors décalé du plan de pivotement du levier 42
selon sa direction de coulissement, c'est-a-dire sensi-
blement selon la direction de I'axe A1 d'articulation de la
poignée 18, vers la gauche en considérant les figures.

En variante, non représentée, il est également pos-
sible de prévoir de décaler le doigt de transmission 48
dans le sens opposé, c'est-a-dire en direction de la par-
tie centrale de la batteuse 40.

Ainsi, lorsque le doigt de transmission 48 est en
position débrayée, la manoeuvre de la poignée 18 est
sans effet sur la batteuse 40 et donc sans effet sur la
tringlerie en général et sur la serrure et il n'est pas pos-
sible d'endommager le dispositif.

De plus, et comme on peut le voir particuliérement
sur les figures 1, 7 et 10, le doigt de transmission 48 est
alors en appui par une face inférieure 54 sensiblement
plane sur une surface de butée 56 qui est sensiblement
horizontale et qui s'étend depuis la face arriére 30 de la
plaque principale 15.

Le doigt de transmission 48 étant alors immobilisé
selon la direction verticale, vers le bas, et il est impossi-
ble de provoquer le pivotement de la batteuse 40, dans
le sens anti-horaire en considérant les figures, et il est
donc impossible de provoquer le déverrouillage de la
serrure, méme si l'on réussit a introduire un outil du cété
interne de la serrure et si I'on tente de manoeuvrer la
batteuse 40.

Par ailleurs, la position de repos de la batteuse 40
est déterminée par une surface d'appui 55 formée sur le
boitier 12 et sur laquelle la batteuse 40 s'appuie par son
trongon d'extrémité 46 opposé a celui portant le doigt
48.

La batteuse 40 n'est donc pas susceptible de pivo-
ter dans le sens horaire en considérant les figures, au-
dela de sa position de repos, si bien que lorsque le doigt
de transmission 48 est en position débrayée, le mouve-
ment de la batteuse 40 est bloqué dans les deux sens
autour de son axe de rotation A2.

Selon une caractéristique de l'invention, le doigt de
transmission 48 comporte une face latérale sensible-
ment verticale 58 qui, lorsque le doigt 48 et la poignée
18 sont respectivement en position débrayée et de
déverrovuillage, est agencée en regard d'une face laté-
rale 59 du levier 42 de maniére a interdire le retour du
doigt 48 vers sa position active. Cette disposition per-
met d'éviter que le dispositif 10 puisse étre crocheté en
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introduisant un outil par I'un des orifices 26 de passage
des jambages 22 de la poignée 18, orifices qui peuvent
étre partiellement ouverts lorsque la poignée est en
position de déverrouillage.

Nous allons maintenant décrire le mécanisme de
commande du coulissement du doigt de transmission
48 entre ses positions active et débrayée.

De maniére connue, le dispositif de verrouillage 10
est muni d'un verrou rotatif 60 d'axe A3 dont le corps
principal 62 est monté dans un orifice correspondant
formé dans le boitier, sensiblement au centre de la pla-
que principale 15, au-dessous du plot 41 d'articulation
de la batteuse 40, sensiblement au centre des orifices
26 de passage des jambages 22.

Le corps principal tubulaire 62 est ainsi monté de
maniére que son extrémité arriere dépasse au travers
du panneau de carrosserie pour permettre I'engage-
ment d'une clé qui, si elle correspond a ce verrou, per-
met l'entrainement en rotation dun rotor (non
représenté) du verrou 60, et d'un arbre de sortie 66
d'axe A3 qui dépasse a I'extrémité axiale avant 68 du
verrou 60.

Un disque de renvoi 70 est monté solidaire en rota-
tion sur I'arbre de sortie 66 du verrou 60 et comporte,
sur une face avant 72, un pion cylindrique 74 d'axe A4
paralléle a I'axe A3 du verrou 60 mais excentré par rap-
port a celui-ci.

De préférence, le verrou 60 est du type dans lequel
la course maximale du rotor est de I'ordre d'un quart a
un tiers de tour et le pion 74 est agencé sur le disque 70
de sorte que, pour les deux positions extrémes du rotor
du verrou 60, il occupe deux positions symétriques par
rapport & un plan perpendiculaire a I'axe A1 d'articula-
tion de la poignée 18 passant par I'axe A3 du verrou.

Ainsi, le pion 74 est susceptible d'occuper deux
positions extrémes décalées vers la gauche et vers la
droite autour de I'axe A3 de rotation du verrou, en con-
sidérant les figures, mais situés sensiblement sur au
méme niveau horizontal que la surface de butée hori-
zontale 56 sur laquelle s'appuie le doigt de transmission
48 en position débrayée.

Par ailleurs, le doigt de transmission 48 comporte
une biellette 76 qui s'étend sensiblement selon la direc-
tion de I'axe A1, qui est réalisée venu de matiére avec le
doigt 48, et dont I'extrémité libre est montée a rotation
sur le pion cylindrique 74.

Il n'est pas nécessaire de prévoir d'articulation
entre la biellette 76 et le doigt de transmission 48 car
celui-ci est monté tournant dans la lumiére 49 de la bat-
teuse autour d'un axe AS paralléle a I'axe A4 du pion 74.

De la sorte, lorsque le pion 74 passe d'une position
extréme a 'autre sous I'effet d'une rotation du verrou 60,
la biellette 76 provoque le coulissement du doigt de
transmission 48 entre ses positions active et débrayée.

Dans l'exemple de réalisation qui est représenté
sur les figures, et notamment comme on peut le voir sur
la figure 1, il est prévu par ailleurs des moyens permet-
tant de condamner le dispositif de verrouillage sans
faire usage de la clé du verrou 60.
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Il est connu de I'état de la technique de munir un tel
dispositif de verrouillage de moyens de commande a
distance de la condamnation du dispositif. Ces moyens
comportent généralement un actionneur électrique 78
commandé en fonction de signaux électriques gérés
par une unité de commande (non représentée).

L'actionneur électrique 78 qui est représenté sur
les figures est du type linéaire et il est fixé sur une pla-
tine 79 qui est réalisée venue de matiére avec la plagque
principale 15 du boitier 12.

L'actionneur 78 comporte essentiellement un boi-
tier 79 et une tige de commande 80 mobile en transla-
tion selon une direction paralléle & I'axe A1 d'articulation
de la poignée 18 entre deux positions dont I'écartement
est sensiblement égal a I'écartement des deux positions
active et débrayée du doigt de transmission.

La tige de commande 80 commande la rotation du
disque 70 relié au rotor du verrou par lintermédiaire
d'une barre 82 qui s'étend sensiblement parallélement &
la biellette 76 du doigt 48, en dessous de celle-ci, et qui
relie I'extrémité libre de la tige de commande 80 a un
plot 84 qui est formé sur la face avant 72 du disque de
renvoi 70, diamétralement a I'opposé du pion 74 qui
commande les déplacements du doigt de transmission
48.

Revendications

1. Dispositif de verrouillage pour un ouvrant de véhi-
cule automobile, du type comportant un organe de
manoeuvre (18) pour provoquer le déverrouillage
d'une serrure de I'ouvrant par l'intermédiaire d'une
tringlerie, afin de permettre I'ouverture de I'ouvrant,
et du type dans lequel un verrou de condamnation
(60) permet de rendre I'organe de manoeuvre (18,
42) inopérant, la tringlerie (40) comportant un doigt
de transmission (48) mobile, qui est commandé par
le verrou de condamnation (60) entre une position
active, dans laquelle il coopére avec l'organe de
manoeuvre (18, 42) pour provoquer le déver-
rouillage de la serrure, et une position débrayée
dans laquelle il n'est plus susceptible de coopérer
avec l'organe de manoeuvre, et dans laquelle le
doigt de transmission (48) coopére avec une sur-
face de butée (76) du dispositif de verrouillage (10)
pour bloquer tout mouvement de la tringlerie dans
le sens du déverrouillage de la serrure, caractérisé
en ce que la tringlerie comporte une batteuse (40)
sur laquelle le doigt de transmission (48) est monté
a coulissement selon une direction sensiblement
perpendiculaire a la direction du mouvement de la
batteuse (40) lorsque la tringlerie est commandée
par l'organe de manoeuvre (18) pour déverrouiller
la serrure.

2. Dispositif de verrouillage selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l'organe de manoeuvre (18)
et la batteuse (40) sont montés articulés respecti-
vement autour de deux axes (A1, A2) perpendicu-
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laires sur un bati (12) du dispositif (10), en ce que la
batteuse (40) s'étend sensiblement parallélement a
l'axe d'articulation (A1) de I'organe de manoeuvre
(18), en ce que le doigt de transmission (48) est
monté a une extrémité libre (44) de la batteuse (40)
et est susceptible de coulisser selon la direction
générale de la batteuse (40) entre sa position
active, dans laquelle il coopére avec un levier (42)
de l'organe de. manoeuvre (18), et sa position
débrayée dans laquelle il coopére avec la surface
de butée (56) du bati (12).

Dispositif de verrouillage selon la revendication 2,
caractérisé en ce que le verrou de condamnation
(60) est un verrou rotatif d'axe (A3) paralléle a I'axe
(A2) d'articulation de la batteuse (40), et en ce que
le verrou (60) entraine en rotation autour de son
axe (A3) un pion excentré (74) qui provoque le
déplacement du doigt de transmission (48) par
l'intermédiaire d'une biellette (76) qui est articulée
sur le pion (74).

Dispositif de verrouillage selon la revendication 3,
caractérisé en ce que la biellette (76) est réalisée
venue de matiére avec le doigt de transmission
(48).

Dispositif de verrouillage selon lI'une quelconque
des revendications 1 a 4, caractérisé en ce que la
batteuse (40) est ramenée élastiquement vers une
position de repos qui correspond a une position de
verrouillage de la serrure et dans laquelle elle coo-
pére avec une surface d'appui (55) du béti (12) du
dispositif (10), et en ce qu'en position débrayée du
doigt de transmission (48), la batteuse (40) est
immobilisée selon les deux sens autour de son axe
d'articulation (A2).

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que lorsque le
doigt de transmission (48) est en position débrayée
et lorsque l'organe de manoeuvre (18) est amené
dans sa position sans laquelle il provoque le déver-
rouillage de la serrure, l'organe de manoeuvre (18)
fait obstacle au retour du doigt (48) dans sa position
active.
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