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Description

[0001] La présente invention est relative à une com-
mande pour la manoeuvre d'une disjoncteur à haute
tension.
[0002] Plus précisément, l'invention concerne une
commande comprenant des ressorts rectilignes et per-
mettant d'effectuer les cycles d'ouvertures et de ferme-
tures habituellement demandés par les utilisateurs.
[0003] Le cycle le plus couramment demandé est un
cycle comprenant une ouverture, une refermeture après
0,3 seconde suivi d'une ouverture dans un délai de
0,02s si le défaut n'a pas disparu. Un tel cycle est gé-
néralement désigné par l'abréviation: O-0,3sF-0,02s0.
[0004] On demande aussi au disjoncteur ayant effec-
tué un cycle 0-0,3sF-0,02sO, de pouvoir se refermer
après un délai maximal de 15s, cette fermeture pouvant
être suivie d'une ouverture dans un délai de 0,02s si le
défaut persiste.
[0005] Dans le brevet n° FR 85 15 751, déposé au
nom de la société ALSTHOM, il a été décrit une com-
mande à ressorts rectilignes pour disjoncteur à haute
tension capable d'effectuer les cycles précités.
[0006] Cette commande présente plusieurs inconvé-
nients.
[0007] Le dispositif de réarmement des ressorts est
complexe; il comprend de nombreuses pièces et en par-
ticulier une roue à rochet qui est sujette à une usure
rapide et nécessite son remplacement fréquent.
[0008] Un but de l'invention est de réaliser une com-
mande plus robuste et nécessitant une maintenance
plus légère.
[0009] Le dispositif de réarmement de la commande
décrite dans le brevet précité est encombrant.
[0010] Un autre but de l'invention est de réaliser une
commande plus compacte et respectant davantage une
symétrie axiale, ce qui permet de la loger sous les pôles
du disjoncteur.
[0011] L'invention a pour objet une commande pour
un disjoncteur, permettant d'effectuer un cycle rapide
d'ouverture, de fermeture et de réouverture du disjonc-
teur (cycle O-F-O), ladite commande comprenant une
tige reliée à une tringle de manoeuvre du disjoncteur,
ladite tige étant déplaçable sous l'action d'un premier
ressort, dit ressort de déclenchement, la commande
comprenant en outre un second ressort, dit ressort d'en-
clenchement, disposé dans l'axe du premier ressort, et
dont la détente entraîne la compression du ressort de
déclenchement, la commande comprenant en outre des
moyens de compression du ressort de déclenchement
après une opération de déclenchement, caractérisée en
ce que lesdits moyens de compression comprennent un
moteur disposé sur l'axe desdits ressorts et entraînant
en translation le long de son axe une tige disposée selon
l'axe des ressorts, ladite tige étant solidaire de bras coo-
pérant avec une couronne d'appui du ressort d'enclen-
chement.
[0012] Avantageusement, la couronne d'appui du res-

sort d'enclenchement est solidaire d'un cylindre mobile
dont une extrémité coopère avec un disque d'appui du
ressort de déclenchement lors de la compression dudit
ressort de déclenchement.
[0013] Selon l'invention, ladite extrémité du cylindre
mobile comprend une couronne de doigts pivotants mu-
nis d'un épaulement sur lesquels vient s'appuyer ledit
disque d'appui du ressort de déclenchement lors de la
compression de ce dernier, lesdits doigts venant en con-
tact en fin de course dudit cylindre avec un cylindre fixe
et s'écartant, libérant ledit disque.
[0014] Avantageusement, la course dudit cylindre
mobile dépasse la position normale en butée dudit dis-
que d'appui du ressort de déclenchement, afin de per-
mettre le repositionnement de butées du disque d'appui
du ressort de déclenchement.
[0015] L'extrémité desdits bras est fixé à une couron-
ne commune venant s'appuyer, lors d'une recompres-
sion du ressort d'enclenchement, sur ladite couronne
d'appui du ressort d'enclenchement.
[0016] La course desdits bras dépasse la position
normale en butée de ladit couronne d'appui du ressort
d'enclenchement, afin de permettre le repositionnement
de butées de ladite couronne d'appui.
[0017] Les bras pivotants comportent un dispositif à
passage de point mort pour permettre à la couronne de
doigts de prendre deux positions fixes.
[0018] Le pied de chaque doigt possède une portion
externe coopérant avec un cylindre fixe pour permettre,
en fin de manoeuvre de recompression du ressort d'en-
clenchement, le passage de la couronne de doigts pi-
votants de la position épanouie à la position inverse.
[0019] Un exemple de mise en oeuvre de l'invention
est maintenant décrit, en référence au dessin annexé
dans lequel:

- la figure 1 est une vue schématique en élévation et
partiellement en coupe d'un pôle de disjoncteur mu-
ni de la commande de l'invention,

- la figure 2 est une vue schématique en coupe axiale
de la commande de l'invention, dans la configura-
tion correspondant à l'état fermé du disjoncteur,

- les figures 3 et 4 représentent un doigt de réenclen-
chementt dans deux positions d'utilisation,

- la figure 5 est une vue en coupe axiale de la com-
mande dans la configuration qui suit une ouverture,

- la figure 6 est une vue en coupe axiale de la com-
mande dans une configuration qui suit une referme-
ture,

- la figure 7 est une vue en coupe axiale de la com-
mande dans la configuration qui suit le seconde
ouverture d'un cycle OFO.

[0020] L'exemple décrit concerne un disjoncteur à
une chambre de coupure par pôle; bien entendu la com-
mande de l'invention s'applique à un disjoncteur com-
prenant plusieurs chambres de coupure par pôle, par
exemple deux chambres en T.
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[0021] Dans la Fig.1, la référence 1 désigne une co-
lonne isolante d'un pôle de disjoncteur. La colonne re-
pose sur un châssis 2 fixé au sol.
[0022] Un contact fixe 3 est placé dans la chambre de
coupure 4 remplie de gaz d'isolement tel que l'hexafluo-
rure de soufre SF6.
[0023] La chambre 4 est délimitée, à sa partie infé-
rieure, par un premier flasque 5 auquel est fixée une
première prise de courant 5A, et, à sa partie inférieure,
par un second flasque 7 auquel est fixée une seconde
prise de courant 7A.
[0024] La référence 8 désigne un piston de soufflage
fixe. L'ensemble mobile comprend des contacts 9 et une
tuyère 10 solidaires d'un cylindre 11 coopérant avec le
piston 8. Le cylindre est relié à une tige de manoeuvre
12 qui traverse de manière étanche le flasque 7.
[0025] Cette tige 12 est reliée à une tige 13 faisant
partie de la commande qui a été représentée dans la
figure 1 par le rectangle 14.
[0026] La commande est fixée au châssis 2 par des
moyens non représentés; elle est directement placée
sous le pôle à manoeuvrer.
[0027] On se reportera maintenant à la Fig. 2 qui re-
présente en coupe axiale une commande selon l'inven-
tion, dans la configuration correspondant au disjoncteur
enclenché en fonctionnement normal.
[0028] La commande comprend un bâti métallique
20, de préférence cylindrique d'axe xx, qui est fixé rigi-
dement sous la chambre de coupure du disjoncteur par
des moyens non représentés. Un fond 20A ferme le cy-
lindre 20. Le sommet du bâti comprend un couvercle 21
muni d'un orifice par lequel passe la tringle de manoeu-
vre 12 du pôle de disjoncteur; à la tringle 12 est reliée
une tige 13 munie à son extrémité d'un disque 24 ser-
vant d'appui à un premier ressort 25, coaxial à la tige
13, et destiné à la manoeuvre de déclenchement du dis-
joncteur; pour cettre raison, le ressort 25 est appelé res-
sort de déclenchement. Le ressort 25 est entouré d'un
cylindre 26, coaxial à la tige 13 et de hauteur sensible-
ment égale à celle du ressort 25 lorsque celui-ci est ban-
dé. Le rôle de ce cylindre sera expliqué plus loin. Le
ressort est maintenu bandé par au moins une butée es-
camotable 27 pouvant être manoeuvrée par une bobine
d'ouverture 28 alimentée par des dispositifs non repré-
sentés de manoeuvre et/ou de protection du disjoncteur.
Il peut y avoir plusieurs butées manoeuvrées simulta-
nément, mais dans la suite, pour la clarté de l'exposé,
on ne fera référence qu'à une seule butée.
[0029] La commande comprend un ensemble mobile
comportant un cylindre 30 d'axe xx solidaire d'un disque
31 contre lequel prend appui une première extrémité
d'un second ressort 32 utilisé pour l'enclenchement du
disjoncteur et appelé pour cette raison ressort d'enclen-
chement. La seconde extrémité du ressort 32 prend ap-
pui sur un fond 33 du bâti 20.
[0030] Le ressort 32 est maintenu bandé par au moins
une butée escamotable 34 pouvant être manoeuvrée
par une bobine de fermeture 35 alimentée par les dis-

positifs de manoeuvre et/ou de protection du disjoncteur
non représentés.
[0031] Le cylindre 30 se prolonge par une de série de
doigts 36 pivotants, formant une corolle et pouvant
s'ouvrir de la même manière. Ces doigts, servant au
réarmement du ressort de déclenchement sont appelés
dans la suite doigts de réenclenchement.
[0032] On se référera aux Fig. 3 et 4.
[0033] Chaque doigt 36 possède, environ au tiers de
la longueur en partant de l'extrémité supérieure, un
épaulement d'accrochage 37 dirigé vers l'axe xx. Cha-
que doigt 36, articulé au point O à l'extrémité du cylindre
30, est équipé d'un ressort 38 fixé par une première ex-
trémité au doigt lui-même et par sa seconde extrémité,
au cylindre 30. Ce ressort constitue un dispositif à pas-
sage de point mort ou "tumbler", permettant au doigt 36
d'occuper deux positions fixes de part et d'autre de l'axe
O d'articulation du doigt. Enfin la partie externe 39 du
pied du doigt coopère avec une chemise fixe 30A
coaxiale au cylindre 30 pour ramener les doigts de la
position épanouie à la position inverse, lorsque le cylin-
dre 30 arrive en position basse.
[0034] On revient à la Fig.2.
[0035] Lorsque le ressort 32 est détendu, il peut être
bandé à nouveau par un dispositif comprenant des bras
40, parallèles à l'axe xx, disposés régulièrement autour
de cet axe, au nombre de 2 ou 3 par exemple. Les bras
traversent le fond 33 par des ouvertures appropriées. A
leur extrémité supérieure, les bras sont réunis par une
couronne horizontale 41. A leur autre extrémité, les bras
40 sont fixés à une plaque 42 (en variante des bras), à
laquelle est fixée l'extrémité d'une tige 43 filetée, d'axe
xx, pouvant être déplacée en translation le long de l'axe
xx au moyen d'un moteur électrique 44, pouvant tourner
dans les deux sens.
[0036] Le moteur 44 et la tige 43 sont logés dans un
logement cylindrique 45 solidaire du fond 33 et fermé
par une plaque 46 munie d'un trou 46 pour le passage
de la tige 43. Le cylindre 45 sert en outre de guidage au
cylindre 30.
[0037] Le fonctionnement de la commande est le sui-
vant.
[0038] Lorsque le disjoncteur est en fonctionnement
normal, en position enclenchée, les ressorts 25 et 32
sont bandés, maintenus respectivement par les butées
27 et 34 (Fig.2).
[0039] Lorsqu'un ordre d'ouverture est donné, la bo-
bine d'ouverture 28 est alimentée et provoque l'esca-
motage de la butée 27 qui pivote dans le sens de la flè-
che F1. Le ressort de déclenchement 25 se détend, en-
traînant la tringle de manoeuvre du disjoncteur (Fig.5).
On constate qu'en fin de course, le plateau 24 repose
sur les épaulements des doigts 36.
[0040] Un ordre d'enclenchement, donné 0,3s après
l'ouverture du disjoncteur, se traduit par l'alimentation
de la bobine de fermeture 35, qui entraîne l'escamotage
de la butée 34 qui tourne dans le sens de la flèche F2.
[0041] Le ressort 32 se détend, ce qui provoque le dé-
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placement du cylindre 30. Les doigts 36 entraînent le
disque 24, ce qui provoque l'enclenchement du disjonc-
teur ainsi que la compression du ressort de déclenche-
ment 25. La position normale du disque 24 est dépassée
de quelques millimètres, ce qui permet à la butée 27 de
se remettre en place. Lorsque les extrémités des doigts
36 viennent au contact du cylindre 26, dont l'extrémité
est découpée en biseau, les doigts 36 s'écartent (Fig.
4), libérant le disque 24 qui retombe sur sa butée 27.
Grâce au ressort 38, les doigts 36 restent en position
épanouie. A la suite de cet enclenchement, la comman-
de a la configuration représentée dans la Fig.6. On ob-
serve qu'en fin de manoeuvre d'enclenchement, la cou-
ronne 31 vient au contact de la couronne 41.
[0042] Le ressort 32 a une force supérieure à celle du
ressort 25 pour assurer à la fois le mouvement d'enclen-
chement de l'ensemble mobile et la compression du res-
sort 25.
[0043] Une seconde ouverture, en cas de persistence
du défaut, peut être effectuée. Elle sera obtenue comme
préécédemment par l'alimentation de la bobine d'ouver-
ture 28 qui entraînera l'escamotage de la butée 27 et la
détente du ressort 25.
[0044] A la fin de la seconde ouverture, la configura-
tion de la commande sera celle de la Fig.7.
[0045] Selon les normes en vigueur, le disjoncteur
doit pouvoir être réenclenché dans un délai donné, par
exemple de 10 secondes. La commande de l'invention
le permet: dès la fin de la seconde ouverture du disjonc-
teur, le moteur 44 est mis en marche; il fait pivoter la
tige filetée 43 qui entraîne le disque 42 et les bras 40.
La couronne 41 entraîne la couronne 31 et le cylindre
30 dont elle est solidaire. Le ressort 32 est comprimé
par cette manoeuvre. Comme précédemment, il est pré-
vu une légere surcourse de la tige 43 pour permettre à
la butée de se repositionner sur la couronne 31. Le mo-
teur 44 est arrêté et à ce moment la configuration est
celle de la Fig. 8. Le moteur est immédiatement mis en
route, dans le sens inverse de celui qu'il avait précé-
demment, pour ramener la commande dans la configu-
ration de la Fig.2, c'est-à-dire avec la couronne 41 en
position haute.
[0046] La durée de 10 secondes pour effectuer cette
manoeuvre est sufisamment longue pour autoriser l'uti-
lisation d'un moteur de faible puissance, par exemple
de l'ordre 150 W.
[0047] L'invention permet d'éviter les inconvénients
mentionnés dans le préambule, en particulier les diffi-
cultés créées par les roues à rochet. La commande est
compacte et parfaitement de révolution, ce qui lui con-
fère un encombrement réduit.

Revendications

1. Commande pour un disjoncteur, permettant d'effec-
tuer un cycle rapide d'ouverture, de fermeture et de
réouverture du disjoncteur (cycle O-F-O), ladite

commande comprenant une tige (13) reliée à une
tringle de manoeuvre du disjoncteur (12), ladite tige
étant déplaçable sous l'action d'un premier ressort
(25), dit ressort de déclenchement, la commande
comprenant en outre un second ressort (32), dit res-
sort d'enclenchement, disposé dans l'axe (xx) du
premier ressort, et dont la détente entraîne la com-
pression du ressort de déclenchement (25), la com-
mande comprenant en outre des moyens de com-
pression du ressort de déclenchement (25) après
une opération de déclenchement, caractérisée en
ce que lesdits moyens de compression compren-
nent un moteur (44) disposé sur l'axe desdits res-
sorts (25, 32) et entraînant en translation le long de
son axe une tige (43) disposée selon l'axe (xx) des
ressorts, ladite tige étant solidaire de bras (40) coo-
pérant avec une couronne (31) d'appui du ressort
d'enclenchement (32).

2. Commande selon la revendication 1, caractérisée
en ce que la couronne d'appui (31) d'appui du res-
sort d'enclenchement (32) est solidaire d'un cylin-
dre mobile (30) dont une extrémité coopère avec un
disque (24) d'appui du ressort de déclenchement
(25) lors de la compression dudit ressort de déclen-
chement (25).

3. Commande selon la revendication 2, caractérisée
que ladite extrémité du cylindre mobile (30) com-
prend une couronne de doigts pivotants (36) munis
d'un épaulements (37) sur lesquels vient s'appuyer
ledit disque (24) d'appui du ressort de déclenche-
ment (25) lors de la compression de ce dernier, les-
dits doigts venant en contact en fin de course dudit
cylindre (30) avec un cylindre fixe (26) et s'écartant,
libérant ledit disque (24).

4. Commande selon la revendication 3, caractérisé
en ce que la course dudit cylindre mobile (30) dé-
passe la position normale en butée dudit disque
(24) d'appui du ressort de déclenchement, afin de
permettre le repositionnement de butées (27) du
disque (24).

5. Commande selon l'une des revendications 1 à 4,
caractérisée en ce que l'extrémité desdits bras
(40) est fixé à une couronne commune (41) venant
s'appuyer, lors d'une recompression du ressort
d'enclenchement (32), sur ladite couronne d'appui
(31) du ressort d'enclenchement (32).

6. Commande selon la revendication 5, caractérisé
en ce que la course desdits bras (40) dépasse la
position normale en butée de ladite couronne (31)
d'appui du ressort d'enclenchement (32), afin de
permettre le repositionnement de butées (34) de la-
dite couronne.
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7. Commande selon l'une des revendications 1 à 6,
caractérisée en ce que les bras pivotants (36)
comportent un dispositif (38) à passage de point
mort pour permettre à la couronne de doigts (36) de
prendre deux positions fixes.

8. Commande selon la revendication 7, caractérisée
en ce que le pied de chaque doigt (36) possède
une portion externe (39) coopérant avec un cylindre
fixe (30A) pour permettre, en fin de manoeuvre de
recompression du ressort d'enclenchement (32), le
passage de la couronne de doigts pivotants (36) de
la position épanouie à la position inverse.

9. Commande selon l'une des revendications 1 à 8,
caractérisée en ce qu'une compression du ressort
d'enclenchement (32) est immédiatement suivie,
par manooeuvre du moteur (44) dans le sens inver-
se, d'un repositionnement en position haute de la
couronne (41) commune aux bras (40).

Patentansprüche

1. Steuerung für einen Lasttrennschalter, der es er-
möglicht schnelle Zyklen der öffnung, des Schlie-
ßens und der Wiederöffnung des Lasttrennschal-
ters (Zyklus O-F-O) durchzuführen, wobei die
Steuerung einen Stab (13) umfasst, der mit einem
Betätigungsgestänge des Lasttrennschalters (12)
verbunden ist, wobei die Stange unter der Wirkung
einer ersten Feder (25) versetzbar ist, die als Aus-
kopplungsfeder bezeichnet wird, wobei die Steue-
rung andererseits eine zweite Feder (32) umfasst,
die als Einkoppelfeder bezeichnet wird, die in der
Achse (xx) der ersten Feder angeordnet ist und de-
ren Entspannung die Kompression der Auskopp-
lungsfeder (25) bewirkt, wobei die Steuerung wei-
terhin Kompressionseinrichtungen der Auskopp-
lungsfeder (25), nach einem Auskopplungsvorgang
umfasst, dadurch gekennzeichnet, dass die
Kompressionseinrichtungen einen Motor (44) um-
fassen, der auf der Achse der Federn (25, 32) an-
geordnet ist und entlang seiner Achse einen Stab
(43) in Translation versetzt, der entlang der Achse
(xx) der Federn angeordnet ist, wobei der Stab mit
einem Arm (40) versehen ist, der mit einem An-
schlagkranz (31) der Einkopplungsfeder (32) zu-
sammenwirkt.

2. Steuerung nach Anspruch 1, dadurch gakennzeich-
net dass der Anschlagkranz (31) der Einkopplungs-
feder (32) mit einem beweglichen Zylinder (30) ver-
sehen ist, dessen eines Ende mit einer Anschlag-
scheibe (24) der Auskopplungsfeder (25), während
der Kompression der Auskopplungsfeder (25) zu-
sammenwirkt.

3. Steuerung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Ende des beweglichen Zylin-
ders (30) einen Kranz mit schwenkbaren Fingern
(36) umfasst, die mit Schultern (37) versehen sind,
auf denen die Anschlagscheibe (34) der Auskopp-
lungsfeder (25) während der Kompression der letz-
teren zu liegen kommt, wobei die Finger zum Ende
der Bewegung des Zylinders (30) mit einem festen
Zylinder (26) in Kontakt kommen und sich öffnen,
wodurch die Scheibe (24) gelöst wird.

4. Steuerung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Bewegung des beweglichen Zy-
linders (30) die normale Position in Anlage gegen
die Anschlagscheibe (24) der Auskopplungsfeder
überschreitet, um eine Repositionierung der Wider-
lager (27) der Scheibe (24) zu ermöglichen.

5. Steuerung nach einem der Ansprüche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dass das Ende des Arms
(40) an einer allgemeinen Krone (41) befestigt ist,
die während einer Rekompression einer Einkopp-
lungsfeder (32) in Anlage gegen den Anschlag-
kranz (31) der Einkopplungsfeder (32) kommt.

6. Steuerung nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Weg des Armes (40) die Nor-
malposition in Anschlag gegen den Anschlagkranz
(31) der Einkopplungsfeder (32) überschreitet, um
eine Repositionierung der Widerlager (34) des
Kranzes zu ermöglichen.

7. Steuerung nach einem der Ansprüche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, dass die schwenkbaren
Arme (36) eine vorrichtung (38) für einen Durch-
gang durch den Totpunkt umfassen, um es dem Fin-
gerkranz (36) zu ermöglichen, zwei feste Positio-
nen einzunehmen.

8. Steuerung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Fuß eines jeden Fingers (36)
einen externen Bereich (39) besitzt, der mit einem
Festzylinder (30A) zusammenwirkt, um zur Betäti-
gung der Rekompression der Einkopplungsfeder
(32) den Übergang des Kranzes aus beweglichen
Fingern (36) aus der geöffneten Position in die in-
verse Position zu ermöglichen.

9. Steuerung nach einem der Ansprüche 1 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, dass eine Kompression
der Einkopplungsfeder (32) unmittelbar gefolgt ist
durch eine Betätigung des Motors (44) im umge-
kehrten Sinne, von einer Repositionierung der all-
gemeinen Krone (41) des Armes (40) in hoher Po-
sition.
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Claims

1. An operating mechanism for a circuit-breaker for ef-
fecting a rapid opening, closing and reopening cycle
of the circuit-breaker (O-C-O cycle), said operating
mechanism including a rod (13) coupled to a circuit-
breaker operating link (12), said rod being movable
by a first or tripping spring (25), the operating mech-
anism further including a second or setting spring
(32) coaxial with the axis (xx) of the first spring and
the expansion of which compresses the tripping
spring (25), the operating mechanism also including
means for compressing the tripping spring (25) after
a tripping operation, characterized in that said
compression means include a motor (44) coaxial
with said springs (25, 32) and driving in translation
along its axis a rod (43) disposed on the axis (xx)
of the springs, said rod being attached to arms (40)
cooperating with a ring (31) on which the setting
spring (32) bears.

2. The operating mechanism according to claim 1
characterized in that the bearing ring (31) on
which the setting spring (32) bears is attached to a
mobile cylinder (30) one end of which cooperates
with a disk (24) on which the tripping spring (25)
bears during compression of said tripping spring
(25).

3. The operating mechanism according to claim 2
characterized in that said end of the mobile cylin-
der (30) includes a ring of pivoting fingers (36) pro-
vided with shoulders (37) on which said bearing disk
(24) of the tripping spring (25) bears during the com-
pression of the latter, said fingers coming into con-
tact at the end of the travel of said cylinder (30) with
a fixed cylinder (26) and spreading apart, releasing
said disk (24).

4. The operating mechanism according to claim 3
characterized in that the travel of said mobile cyl-
inder (30) overshoots the normal abutment position
of said bearing disk (24) of the tripping spring in or-
der to enable the repositioning of the abutments
(27) of the disk (24).

5. The operating mechanism according to any of
claims 1 to 4 characterized in that the end of said
arms (40) is fixed to a common ring (41) which bears
on said bearing ring (31) of the setting spring (32)
during recompression of the setting spring (32).

6. The operating mechanism according to claim 5
characterized in that the travel of said arms (40)
overshoots the normal abutment position of said
bearing ring (31) of the setting spring (32) to enable
repositioning of the abutments (34) of said ring.

7. The operating mechanism according to any of
claims 1 to 6 characterized in that the pivoting
arms (36) include an overcentre toggle device (38)
to enable the ring of fingers (36) to assume two fixed
positions.

8. The operating mechanism according to claim 7
characterized in that the foot of each finger (36)
has an external portion (39) cooperating with a fixed
cylinder (30A) to enable the ring of pivoting fingers
(36) to move from the spread apart position to the
inverse position at the end of the manoeuvre to rec-
ompress the setting spring (32).

9. The operating mechanism according to any of
claims 1 to 8 characterized in that compression of
the setting spring (32) is immediately followed by
operation of the motor (44) in the reverse direction
to reposition the ring (41) common to the arms (40)
at the top.

9 10



EP 0 801 406 B1

7



EP 0 801 406 B1

8



EP 0 801 406 B1

9



EP 0 801 406 B1

10



EP 0 801 406 B1

11



EP 0 801 406 B1

12



EP 0 801 406 B1

13


	bibliographie
	description
	revendications
	dessins

