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Description

La présente invention est relative a un dispositif de
manoeuvre déportée en fagade pour volet roulant ou si-
milaire. Elle vise plus particulierement un dispositif des-
tiné a transmetire le mouvement de rotation entre la ma-
nivelle et le treuil installé dans le caisson du volet rou-
lant.

Il existe des mécanismes qui transmettent le mou-
vement de rotation issu d'une manivelle ou d'un moteur
selon un axe déterminé, en un mouvement de rotation
selon un axe généralement perpendiculaire, ce mouve-
ment de rotation est transmis généralement a un treuil
solidaire de I'arbre d'enroulement entrainant en transla-
tion le tablier du volet roulant.

Ces mécanismes connus sont généralement & dou-
ble cardan et présentent les inconvénients majeurs
suivants : les cardans traversant le bati du volet roulant
générent un important désaxage permanent, de l'ordre
de 60°, qui d'une part, nuit au fonctionnement correct
de la cinématique du volet roulant, créant un trés mau-
vais rendement mécanique de I'ensemble, induisant de
ce fait pour I'utilisateur un effort conséquent sur la ma-
nivelle pour vaincre le couple résistant important et af-
fectant également la fiabilité des composants. On con-
nait également des renvois d'angle a 90° par associa-
tion de deux pignons coniques.

De par leur conception, ces mécanismes connus
conservent 'axe de la manivelle, et I'axe du treuil dans
un méme plan. Dans certains cas de pose, ou l'encom-
brement est réduit, le treuil ne peut pas étre dégagé la-
téralement par rapport & la menuiserie qui est située en
dessous. Par conséquent, la manivelle descend devant
les ouvrants de la fenétre et géne le bon fonctionnement
de cette derniére.

Néanmoins, cette solution requiert un montage soi-
gné car les rattrapages de jeux sont quasiment inexis-
tants, ce qui supprime toutes les possibilités de monta-
ge en faux équerrage entre l'axe du treuil du tambour
du volet roulant et I'axe de manoeuvre. Par ailleurs, cet-
te conception est d'un esthétisme peu avantageux car
elle nécessite I'emploi de carters volumineux.

La présente invention vise a pallier ces inconvé-
nients, en proposant un dispositif qui assure a la fois les
fonctions suivantes :

- il renvoie la manoeuvre de la manivelle (selon un
axe vertical) vers |'axe du treuil du volet roulant (se-
lon un axe horizontal) ;

- ildécale lamanoeuvre a l'extérieur de la menuiserie
afin que la descente de la manivelle ne géne pas
I'ouverture des ouvrants ;

- il permet une tolérance de positionnement angulai-
re de latringle de liaison entre le treuil et le dispositif
objet de l'invention.
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A cet effet, le dispositif de manoeuvre pour volet
roulant, se caractérise en ce qu'il comporte une plaque
support devant étre apposée sur l'une des faces d'un
caisson de volet roulant, cette plaque disposant d'une
surface interne courbe, apte a recevoir un carter muni
de modules a pignons coniques, dont |'un des pignons
de chaque module coopére respectivement & l'axe du
treuil et & I'axe de la manivelle.

D'autres caractéristiques et avantages de la pré-
sente invention ressortiront de la description faite ci-
aprés, en référence aux dessins annexés qui en illus-
trent un exemple de réalisation dépourvu de tout carac-
tére limitatif. Sur les figures :

la figure 1 est une vue perspective du dispositif, ob-
jetde l'invention, illustrant son montage sur le chas-
sis d'un volet roulant ;

- lafigure 2 est une vue en perspective du dispositif,
objet de l'invention, sans son carter de protection ;

- lafigure 3 est une vue en perspective du dispositif,
objet de l'invention, selon un autre angle de vue ;

- lafigure 4 est une vue en coupe et en élévation pla-
ne du dispositif, objet de I'invention, positionné avec
un entre-axe maximum ;

- lafigure 5 estune vue en coupe et en élévation fron-
tale de la figure 4 ;

- lafigure 6 est une vue en coupe et en élévation la-
térale de la figure 5;

- lafigure 7 est une vue en coupe et en élévation pla-
ne du dispositif, objet de I'invention, positionné avec
un entre-axe minimum ;

- lafigure 8 est une vue en coupe et en élévation la-
térale de la figure 7 ;

- lafigure 9 illustre une variante de réalisation du dis-
positif, objet de l'invention.

Selon un mode préféré de réalisation, le dispositif
de manoeuvre 1 pour fagade de volet roulant comporte
une plaque support 2, dont I'une 3 des faces 3, 4 pré-
sente une surface plane de maniére a coopérer au ni-
veau de l'une des faces du caisson 5 du volet roulant,
la fixation de ces plaques 2 étant assurée notamment
par la présence d'orifices 6 prévus aux coins de ladite
plague.

L'autre face 4 de ladite plaque 2 comporte une sur-
face courbe, de profil concave ou convexe, de maniére
a permettre un débattement angulaire selon un angle a
autour d'une position médiane de |'un ou l'autre des mo-
dules 7, 8, chacun d'entre eux étant composé de deux
renvois d'angle 9, 10, 11, 12 & pignons coniques, no-
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tamment & 90°.

Selon un premier mode de réalisation, la surface
courbe 4 en regard desdits modules 7, 8 présente une
pluralité de rainures 13 uniformément réparties et selon
un pas variable déterminé par le constructeur, formant
crémaillére. Dans les figures données atitre d'exemples
non limitatifs, le pas représenté est & 5 mm, cette cré-
maillére permet d'assurer le positionnement axial d'un
module 7 par rapport a l'autre 8.

Selon un deuxiéme mode de réalisation, la surface
courbe 4 en regard desdits modules 7, 8 ne présente
pas de rainures 13 mais est une surface lisse.

Selon une autre caractéristique avantageuse de
I'invention, les modules 7, 8 sont reliés entre eux, au
niveau d'un de leurs pignons coniques 10, 11 respeciifs,
par l'intermédiaire d'un axe 14, dont I'une des exirémités
est rendue solidaire, par des moyens connus, de l'un
des pignons coniques 10 ou 11, tandis que l'autre ex-
trémité de l'axe 14 coulisse au travers de |'autre pignon
conique 10 ou 11, coaxial au précédent et appartenant
a l'autre module 7 ou 8.

Cette liaison par axe 14 entre chacun des modules
7, 8 assure le réglage possible entre une valeur mini-
mum et maximum de I'entre-axe entre le pignon conique
relié a la manivelle et le pignon conique relié a l'axe du
treuil.

Selon un mode de réalisation de cet axe 14, celui-
ci est composé d'une tige hexagonale.

Les modules 7, 8 de renvoi d'angle 9, 10, 11, 12 a
pignons coniques disposent sur leur surface externe de
leur botitier, en fonction du mode de réalisation choisi
pour la face courbe de la plaque support, soit de rainu-
res complémentaires, soit de surfaces lisses.

Chacun des modules 7, 8 est formé d'un assembla-
ge de deux carters 15, 16, I'un 15 interne est positionné
sur la plague support 2, l'autre 16 externe enserre le
couple de pignons coniques et maintient en position
chacun des pignons. Le carter 16 externe est pourvu
par ailleurs d'orifices qui coopérent avec ceux 6 placés
aux extrémités de la plaque support 2, de fagon a per-
mettre une immobilisation en rotation des modules de
renvoi d'angle par serrage de vis de fixation.

Le dispositif de manoeuvre décalé 1 comportant
deux modules 7, 8 de renvoi d'angle 9, 10, 11, 12 a pi-
gnons coniques ainsi réalisé, assure la transmission du
mouvement issu d'un axe vertical (la manivelle du volet
roulant) vers un axe horizontal (I'axe du treuil installé en
bout d'arbre du volet roulant), selon un angle o qui peut
varier dans un intervalle de plus ou moins 40°.

L'invention précédemment décrite permet gréce a
I'entraxe présent entre les deux pignons, de décaler la-
téralement I'axe de manoeuvre d'une valeur de déport
réglable au moment de l'installation, par rapport & I'axe
du treuil situé dans le coffre du volet roulant, et suivant
la configuration du volet roulant et de la fenétre.

Il demeure bien entendu que la présente invention
n'est pas limitée aux exemples de réalisation décrits et
représentés ci-dessus, mais qu'elle en englobe toutes
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les variantes.

Revendications

1. Dispositif de manoeuvre (1) pour volet roulant, ca-
ractérisé en ce qu'il comporte une plaque support
(2) devant étre apposée sur l'une des faces d'un
caisson (5) de volet roulant, cette plaque (2) dispo-
sant d'une surface interne courbe, apte a recevoir
un carter (15, 16) muni de modules (7, 8) a pignons
coniques, dont |'un des pignons de chaque module
coopére respectivement a l'axe du treuil et & I'axe
de la manivelle.

2. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon la

revendication 1, caractérisé en ce que la plaque
support (2) comporte une surface courbe (4), de
profil concave ou convexe, de maniére a permettre
un déplacement angulaire selon un angle a autour
d'une position médiane de |'un des modules (7, 8).

3. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon la

revendication 2, caractérisé en ce que la surface
courbe (4) en regard desdits modules (7, 8) présen-
te une pluralité de rainures (13) uniformément ré-
parties formant crémaillére, cette crémaillére per-
mettant d'assurer le positionnement axial d'un mo-
dule (7) par rapport a l'autre (8), entre une valeur
minimum et une valeur maximum de l'entre-axe
desdits modules (7,8).

4. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon la

revendication 2, caractérisé en ce que la surface
courbe (4) en regard desdits modules (7, 8) est une
surface lisse.

5. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon

I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les modules (7, 8) sont reliés
entre eux, au niveau d'un de leurs pignons coniques
(10, 11) respectifs, par l'intermédiaire d'un axe (14),
dont l'une des extrémités est rendue solidaire de
I'un des pignons coniques (11, 10), tandis que
l'autre extrémité de I'axe (14) coulisse au travers de
I'autre pignon conique, coaxial au précédent et ap-
partenant a l'autre module.

6. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon
I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que l'axe de liaison (14) entre les
modules (7, 8) est une tige hexagonale.

7. Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon la
revendication 3, caractérisé en ce que les modules
(7, 8) de renvoi d'angle (9, 10, 11, 12) & pignons
coniques disposent, sur la surface externe de leur
boitier, de rainures complémentaires.
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Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon la
revendication 4, caractérisé en ce que les modules
(7, 8) de renvoi d'angle (9, 10, 11, 12) a pignons
coniques disposent, sur la surface externe de leur
boitier, de surfaces lisses. 5

Dispositif de manoeuvre pour volet roulant selon
I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que chacun des modules (7, 8)
estformé d'un assemblage de deux carters (15, 16), 70
I'un interne est positionné sur la plaque support (2),
l'autre externe enserre les renvois d'angle (9, 10,
11, 12) et maintient en position chacun des pignons

coniques.
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