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Description

La présente invention concerne des perfectionne-
ments aux siéges de bureau, et elle vise plus particulie-
rement des perfectionnements aux systémes de
réglage et de commande des divers éléments mobiles
et/ou déformables d'un siége de bureau.

Un siége de bureau se compose essentiellement
d'un piétement fixe sur lequel est monté, généralement
rotatif, un ensemble formé d'une assise et d'un dossier,
lesquels sont généralement réglables et/ou déforma-
bles pour assurer confort de l'utilisateur, en fonction de
sa taille, de sa conformation et de ses conditions de tra-
vail.

A titre d'exemple préférentiel, auquel on se référera
dans la suite a titre illustratif :

- Il est connu d'assurer ce genre de montage au
moyen d'une colonne a hauteur réglable, générale-
ment par action télescopique entre deux portions
grace a un vérin, et de préférence un systéme
pneumatique faisant intervenir une cartouche
notamment & gaz comprimé pouvant alimenter
deux cylindres coaxiaux constituant ces deux por-
tions, la commande de la communication entre ces
cylindres, permettant leur réglage mutuel en hau-
teur, étant déterminée par l'ouverture ou la ferme-
ture d'une soupape. Un tel systéme est décrit par
exemple dans le brevet frangais N° 2 025 110.

- Il est également connu depuis longtemps de per-
metire le basculement du dossier par rapport a
l'assise, avec la possibilité de bloquer ce bascule-
ment, soit dans deux positions extrémes, soit entre
une série de positions intermédiaires.

- Il est également connu de permetire un réglage de
la tension de basculement du siége, c'est a dire du
dossier et/ou de l'assise, par exemple en soumet-
tant ce basculement & au moins un ressort de tor-
sion enroulé autour de I'axe de basculement, ce
réglage étant déterminé par le degré de torsion
appliqué au ressort ; un mécanisme de ce genre
fait par exemple intervenir la position d'un élément
mobile en translation.

Toutes ces possibilités de réglage et de commande
présentent l'intérét d'offrir a I'utilisateur le maximum de
confort, quelles que soient sa taille, sa conformation et
les conditions d'utilisation du siége.

Elles présentent cependant l'inconvénient d'étre
séparées et réparties en différents points au-dessous
du siége, ce qui impose souvent des tatonnements a
I'utilisateur quand il veut sélectionner le réglage sur
lequel il veut agir.

L'invention vise a éliminer cet inconvénient, et con-
cerne, en conséquence, un siége de bureau compor-
tant des moyens de réglage des divers éléments
mobiles et/ou déformables dont il est équipé, et qui est
caractérisé en ce que les commandes de I'ensemble
desdits moyens de réglage sont regroupés en un méme
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point du siége dans un organe unique multifonctions ou
"satellite de commande”.

Il existe déja des sieéges dans lesquels certaines
commandes sont associées ou couplées de maniére a
étre actionnées par un nombre d'organes inférieur au
nombre de ces commandes.

Ainsi, par exemple, le brevet WO 81/03605 et le
brevet frangais N° 2 460 648 décrivent chacun un fau-
teuil dont le réglage de la hauteur de I'assise et de I'incli-
naison du dossier sont commandées par un organe
rotatif unique, & savoir une came, agissant selon sa
position angulaire sur I'une ou l'autre de deux soupapes
équipant deux cylindres pneumatiques déterminant les-
dits réglages. Cet organe de commande étant unique, il
ne permet pas a l'utilisateur de différencier I'un ou
l'autre réglage.

De méme, le brevet européen N° 385 473 décrit un
siége possédant des systémes de réglage de la hau-
teur, de linclinaison et de la tension de basculement,
qui sont commandés par seulement deux éléments dis-
tincts télescopiques. Toutefois, ce sont les moyens de
réglage de l'inclinaison qui, étant couplés au moyen de
réglage de tension, doivent étre actionnés pour provo-
quer le déplacement de ces derniers. Il n'y a donc pas
de différenciation claire de I'un ou l'autre réglage.

De la mé&me fagon, le brevet européen N° 592 008
décrit également un mécanisme dans lequel le moyen
de commande de la tension se déplace pour venir en
prise avec le moyen de réglage de l'inclinaison ; comme
précédemment, les moyens de réglage commun sont
coaxiaux a l'extérieur du boitier, sans offrir a I'utilisateur
de moyens de différenciation a I'égard du réglage de la
tension.

Dans ces deux derniers documents, le mécanisme
est dailleurs global pour I'ensemble des fonctions et
extrémement compliqué.

Par contre, le brevet européen N° 549 026 décrit
une chaise comportant un mécanisme que l'on peut
qualifier également de global, mais trés simple pour
commander a volonté la hauteur de l'assise et l'inclinai-
son du dossier, ce mécanisme comportant un levier de
manoeuvre pouvant prendre des positions différentes
dans lesquelles, par un jeu d'articulations, il confére des
configurations différentes aux éléments du siége, un
peu a la maniére d'un levier de commande de boite de
vitesses. Il ne s'agit donc pas a a proprement parler de
la commande de réglages de nature différente.

On constate donc que, dans la technique anté-
rieure, de nombreuses tentatives ont été faites pour per-
mettre a lutilisateur d'un siége, de procéder aux
différents réglages possibles de ce siége au moyen
d'organes regroupant ou accouplant plusieurs com-
mandes entre elles, mais qu'un tel regroupement
n'impliquait jamais une différenciation nette desdites
commandes.

C'est pourquoi, l'invention vise un siége tel que
défini ci-dessus et dans lequel, dans ledit satellite uni-
que, lesdites commandes sont clairement différenciées
par le type de mouvement & effectuer sur un élément
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déterminé correspondant dudit satellite pour actionner
chaque commande, indépendamment des autres.

Un tel aménagement présente I'avantage considé-
rable de rendre les commandes plus intuitives, puisque
celles-ci sont localisées a un méme endroit mais nette-
ment clairement différenciées en terme de mouvement
a effectuer pour actionner la commande. Par ailleurs,
grace a la conception de ce satellite, ces commandes
sont plus aisées - notamment pour le réglage de la ten-
sion de basculement du siége qui se trouve sur le coté
de l'assise et non plus sous l'assise comme c'est usuel-
lement le cas - et plus esthétiques, puisque plusieurs
leviers et manettes sont remplacés par un seul "satellite
de commande”.

Un tel aménagement implique bien entendu un
agencement mutuel desdits éléments de commande,
cet agencement se traduisant préférentiellement par le
fait que :

- une premiére commande est actionnée par rotation
d'un premier axe porté par le satellite ;

- une seconde commande est actionnée par rotation
d'un second axe coaxial au premier axe ;

- unetroisiéme commande est actionnée par transla-
tion dudit second axe le long du premier axe.

Ainsi, dans le cas de I'exemple préférentiel précité,
la hauteur du siége étant réglable de fagon connue par
un systéme pneumatique faisant intervenir un vérin, par
exemple, une cartouche de préférence a gaz comprimé
pouvant alimenter deux cylindres coaxiaux, la commu-
nication entre ces cylindres, en vue de leur coulisse-
ment mutuel, étant déterminée par l'ouverture d'une
soupape, ladite ouverture est commandée par traction
sur un cable, cette traction résultant elle-méme de la
translation axiale d'un élément porté par ledit satellite,
le long dudit premier axe.

La tension de basculement du siége étant réglable
de fagon connue par un systéme faisant intervenir la
variation de la torsion appliquée & au moins un ressort
hélicoidal en roulé sur l'axe dudit basculement, ladite
variation résulte de la position, le long d'un filetage
porté par ledit premier axe, d'un écrou, sous I'effet de la
rotation dudit premier axe, tandis que le blocage du dos-
sier dans une position quelconque du dossier résulte de
I'action, sur une portion dudit dossier, d'une came rota-
tive, la rotation de cette came résultant, par l'intermé-
diaire d'un embiellage, d'une rotation dudit second axe.

Pour résumer, le siége de bureau selon l'invention
comporte dans ce mode de réalisation, un satellite mul-
tifonctions, dans lequel, sur un premier axe est monté
en translation un organe commandant la traction d'un
cable déterminant I'ouverture et la fermeture de la sou-
pape du systéme de réglage en hauteur du siége par
rapport & son piétement, sur ce méme premier axe est
monté sur une portion filetée un écrou mobile axiale-
ment sous l'effet de la rotation dudit premier axe, cet
écrou déterminant la variation de la tension d'au moins
un ressort de torsion auquel est soumis le siége, en vue
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de régler la tension de basculement dudit siége, et enfin
autour de ce méme premier axe est monté rotatif un
second axe dont la rotation détermine l'action d'un
organe assurant le blocage du dossier dans I'une quel-
conque d'au moins deux positions prédéterminées, par
exemple soit en position verticale, soit en position incli-
née.

Bien entendu, la définition qui précéde vise un
mode de réalisation préféré de l'invention, mais de nom-
breuses variantes de construction peuvent en étre envi-
sagées, le but essentiel recherché étant Ile
regroupement en un seul point, situé de préférence sur
le c6té de l'assise, facile a atteindre par I'utilisateur en
position assise, de toutes les commandes de réglage
des différentes fonctions permettant d'adapter au mieux
le siege au confort de I'utilisateur, quelles que soient sa
taille, sa conformation ou les travaux qu'il a a effectuer.
On notera a ce sujet que, outre les fonctions principales
citées ici & propos de cette réalisation préférée, le
méme siége pourra &tre agencé de maniére a permet-
tre de remplir d'autres fonctions telles que par exemple
la répartition transversale de la souplesse de l'assise,
comme i est décrit par exemple au brevet frangais N° 2
642 945, ou un basculement différentiel du dossier par
rapport a l'assise, le basculement global de l'assise
avec le dossier, le basculement individuel de la pente
de l'assise, la modification de la courbure du dossier, le
réglage de la profondeur d'assise, ou tout autre méca-
nisme soumis au réglage de l'utilisateur.

La description qui suit vise a titre d'exemple, un
mode préférentiel de réalisation de l'invention, corres-
pondant au dessin annexé, sur lequel :

- La figure 1 est une vue de dessus par l'avant de
I'ensemble des mécanismes de réglage et de com-
mande d'un siége de bureau équipé d'un satellite
selon l'invention, les éléments constituant le siege
proprement dit, & savoir 'assise et le dossier, étant
omis, et la portion mobile du carter de ce méca-
nisme étant partiellement arrachée ;

- Lafigure 2 est une vue de dessous également par
l'avant du méme mécanisme ;

- Lafigure 3 illustre en vue éclatée I'agencement des
éléments de commande du satellite.

- Les figures 4a et 4b sont des vues de dessus par-
tielles illustrant plus particuliérement certains élé-
ments du mécanisme de réglage de la tension de
basculement.

- La figure 5 illustre une variante du mécanisme de
blocage du dossier dans plusieurs positions.

Ces figures illustrant un seul et méme satellite
selon linvention, les mémes références désignent les
mémes éléments sur toutes les figures.

Sur ce dessin, on a désigné par 1 la portion infé-
rieure du carter contenant les différents mécanismes de
réglage et de commande d'un siége de bureau et qui est
montée fixe sur la portion supérieure C d'une colonne
support, elle-méme pivotante sur la portion inférieure C'
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de la méme colonne, qui est fixée au piétement propre-
ment dit (non représenté), de fagon classique.

De maniére également classique, la portion 2 supé-
rieure du méme carter est montée basculante par rap-
port a cette portion 1, autour d'un axe 3.

La portion 1 est associée a l'assise (non représen-
tée), tandis que la portion 2 est associée au dossier
(non représenté).

Dans l'exemple préférentiel illustré ici, le siege
bénéfice de trois réglages, qui sont connus individuelle-
ment & savoir :

- Unréglage de la hauteur du siége, c'est a dire de la
hauteur de I'ensemble solidaire portion supérieure
de colonne C / portion fixe ou assise 1, par rapport

a [l'ensemble piétement/portion inférieure de
colonne C';

- Un réglage du degré de basculement du dossier,
c'est & dire la commande du blocage dans l'une
quelconque d'au moins deux positions extrémes,
de la portion basculante 2 par rapport a la portion
fixe 1; et

- Unréglage de la tension de ce basculement, c'est a
dire de la résistance élastique que doit vaincre I'uti-
lisateur pour incliner le dossier en se penchant vers
l'arriere, et qui constitue la force de rappel vers
l'avant de ce dossier quand I'utilisateur se penche
en avant.

Habituellement, ces trois réglages sont comman-
dés par trois leviers ou manettes répartis sous le siége,
agissant individuellement et indépendamment sur les
trois mécanismes.

Selon linvention, ces réglages sont commandés a
partir d'un "satellite” unique se composant, comme on
le voit en particulier sur la figure 3 :

- D'un premier axe 4 entaillé en croix & son extrémité
extérieure 4' de maniére a venir s'engager dans un
logement en croix correspondant d'un bouton de
commande 5, et fileté a son extrémité opposée sur
une portion 6, et

- D'un second axe 7 coaxial & I'extérieur du premier
axe 4, mobile en translation et en rotation, et por-
tant a son extrémité extérieure une couronne de
commande 8 espacée du bouton 5 par une bague
8', et & son extrémité opposée un secteur 9 agencé
comme il sera décrit plus loin de maniére a entrai-
ner dans son mouvement de translation un cable 10
et dans son mouvement de rotation une tige de
connexion 11.

L'intégralité des réglages et commandes énumérés
ci-dessus est exécutée par la manoeuvre du bouton 5 et
de la couronne 8, de maniére appropriée, comme il va
étre décrit ci-aprés.

En premier lieu, le réglage du siége en hauteur est
commandé par action sur la couronne 8, de maniére a
effectuer une traction sur le secteur 9, en le rapprochant
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du bouton 5. Dans le secteur 9 est pratiquée une fente
circulaire, traversée par I'extrémité du cable 10, se ter-
minant par un bourrelet 13, qui le maintient en place.
Grace a cette fente circulaire, cette manoeuvre est pos-
sible quelle que soit la position angulaire du secteur 9,
ce qui est nécessaire en raison de la seconde fonction
de la couronne 8, qui est remplie par rotation.

Le cable 10, depuis le secteur 9, chemine au-des-
sous de la portion fixe 1 du carter, a l'intérieur duquel il
péneétre par un trou 14 (figure 2) pour venir s'accrocher,
par exemple par un bourrelet 15, a I'extrémité d'un doigt
de déclenchement 16, maintenu élastiquement par un
palier ,17 sur la soupape de déclenchement 18 d'une
cartouche d'air comprimé associé au systéme de
réglage en hauteur du siége dont le principe a été rap-
pelé plus haut.

Le palier élastique 17 maintient normalement la
soupape 18 a I'état fermé, c'est a dire bloque le systeme
a toute hauteur choisie, tout en exergant une force de
rappel sur le cable 10. Par manoeuvre en translation de
la couronne 8, on exerce une traction sur le cable 10, ce
qui actionne le doigt de déclenchement 16 et ouvre la
soupape 18, ce qui permet de modifier & volonté la hau-
teur du siége. L'arrét de cette action en translation sur la
couronne 8 détermine le blocage de la hauteur du siege
dans la nouvelle position choisie par fermeture de la
soupape 18.

En second lieu, le réglage du dossier en inclinaison
est commandé par la méme couronne 8, mais action-
née cette fois en rotation. La tige de connexion 11,
accrochée a une extrémité au secteur 9, est a cet effet
accrochée a son autre extrémité a une biellette 19 soli-
daire en rotation d'un axe 20 portant des cames 21 en
plastique, qui, dans au moins une position, bloquent par
frottement contre la portion basculante 2, c'est a dire le
dossier, selon une inclinaison donnée, tandis que, dans
une autre position, elles libérent ledit dossier. La sou-
plesse de la manoeuvre est assurée par exemple par un
ressort a lame 22 appuyant sur la came 21. Des butées
souples telles que 23 évitent un arrét trop brutal du dos-
sier en position libérée.

Un tel réglage en inclinaison peut étre congu sous
de nombreuses formes, par exemple le blocage du dos-
sier en position avancée, le blocage multipositions, une
limitation de basculement ou toute autre fonction rela-
tive a l'inclinaison d'un dossier. L'invention englobe bien
entendu la commande de toutes ces variantes, telle que
celle illustrée a la figure 6 qui sera décrite ci-aprés.

La manoeuvre de la couronne 8 permet donc déja
le contrdle de deux fonctionnalités du siége. Le bouton
5 permet au surplus le contrdle d'une troisiéme fonc-
tionnalité, a savoir le réglage de la tension de bascule-
ment du siége.

A cet effet, 'axe 4, qui peut tourner librement a
lintérieur de I'axe 7, pénétre dans l'intérieur de la por-
tion 1 du carter, ou il se termine par une portion filetée
6. Sur cette portion filetée 6 est vissée un écrou 24
(figures 1 et 4a) qui, par l'intermédiaire d'un téton 25
entraine un bras 26 monté pivotant sur un axe oblique
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27 (figure 4b). Ce bras 26 coopére avec une plaque 28
a laquelle sont fixées les extrémités d'un couple de res-
sorts de torsion 29, 29" enroulés autour de I'axe 3 de
basculement de la portion 2 portant le dossier.

Par rotation de la portion filetée 6, fixe axialement,
I'écrou 24, fixe en rotation, se déplace axialement, dans
I'un ou l'autre sens, en entrainant par le téton 25, le bras
26 en pivotement autour de I'axe oblique 27. Du fait de
cette obliqueté, la plaque 28 va prendre un mouvement
de basculement, en appuyant plus ou moins sur les
extrémités des ressorts 29, 29', en modifiant la torsion
des ressorts 29, 29' et par conséquent la tension de
basculement, c'est a dire I'effort & exercer par l'usager
pour incliner le dossier.

La proximité immédiate du bouton 5 et de la cou-
ronne 8 permet donc d'assurer le réglage pratiquement
simultané de toutes les fonctionnalités du dossier.

On notera que la manoeuvre en translation de la
couronne 8 n'interfére pas avec sa manoeuvre en rota-
tion, les jeux entre les différents éléments mobiles per-
mettant le fonctionnement de la tige 11, méme quand
elle est 1égérement oblique en raison de la translation
del'axe 7.

La figure 5 illustre une variante du mécanisme de
blocage de l'inclinaison du dossier. On retrouve dans ce
mécanisme la couronne 8, I'axe 7, le secteur 9 et la tige
de connexion 11, mais la biellette 19’ est située dans un
plan perpendiculaire a celui dans lequel opérait la biel-
lette 19, de maniére & offrir une meilleure transmission
de l'action de la tige 11 & une piéce 21', qui joue le rble
que la piéce 21, mais en offrant non plus deux positions
extrémes de blocage, mais quatre, grace a quatre ner-
vures 30 qui peuvent étre mises en jeu selon l'angle de
rotation de la couronne 8. De maniére connue, un res-
sort 31 "soulage” la piéce 21' & chaque changement de
nervure.

Comme indiqué ci-dessus, la description qui pré-
céde constitue un exemple d'illustration non limitatif
d'un mode de réalisation de l'invention, et de nombreu-
ses variantes peuvent en étre congues dans le cadre de
l'invention. Ainsi, |le satellite est représenté ici situé laté-
ralement par rapport au siége : il pourrait aussi bien étre
situé en tout autre point, pour des raisons pratiques
et/ou esthétiques.

Ce satellite regroupe les commandes de trois régla-
ges particuliers : il pourrait aussi bien regrouper un
nombre différent de réglages également différents,
selon les besoins de l'utilisateur. Il est donc bien
entendu que l'invention ne saurait &tre limitée que par le
cadre des revendications ci-aprés.

Revendications

1. Siége de bureau comportant des moyens de
réglage des divers éléments mobiles et/ou défor-
mables dont il est équipé, et qui est caractérisé en
ce que les commandes individuelles de I'ensemble
desdits moyens de réglage sont regroupées en un
méme point du sieége dans un organe unique multi-

15

20

25

30

35

40

45

50

55

fonctions ou "satellite de commande”, lesdites com-
mandes étant différenciées par le type de
mouvement a effectuer sur un élément déterminé
différent dudit satellite pour actionner chaque com-
mande.

Siége selon la revendication 1 dans lequel :

- une premiére commande est actionnée par
rotation d'un premier axe porté par le satellite ;

- une seconde commande est actionnée par
rotation d'un second axe coaxial au premier
axe ;

- une troisiéme commande est actionnée par
translation dudit second axe le long du premier
axe.

Siége selon la revendication 2, dans lequel, la hau-
teur du siége étant réglable par un systéme pneu-
matique faisant intervenir une cartouche a gaz
comprimée pouvant alimenter deux cylindres
coaxiaux, la communication entre ces cylindres, en
vue de leur coulissement mutuel, étant déterminée
par l'ouverture d'une soupape, ladite ouverture est
commandée par traction sur un cable, cette traction
résultant elle-méme de la translation axiale d'un
élément porté par ledit satellite, le long dudit pre-
mier axe.

Siége selon la revendication 2, dans lequel la ten-
sion de basculement du siége étant réglable par un
systéme faisant intervenir la variation de la torsion
appliquée a au moins un ressort hélicoidal enroulé
sur I'axe dudit basculement, ladite variation résulte
de la position, le long d'un filetage porté par ledit
premier axe, d'un écrou, sous l'effet de la rotation
dudit premier axe.

Siége selon la revendication 2, dans lequel le blo-
cage multiposition du dossier, et plus précisément
dans une position quelconque du dossier résultant
de l'action sur une portion dudit dossier, d'une
came rotative, la rotation de cette came résulte, par
l'intermédiaire d'un embiellage, d'une rotation dudit
second axe.

Siége selon I'a revendication 1, caractérisé en ce
que, ledit siege comportant a la fois :

- des moyens de réglage de la hauteur de
I'assise par rapport au piétement fixe,

- des moyens de réglage et de blocage du degré
de basculement du dossier et/ou de I'assise,

- des moyens de réglage de la tension dudit bas-
culement,

la commande de ces moyens est regroupé
dans un satellite multifonctions, dans lequel, sur un
premier axe est monté en translation un organe
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commandant la traction d'un cable déterminant
I'ouverture et la fermeture de la soupape du sys-
téme de réglage en hauteur du siége par rapport a
son piétement, sur ce mé&me premier axe est monté
sur une portion filetée un écrou mobile axialement
sous l'effet de la rotation dudit premier axe, cet
écrou déterminant la variation de la tension d'au
moins un ressort de torsion auquel est soumis le
siége, en vue de régler la tension de basculement
dudit siége, et enfin autour de ce méme premier
axe est monté rotatif un second axe dont la rotation
détermine l'action d'un organe assurant le blocage
du dossier dans I'une quelconque d'au moins deux
positions prédéterminées.
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Fig. 1
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Fig. 4a
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Fig. 4b
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Fig. 5
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