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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Schies-
sziel, mit elektronischer Trefferanzeige und mit einer,
von einem Aussenrahmen umgebenen Zielscheibe, wo-
bei die Zielscheibe als Endlosband ausgebildet ist und
mindestens zwei Scheiben-Bilder tragt, die iber moto-
rische Antriebsmittel wechselweise in die Schiessbild-
ebene gebracht werden.

[0002] Auf Schiessstidnden werden in der Regel Ziel-
scheiben mit unterschiedlichem Zielbild verwendet, et-
wa die sogenannte A- oder Ringscheibe oder die soge-
nannte B- oder Figurenscheibe oder die F-Scheibe u.a.,
auf welche Scheiben mit unterschiedlichem Kaliber ge-
schossen wird.

[0003] Um einen solchen Zielbildwechsel vornehmen
zu kdnnen, verwenden Schiessstande mit Scheibengra-
ben und Handanzeige zwei getrennt hintereinanderlie-
gende Zugscheibenanordnungen, von welchen jede ei-
ne Zielscheibe mit anderem Zielbild tragt. Natirlich ist
eine solche Anordnung sehr aufwendig. Zudem ist eine,
wenn auch vergleichsweise geringe Distanzénderung
zwischen den Schiesszielebenen in Kauf zu nehmen.
[0004] Bei Schiessanlagen mit elektronischer Treffer-
anzeige hingegen verlangt ein Zielbildwechsel einen
Austausch der stationaren Zielscheibe, was den
Schiessbetrieb vollstandig unterbricht und zudem einen
hohen Demontage- und Montageaufwand erfordert.
[0005] Es wurde deshalb durch das CH-Patent 643
055 der gleichen Anmelderin bereits ein Schiessziel vor-
geschlagen mit elektronischer Trefferanzeige und mit
einer, von einem Aussenrahmen umgebenen Zielschei-
be, wobei die Zielscheibe als Endlosband ausgebildet
istund sowohl ein A-Scheiben-Bild als auch ein B-Schei-
ben-Bild tragt, die Uber motorische Antriebsmittel wech-
selweise in die Schiessbildebene gebracht werden.
[0006] Nachteilig bei allen Schiesszielen der vorge-
nannten Art ist aber nach wie vor das schnelle Aus-
schiessen des Zentrums der Zielbilder, was jeweils und
in rascher Folge ein totales Ersetzen der betreffenden
Zielscheibe resp. der die Zielbilder tragenden Endlosfo-
lie verlangt.

[0007] Es ist somit Aufgabe der vorliegenden Erfin-
dung, ein Schiessziel mit einer Zielscheibe zu schaffen,
deren Zielbild auch langerem Beschuss standhéalt und
so die Zielscheibe wesentlich weniger ausgewechselt
werden muss.

[0008] Dies wird erfindungsgemass dadurch erreicht,
dass das sonst durch Trefferhaufigkeit schnell ausge-
schossene Zentrum einer Zielbildscheibe dort ausge-
nommen und durch ein weiteres, taktweise weitertrans-
portierbares Endlosband abgedeckt ist, wobei das End-
losband mit dem betreffenden Zielbild relativ zum, das
Zentrum dieses Zielbildes bildenden Endlosband auto-
matisch positionierbar und spannbar ist.

[0009] Hierbei besteht dann eine vorteilhafte Ausge-
staltung darin, dass am Rahmen vertikal Gbereinander
angeordnete, an eine elektronische Auswerte- und
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Steuerstufe angeschlossene Fihler mit auf dem End-
losband mit dem Zielbild angeordnete Positionsgeber
zusammenwirken, wobei die Positionierung des End-
losbandes mit dem Zielbild uber Stelimotoren erfolgt.
[0010] Ferner kann dann das taktweise Weitertrans-
portieren des das Zentrum bildenden Endlosbandes
mittels weiterem, an der elektronischen Auswerte- und
Steuerstufe angeschlossenen Stellmotor erfolgen.
[0011] Weiter ist es vorteilhaft, wenn das weitere, das
Zentrum abdeckende Endlosband aus einem, wenig-
stens im wesentlichen regenerierbaren Gummi besteht.
[0012] Durch diese Massnahmen ist es nunmehr
moglich, das Ausschiessen des Scheibenzentrums
wirksam zu verhindern.

[0013] Beispielsweise Ausflihrungsformen des Erfin-
dungsgegenstandes sind nachfolgend anhand der
Zeichnung naher erlautert.

[0014] Es zeigen:

Figur | in schematischer Darstellung ein Schiessziel
des bekannten Standes der Technik, mit
elektronischer Trefferanzeige und mit sowohl
einem A-Scheiben-Bild als auch mit einem
B-Scheiben-Bild;

und

Figur 2  in schematischer Darstellung ein Schiessziel
mit einer erfindungsgemassen Zielscheiben-
anordnung.

[0015] Beim bekannten Schiessziel gemass Fig. 1
umfasst die Zielscheibe 3 einen, eine Messkammer 20
begrenzenden, durch Bespannungen 21 und 22 nach
vorn und nach hinten abgeschlossenen Rahmen 1.
Hierbei soll die vordere Bespannung 21 das A-Bild und
die hintere Bespannung 22 das B-Bild tragen. Innerhalb
der Messkammer 20, hier auf dem unteren Teil des Mes-
skammerrahmens 23, sind akustische Sensoren 24 an-
geordnet, welche Uber entsprechende Verbindungslei-
tungen 25 mit einem Verstarker 26 verbunden sind, der
seinerseits Uber eine Leitung 27 an einer elektronischen
Auswerte- und Anzeigeeinrichtung 28, die Ublichenwei-
se im Stand beim Schiitzen steht, abgeschlossen ist.
Diese Zielscheibe 3 ist hier beispielsweise um 180° um
eine zentrische, vertikale Achse 4 schwenkbar in einem
Aussenrahmen 1 gelagert. Die Stellmittel fur die
schwenkbare Zielscheibe 3 umfassen einen motori-
schen Antrieb 30, der zweckmassig mit einer Rutsch-
kuppelung (nicht gezeigt) und einem Kettengetriebe 31
ausgerustet ist. Der motorische Antrieb 30, der ein Zeit-
motor mit bei jedem Start wechselnder Drehrichtung
sein kann, ist dabei zweckmassig ebenfalls Giber ein Ka-
bel 32 mit einem Schaltpult 33 am Schitzenstand ver-
bunden. Weiter umfassen die Stellmittel Kippanschlage
34 zur Begrenzung der Bewegung der Zielscheibe 3.
Zur Anzeige an der Auswerte- und Anzeigeeinrichtung
28, in welcher Stellung sich die Zielscheibe 3 befindet,
ist vorzugsweise ein Endschalter 35 vorgesehen, der
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Uber eine Leitung 36 mit der Auswerte- und Anzeigeein-
richtung 28 verbunden ist.

[0016] Soweit sind solche Schiessziele mit elektroni-
scher Trefferanzeige bekannt.

[0017] Ebenso ist es bekannt, die beiden, je ein
Schiessbild tragenden Folien zu einer Endlosfolie zu-
sammen zu fiigen, wobei durch einen Transport der
Endlosfolie Gber Umlenkwalzen am Rahmen der Ziel-
scheibe die Schiess-bilder wechselweise in die Schies-
szielebene bewegbar sind. Hierbei kann der Transport
der Endlosfolie in horizontaler oder vertikaler Richtung
erfolgen.

[0018] Beim in Figur 2 in schematischer Darstellung
gezeigten Schiessziel ist nun anstelle des, eine Mess-
kammer 20 begrenzenden, durch Bespannungen 21
und 22 nach vorn und nach hinten abgeschlossenen
Rahmens 1 (Fig. 1) ein ansich bekanntes vertikales
Endlosband ausgebildet, das mindestens zwei Schei-
ben-Bilder, hier ein A-Scheiben-Bild und ein B-Schei-
ben-Bild tragt, die Gber motorische Antriebsmittel wech-
selweise in die Schiessbildebene gebracht werden.
[0019] Erfindungsgemédss zeichnet sich dieses
Schiessziel 3 nun dadurch aus, dass das sonst durch
Trefferhaufigkeit schnell ausgeschossene Zentrum 40
der Zielbildscheibe dort ausgenommen und durch ein
weiteres, taktweise weitertransportierbares Endlos-
band abgedeckt ist, wobei das Endlosband mit dem be-
treffenden Zielbild relativ zum, das Zentrum dieses Ziel-
bildes bildenden Endlosband automatisch positionier-
bar und spannbar ist.

[0020] Hierbei sind am Rahmen 1 vertikal Gbereinan-
der angeordnete, an eine elektronische Auswerte- und
Steuerstufe 44 angeschlossene Fuhler 43 vorgesehen,
die mit auf dem Endlosband 42 mit dem Zielbild ange-
ordnete Positionsgeber 45 zusammenwirken, wobei die
Positionierung des Endlosbandes 42 mit dem Zielbild
Uber Stellmotoren (46) erfolgt.

[0021] Das taktweise Weitertransportieren des das
Zentrum bildenden Endlosbandes 41 erfolgt dabei mit-
tels weiterem, an der elektronischen Auswerte- und
Steuerstufe 44 angeschlossenen Stellmotor 47.

[0022] Zweckmassig besteht zudem das weitere, das
Zentrum 40 Uberdeckende Endlosband 41 aus einem,
wenigstens im wesentlichen regenerierbaren Gummi.
[0023] Wie nun ohne weiteres erkennbar, gestatten
die vorbeschriebenen Massnahmen einen langeren Be-
schuss der Zielscheibe, ohne dass diese ausgewech-
selt werden musste.

[0024] Selbstverstandlich erfolgt auch hier die Schus-
sauswertung vollig automatisch, etwa geméss der an-
hand von Fig. 1 vorbeschriebenen bekannten Massnah-
men, wobei die elektonische Auswertung auch eine an-
dere Sensorenanordnung umfassen und/oder elek-
trisch leitende Mittel zur Schusslagebestimmung auf-
weisen kann. Ebenso kénnen auch die Stellmittel und
die Rahmenanordnung abweichend vom Vorbeschrie-
benen ausgestaltet sein, ohne den Erfindungsgedan-
ken zu verlassen.
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Patentanspriiche

1. Schiessziel, mit elektronischer Trefferanzeige und
mit einer, von einem Aussenrahmen (1) umgebe-
nen Zielscheibe (3), wobei die Zielscheibe als End-
losband ausgebildet ist und mindestens zwei Schei-
ben-Bilder (A,B) tragt, die Uber motorische An-
triebsmittel wechselweise in die Schiessbildebene
gebracht werden,
dadurch gekennzeichnet,
dass das sonst durch Trefferhaufigkeit schnell aus-
geschossene Zentrum (40) einer Zielbildscheibe
(3) dort ausgenommen und durch ein weiteres, takt-
weise weitertransportierbares Endlosband (41) ab-
gedeckt ist, wobei das Endlosband (42) mit dem be-
treffenden Zielbild relativ zum, das Zentrum (40)
dieses Zielbildes bildenden Endlosband (41) auto-
matisch positionierbar und spannbar ist.

2. Schiessziel nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass am Rahmen (3) vertikal Gbereinan-
der angeordnete, an eine elektronische Auswerte-
und Steuerstufe (44) angeschlossene Fihler (43)
mit auf dem Endlosband (42) mit dem Zielbild an-
geordnete Positionsgeber (45) zusammenwirken,
wobei die Positionierung des Endlosbandes (42)
mit dem Zielbild tber Stellmotoren (46) erfolgt.

3. Schiessziel nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch
gekennzeichet, dass das taktweise Weitertranspor-
tieren des das Zentrum bildenden Endlosbandes
(41) mittels weiterem, an der elektronischen Aus-
werte- und Steuerstufe (44) angeschlossenen Stell-
motor (47) erfolgt.

4. Schiessziel nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

zeichnet, dass das weitere, das Zentrum (40) ab-
deckende Endlosband (41) aus einem, wenigstens
im wesentlichen regenerierbaren Gummi besteht.

Claims

1. Shooting target with electronic hit indicator and with
a target disc (3) surrounded by an outer frame (1),
wherein the target disc is constructed as an endless
belt and carries at least two disc images (A, B)
which are alternately brought into the shooting im-
age plane by way of motorised drive means, char-
acterised in that the centre (40), which is otherwise
rapidly shot out by hit frequency, of a target image
disc (3) is excluded there and covered by a further,
cyclically onwardly transportable endless belt (41),
wherein the endless belt (42) with the respective
targetimage is automatically positionable and tight-
enable relative to the endless belt (41) forming the
centre (40) of this target image.
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Shooting target according to claim 1, character-
ised in that sensors (43), which are arranged at the
frame (3) vertically one above the other and con-
nected with an electronic evaluating and control
stage (44), co-operate with position transmitters
(45) arranged on the endless belt (42) with the tar-
get image, wherein the positioning of the endless
belt (42) with the target image takes place by way
of setting motors (46).

Shooting target according to claims 1 and 2, char-
acterised in that the cyclic onward transportation
of the endless belt (41) forming the centre takes
place by means of a further setting motor (47) con-
nected with the electronic evaluating and control
stage (44).

Shooting target according to claim 1, character-
ised in that the further endless belt (41) covering
the centre (40) consists of a rubber which can be at
least substantially regenerated.

Revendications

Cible de tir avec indication électronique d'emplace-
ments d'impacts et avec une cible (3) entourée par
un cadre extérieur (1), ou la cible est réalisée com-
me bande sans fin et porte au moins deux images
de disque (A, B) qui sont amenés par des moyens
d'entrainement a moteur alternativement dans le
plan de I'image de tir, caractérisée en ce que le
centre (40) d'une cible (3) sinon rapidement éliminé
par la fréquence des impacts y est retiré et est re-
couvert par une autre bande sans fin (41) apte a
étre transportée plus loin en cadence, ou la bande
sans fin (42), avec l'image de cible concernée, peut
étre positionnée et tendue automatiquement relati-
vement a la bande sans fin (41) formant le centre
(40) de cette image de cible.

Cible de tir selon la revendication 1,

caractérisée en ce que des capteurs (43) disposés
au cadre (3) verticalement les uns au-dessus des
autres, raccordés a un étage d'évaluation et de
commande électronique (44) cooperent avec des
capteurs de position (45) disposés sur la bande
sans fin (42) avec l'image de cible, ou le position-
nement de la bande sans fin (42) avec I'image de
cible a lieu par des moteurs de positionnement (46).

Cible de tir selon les revendications 1 et 2, carac-
térisée en ce que le transport ultérieur en cadence
de la bande sans fin (41) formant le centre a lieu
par un autre moteur de positionnement (47) raccor-
dé a I'étage d'évaluation et de commande électro-
nique (44).
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4.

Cible de tir selon la revendication 1, caractérisée
en ce que 'autre bande sans fin (41) recouvrant le
centre (40) est constituée d'un caoutchouc au
moins sensiblement apte a étre régénéré.
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