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(54) Device for upwards and downwards movement of a blind

(57)  Um eine Vorrichtung zur Auf- und Abwartsbe-
wegung eines Behanges, bestehend aus einem elektri-
schen Antrieb, der mit einer Wickelwelle zum Auf- und
Abwickeln des Behanges gekuppelt ist, zu schaffen, bei
der eine Erfassung der Drehzahl und der Drehrichtung
des elektromotorischen Antriebes méglich ist, um dar-
aus abgeleitet die entsprechende Ein- und Ausschal-
tung des elektromotorischen Antricbes abzuleiten,
ohne daB es dabei zu Fehlererscheinungen durch das
ZurGckdrehen des Behanges aus der aufgewickelten
Position bis zum Einfallen der Bremse kommt, wird vor-
geschlagen, daB mit dem Rotor des elekiromotorischen
Antriebes ein Impulsgeber (1) drehfest gekoppelt ist,
der mit einem Impulsaufnehmer in Wirkverbindung
steht, der unverdrehbar am Gehause oder an unver-
drehbar im Gehause gehalterten Teilen angeordnet ist,
wobei der Impulsaufnehmer mit elekironischen oder
elektrischen Mitteln elektrisch verbunden ist, in welchen
die Impulse verarbeitet oder/und gespeichert werden,
wobei mittels dieser Mittel die Funktion des elektromo-
torischen Antriecbes beeinfluBbar ist, und daB der
Impulsgeber (1) abhangig von der Drehrichtung unter-
schiedliche Impulse oder Impulsfolgen, insbesondere
Impulsperioden, erzeugt.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Auf- und
Abwartsbewegung eines Behanges, insbesondere Rol-
ladens, Rolltores oder dergleichen Elemente, beste-
hend aus einem elekirischen Antrieb, der mit einer
Wickelwelle zum Auf- und Abwickeln des Behanges
gekuppelt ist, wobei der Antrieb vorzugsweise aus
einem Rohrmotor besteht, der in die Wickelwelle ein-
steckbar ist und eine mit der Abtriebswelle drehfest ver-
bundene Kupplung aufweist, mittels derer die
Wickelwelle drehbar ist, wobei ferner der Rotor des
Rohrmotors vorzugsweise Uber ein Untersetzungsge-
tricbe mit der Kupplung verbunden ist, auf dem
Gehéause des Rohrmotors oder eines damit gekoppel-
ten Flanschteiles ein Steuerlaufring drehbar gelagert
ist, der formschlissig in die Wickelwelle eingreift, und
schlieBlich das aus der Wickelwelle herausragende
Ende des Rohrmotors oder des Flanschteiles gestell-
fest halterbar ist.

Derartige Vorrichtungen sind im Stand der Technik
bekannt.

Aus der betrieblichen Praxis ist ein sogenannter
Rohrmotor bekannt, der aus einem rohrférmigen
Gehéduse besteht, in dem die wesentlichen Elemente
des Rohrmotors untergebracht sind (elektrotechnische
und elektronische Bestandteile, Motor, Getriebe und
dergleichen), wobei der Rotor des in dem rohrférmigen
Gehause angebrachten Elektromotors Uber ein
Getriebe mit einer am Ende des Gehauses auBerhalb
des Gehauses angeordneten Kupplung verbunden ist.
Die Abtriebswelle des Getriebes steht mit dieser Kupp-
lung in Eingriff. Die Kupplung ist polygonal ausgebildet
und dem Querschnitt der im Querschnitt ebenfalls poly-
gonalen Wickelwelle angepaft, so daB eine Zwangsmit-
nahme der Wickelwelle erfolgt. Am anderen Ende des
Rohrmotors ist ein Laufring angeordnet, Gber den eben-
falls die Wickelwelle geschoben wird, wobei der Lauf-
ring eine gleiche Querschnittskontur aufweist, wie die
Wickelwelle und die gleichen AuBenmaBe wie die Kupp-
lung. SchlieBlich ist an diesem Ende eine Anordnung
vorgesehen, mittels derer der Rohrmotor gestellfest
gehaltert werden kann, so daB der Rohrmotor (das
Gehause) unverdrehbar gestellfest gehaltert ist. Aus
der DE 44 40 449 A1 ist ebenfalls eine gattungsahnliche
Vorrichtung und ein Verfahren zum Betrieb einer sol-
chen Vorrichtung bekannt.

Im Stand der Technik ist es Ublich, daB die Dreh-
zahl des elektromotorischen Antriebes erfaBBt wird, um
bei Veranderungen der Drehzahl auf den Elekiromotor
einwirken zu kénnen. Beispielsweise dann, wenn der
Behang auf ein feststehendes Hindernis trifft, welches
sich im Verlaufsweg des Behanges befindet, ist eine
Abschaltung des elektromotorischen Antriebes erfor-
derlich, um eine Zerstérung des Rolladens oder sonsti-
ger Bestandieile zu vermeiden. In der oberen
Endposition lauft der Behang gegen einen Endan-
schlag, wodurch die Drehzahl vermindert und die Aus-
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schaltung des elekiromotorischen Antriebes iniziiert
wird.

Ublicherweise werden solche elektromotorischen
Antriebe mit einer magnetischen Bremse beim Abschal-
ten des Antriebes gehalten. Beim Einschalten der
Stromversorgung des elekiromotorischen Antriebes
wird die magnetische Bremse geliiftet und der Motor
freigegeben. Ein Problem besteht insbesondere darin,
daf sofern ein entsprechender Behang aufgerollt wird
und der elektromotorische Antrieb abschaltet, die
magnetische Bremse einféllt, wobei aber der Behang
noch um ein gewisses MaB zuriickdreht (abwickelt)
bevor die Bremse greift. Hieraus resultiert ein Fehler bei
der Wegmessung, weil keine Richtungsdetektion
erfolgt, was dazu fihrt, daf3 eine Wegerfassung und
eine Ein- und Ausschaltung des elektromotorischen
Antriebes Uber eine entsprechende Wegerfassung nicht
méglich ist, da dies zu einer Fehlerbildung und zu einer
Addition von Fehlern fiihren wirde.

Ausgehend von diesem Stand der Technik liegt der
Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung gat-
tungsgemaBer Art zu schaffen, bei der eine Erfassung
der Drehzahl und der Drehrichtung des elekiromotori-
schen Antriebes méglich ist, um daraus abgeleitet die
entsprechende Ein- und Ausschaltung des elektromoto-
rischen Antriebes vorzunehmen, ohne daB es dabei zu
Fehlererscheinungen beispielsweise durch das Zurtck-
drehen des Behanges aus der aufgewickelten Position
bis zum Einfallen der Bremse kommt.

Zur Lésung dieser Aufgabe schlagt die Erfindung
vor, daB mit dem Rotor des elektromotorischen Antrie-
bes ein Impulsgeber drehfest gekoppelt ist, der mit
einem Impulsaufnehmer in Wirkverbindung steht, der
unverdrehbar am Gehause oder an unverdrehbar im
Gehause gehalterten Teilen angeordnet ist, wobei der
Impulsnehmer mit elektronischen oder elektrischen Mit-
teln elekirisch verbunden ist, in welchen die Impulse
verarbeitet oder/und gespeichert werden, wobei mittels
dieser Mittel die Funktion des elektromotorischen
Antriebs beeinfluBbar ist, und daB der Impulsgeber
abhangig von der Drehrichtung unterschiedliche
Impulse oder Impulsfolgen, insbesondere Impulsperi-
oden, erzeugt.

Impulsgeber zur Erfassung der Drehzahl des elek-
tromotorischen Antriebes sind im Stand der Technik an
sich bekannt. Die Erfindung stellt jedoch einen Impuls-
geber zur Verfligung, der nicht nur dazu geeignet und
bestimmt ist, die Drehzahl des elekiromotorischen
Antriebes zu erfassen, sondern der dariber hinaus
dazu geeignet und bestimmt ist, die Drehrichtung zu
erkennen und hieraus abgeleitet fehlerfreie Schaltvor-
gange beim Ein- und Abschalten des elekiromotori-
schen Antriecbes in den Endpositon und in
Zwischenpositionen zu erméglichen. Der Impulsgeber
kann in Ublicher Weise mit einer elektronischen Steue-
rung und elektronischen Speichern kombiniert werden,
in denen Funktionen und Referenzmuster erfafst und
abgelegt sind, so daB eine fehlerfreie Funktion gewahr-
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leistet ist. Wenn beispielsweise beim Aufwickeln des
Behanges oder insbesondere dann, wenn der Panzer
beim Aufwickeln gerade von der Fensterbank abhebt,
da dann die gréBten Krafte auftreten, der elektromotori-
sche Antrieb abgeschaltet wird, so bewegt sich der
Behang um ein gewisses MaB zurlck (in Abrollrich-
tung), bevor die mit dem Motor gekoppelte magnetische
Bremse einfallt. Diese Riickdrehbewegung wird von
dem Impulsgeber zahlenmaBig und auch drehrich-
tungsmaBig erfaBt, so daB Fehlfunktionen bei erneuter
Inbetriebnahme und mehrfacher Inbetriebnahme, die
sich aus dem selbstandigen geringfligigen Abwickeln
ergeben, nicht zu Fehlern beim Auf- und Abwickeln des
Behanges flhren.

Zudem ist vorteilhaft, daB lediglich ein einziger
Sensor (Impulsgeber) erorderlich ist, um sowohl die
Drehzahlerfassung als auch die Drehrichtungserfas-
sung zu erméglichen.

Bevorzugt ist vorgesehen, daB der Impulsgeber ein
Flagelrad ist, das in den beiden méglichen Drehrichtun-
gen unterschiedliche Impulsformen und/oder unter-
schiedliche Periodendauer erzeugt.

Desweiteren ist bevorzugt vorgesehen, daB das
Fligelrad mindestens zwei erste Fligel gleicher Kontur
aufweist, die in beiden Drehrichtungen gleichméaBig
voneinander beabstandet sind, und daf3 zwischen den
ersten Fligeln jeweils ein zweiter Fltigel in beiden Dreh-
richtungen angeordnet ist, der eine zum ersten Flugel
unterschiedliche Kontur, insbesondere Breite (in Dreh-
richtung gesehen), aufweist und derart zwischen zwei
ersten Fllgeln positioniert ist, daB der Abstand zwi-
schen dem zweiten Fllgel und den beiden benachbar-
ten ersten Fllgeln unterschiedlich ist.

Eine derartige Ausbildung ist einfach zu fertigen
und kostenguinstig zu realisieren.

Zudem ist bevorzugt vorgesehen, daB eine insbe-
sondere elektronische Impulserfassungseinrichtung
verwendet wird, mittels derer die vom Impulsgeber
erzeugten Impulse erfaBt werden, daB die erfaBte
Impulsanzahl mit einer in einem Speicher abgelegten
Impulsanzahl verglichen wird und bei Erreichen der
Programmierten oder programmierbaren gespeicherten
Impulsanzahl der elekiromotorische Antrieb abgeschal-
tet wird.

Die Impulserfassungseinrichtung kann eine elekiro-
nische Anordnung sein. Es ist aber auch méglich, eine
mechanische Impulserfassungseinrichtung vorzuse-
hen.

Ein Ausfihrungsbeispiel der Erfindung ist in der
Zeichnung dargestellt und nachstehend né&her
beschrieben.

Es zeigt:

Fig. 1 einen erfindungsgemaBen Impulsgeber in
Ansicht;

Fig. 2 die von dem Impulsgeber erzeugten Impulse
bei Linkslauf;
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Fig. 3 die vom Impulsgeber erzeugten Impulse in

Rechtslauf.

In der Zeichnung nicht dargestellt ist eine komplette
Vorrichtung zur Auf- und Abwartsbewegung eines
Behanges, beispielsweise eines Rolladens oder der-
gleichen. Solche Vorrichtungen sind im Stand der Tech-
nik bekannt. Sie bestehen im wesentlichen aus einem
elektrischen Antrieb, der mit einer Wickelwelle zum Auf-
und Abwickeln des Behanges gekuppelt ist. Der Antrieb
besteht Ublicherweise aus einem Rohrmotor, der in die
Wickelwelle polygonalen Querschnittes einsteckbar ist
und eine mit der Abtricbswelle drehfest verbundene
Kupplung aufweist, mittels derer die Wickelwelle dreh-
bar ist. Der Rotor des Rohrmotors ist vorzugsweise
Uber ein Untersetzungsgetriebe mit der Kupplung ver-
bunden. Auf dem Gehause des Rohrmotors oder eines
damit gekoppelten Flanschteiles ist ein Steuerlaufring
drehbar gelagert, der ebenfalls von der Wickelwelle
Ubergriffen ist und entsprechend der Querschnittskon-
tur der Wickelwelle ausgebildet ist. Der Rohrmotor (das
Gehause oder dessen Flansch) ist mit seinem der
Kupplung abgewandten Ende gestellfest, beispiels-
weise gebaudeseitig, zu haltern.

Geman der Erfindung ist mit dem Rotor des elektro-
motorischen Antriebes ein Impulsgeber 1 drehfest
gekoppelt, der mit einem Impulsaufnehmer in Wirkver-
bindung steht. Der Impulsaufnehmer ist unverdrehbar
am Gehause oder an unverdrehbar im Gehé&use gehal-
terten Teilen angeordnet. Der Impulsaufnehmer ist mit
elektronischen oder elekirischen Mitteln elektrisch ver-
bunden, die zur Steuerung des elekiromotorischen
Antriebes dienen. Insbesondere wird durch diese Ein-
richtungen die Abschaltung des elekiromotorischen
Antriebes in der Endposition zwangsweise bewirkt,
wobei das Einschalten des elektromotorischen Antrie-
bes in der einen oder anderen Drehrichtung durch ent-
sprechende  Schalteinrichtungen, die  manuell
betatigbar sind, iniziiert werden kann.

Der Impulsgeber 1 ist derart ausgebildet, daB er
abhangig von der Drehrichtung (linksdrehend oder
rechtsdrehend) unterschiedliche Impulse bzw. Impuls-
folgen, insbesondere Impulsperioden erzeugt. Dabei ist
der Impulsgeber 1 vorzugsweise als Fliigelrad ausgebil-
det, das in den beiden méglichen Drehrichtungen unter-
schiedliche Impulsformen erzeugt. Im
Ausfihrungsbeispiel ist dazu das Fligelrad (Impulsge-
ber 1) mit zwei ersten Flugel 2 gleicher Kontur ausge-
stattet, die in beiden Drehrichtungen gleichméBig
voneinander beabstandet sind, im Ausfiihrungsbeispiel
diametral einander gegeniiberstehen.

Zwischen den ersten Flugeln 2 ist jeweils ein zwei-
ter Flugel 3 angeordnet, der eine zum ersten Flligel 2
unterschiedliche Kontur, insbesondere Breite (in Dreh-
richtung gesehen) aufweist und derart zwischen zwei
ersten Fllgeln 2 positioniert ist, daB der Abstand zwi-
schen dem zweiten Fligel 3 und den beiden ersten Flu-
geln 2 differiert. Im  Ausfiihrungsbeispiel st
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beispielsweise bezlglich des in der Zeichnung links
ersichtlichen zweiten Fligels 3 der Abstand zum oberen
Flugel 2 geringer als der Abstand zum unteren ersten
Flagel 2, wahrend rechtsseitig des Fliigelrades der
zweite Fliigel 3 ndher zum unteren ersten Fliigel 2
angeordnet ist und gréBeren Abstand zum oberen Fli-
gel 2 aufweist. Das Fligelrad selbst ist als flache
Scheibe ausgebildet. In der Zeichnungsfigur 2 ist die
Impulsfolge bei Linkslauf des Flligelrades gemaB Figur
1 gezeigt. Bei Rechtslauf des Flligelrades gemaB Figur
1 ergibt sich die Pulsfolge gemaB Figur 3.

Die Periodendauer ist mit 4 bezeichnet. Pro Umdre-
hung des Rotors des elekiromotorischen Antriebes
erzeugt das Flugelrad zwei Impulse entsprechend der
Periodendauer 4. Sofern mit dem elektromotorischen
Antrieb ein Getriebe gekoppelt ist, dessen Ubersetzung
beispielsweise 161 : 1 ist, so ist die Auflésung 1,12°. Bei
einer Getriebelbersetzung von 252 : 1 ist die Auflésung
0,71°.

Aus der Periodendauer (Lange der Periode) ist die
Drehzahl des Rotors erfaBbar, wéhrend aus der Puls-
form die Laufrichtung (Drehrichtung des Rotors) erfaB-
bar ist.

Durch die erfindungsgemaBe Ausbildung ist es in
einfacher Weise méglich, sowohl die Drehzahl als auch
die Drehrichtung des Rotors des elektromotorischen
Antriebes zu erfassen.

Die Erfassung erfolgt vorzugsweise in einer elekiro-
nischen Impulserfassungseinrichtung, mittels derer die
vom Impulsgeber erzeugten Impulse erfaBBt werden,
wobei die erfaBte Impulsanzahl mit einer in einem Spei-
cher abgelegten Impulsanzahl verglichen wird und bei
Erreichen der programmierten oder programmierbaren
gespeicherten Impulsanzahl der elektromotorische
Antrieb abgeschaltet wird. Die programmierten oder
gespeicherten Impulsanzahlen entsprechen den beiden
Endstellungen des Behanges, so daB bei Betatigung
des Behanges in der einen oder anderen Drehrichtung
eine Abschaltung des elekiromotorischen Antriebes
nach Abgleich der entsprechenden Impulsanzahl
erfolgt.

Die Erfindung ist nicht auf das Ausfihrungsbeispiel
beschrankt, sondern im Rahmen der Offenbarung viel-
fach variabel.

Insbesondere ist die Erfindung bei gattungsgema-
Ben Vorrichtungen in vielfaltiger Weise einsetzbar und
zur Steuerung entsprechender Antriebe verwendbar.

Alle neuen, in der Beschreibung und/oder Zeich-
nung offenbarten Einzel- und Kombinationsmerkmale
werden als erfindungswesentlich angesehen.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zur Auf- und Abwartsbewegung eines
Behanges, insbesondere Rolladens, Rolltores oder
dergleichen Elemente, bestehend aus einem elek-
trischen Antrieb, der mit einer Wickelwelle zum Auf-
und Abwickeln des Behanges gekuppelt ist, wobei
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der Antrieb vorzugsweise aus einem Rohrmotor
besteht, der in die Wickelwelle einsteckbar ist und
eine mit der Abtriebswelle verbundene Kupplung
aufweist, mittels derer die Wickelwelle drehbar ist,
wobei ferner der Rotor des Rohrmotors vorzugs-
weise Uber ein Untersetzungsgetriebe mit der
Kupplung verbunden ist, auf dem Gehause des
Rohrmotors oder eines damit gekoppelten Flansch-
teiles ein Steuerlaufring drehbar gelagert ist, der
formschlissig in die Wickelwelle eingreift, und
schlieBlich das aus der Wickelwelle herausragende
Ende des Rohrmotors oder des Flanschteiles
gestellfest halterbar ist, dadurch gekennzeichnet,
daB mit dem Rotor des elektromotorischen Antrie-
bes ein Impulsgeber (1) drehfest gekoppelt ist, der
mit einem Impulsaufnehmer in Wirkverbindung
steht, der unverdrehbar am Geh&duse oder an
unverdrehbar im Gehause gehalterten Teilen ange-
ordnet ist, wobei der Impulsaufnehmer mit elekiro-
nischen oder elekirischen Mitteln elekirisch
verbunden ist, in welchen die Impulse verarbeitet
oder/und gespeichert werden, wobei mittels dieser
Mittel die Funktion des elekiromotorischen Antrie-
bes beeinfluBbar ist, und daB der Impulsgeber (1)
abhangig von der Drehrichtung unterschiedliche
Impulse oder Impulsfolgen, insbesondere Impuls-
perioden, erzeugt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Impulsgeber (1) ein Fligelrad
ist, das in den beiden méglichen Drehrichtungen
unterschiedliche Impulsformen erzeugt.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dafB das Fllgelrad (1) mindestens
zwei erste Fllgel (2) gleicher Kontur aufweist, die in
beiden Drehrichtungen gleichméBig voneinander
beabstandet sind, und daB zwischen den ersten
Flageln (2) jeweils ein zweiter Fltgel (3) (in beiden
Drehrichtungen gesehen) angeordnet ist, der eine
zum ersten Fligel (2) unterschiedliche Kontur, ins-
besondere Breite (in Drehrichtung gesehen), auf-
weist und derart zwischen zwei benachbarten
ersten Fligeln (2) positioniert ist, daB der Abstand
zwischen dem zweiten Fllgel (3) und den beiden
ersten Flageln (2) unterschiedlich ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB eine insbesondere
elektronische Impulserfassungseinrichtung vorge-
sehen ist, mittels derer die vom Impulsgeber (1)
erzeugten Impulse erfal3t werden, daB die erfaBte
Impulsanzahl mit einer in einem Speicher abgeleg-
ten Impulsanzahl verglichen wird und bei Erreichen
der programmierten oder prgrammierbaren gespei-
cherten Impulsanzahl der elektromotorische
Antrieb abgeschaltet wird.



EP 0 822 314 A2




	bibliography
	description
	claims
	drawings

