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(57)  Fur den Transport von Gegenstanden oder von
Gruppen von Gegenstéanden zwischen einer festen, vor-
gegebenen Aufnahmestellung (20) und einer ebenfalls
vorgegebenen, festen Absetzstellung (19), insbesond-
ere innerhalb eines oben offenen Faltkartons (11), wird
ein Hubfdrderer (21) eingesetzt, der einen Hubkopf (18)
ausschlieBlich entlang einer vorgegebenen Bewe-

Vorrichtung zum Befiillen von Kartons

gungsbahn hin- und hertransportiert. Die Bewegungs-
bahn besteht aus zwei aufrechten Schenkeln, namlich
in der Absetzstellung (19) einerseits und in der Aufnah-
mestellung (20) andererseits sowie aus einer oberen,
horizontalen Férderstrecke.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Hand-
haben von Gegenstanden durch Aufnahme, Transport
und Absetzen derselben, insbesondere zum Beflllen
von Behaltern - Kartons - mit Gegenstanden oder Grup-
pen von Gegenstanden, wobei ein Hubkopf zum Erfas-
sen und Halten eines Gegenstands oder mehrerer
Gegenstande durch einen Férderer bewegbar ist.

Vorrichtungen zum selbsttatigen Befiillen von
Behéltern, insbesondere (Falt-)Kartons, sind in ver-
schiedenen Ausfiihrungen bekannt. Uberwiegend geht
es darum, kleinere Packungen, zum Beispiel mit
Lebens- oder GenuBmitteln, von einer Palette oder
einem ankommenden Zufdrderer aufzunehmen und
lagenweise an den Karton zu Ubergeben. Hierfar wer-
den bisher vorwiegend Roboter eingesetzt, die den
Bewegungsablauf beim Aufnehmen, Transportieren und
Absetzen der Gegenstéande mit Hilfe komplex ausgebil-
deter Gelenkarme ermdglichen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vor-
richtung zum Handhaben von Gegenstanden vorzu-
schlagen, die einen besonders einfachen und daher
kostengtinstigen Aufbau hat und ohne komplexe Steue-
rungsorgane exakte Bewegungen bei der Handhabung
der Gegenstédnde gewdhrleistet.

Zur Lésung dieser Aufgabe ist die erfindungsge-
maBe Vorrichtung dadurch gekennzeichnet, daB der
Hubkopf durch den Férderer (ausschlieBlich) zwischen
einer vorgegebenen Aufnahmestellung fiir die Gegen-
stdnde und einer ebenfalls vorgegebenen Absetzstel-
lung, insbesondere innerhalb eines Behalters,
bewegbar ist.

Eine Besonderheit der erfindungsgeméBen Vor-
richtung besteht darin, daB der die Gegenstande trans-
portierende Hubkopf  stets zwischen  zwei
"Festpunkten”, namlich einer Aufnahmestellung fiir die
Gegenstande und einer Absetzstellung fir diese,
bewegbar ist, und zwar entlang einer einfachen U-férmi-
gen Bewegungsbahn, die in einer vertikalen Ebene ver-
lauft. Vertikale Bewegungsstrecken des Hubkopfes sind
dabei erfindungsgeman veranderlich, insbesondere die
abwartsgerichtete Férderstrecke beim Absetzen der
Gegenstande, um den steigenden Fiillstand des Behal-
ters zu berlcksichtigen. Die horizontale Bewegungs-
strecke ist stets gleich lang, also unveranderlich.

Dadurch ist es méglich, die Handhabungsvorrich-
tung sehr einfach auszugestalten. Der Hubkopf ist an
einem hin- und herbewegbaren Férderer angeordnet,
namlich insbesondere an einem (endlosen) Zahnrie-
men. Dieser wird Giber mindestens zwei obere Umlenk-
rollen bewegt, die die horizontale Lange der
Bewegungsbahn des Hubkopfes bestimmen. Durch die
besondere Lagerung des Hubkopfes an einem querver-
fahrbaren Schlitten ist gewahrleistet, daB der Hubkopf
Uber die gesamte Foérderstrecke eine ausschlieBlich
translatorische Bewegung ausfihrt.

Eine weitere Besonderheit der Erindung besteht
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darin, daB die feste, vorgegebene Absetzstellung flr die
Gegenstande bei der Positionierung von Behéltern
unterschiedlicher GréBe berticksichtigt wird. Die Behal-
ter werden stets mit vorgegebener Relativstellung zu
einem Fixpunkt bzw. zu einer Ausrichtstellung positio-
niert, und zwar unabhangig von der GroBe des Behal-
ters. Dadurch ist gewahrleistet, daB Behalter sehr
unterschiedlicher GréBe beladen werden kénnen. Fr
groBe Abmessungsdifferenzen ist erfindungsgeman ein
Halteorgan des Hubkopfes, insbesondere eine Saug-
platte, auswechselbar am Hubkopf angeordnet, so daB
bei gréBeren Behaltern und entsprechend gréBeren
Lagen der Gegenstédnde eine groBere Saugplatte zum
Einsatz kommt. Die Bewegungscharakteristik des Hub-
kopfes wird dadurch nicht verandert.

Weitere Merkmale der Erfindung betreffen die Aus-
gestaltung des Hubférderers und die Positionierung
desselben relativ zur Aufnahme- und Absetzposition.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der erfindungsgemaBen
Vorrichtung bzw. Anlage wird nachfolgend anhand der
Zeichnungen naher erlautert. Es zeigt:

Fig. 1 eine Einrichtung zum Beflllen von Faltkar-
tons in perspektivischer Gesamtansicht,

Fig. 2 Arbeitsablaufe bei unterschiedlichen GréBen
von Behéltern, namlich Faltkartons, eben-
falls in perspektivischer Darstellung,

Fig. 3 eine schematische Darstellung flr die Posi-
tionierung von Faltkartons in einer Ausricht-
stellung, im GrundriB3,

Fig. 4 einen Hubforderer fur die Gegenstande in
Seitenansicht, teilweise im Schnitt,

Fig. 5 den Hubférderer gemaB Fig. 4 in einer ver-
anderten Relativstellung,

Fig. 6 den Hubférderer in Queransicht,

Fig. 7 eine Einzelheit des Hubforderers im Quer-

schnitt, in vergréBertem MafBstab.

In den Zeichnungen ist als bevorzugtes Anwen-
dungsbeispiel das Einfiillen von Gegenstanden, nam-
lich (Klein-)Packungen 10 in Faltkartons 11 gezeigt. Bei
den Packungen 10 kann es sich um solche firr Lebens-
oder GenuBmittel handeln. Besonders geeignet ist die
gezeigte Anlage fur das Einfallen von Weichpackungen
fur Zelluloseerzeugnisse, wie Windeln, Papiertichern
efc. in die Faltkartons 11.

Die einzelnen Packungen 10 werden auf einer Fér-
derbahn durch einen Zuférderer 12 einer Gruppiersta-
tion 13 zugefahrt. Die urspringlich mit Abstand
geférderten Packungen 10 werden im Bereich eines
Stauférderers 14 aufgestaut unter Bildung einer Dicht-
reihe. Von dieser werden nacheinander Packungen 10
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paarweise abgesondert und im Bereich der Gruppier-
station 13 unter Bildung einer Packungsgruppe 15
zusammengestellt. Diese besteht hier aus sechs in zwei
Reihen angeordneten Packungen 10. Die Packungs-
gruppe 15 wird zwischen bewegbaren Stutzwénden 16
und 17 in einer exakten Stellung positioniert, namlich in
einer Aufnahmestellung 20. Diese ist genau vorgege-
ben und durch die bewegbaren Stitzwéande 16, 17
bestimmt.

Die Packungsgruppe 15 wird im Bereich der Aui-
nahmestellung als Einheit von einem Hubkopf 18 erfaft,
angehoben, in angehobener Position horizontal bewegt
und oberhalb eines Behalters, namlich des Faltkartons
11, in eine Absetzstellung 19 abwarts bewegt, wobei die
Packungsgruppe 15 in den oben offenen Faltkarton 11
eingefihrt wird. Nach Absetzen der Packungsgruppe
15 im Faltkarton 11 wird der Hubkopf 18 zunachst verti-
kal und sodann horizontal bewegt bis in die Aufnahme-
stellung 20 oberhalb der (nachsten) Packungsgruppe
15. Der Hubkopf 18 flihrt demnach eine sich stets wie-
derholende Bewegung entlang einer U-férmigen Bewe-
gungsbahn in einer Vertikalebene durch. Wenn ein
Behélter bzw. Faltkarton 11 zur Aufnahme mehrerer
Packungsgruppen 15 bzw. Lagen (bereinander geeig-
net ist, kann der vertikale Schenkel der U-férmigen
Bewegung, also die Strecke der Abwartsbewegung im
Bereich des Faltkartons 11, entsprechend kirzer sein.
Der Hubkopf 18 wird dabei durch einfache Tastorgane
gesteuert.

Der Hubkopf 18 ist Teil eines in besonderer Weise
ausgebildeten Hubférderers 21. Dieser ist feststehend
montiert zwischen der Aufnahmestellung 20 und der
Absetzstellung 19. Der Hubkopf 18 wird durch ein Fér-
derorgan des Hubférderers 21 hin- und hergehend zwi-
schen diesen Endpositionen bewegt. Das Férderorgan
ist im vorliegenden Falle ein Endlosférderer, und zwar
ein Zahnriemen 22. An diesem ist der Hubkopf 18 befe-
stigt. Eine Bewegung des Zahnriemens 22 in der einen
oder anderen Richtung bewirkt eine entsprechende
Bewegung des Hubkopfes 18.

Der (endlose) Zahnriemen 22 lauft Uber obere
Umlenkrollen 23, 24. Diese sind in einer gemeinsamen
horizontalen Ebene angeordnet, so daB der Zahnrie-
men 22 zwischen den beiden Umlenkrollen 23 und 24
einen horizontalen Abschnitt 25 bildet. Korrespondie-
rende untere Umlenkrollen 26, 27 sind in einer vertika-
len Ebene unterhalb der Umlenkrollen 23 bzw. 24
gelagert. Es entstehen so vertikale Abschnitte 28 und
29 des Zahnriemens 22. Die unteren Umlenkrollen 26,
27 sind der H6he nach versetzt zueinander angeordnet.
Die Umlenkrolle 27 ist tieferliegend als die Umlenkrolle
26, so daB der Abschnitt 29 eine gréBere Lange hat als
der Abschnitt 28. Die Umlenkrolle 26 dient hier als
Antriebsrolle, der ein Motor 30 zugeordnet ist mit Kupp-
lung 31 und Getriebeblock 32. Zwischen den Umlenk-
rollen 26 und 27 ist versetzt auf halber Hohe eine
verstellbare Spannrolle 33 fur den Zahnriemen 22
angeordnet.
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Der Hubkopf 18 ist Gber eine Halterung, und zwar
Uber einen aufrechten Tragarm 34 mit dem Zahnriemen
22 verbunden, derart, da der Hubkopf 18 bei den
Bewegungen zwischen Aufnahmestellung 20 und
Absetzstellung 19 eine translatorische Bewegung aus-
fahrt. Der Tragarm 34 bleibt stets in aufrechter Position.
Zu diesem Zweck ist der Hubkopf 18 bzw. dessen Trag-
arm 34 mittelbar mit dem Zahnriemen 22 verbunden,
namlich Uber ein Zwischengetriebe. Dieses besteht aus
einem Hebelparallelogramm 35 mit zwei parallelen
Hebeln 36 und 37 und einer horizontal bewegbaren Hal-
terung hierflr. Die Hebel 36, 37 sind jeweils mit einem
Ende Uber Gelenke 38, 39 mit dem Hubkopf 18 bzw.
dem oberen Teil des Tragarms 34 verbunden und mit
Abstand voneinander in einer gemeinsamen vertikalen
Ebene angeordnet.

Die anderen Enden der Hebel 36, 37 sind Uber ent-
sprechende Gelenke 40, 41 mit einer horizontal beweg-
baren Halterung verbunden, namlich mit einem
Schlitten 42. Dieser ist plattenférmig ausgebildet. Im
Bereich einer Verbreiterung sind die beiden Gelenke
40, 41 angeordnet, ebenfalls in einer Vertikalebene mit
Abstand voneinander. Diese Gelenke 40, 41 sind Fix-
punkte flr das Hebelparallelogramm 35 und lediglich in
horizontaler Ebene bewegbar.

Der Schlitten 42 ist seinerseits an einer Fuhrung
gelagert, die eine Horizontalbewegung erméglicht,
wenn der Zahnriemen 22 in der einen oder anderen
Richtung angetrieben wird. Die Fihrung besteht hier
aus einer Hauptplatte bzw. Grundplatte 43. Diese bildet
das ortsfest verankerte Tragorgan fir den Hubférderer
21. Die Grundplatte 43 kann mit einer hier nicht gezeig-
ten, zum Beispiel auf dem Boden ruhenden Tragvorrich-
tung verbunden sein.

Der im Querschnitt U-férmige Schlitten 42 ist mit
einem unteren quergerichteten Tragschenkel 44 ver-
schiebbar am unteren Randbereich der Grundplatte 43
befestigt. Auf der zu dem Zahnriemen 22 gegenuberlie-
genden Seite der Grundplatte 43 erstreckt sich ein Tra-
ger, und zwar ein Tragrohr 45. Auf diesem ist der
Schlitten 42 mit einem Gleitstlick 46 am Tragschenkel
44 verschiebbar gelagert. Der Schlitten 42 kann so an
der Grundplatte 43 bzw. vor derselben hin- und herbe-
wegt werden in einer horizontalen Ebene.

Am oberen Ende ist der Schlitten 42 an der Grund-
platte 43 abgestutzt, und zwar durch zu beiden Seiten
der Grundplatte 43 angeordnete und an dieser anlie-
gende Stitzrollen 47, 48. Diese sind um vertikale Ach-
sen drehend an einem oberen quergerichteten
Schenkel 49 des Schlittens 42 gelagert.

Bei einer Bewegung des Hubkopfes 18 bzw. des
Tragarms 34 entlang der Bewegungsbahn wird der
Schlitten 42 aus der in Fig. 4 gezeigten Endstellung
(Absetzstellung 19)in die aus Fig. 5 ersichtliche gegen-
Uberliegende Endstellung (Aufnahmestellung 20)
bewegt. Wahrend des gesamten Bewegungszyklus
bewirkt das Hebelparallelogramm 35 eine aufrechte
Position des Tragarms 34.
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Der Hubkopf 18 bzw. dessen Tragarm 34 ist im
Bereich des Hebelparallelogramms 35 mit dem Zahn-
riemen 22 verbunden. Eines der freien Gelenke, nam-
lich das obere Gelenk 38, ist am Zahnriemen 22
verankert. Eine Achse 50 dieses Gelenks 38 ist mit
einem Kupplungsstick 51 verbunden, welches seiner-
seits am Zahnriemen 22 befestigt ist, und zwar durch
Festklemmen. Eine Klemmplatte 52 sichert das Kupp-
lungsstiick 51 an dem Zahnriemen 22 durch kraft- und
formschlussige Verankerung.

Das Kupplungsstiick 51 dient auch zur Fihrung
des Hebelparallelogramms 35 und damit des Hubférde-
rers 18 entlang der U-formigen Bewegungsbahn. Zu
diesem Zweck sind an dem Kupplungsstiick 51 Fih-
rungsorgane angebracht, namlich zwei Paare von Lauf-
rollen 53 und 54. Je zwei dieser Laufrollen 53 und 54
sind auf einander gegenlberliegenden Seiten eines
feststehenden Flhrungsorgans positioniert, welches
der Kontur der Bewegungsbahn folgt. Es handelt sich
dabei um eine Fihrungsplatte 55, die fest mit der
Grundplatte 43 verbunden ist, und zwar mit Abstand
von dieser. Die Fiihrungsplatte 55 hat entsprechend der
Bewegungsbahn des Hubkopfes 18 eine U-férmige
Kontur. Im Bereich eines oberen quergerichteten Win-
kels 56 ist die Fihrungsplatte 55 mit der Grundplatte 43
verbunden. Ein oberer, horizontal verlaufender Quer-
steg 57 dient zur Fihrung des Tragarms 34 bzw. der
Laufrollen 53, 54 im Bereich der horizontalen Férderst-
recke. Aufrechte Stltzschenkel 58, 59 wirken als
Abstltzung fir die Laufrollen 53, 54 im Bereich der ver-
tikalen Bewegungsbahnen. Der Abstand der Fiihrungs-
platte 55 von der Grundplatte 43 ist so gewahlt, daB die
der Grundplatte 43 zugekehrten Laufrollen 54 ohne
Beriihrung mit der Grundplatte 43 ablaufen kénnen.

In Fig. 4 ist die vorteilhafte Relativstellung zwischen
der Aufnahmestellung 20, der Absetzstellung 19 und
des dariiber angeordneten Hubférderers 21 gezeigt. In
Fig. 4 befindet sich der Hubkopf 18 in der unteren Posi-
tion im Bereich der Absetzstellung 19. Nach Ablegen
der Packungsgruppe 15 im Faltkarton 11 wird der Zahn-
riemen 22 angetrieben - Drehbewegung der Umlenk-
rolle 26 im Gegenuhrzeigersinn -, wodurch der Hubkopf
18 in Aufwartsrichtung bewegt wird. Die Hebel 36, 37
des Hebelparallelogramms 35 werden dabei ver-
schwenkt, ebenfalls im Gegenuhrzeigersinn. Die Lauf-
rollen 53, 54 laufen an der Flhrungsplatte 55 ab. Diese
ist im Bereich des Ubergangs vom Stiitzschenkel 59 in
den Quersteg 57 mit gerundeter, teilkreisférmiger Kon-
tur ausgebildet, so daB die Laufrollen 53, 54 entspre-
chend der Umlenkung des Zahnriemens 22 einer
kreisbogenférmigen Bewegungsbahn folgen in die hori-
zontale Bewegungsrichtung entlang dem Quersteg 57.
Wahrend dieses Bewegungsabschnitts wird der Hub-
kopf 18 in einer oberen Endstellung horizontal verfah-
ren, und zwar bis exakt in die Aufnahmestellung 20
oberhalb der dort bereitgehaltenen Packungsgruppe
15. Durch Umlenkung des Zahnriemens im Bereich der
Umlenkrolle 23 wird sodann der Hubkopf 18 abwarts
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bewegt, wobei die Hebel 36, 37 stets die Vertikalposi-
tion des Tragarms 34 gewahrleisten. Der Schlitten 42
befindet sich dabei in der &uBersten (rechten) Endposi-
tion gemans Fig. 5.

Der Hubkopf 18 wird soweit abwarts bewegt, daB
eine am Hubkopf 18 angeordnete Hubplatte 60, ins-
besondere in der Ausflihrung als Saugorgan, die Pak-
kungsgruppe 15 erfassen kann. Durch gegenlaufige
Bewegung des Zahnriemens 22 wird der Hubkopf 18
samt Packungsgruppe 15 in die Absetzstellung 19
gemasn Fig. 4, rechts, zurlickbewegt.

Eine weitere Besonderheit der Einrichtung besteht
darin, daB die Verarbeitung von Behéltern, insbesond-
ere Faltkartons 11, sehr unterschiedlicher Gr6Be, ndm-
lich Grundflache, selbsttatig ermoglicht ist. Zu diesem
Zweck sind die Behalter oder Faltkartons 11 stets auf
einen Fixpunkt bzw. in einer Ausrichtposition in der
Absetzstellung 19 bereitgehalten, und zwar unabhéngig
von der Gr6Be des Behalters.

Der Fixpunkt for die Faltkartons 11 kann beispiels-
weise deren Mittelpunkt, also der Mittelpunkt einer
Bodenflache sein. Bei dem gezeigten Ausfiuhrungsbei-
spiel (Fig. 3) ist eine Behalterecke 61 als Fixpunkt aus-
gewahlt worden. Die Behalter bzw. Faltkartons 11
werden unabhangig von der GroBe stets auf diesen Fix-
punkt, also auf die Behalterecke 61, ausgerichtet. Die
Stellung der Behalter ist dabei so gewahlt, daB angren-
zende Teile, namlich Seitenwénde 62, 63 sich stets in
derselben (vertikalen) Ebene erstrecken, ebenfalls
unabhéngig von der GroBe des Kartons.

Das (beliebige, in geeigneter Weise ausgebildete)
Huborgan, namlich der Hubkopf 18, wird so bewegt,
daB der Fixpunkt, also die Behalterecke 61, die Absetz-
stellung 19 festlegt. Die Abwartsbewegung des Hub-
kopfes 18 im Bereich dieser Absetzstellung 19 geht
stets so von statten, daB der Hubkopf 18 auch bei klein-
ster Ausfiihrung des Faltkartons 11 innerhalb dessel-
ben die Packungen 10 oder Packungsgruppe 15
absetzen kann. Bei Verwendung besonders groBer Falt-
kartons 11 kann es sinnvoll sein, die Hubplatte 60 am
Hubkopf 18 durch eine entsprechend gréBere Hubplatte
60 auszuwechseln, die dann auBermittig am Hubkopf
18 bzw. am Tragarm 34 I6sbar angebracht ist.

Die Behélter, namlich Faltkartons 11, werden der
Absetzstellung 19 nach dem Aufrichten so zugefihrt,
daf sie exakt im Fixpunkt bereitgehalten werden. Wie
aus Fig. 2 ersichtlich, werden die Faltkartons 11 bzw.
deren Zuschnitte stets mit einer unteren, horizontalen
Packungskante entlang einer festgelegten, vorgegebe-
nen Forderlinie 65 bewegt, bis zum SchlieBen des
gefillten Faltkartons 11.

Bei dem vorliegenden Ausfiihrungsbeispiel (Fig. 1)
werden zusammengefaltete, flache Zuschnitte 66 fir
Faltkartons 11 einem Magazin 67 entnommen. Durch
geeignete Organe wird der Faltkarton 11 in eine dreidi-
mensionale, htlsenférmige Gestalt aufgerichtet, die
unten und oben offen ist. Vorfalter 68 verschwenken
nach oben gerichtete Faltlappen 69 des Faltkartons 11
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nach auf3en, so daB der Zugang zum Faltkarton 11 von
oben her erleichtert ist. Beim Transport in die Absetz-
stellung 19 werden Bodenlappen 70 gefaltet, so daB in
der Absetzstellung 19 ein oben offener Faltkarton 11 mit

geschlossenem Boden bereitgehalten ist. 5

Nach dem Fillen des Faltkartons 11 werden
zunachst Faltorgane zum Falten der innenliegenden
oberen Faltlappen 69 und sodann wahrend des Trans-
ports des Faltkartons seitliche, als Faltweichen ausge-
bildete Faltorgane wirksam, die den Faltkarton 11 oben 10
schlieBen.

Der erfindungsgemaBe Hubférderer 21 kann auch
fur andere Zwecke eingesetzt werden, wenn Gegen-
stande von einer vorgegebenen Aufnahmestellung 20 in
eine ebenfalls vorgegebene Absetzstellung 19 zutrans- 15
portieren sind, beispielsweise von einem Férderer zu
einem anderen.
Bezugszeichenliste:

20

10 Packung
11 Faltkarton
12 Zuférderer
13 Gruppierstation
14 Stauférderer 25
15 Packungsgruppe
16 Stitzwand
17 Stitzwand
18 Hubkopf
19 Absetzstellung 30
20 Aufnahmestellung
21 Hubférderer
22 Zahnriemen
23 Umlenkrolle
24 Umlenkrolle 35
25 Abschnitt
26 Umlenkrolle
27 Umlenkrolle
28 Abschnitt
29 Abschnitt 40
30 Motor
31 Kupplung
32 Getriebeblock
33 Spannrolle
34 Tragarm 45
35 Hebelparallelogramm
36 Hebel
37 Hebel
38 Gelenk
39 Gelenk 50
40 Gelenk
41 Gelenk
42 Schilitten
43 Grundplatte
44 Tragschenkel 55
45 Tragrohr
46 Gleitstuck
47 Statzrolle

48 Stutzrolle

49 Schenkel

50 Achse

51 Kupplungsstiick
52 Klemmplatte
53 Laufrolle

54 Laufrolle

55 Fuhrungsplatte
56 Winkel

57 Quersteg

58 Stutzschenkel
59 Stutzschenkel
60 Hubplatte

61 Behalterecke
62 Seitenwand

63 Seitenwand

65 Férderlinie

66 Zuschnitt

67 Magazin

68 Vorfalter

69 Faltlappen
70 Bodenlappen

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Handhaben von Gegenstanden
durch Aufnahme, Transport und Absetzen dersel-
ben, insbesondere zum Befillen von Behéltern -
Kartons (11) - mit Gegenstanden oder Gruppen
von Gegenstanden, wobei ein Hubkopf (18) zum
Erfassen und Halten eines Gegenstands oder meh-
rerer Gegenstande durch einen Férderer bewegbar
ist, dadurch gekennzeichnet, daB der Hubkopf
(18) durch den Férderer (ausschlieBlich) zwischen
einer vorgegebenen Aufnahmestellung (20) far
Gegenstande und einer ebenfalls vorgegebenen
Absetzstellung (19), insbesondere innerhalb eines
Behalters, bewegbar ist.

2. \Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Hubkopf (18) durch den Férde-
rer, insbesondere durch einen endlosen
Zahnriemen (22), entlang einer U-férmigen Bewe-
gungsbahn transportierbar ist mit einer vertikalen
Bewegungsstrecke jeweils im Bereich der Aufnah-
mestellung (20) und der Absetzstellung (19) und
mit einem an obere Enden der vertikalen Férderst-
recken anschlieBenden horizontalen Forderstrecke
von vorgegebener (unveranderlicher) Lange.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB sich die Bewegungsbahn
des Hubkopfes (18) in einer vertikalen Ebene
erstreckt, insbesondere mit verénderlicher Lange
der vertikalen Bewegungsstrecke nach MaBgabe
von veranderlichen Ebenen im Bereich der Aufnah-
mestellung (20) und/oder Absetzstellung (19).
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Vorrichtung nach Anspruch 1 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf am
Hubkopf (18) Halteorgane unterschiedlicher GroBe
ansetzbar sind, insbesondere Hubplatten (60) mit
Saugorganen, entsprechend der Gr6Be des zu
handhabenden Gegenstands oder der Gruppe von
Gegenstanden.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf der
Hubkopf (18) an einem umlaufenden, insbesondere
hin- und herbewegbaren Férderer befestigt ist, vor-
zugsweise an einem endlosen Zahnriemen (22),
der so gefihrt ist, daB ein horizontaler Abschnitt
(25) und zwei im Abstand voneinander verlaufende
aufrechte Abschnitte (28, 29) gebildet sind, vor-
zugsweise durch entsprechend positionierte
Umlenkrollen (23, 24) fur den Férderer bzw. Zahn-
riemen (22).

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf der
Hubkopf (18) wahrend eines Bewegungstakies
ausschlieBlich translatorisch bewegbar ist, ins-
besondere mit horizontaler Ausrichtung der Hub-
platte (60), wobei der Hubkopf (18) Uber ein
Fuhrungsgetriebe mit dem Férderer bzw. dem
Zahnriemen (22) verbunden ist.

Vorrichtung nach Anspruch 6 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf der
Hubkopf (18) bzw. ein aufrechter Tragarm (34) des-
selben mit einem Hebelparallelogramm (35) ver-
bunden ist, welches mit einem Ausgleichsorgan
zusammenwirkt, insbesondere mit einem (aus-
schlieBlich) querverfahrbaren Schilitten (42).

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf der
Hubkopf (18) Teil eines in aufrechter Ebene ortsfest
positionierten Hubférderers (21) ist mit einem
Haupttrager, insbesondere einer Grundplatte (43),
an der der Férderer bzw. Zahnriemen (22) und der
Schlitten (42) gelagert sind.

Vorrichtung nach Anspruch 5 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daf der
Hubkopf (18) bzw. dessen Tragarm (34) wahrend
der Bewegung an einer Filhrung gegen Seitwarts-
bewegungen abgestiitzt ist, insbesondere an einer
Fuhrungsplatte (55), an der Stutzorgane des Hub-
kopfes (18) ablaufen, vorzugsweise an einem Trag-
stiick bzw. Kupplungsstiick (51) angeordnete Paare
von Laufrollen (53, 54).

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder einem der weite-
ren Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daB ein
Behalter, insbesondere Faltkarton (11) im Bereich
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der Absetzstellung (19) auf einen vorgegebenen
bzw. festgelegten Fixpunkt ausgerichtet ist, ins-
besondere auf eine aufrechte Packungskante bzw.
Behalterecke (61) und dafB Behélter bzw. Faltkar-
tons (11) unterschiedlicher GréBe stets auf diesen
Fixpunkt ausgerichtet sind, wobei die Absetzstel-
lung (19) far den Hubkopf (18) auf den Fixpunkt
ausgerichtet ist.
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