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(54) Grue automoteur électro-hydraulique actionnée par batterie

(57) Grue automoteur électro-hydraulique action-
née par batterie pour lever des charges, comprenant un
chariot de base (A) constitué d'un châssis à bras écar-
tés (1) avec des rallonges télescopiques (2) dotées de
roues avant (3), de deux stabilisateurs latéraux (32)
réglables et d'une roue motrice hydraulique (4) com-
mandée par un gouvernail directionnel (5) doté d'un cla-
vier (6) de commande du groupe de translation sur
lequel gravite la structure tubulaire (8) de soutien du
système articulé à point d'appui mobile (B) auquel est
fixé un bras (17), avec une poussée de levage liée à un
cylindre (33) à l'extrémité duquel, est placé un rouleau
(18) pour le coulissement, au moyen d'un cylindre (20),
du bras télescopique (19) portant à son extrémité, un
crochet (23) et avec la possibilité d'être équipé d'un
autre bras de prolongement fixe (24) ou à commande
hydraulique "JIB" ( C ) ; l'énergie est fournie par deux
batteries (36), rechargeables avec un dispositif de
recharge de batteries (37) au moyen d'un pupitre de
commande (38) avec les manoeuvres réglées par le
banc de contrôle à freinage hydraulique (D) avec décé-
lération progressive de la charge en mouvement et les
conditions de stabilité contrôlées par un dispositif anti-
retournement électromécanique (E).
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