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(57) Bloc baie comprenant un produit d'occultation
(3) entrainé par un moteur & deux sens de rotation, une
paire d'interrupteurs pour la commande du moteur dans
les deux sens de rotation et des moyens mécaniques
d'actionnement manuel de ces interrupteurs. Les inter-

Bloc baie équipé d’un produit d’occultation motorisé

rupteurs sont intégrés au moteur et des moyens méca-
niques d'actionnement des interrupteurs sont consti-
tués de moyens de télémanipulation tels qu'un lien sou-
ple (14) entrainé par un bouton rotatif muni d'un tambour
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Description

L'invention a pour objet un bloc baie comprenant un
produit d'occultation entrainé par un moteur a deux sens
de rotation, une paire d'interrupteurs pour la commande
du moteur dans chacun de ses sens de rotation et des
moyens mécaniques d'actionnement manuel de ces in-
terrupteurs.

Un bloc baie est un ensemble qui intégre une fené-
tre et un produit d'occultation. Il est équipé d'un moteur
a deux enroulements permettant la rotation du moteur
dans les deux sens. Les interrupteurs ont pour effet
d'appliquer la phase du secteur & I'un ou l'autre des en-
roulements du moteur pour obtenir I'un ou l'autre des
sens de rotation.

Dans les blocs baies connus, les interrupteurs sont
montés dans un boitier de commande placé dans la par-
tie inférieure du bloc baie et ils sont actionnés par des
boutons-poussoirs. Un céblage électrique est donc né-
cessaire entre le boitier de commande et le moteur qui
se trouve dans la partie supérieure du bloc baie.

La présente invention a pour but de simplifier le c&-
blage et de faciliter l'intégration d'un moteur dans un
bloc baie.

Le bloc baie selon l'invention est caractérisé en ce
que les interrupteurs sont intégrés au moteur et que les
moyens mécaniques d'actionnement des interrupteurs
sont constitués de moyens de télémanipulation.

La suppression du céblage entre le boitier de com-
mande et le moteur a pour effet de réduire sensiblement
le colt du bloc baie. La suppression du céblage a en
outre pour avantage de supprimer la présence d'une
tension électrique au niveau de la commande manuelle
et de faciliter le respect des prescriptions de sécurité.

Selon un mode d'exécution de linvention, des
moyens de télémanipulation sont constitués d'un lien
souple, tel qu'une corde, un cable ou une chaine, pas-
sant sur un tambour d'entrainement associé a un orga-
ne d'entrainement manuel en rotation, les extrémités de
ce lien souple étant attachées aux exirémités de deux
leviers montés dans le moteur, destinés a actionner les
interrupteurs et maintenus dans une position inopérante
par des ressorts.

Au lieu d'un lien souple entrainé par un tambour, il
est possible d'utiliser une simple paire de cordons ou de
tringles, rigides ou souples.

Le dessin annexé représente, a titre d'exemple, un
mode d'exécution de l'invention.

La figure 1 est une vue schématique, de face, d'un
bloc baie.

La figure 2 est une vue de détail, en coupe axiale
d'une partie du carter du moteur équipant le bloc baie.

La figure 3 représente le schéma électrique du mo-
teur et de son alimentation.

La figure 4 représente le télémanipulateur, & une
échelle un peu plus grande que la figure 2.

Lafigure 1 représente un bloc baie 1 présentant une
ouverture ou baie 2 et un moyen d'occultation de cette
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ouverture constitué par un volet roulant 3 déroulable
d'un tube d'enroulement monté dans la partie supérieu-
re du bloc baiel et porté, d'un cété, par un palier 4 et, de
l'autre cété, par un moteur logé dans le tube d'enroule-
ment et dont le carter 5 est fixé & un support fixe et fait
saillie hors du tube d'enroulement. Dans sa partie infé-
rieure, le bloc baie est équipé d'un télémanipulateur 6
pour la commande du moteur.

Le moteur est un moteur & deux bobinages B1 et
B2 et un condensateur de déphasage C(figure 3), cha-
cun de ces bobinages remplissant a tour de réle la fonc-
tion de bobinage principal et de bobinage auxiliaire se-
lon que la phase P du réseau est appliquée a l'un ou a
l'autre des bobinages au moyen de deux interrupteurs
S1 et S2.

Lafigure 2 représente une partie du carter tubulaire
5 du moteur, sans le tube d'enroulement. Dans ce carter
5 est monté un support 7 dans lequel sont montés les
interrupteurs S1 et S2, ainsi que deux leviers 8 et 9 ar-
ticulés respectivement, par leurs deux extrémités,
autour d'un axe 10, respectivement 11. Le levier 8
s'étend au-dessus de linterrupteur S1 et le levier 9
s'étend au-dessus de l'interrupteur S2. Un ressort 12
soutient le levier 8 pour le rendre inopérant. De méme,
un ressort 13 soutient le levier 9 pour le rendre inopé-
rant. A l'autre extrémité du levier 8 est attaché un brin
14a d'un lien souple 14, tel qu'une corde ou un céble,
un autre brin 14b de ce lien étant attaché a I'extrémité
libre du levier 9. Ce lien souple 14 s'enroule sur un tam-
bour 15 entrainable en rotation par un bouton 16 cons-
tituant, avec le tambour 15, le manipulateur 6 monté
dans un boitier 19. Dans l'exemple représenté, le lien
souple 14 est guidé par des gaines 17 et 18 entre le
boitier 19 et le carter 5 du moteur.

Une rotation & gauche ou a droite du bouton 16 a
pour effet d'abaisser I'un ou l'autre des leviers 8 ou 9 et
de fermer l'interrupteur correspondant, c'est-a-dire de
commander la rotation du moteur dans I'un ou l'autre
sens. Dés que le bouton 16 est relaché, le levier corres-
pondant devient inopérant sous |'effet de son ressort et
le moteur s'arréte.

La construction représentée et décrite ci-dessus
peut encore étre simplifiée par la suppression du tam-
bour 15 et de son bouton 16, les moyens de télémani-
pulation étant simplement constitués d'une paire de cor-
dons ou de tringles rigides ou souples correspondant
aux brins 14a et 14b de la figure 2.

Revendications

1. Bloc baie comprenant un produit d'occultation (3)
entrainé par un moteur & deux sens de rotation (B1,
B2), une paire d'interrupteurs (S1, S2) pour la com-
mande du moteur dans chacun de ses sens de ro-
tation et des moyens mécaniques d'actionnement
manuel de ces interrupteurs, caractérisé en ce que
les interrupteurs sont intégrés au moteur et que les



3 EP 0 866 207 A1

moyens mécaniques d'actionnement des interrup-
teurs sont constitués de moyens de télémanipula-
tion (8, 9, 14, 15, 16).

Bloc baie selon la revendication 1, caractérisé en 5
ce que les moyens de télémanipulation compren-
nent, dans le moteur, deux leviers (8, 9) retenus
dans une position inopérante par des ressorts (12,

13) et, a l'extérieur du moteur, un lien souple (14)
passant sur un tambour d'entrainement (15) muni 70
d'un organe d'entrainement manuel en rotation (16)

et dont les exirémités sont attachées a chacun des
leviers.

Bloc baie selon la revendication 1, caractérisé en 15
ce que les moyens de télémanipulation compren-
nent, dans le moteur, deux leviers (8, 9) retenus en
position inopérante par des ressorts (12, 13) et, &
I'extérieur du moteur, une paire de tringles atta-
chées au levier. 20

Bloc baie selon 'une des revendications 1 a 3, ca-

ractérisé en ce que les moyens de télémanipulation

comprennent un télémanipulateur (15, 16).
25

Bloc baie selon 'une des revendications 1 a 3, ca-
ractérisé en ce que les moyens de télémanipulation
sont constitués de deux cordons ou tringles.
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