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(54) Systeme portable d’appel urgent pour radio-mobile

(57)  Systéme portable d'appel urgent pour radio- tes et de traitement de |'information, d'un dispositif auto-
mobile composé d'un téléphone sans fil (1), d'un ensem- matique d'orientation de I'antenne (3) du systéme de re-
ble (2) comprenant un systéme de repérage par satelli- pérage, d'un dispositif de mesure de l'accélération (4)

et d'un photogénérateur (5).
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Description

L'invention concerne un systéme portable d'appel
urgent comprenant un téléphone sans fil et un systéme
de repérage par satellite.

Certains brevets sont relatifs au repérage de véhi-
cule en cas d'incident ou d'accident, le brevet DE
4421568 décrit un systéme avec un téléphone sans fil
couplé a un systéme de localisation GPS. Lorsqu'un
capteur de décélération détecte une collision, le systé-
me transmet un message et les coordonnées du lieu
éventuellement mis en mémoire.

Le brevet US 551543 comporte un téléphone sans
fil, un systéme de repérage GPS et un microcontréleur
notamment pour l'acquisition des signaux de capteurs
dont un capteur de décélération et également un dé-
clenchement manuel de I'appel. Celui-citransmet via un
synthétiseur de parole les données recueillies du sys-
téme GPS par le microcontréleur.

Le brevet EP 0679041 est relatif & un systéme basé
sur un téléphone sans fil comportant une touche d'appel
d'urgence. La position de I'appelant est déterminée soit
a partir de stations du systéme radio-mobile, soit par
une unité de repérage par satellite en liaison avec le
téléphone. Le texte transmis est compressé & l'enregis-
trement et décompressé a la lecture.

Les brevets cités ne décrivent rien en ce qui con-
cerne la réception du signal du systéme de localisation
par satellite. Dans le cas du GPS avec une antenne pla-
te, celle-ci doit étre orientée au zénith avec une bonne
précision pour recevoir correctement les signaux des
différents satellites. Certes les deux premiers brevets
concernent les automobiles, qui ne posent pas de pro-
bléme si elles restent dans une position normale. Pour
le troisieme brevet bien qu'il décrive un systéme porta-
ble rien n'est prévu pour le systéme de localisation par
satellite. Dans les brevets mentionnés pour le déclen-
chement automatique de I'appel, les systémes utilisent
le capteur de décélération de l'air-bag ou celui de la
ceinture de sécurité.

Un systéme portable d'appel urgent doit pouvoir
étre embarqué sur une moto ou une bicyclette ou mis
dans un sac a dos pour une randonnée pédestre par
exemple en montagne, ce qui implique une position
éventuellement non optimale pour le systéme de repé-
rage par satellite, puisque demain les radio-communi-
cations seront relayées par satellite, s'affranchissant
ainsi des questions de couverture de territoire par les
relais terrestres.

La présente invention remédie aux inconvénients
mentionnés.

Selon l'invention le systéme portable d'appel urgent
pour radio-mobile composé d'un téléphone sans fil, in-
terfacé avec un systéme de repérage par satellite est
caractérisé en ce qu'il comporte un dispositif automati-
que d'orientation de l'antenne du systéme de repérage
dans la position lui donnant le gain maximum, d'un dis-
positif de mesure de l'accélération positive ou négative
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subit par le systéme et d'un photogénérateur pour re-
charger les batteries.

Lafigure 1 des dessins annexés représente un sys-
téme d'appel d'urgence.

La figure 2 une vue du dispositif d'orientation auto-
matique.

Le systéme d'appel urgent (figure 1) est composé
d'un téléphone sans fil (1), d'un ensemble (2) compre-
nant un systéme de repérage par satellites, de traite-
ment de l'information et d'interfacage comme par exem-
ple celui décrit dans le brevet US 5515043, d'un dispo-
sitif automatique d'orientation d'antenne (3) du systéme
de repérage par satellite, d'un dispositif de mesure de
l'accélération (4) avec des capteurs (6) selon trois direc-
tions orthogonales, et d'un photogénérateur (5).

Le dispositif d'orientation automatique d'antenne
est constitué pour que le support d'antenne se déplace
angulairement de 180° dans tous les plans et s'oriente
par gravité dans le plan donnant le gain maximum de
I'antenne. Une sphére (7) dans laquelle se déplace le
support d'antenne (8) de forme circulaire et d'un diamé-
tre inférieur & celui de la sphére. Le diamétre inférieur
est nécessaire pour d'une part obtenir un mouvement
angulaire suffisant et d'autre part pour permettre le pas-
sage du cable d'antenne. Le support d'antenne est tenu
par deux piéces cylindriques (9) de chaque cbté de ce-
lui-ci, disposées I'un en face de l'autre. La base des cy-
lindres est fixée sur le support d'antenne ou d'un cété
surl'antenne s'il s'agit d'une antenne plate, etle sommet
peut étre de deux formes. Soit il est hémisphérique,
dans ce cas les matériaux de la sphére et du cylindre
doivent avoir entre eux un bon coefficient de frottement
pour permettre un glissement sans contrainte, avec une
usure normale en absence de lubrifiant, soit le sommet
est équipé d'une bille. Une butée de forme cylindrique
(10) dont la hauteur est compatible avec le diamétre du
support d'antenne limite le mouvement du support d'an-
tenne & 180° et permet au cylindre inférieur de contour-
ner l'orifice (11) du céble d'antenne.

En position normale d'utilisation, on équilibre le sup-
port de sorte que son orientation donne le gain maxi-
mum a l'antenne. Celle-ci conserve cette orientation
quelle que soit la position spatiale du systéme d'appel.
Un rappel du cable d'antenne peut étre utilisé de sorte
qu'il ne soit pas un obstacle au mouvement du support
d'antenne.

Par exemple, une antenne plate (12) peut étre ins-
tallée sur le support d'antenne. Celle-ci, accordée sur 1
575 MHz, la fréquence standard (code S) du GPS, doit
étre orientée au zenith pour obtenir un gain maximum.

Le dispositif de mesure de l'accélération (4) est
composé d'un cube sur lequel est disposé un capteur
(6) sur chacune des trois faces orthogonales générant
un signal électrique proportionnel a l'accélération posi-
tive ou négative subie par le systéme d'appel. Un régla-
ge du seuil de déclenchement a partir duquel le systéme
d'appeltransmet un message et les coordonnées du lieu
comme il est indiqué dans les brevets mentionnés ci-
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dessus, peut &tre sous deux formes. Soit par un bouton,
par exemple rotatif, avec un index gradué, soit I'utilisa-
teur compose la valeur sur le clavier du téléphone qui
se trouve dans le mode de fonctionnement adéquat.

Le systéme de traitement de l'information calcule 5
I'amplitude de l'accélération & partir des trois vecteurs
représentés par le signal des trois capteurs.

Revendications 10

1. Systéme portable d'appel urgent pour radio-mobile
composé d'un téléphone sans fil, interfacé avec un
systéme de repérage par satellites caractérisé en
ce qu'il comporte un dispositif automatique d'orien- 15
tation de l'antenne (3) du systéme de repérage et
un dispositif de mesure (4) de l'accélération positive
ou négative subie par le systéme.

2. Systéme selon la revendication 1 caractérisé ence 20
que le dispositif d'orientation automatique d'anten-
ne (3) est constitué pour que le support d'antenne
se déplace angulairement de 180° dans tous les
plans et s'oriente par gravité dans le plan donnant
le gain maximum de l'antenne. 25

3. Dispositif d'orientation automatique d'antenne (3)
selon la revendication 2 caractérise en ce qu'il est
composé d'une sphére (7) dans laquelle se déplace
un support d'antenne de forme circulaire (8) tenu 30
par deux piéces cylindriques (9) disposées de part
et d'autre du support, le sommet des cylindres est
hémisphérique ou équipé d'une bille, une butée (10)
de forme cylindrique limite le mouvement du sup-
port & 180° et permet au cylindre inférieur de con- 35
tourner l'orifice (11) du céble d'antenne.

4. Systéme selon la revendication 1 caractérisé en ce
que le dispositif de mesure de l'accélération (4) est
composé d'un cube sur lequel est disposé un cap- 40
teur (6) sur chacune des trois faces orthogonales
générant un signal électrique proportionnel & l'ac-
célération subie.

5. Systéme selon la revendication 1 caractérisé ence 45
qu'il comporte un réglage de seuil de déclenche-
ment de l'appel soit par un bouton avec un index
gradué, soit par une composition de la valeur sur le
clavier du téléphone.

50

6. Systéme selon la revendication 1 caractérisé en ce
que l'accélération subie par le systéme d'appel est
calculée a partir du signal des trois capteurs.

7. Systéme selon la revendication 1 caractérisé ence 55
qu'il comporte un photogénérateur (5) pour rechar-
ger les batteries.
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