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(54)  Dispositif  de  retenue  d'une  chaussure  sur  un  ski 

(57)  Dispositif  de  retenue  d'une  chaussure  (5)  à  un 
ski  (3)  comprenant  une  mâchoire  (4)  mobile  en  pivote- 
ment  contre  l'action  d'un  système  élastique  (6,9,  11,  12) 
dont  l'axe  longitudinal  (ZZ1)  est  contenu  dans  un  plan 
longitudinal  et  vertical  (P),  du  type  dont  la  mâchoire  est 
sollicitée  par  ledit  système  élastique  en  appui  sur  deux 
axes  d'appui  et  de  basculement  (XX1,  YY'),  chacun  des- 
dits  axes  étant  disposé  de  part  et  d'autre  du  plan  longi- 
tudinal  et  vertical  (P),  pour  permettre  à  ladite  mâchoire 
de  basculer  par  pivotement  latéral  de  sa  position  cen- 
trée  vers  l'extérieur  (EX)  autour  du  premier  axe  (XX1)  et 
inversement  vers  l'intérieur  (IN)  autour  du  deuxième  axe 
(YY1),  caractérisé  en  ce  que  la  projection  orthogonale 
(L1  )  de  l'un  des  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'  ou 
YY')  sur  un  plan  transversal  orthogonal  (T)  au  plan  (P) 
longitudinal  et  vertical  du  système  élastique  est  différen- 
te  du  symétrique  (L3)  par  rapport  au  plan  longitudinal  et 
vertical  (P)  de  la  projection  (L2)  sur  le  plan  transversal 
et  orthogonal  (T)  de  l'autre  axe  d'appui  et  de  bascule- 
ment  (YY'  ou  XX'). 
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Description 

[0001]  La  présente  invention  concerne  un  dispositif 
de  retenue  d'une  chaussure  de  ski  sur  une  planche  de 
glisse  tel  qu'un  ski. 
[0002]  L'invention  concerne  plus  particulièrement  un 
perfectionnement  pour  dispositif  destiné  à  retenir  sur  un 
ski  de  façon  déclenchable,  l'avant  de  la  chaussure  de 
l'utilisateur. 
[0003]  En  général,  la  chaussure  d'un  skieur  est  rete- 
nue  sur  le  ski  de  façon  déclenchable  par  son  extrémité 
avant  grâce  à  une  fixation  avant  appelée  communément 
"butée",  et  par  son  extrémité  arrière,  et  notamment  son 
talon,  grâce  à  une  fixation  arrière  communément  appe- 
lée  "talonnière". 
[0004]  En  cas  d'efforts  importants,  la  libération  de  la 
chaussure  de  ski  mettant  en  danger  la  jambe  ou  les  ar- 
ticulations  du  skieur  se  fait  par  libération  soit  de  l'avant, 
soit  du  talon  de  la  chaussure,  soit  des  deux  à  la  fois.  A 
cet  effet,  la  butée  avant  comprend,  par  exemple,  une 
mâchoire  pivotant  au  moins  latéralement,  tandis  que  la 
talonnière  comprend  généralement  une  mâchoire  mon- 
tée  pivotante  pour  pivoter  vers  le  haut  autour  d'un  axe 
transversal,  la  mâchoire  de  la  butée  et  celle  de  la  talon- 
nière  étant  chacune  sollicitées  par  un  ressort  de  déclen- 
chement  dont  la  compression  est  réglable  pour  assurer 
au  skieur  une  valeur  d'effort  adaptée,  pour  la  libération 
de  sa  chaussure. 
[0005]  On  connaît  déjà  de  très  nombreuses  fixations 
de  sécurité  avant  destinées  à  maintenir  l'avant  d'une 
chaussure  sur  un  ski  pour  permettre  au  skieur,  d'une 
part,  la  pratique  du  ski  et,  d'autre  part,  la  libération  de 
sa  chaussure  quand  il  apparaît  une  sollicitation  dange- 
reuse  pour  la  jambe.  De  telles  fixations  comprennent 
une  mâchoire  pivotante  sollicitée  en  position  centrée  de 
retenue  par  un  système  élastique  tel  qu'un  ressort. 
[0006]  Dans  le  passé,  les  constructeurs  se  sont  effor- 
cés  de  développer  et  fabriquer  des  fixations  avant  qui 
libéraient  l'avant  de  la  chaussure  de  façon  la  plus  symé- 
trique  possible  et  la  structure  de  la  mâchoire,  sa  géo- 
métrie  et  ses  matériaux  ainsi  que  son  système  d'éner- 
gisation  étaient  conçus  pour  cet  objectif.  Ainsi,  la  fixa- 
tion  était  symétrique  par  rapport  au  plan  longitudinal  ver- 
tical  de  symétrie  générale  du  ski  et  l'avant  de  la  chaus- 
sure  était  tout  aussi  symétrique  par  sa  géométrie  et  ses 
matériaux. 
[0007]  On  peut  noter,  à  titre  d'exemple,  la  fixation  dé- 
crite  et  divulguée  dans  le  brevet  français  publié  sous  le 
numéro  2  334  382.  Mais  on  s'est  aperçu  au  cours  du 
temps  que  la  jambe  du  skieur,  en  particulier  au  niveau 
du  genou,  pouvait  résister  à  des  contraintes  plus  éle- 
vées  pour  une  torsion  vers  l'extérieur  que  pour  une  tor- 
sion  vers  l'intérieur.  Les  constructeurs  ont  alors  imaginé 
des  fixations  avant  à  déclenchement  latéral  dissymétri- 
que.  On  connaît  donc  un  certain  nombre  de  ces  dispo- 
sitifs,  comme,  par  exemple,  ceux  divulgués  par  les  bre- 
vets  français  1  503  847,  1  503  848,  1  503  849,  2  334 
382,  2  722  372,  2  722  373,  2  722  374,  et  ceux  plus  ré- 

cemment  publiés  sous  les  numéros  2  743  727  et  2  743 
728.  On  notera  que  ces  dispositifs  antérieurs  présentent 
une  grande  complexité  de  construction,  ce  qui  implique, 
bien  entendu,  des  difficultés  de  fabrication  avec  un  coût 

s  particulièrement  élevé.  Il  en  résulte  aussi  une  mauvaise 
fiabilité  de  fonctionnement  et  la  possibilité  d'un  vieillis- 
sement  prématuré  du  produit. 
[0008]  La  présente  invention  entend  donc  résoudre 
les  inconvénients  des  fixations  dissymétriques  antérieu- 

10  res  en  proposant  une  nouvelle  fixation  dont  la  construc- 
tion  est  particulièrement  simple  et  fiable.  Ainsi,  la  fixa- 
tion  de  l'invention  plus  particulièrement  adaptée  pour  re- 
tenir  de  façon  déclenchable  l'extrémité  avant  de  la 
chaussure  du  skieur  comprend  une  mâchoire  de  rete- 

15  nue  sollicitée  en  appui  sur  deux  appuis  latéraux  dispo- 
sés  de  part  et  d'autre  du  plan  de  symétrie,  ladite  mâ- 
choire  pouvant  basculer  latéralement  sur  l'un  ou  l'autre 
de  ses  appuis  contre  l'action  d'un  système  élastique  tel 
qu'un  ressort,  tandis  que  l'un  des  axes  est  plus  éloigné 

20  du  plan  longitudinal  de  symétrie  que  l'autre. 
[0009]  Ainsi,  selon  l'invention,  le  dispositif  de  retenue 
d'une  chaussure  à  un  ski  comprenant  une  mâchoire  mo- 
bile  en  pivotement  contre  l'action  d'un  système  élasti- 
que  dont  l'axe  longitudinal  est  contenu  dans  un  plan  lon- 

25  gitudinal  et  vertical,  du  type  dont  la  mâchoire  est  sollici- 
tée  par  ledit  système  élastique  en  appui  sur  deux  axes 
d'appui  et  de  basculement,  chacun  desdits  axes  étant 
disposé  de  part  et  d'autre  du  plan  longitudinal  et  vertical, 
pour  permettre  à  ladite  mâchoire  de  basculer  par  pivo- 

30  tement  latéral  de  sa  position  centrée  vers  l'extérieur 
autour  du  premier  axe  et  inversement  vers  l'intérieur 
autour  du  deuxième  axe,  est  caractérisé  en  ce  que  la 
projection  orthogonale  de  l'un  des  axes  d'appui  et  de 
basculement  sur  un  plan  transversal  orthogonal  au  plan 

35  longitudinal  et  vertical  du  système  élastique  est  différen- 
te  du  symétrique  par  rapport  au  plan  longitudinal  et  ver- 
tical  de  la  projection  sur  le  plan  transversal  et  orthogonal 
de  l'autre  axe  d'appui  et  de  basculement. 
[0010]  On  entendra  par  pivotement  extérieur  de  la 

40  chaussure  le  déplacement  du  pied  du  skieur  par  rotation 
tendant  à  éloigner  l'extrémité  de  la  chaussure  concer- 
née  de  la  chaussure  de  l'entrepied. 
[0011]  Selon  l'un  des  mode  de  construction,  les  deux 
axes  d'appui  et  de  basculement  sont  parallèles  entre 

45  eux  et  parallèles  au  plan  longitudinal  et  vertical,  de  telle 
sorte  que  les  plans  longitudinaux  contenant  les  deux 
axes  d'appui  et  de  basculement  soient  parallèles  au 
plan  longitudinal  et  vertical  et  non  symétriques  par  rap- 
port  à  ce  même  plan. 

so  [0012]  Selon  un  autre  mode  d'exécution,  les  deux 
axes  d'appui  et  de  basculement  sont  concourants  avec 
le  plan  longitudinal  et  vertical  de  telle  sorte  que  les  deux 
plans  longitudinaux  inclinés  contenant  les  deux  axes 
d'appui  et  de  basculement  forment  un  dièdre  et  soient 

55  concourants  en  une  droite  non  contenue  dans  le  plan 
longitudinal  et  vertical. 
[0013]  Selon  une  disposition  préférée,  le  premier  axe 
est  décalé  vers  l'extérieur,  mais  il  pourrait  en  être  autre- 

2 



3 EP  0  914  847  A1 4 

ment  comme  par  exemple  décalé  vers  l'intérieur. 
[0014]  Selon  des  caractéristiques  complémentaires, 
le  système  élastique  de  rappel  destiné  à  plaquer  la  mâ- 
choire  contre  la  pièce  d'appui  et  plus  particulièrement 
en  appui  sur  les  deux  axes  de  basculement  est  constitué 
par  un  tirant  articulé  sur  la  mâchoire  par  l'une  de  ses 
extrémités  autour  d'un  axe,  tandis  que  son  autre  extré- 
mité  comprend  un  bouchon  d'appui  pour  l'extrémité 
avant  d'un  ressort  de  compression  dont  son  extrémité 
arrière  est  en  appui  sur  la  face  d'appui  frontale  de  la 
pièce  d'appui. 
[0015]  Selon  un  mode  préféré  de  l'invention,  la  mâ- 
choire  est  constituée  de  deux  demi-mâchoires  formant 
deux  ailes  de  retenue  latérales,  indépendantes,  reliées 
au  centre  dans  le  plan  longitudinal  par  l'axe  auquel  est 
retenu  le  tirant,  tandis  que,  selon  une  variante,  la  mâ- 
choire  est  monobloc. 
[0016]  Ajoutons  que  chacun  des  axes  de  pivotement 
est  formé  par  un  profil  en  saillie  coopérant  avec  un  profil 
en  creux  correspondant,  tandis  que,  selon  la  réalisation 
préférée,  le  profil  en  saillie  est  réalisé  sur  la  partie  arrière 
de  la  pièce  d'appui  et  le  profil  en  creux  correspondant 
est  réalisé  sur  la  partie  avant  de  la  mâchoire.  Selon  une 
variante  d'exécution,  le  profil  en  creux  est  réalisé  sur  la 
partie  arrière  de  la  pièce  d'appui,  et  le  profil  en  saillie 
correspondant  est  réalisé  sur  la  partie  avant  de  la  mâ- 
choire. 
[0017]  Selon  une  caractéristique  complémentaire,  la 
pièce  d'appui  est  prolongée  vers  l'avant  pour  constituer 
le  corps  de  la  fixation  qui  est  fixé  au  ski  et  qui  comprend 
un  trou  axial  destiné  à  recevoir  le  ressort  de  compres- 
sion  et  le  bouchon  d'extrémité. 
[0018]  D'autres  caractéristiques  et  avantages  de  l'in- 
vention  se  dégageront  de  la  description  qui  va  suivre  en 
regard  des  dessins  annexés  qui  ne  sont  donnés  qu'à 
titre  d'exemples  non  limitatifs. 
[0019]  Les  figures  1  ,  2,  3,  4  et  5  illustrent  un  premier 
mode  d'exécution  d'une  fixation  de  l'invention. 
[0020]  La  figure  1  est  une  vue  en  coupe  selon  AA  de 
la  figure  2 
[0021]  La  figure  2  est  une  vue  en  coupe  longitudinale. 
[0022]  La  figure  3  est  une  vue  en  bout. 
[0023]  La  figure  4  est  un  schéma  simplifié  montrant 
en  perspective  la  position  des  axes  d'appui  et  de  bas- 
culement. 
[0024]  Lafigure5est  une  vue  en  perspective  illustrant 
de  façon  schématique  la  fixation  avec  son  corps  et  sa 
mâchoire. 
[0025]  Les  figures  6  et  7  représentent  une  variante 
d'exécution. 
[0026]  La  figure  6  est  une  vue  similaire  à  la  figure  3. 
[0027]  La  figure  7  est  une  vue  similaire  à  la  figure  4. 
[0028]  Les  figures  8  et  9  sont  des  vues  similaires  à  la 
figure  4  montrant  deux  autres  variantes  d'exécution. 
[0029]  La  figure  1  0  est  une  vue  similaire  à  la  figure  9. 
[0030]  La  figure  11  est  une  vue  de  dessus  schémati- 
que  montrant  une  variante  d'exécution. 
[0031]  La  fixation  avant  selon  l'invention  portant  la  ré- 

férence  générale  (1)  de  plan  longitudinal  de  symétrie 
générale  (P)  comprend  une  pièce  d'appui  (2)  fixée  sur 
le  ski  (3),  un  organe  de  retenue  (4)  pour  la  chaussure 
(5)  ,  ledit  organe  de  retenue  (4)  étant  sollicité  en  appui 

s  contre  la  pièce  d'appui  (2)  grâce  à  un  système  élastique 
(6)  . 
[0032]  L'organe  de  retenue  (4)  formant  une  mâchoire 
emboîtant  l'avant  de  la  chaussure  est  disposé  pivotant 
sur  la  pièce  d'appui  (2)  autour  des  deux  axes,  un  pre- 

10  mier  axe  (XX1),  et  un  deuxième  axe  (YY1),  disposés  de 
part  et  d'autre  du  plan  de  symétrie  (P).  Plus  précisé- 
ment,  ladite  mâchoire  est  en  appui  basculant  sur  chacun 
de  ces  axes  pour  pouvoir  basculer  par  pivotement  laté- 
ral  (R1)  de  sa  position  centrée  vers  l'extérieur  (EX)  par 

15  pivotement  autour  du  premier  axe  (XX1),  et  inversement 
par  pivotement  (R2)  ,  vers  l'intérieur  (IN)  autour  du 
deuxième  axe  (YY1). 
[0033]  Le  système  élastique  de  rappel  (6)  destiné  à 
plaquer  la  mâchoire  contre  la  pièce  d'appui  (2)  et  plus 

20  particulièrement  en  appui  sur  les  deux  axes  de  bascu- 
lement  (XX'-YY1)  est  constitué  par  un  tirant  (9)  articulé 
sur  la  mâchoire  (4)  par  l'une  de  ses  extrémités  autour 
d'un  axe  (10),  tandis  que  son  autre  extrémité  comprend 
un  bouchon  d'appui  (11)  pour  l'extrémité  avant  (120) 

25  d'un  ressort  de  compression  (12)  dont  son  extrémité  ar- 
rière  (121)  est  en  appui  sur  la  face  d'appui  frontale  (13) 
de  la  pièce  d'appui  (2).  Ajoutons  que  le  plan  longitudinal 
et  vertical  (P)  de  symétrie  générale  de  la  fixation  est  tel, 
selon  ce  mode  d'exécution,  qu'il  contient  le  système 

30  élastique,  c'est-à-dire  que  l'axe  (ZZ1)  du  tirant  (9)  et  du 
ressort  (12)  est  dans  ce  plan  longitudinal  et  vertical  (P). 
Ainsi,  le  plan  longitudinal  et  vertical  de  symétrie  géné- 
rale  (P)  de  la  fixation  est  le  plan  longitudinal  et  vertical 
contenant  l'axe  du  tirant.  On  verra  plus  loin  qu'il  pourrait 

35  en  être  autrement. 
[0034]  Selon  le  premier  mode  d'exécution  illustré  aux 
figures  1  à  5,  la  mâchoire  (4)  est  constituée  de  deux  de- 
mi-mâchoires  (4a,  4b)  formant  deux  ailes  de  retenue  la- 
térales,  indépendantes,  reliées  au  centre  dans  le  plan 

40  longitudinal  (P)  par  l'axe  (10)  auquel  est  retenu  le  tirant 
(9).  Notons  que  la  partie  intérieure  (40)  de  la  mâchoire 
destinée  à  recevoir  la  chaussure  comprend  avantageu- 
sement  un  ensemble  de  galets  de  retenue  (14a-14b, 
1  5a-1  5b),  à  savoir,  deux  galets  de  retenue  frontale  (1  4a, 

45  14b)  et  deux  galets  de  retenue  latérale  (15a,  15b),  la 
chaussure  étant,  par  ailleurs,  retenue  vers  le  haut  par 
un  rebord  horizontal  de  retenue  (16a,  16b). 
[0035]  Chacun  des  axes  de  pivotement  (XX'-YY1)  est 
formé  par  un  profil  en  saillie  (7a,  7b),  s'étendant  vers  le 

50  haut  (HA)  réalisé  sur  la  pièce  d'appui  (2)  coopérant  avec 
un  profil  en  creux  correspondant  (8a,  8b)  réalisé  sur  la 
partie  arrière  de  la  mâchoire  (4),  tandis  que  ladite  pièce 
d'appui  est  avantageusement  prolongée  vers  l'avant 
(AV)  pour  constituer  le  corps  (17)  de  la  fixation  qui  est 

55  fixé  au  ski.  Par  ailleurs,  ledit  corps  (17)  comprend  un 
trou  axial  (18)  destiné  à  recevoir  le  ressort  de  compres- 
sion  (12)  et  le  bouchon  d'extrémité  (11). 
[0036]  Selon  l'invention,  l'un  des  axes  de  pivotement 
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est  décalé  (d)  vers  l'extérieur  (EX)  au  moins  latérale- 
ment  par  rapport  au  plan  de  symétrie  générale  (P)  afin 
que  la  distance  (D1  )  entre  le  premier  axe  (XX1)  et  le  plan 
(P)  soit  différente  de  la  distance  (D2)  entre  le  deuxième 
axe  (YY1)  et  ledit  plan  (P).  La  fixation  avant  sera  avan- 
tageusement  telle  que  le  premier  axe  (XX1)  soit  situé 
vers  l'extérieur.  A  savoir,  que  c'est  pour  une  torsion  ex- 
terne  de  la  jambe  que  la  mâchoire  bascule  autour  du 
premier  axe  (XX1). 
[0037]  Dans  la  réalisation  des  figures  1  à  5,  comme 
cela  est  aussi  le  cas  à  la  figure  8,  les  deux  axes  de  bas- 
culement  (XX1)  et  (YY1)  s'étendent  verticalement  vers  le 
haut  et  parallèlement  l'un  à  l'autre  ainsi  que  parallèle- 
ment  au  plan  longitudinal  et  vertical  (P). 
[0038]  L'invention  n'est,  bien  entendu,  pas  limitée  à 
ce  que  les  deux  axes  de  basculement  soient  verticaux 
et  parallèles.  En  effet,  ils  pourraient  être  convergents, 
comme  cela  est  illustré  aux  figures  6  et  7.  Selon  cette 
variante,  les  deux  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'- 
YY1)  s'étendent  vers  le  haut  pour  être  inclinés  vers  le 
plan  longitudinal  et  vertical  (P)  et  convergent  en  un  point 
de  convergence  (A).  Comme  pour  les  axes  parallèles 
de  la  réalisation  précédente,  le  premier  axe  (XX1)  est 
décalé  vers  l'extérieur  (EX)  pour  être  éloigné  du  plan 
longitudinal  et  vertical  (P)  par  déplacement,  latéral  pa- 
rallèlement  à  lui-même. 
[0039]  On  notera  dans  les  deux  réalisations  décrites 
précédemment  que  les  deux  axes  d'appui  et  de  bascu- 
lement  présentent  un  plan  longitudinal  de  symétrie  (P1  ) 
différent  du  plan  longitudinal  (P)  de  symétrie  générale 
de  la  fixation  passant  par  le  tirant  (9).  Ainsi,  le  plan  (P1  ) 
de  symétrie  des  deux  axes  d'appui  et  de  basculement 
(XX'-YY1)  est  distinct  et  parallèle  au  plan  longitudinal  et 
vertical  (P),  pour  être  au  moins  décalé  latéralement  et 
avantageusement  vers  l'extérieur  (EX). 
[0040]  On  ajoutera  aussi  que  dans  les  deux  réalisa- 
tions  précédemment  décrites,  les  deux  axes  d'appui  et 
de  basculement  (XX'-YY1)  sont  contenus  dans  un  même 
plan  transversal  (T),  mais  il  pourrait,  bien  entendu,  en 
être  autrement.  En  effet,  les  deux  axes  d'appui  et  de 
basculement  (XX'-YY1)  pourraient  être  dans  deux  plans 
transversaux  différents,  respectivement  (T1)  et  (T2), 
comme  cela  est  illustré  aux  figures  8  et  9.  On  compren- 
dra  que  dans  la  réalisation  de  la  figure  9,  les  deux  axes 
d'appui  et  de  basculement  (XX'-YY1)  ne  sont  pas  con- 
vergents  à  proprement  parler,  mais  sont  inclinés  pour 
être  au  moins  concourants  avec  le  plan  longitudinal  et 
vertical  (P).  Dans  cette  variante,  les  deux  plans  longitu- 
dinaux  inclinés  (Q1-Q2)  contenant  les  deux  axes  d'ap- 
pui  et  de  basculement  (XX'-YY1)  forment  un  dièdre  et 
sont  concourants  en  une  droite  (M)  non  contenue  dans 
le  plan  longitudinal  et  vertical  (P)  tel  que  cela  est  illustré 
à  la  figure  10. 
[0041]  Dans  le  cas  de  la  réalisation  des  figures  1  à  5, 
il  va  de  soi  que  les  plans  longitudinaux  (Q1  ,  Q2)  conte- 
nant  les  deux  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'-YY1) 
sont  parallèles  au  plan  longitudinal  et  vertical  (P)  et  non 
symétriques  par  rapport  à  ce  même  plan. 

[0042]  Il  va  de  soi  que  l'on  ne  sortirait  pas  du  cadre 
de  l'invention  si  le  plan  transversal  contenant  l'un  des 
axes  ou  chacun  des  plans  transversaux  contenant  les 
deux  axes  n'était  pas  perpendiculaire  au  plan  horizontal 

s  (H). 
[0043]  On  a  donc  vu,  que  selon  l'invention,  la  projec- 
tion  orthogonale  (L1  )  de  l'un  des  axes  d'appui  et  de  bas- 
culement  (XX'  ou  YY')  sur  un  plan  transversal  (T)  ortho- 
gonal  au  plan  de  symétrie  générale  (P)  est  différent  du 

10  symétrique  (L3)  par  rapport  au  plan  (P)  de  la  projection 
(L2)  sur  le  plan  (T)  de  l'autre  axe  d'appui  et  de  bascule- 
ment  (YY'  ou  XX'). 
[0044]  On  comprendra  que,  grâce  à  un  effort  détermi- 
né  (F)  appliqué  par  le  tirant  sur  la  mâchoire  (4),  le  bas- 

15  culement  (R1  )  vers  l'extérieur  (EX)  se  fera  par  un  effort 
(C1)  appliqué  par  la  chaussure  sur  la  mâchoire,  supé- 
rieur  à  l'effort  (C2)  que  devra  appliquer  la  chaussure  sur 
la  mâchoire  pour  un  basculement  (R2)  vers  l'intérieur. 
[0045]  Selon  le  mode  de  réalisation  décrit  précédem- 

20  ment,  c'est  le  premier  axe  (XX1)  disposé  du  côté  exté- 
rieur  (EX)  du  ski  qui  est  décalé  vers  l'extérieur,  mais  il 
va  de  soi  que  l'on  ne  sortirait  pas  du  cadre  de  l'invention 
s'il  en  était  autrement.  En  effet,  ce  pourrait  tout  aussi 
bien  être  le  deuxième  axe  (YY1)  disposé  du  côté  intérieur 

25  (IN)  du  ski,  qui  serait  décalé  vers  l'intérieur  (IN)  pour  être 
plus  éloigné  du  plan  (P)  que  ne  l'est  le  premier  axe  (XX1). 
[0046]  Il  va  de  soi  aussi  que  la  mâchoire  (4)  pourrait 
être  monobloc  et  ne  pas  être  constituée  de  deux  demi- 
mâchoires  indépendantes. 

30  [0047]  On  a  vu  précédemment  que  le  plan  longitudi- 
nal  et  vertical  (P)  était  à  la  fois  le  plan  longitudinal  et 
vertical  de  symétrie  générale  de  la  fixation  (1)  et  du  ski 
(3)  et  qu'il  pourrait  en  être  autrement  comme  cela  est 
illustré  à  la  variante  de  la  figure  11  .  Selon  cette  variante, 

35  les  deux  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'-YY1)  sont 
à  égale  distance  (D)  du  plan  (P1)  de  symétrie  générale 
de  la  fixation  (1  )  et  du  ski  (3).  Par  contre,  le  plan  vertical 
et  longitudinal  (P)  passant  par  le  tirant  (9)  est  décalé 
latéralement  (d)  vers  l'intérieur  pour  créer  ainsi  des  bras 

40  de  levier  différents  (D1  ,  D2). 
[0048]  Bien  entendu,  l'invention  n'est  pas  limitée  aux 
modes  de  réalisation  décrits  et  représentés  à  titre 
d'exemples,  mais  elle  comprend  aussi  tous  les  équiva- 
lents  techniques  ainsi  que  leurs  combinaisons. 

45 

Revendications 

1.  Dispositif  de  retenue  d'une  chaussure  (5)  à  un  ski 
50  (3)  comprenant  une  mâchoire  (4)  mobile  en  pivote- 

ment  contre  l'action  d'un  système  élastique  (6,  9, 
11,12)  dont  l'axe  longitudinal  (ZZ1)  est  conten  u  dans 
un  plan  longitudinal  et  vertical  (P),  du  type  dont  la 
mâchoire  est  sollicitée  par  ledit  système  élastique 

55  en  appui  sur  deux  axes  d'appui  et  de  basculement 
(XX1,  YY')  d'une  pièce  d'appui  (2),  chacun  desdits 
axes  étant  disposé  de  part  et  d'autre  du  plan  longi- 
tudinal  et  vertical  (P),  pour  permettre  à  ladite  mâ- 

4 
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choire  de  basculer  par  pivotement  latéral  de  sa  po- 
sition  centrée  vers  l'extérieur  (EX)  autour  du  pre- 
mier  axe  (XX1)  et  inversement  vers  l'intérieur  (IN) 
autour  du  deuxième  axe  (YY1),  caractérisé  en  ce 
que  le  système  élastique  est  constitué  par  un  tirant 
(9)  articulé  sur  la  mâchoire  (4)  par  l'une  de  ses  ex- 
trémités  autour  d'un  axe  (10),  tandis  que  son  autre 
extrémité  comprend  un  bouchon  d'appui  (11)  pour 
l'extrémité  avant  (120)  d'un  ressort  de  compression 
(12)  dont  son  extrémité  arrière  (121)  est  en  appui 
sur  la  face  d'appui  frontale  (1  3)  de  la  pièce  d'appui 
(2),  et  en  ce  que  la  projection  orthogonale  (L1)  de 
l'un  des  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'  ou 
YY')  sur  un  plan  transversal  orthogonal  (T)  au  plan 
(P)  longitudinal  et  vertical  du  système  élastique  est 
différente  du  symétrique  (L3)  par  rapport  au  plan 
longitudinal  et  vertical  (P)  de  la  projection  (L2)  sur 
le  plan  transversal  et  orthogonal  (T)  de  l'autre  axe 
d'appui  et  de  basculement  (YY'  ou  XX'). 

2.  Dispositif  de  retenue  selon  la  revendication  1,  ca- 
ractérisé  en  ce  que  les  deux  axes  d'appui  et  de  bas- 
culement  (XX1,  YY')  sont  parallèles  entre  eux  et  pa- 
rallèles  au  plan  longitudinal  et  vertical  (P),  de  telle 
sorte  que  les  plans  longitudinaux  (Q1,  Q2)  conte- 
nant  les  deux  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'- 
YY1)  soient  parallèles  au  plan  longitudinal  et  vertical 
(P)  et  non  symétriques  par  rapport  à  ce  même  plan. 

3.  Dispositif  de  retenue  selon  la  revendication  1,  ca- 
ractérisé  en  ce  que  les  deux  axes  d'appui  et  de  bas- 
culement  (XX1,  YY')  sont  concourants  avec  le  plan 
longitudinal  et  vertical  (P)  de  telle  sorte  que  les  deux 
plans  longitudinaux  inclinés  (Q1-Q2)  contenant  les 
deux  axes  d'appui  et  de  basculement  (XX'-YY1)  for- 
ment  un  dièdre  et  soient  concourants  en  une  droite 
(M)  non  contenue  dans  le  plan  longitudinal  et  verti- 
cal  (P). 

4.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  précédentes,  caractérisé  en  ce  que  le 
premier  axe  (XX1)  est  décalé  (d)  vers  l'extérieur 
(EX). 

5.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  1  à  3,  caractérisé  en  ce  que  le  deuxiè- 
me  axe  (YY1)  est  décalé  vers  l'intérieur  (IN). 

6.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  précédentes,  caractérisé  en  ce  que  la 
mâchoire  (4)  est  constituée  de  deux  demi-mâchoi- 
res  (4a,  4b)  formant  deux  ailes  de  retenue  latérales, 
indépendantes,  reliées  au  centre  dans  le  plan  lon- 
gitudinal  et  vertical  (P)  par  l'axe  (10)  auquel  est  re- 
tenu  le  tirant  (9). 

7.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  1  à  5,  caractérisé  en  ce  que  la  mâchoi- 

re  (4)  est  monobloc. 

8.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  précédentes,  caractérisé  en  ce  que 

s  chacun  des  axes  de  pivotement  (XX'-YY1)  est  formé 
par  un  profil  en  saillie  (7a,  7b)  coopérant  avec  un 
profil  en  creux  correspondant  (8a,  8b). 

9.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
10  vendications  1  à  8,  caractérisé  en  ce  que  le  profil 

en  saillie  (7a,  7b)  est  réalisé  sur  la  partie  arrière  de 
la  pièce  d'appui  (2),  tandis  que  le  profil  en  creux  cor- 
respondant  (8a,  8b)  est  réalisé  sur  la  partie  avant 
de  la  mâchoire  (4). 

15 
10.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 

vendications  1  à  8,  caractérisé  en  ce  que  le  profil  en 
creux  (8a,  8b)  est  réalisé  sur  la  partie  arrière  de  piè- 
ce  d'appui  (2),  tandis  que  le  profil  en  saillie  corres- 

20  pondant  (7a,  7b)  est  réalisé  sur  la  partie  avant  de 
la  mâchoire  (4). 

11.  Dispositif  de  retenue  selon  l'une  quelconque  des  re- 
vendications  précédentes,  caractérisé  en  ce  que  la 

25  pièce  d'appui  (2)  est  prolongée  vers  l'avant  (AV) 
pour  constituer  le  corps  (17)  de  la  fixation  qui  est 
fixé  au  ski  et  qui  comprend  un  trou  axial  (18)  destiné 
à  recevoir  le  ressort  de  compression  (12)  et  le  bou- 
chon  d'extrémité  (11). 
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