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(54) Vorrichtung zum Verstellen der Falzmechanismen an einem Falzzylinder eines
Falzapparates

(57) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ver-
stellen der Falzmechanismen an einem Falzzylinder ei-
nes Falzapparates mit zwei ineinandergeschachtelten,
jeweils Falzmechanismen tragenden, koaxialen, in Um-
fangsrichtung zueinander verstellbaren Zylinderkör-
pern, mit zwei jeweils mit den Zylinderkörpern verbun-
denen Antriebszahnrädern gleicher Zähnezahl und mit
einem mit den Antriebszahnrädern in Verbindung ste-
henden, die Verstellung der Zylinderkörper bewirken-
den Differentialgetriebe. Um eine Vorrichtung zu schaf-
fen, die mit relativ wenigen Bauteilen und Zahneingriffen
der Bauteile einen einfachen, platzsparenden Aufbau
und ein geringes Spiel zwischen den Bauteilen besitzt,
ist von einem an sich bekannten, mit einer Stellwelle
(29) für ein elliptisches, als Wave Generator (30) be-
zeichnetes Teil, mit einem auf dem Wave Generator (30)
verdrehbar angeordneten, radial elastisch verformba-
ren, außenverzahnten, ringförmigen, als Flexible Spline
(31) bezeichneten Teil und mit einem innenverzahnten,
in den Flexible Spline (31) eingreifenden, gegenüber
diesem eine größere Zähnezahl besitzenden, mit einer
Außenverzahnung in das Antriebszahnrad (22 bzw. 26)
eines Zylinderkörpers (7 bzw. 10) eingreifenden, als Cir-
cular Spline (32) bezeichneten Außenring ausgestatte-
ten Harmonic Drive-Getriebe (X; X') der Flexible Spline
(31) mit einem analog zum Circular Spline (32) koaxial
angeordneten Zahnrad (33) fest verbunden, das mit ei-
ner die Übersetzung zwischen dem Flexible Spline (31)

und dem Circular Spline (32) zurückübersetzenden
Zähnezahl ausgestattet in das Antriebszahnrad (23
bzw. 24) des anderen Zylinderkörpers (8 bzw. 9) ein
Übersetzungsverhältnis 1:1 zwischen den beiden An-
triebszahnrädern (22; 23 bzw. 26; 24) bewirkend ein-
greift, wobei der Unterschied zwischen den Zähnezah-
len der Außenverzahnung des Circular Spline (32) und
dem Zahnrad (33) mittels einer Profilverschiebung glei-
che Achsabstände des Circular Spline (32) und des
Zahnrades (33) zu den Antriebszahnrädern (22; 23 bzw.
26; 24) realisierend kompensiert ist.
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