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(54)  BoTte  a  oeufs  en  matiere  synthetique 

(57)  Cette  boTte  est  du  type  comportant  un  fond  al-  Cette  structure  permet  de  faciliter  le  retrait  d'un  pre- 
veole  (2).  Au  moins  une  alveole  (12)  presente  un  fond  mieroeuf  horsde  la  boTte  lorsque  cette  derniere  est  plei- 
rigide  (14)  et  une  zone  de  deformation  (16).  ne. 
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Description 

[0001]  La  présente  demande  de  brevet  concerne  une 
boîte  à  oeufs  en  matière  synthétique.  Elle  concerne  plus 
particulièrement  une  boîte  à  oeufs  qui  protège  les  oeufs 
qu'elle  contient  sur  toute  leur  hauteur. 
[0002]  Le  brevet  français  n°  2  577  530  décrit  une  boîte 
à  oeufs  qui  comporte  un  fond  avec  des  alvéoles  et  mu- 
nie  à  sa  partie  supérieure  de  moyens  permettant  la  re- 
tenue  d'un  couvercle  de  fermeture.  Le  fond  alvéolé  est 
réalisé  par  thermoformage  et  découpage  d'une  matière 
en  feuilles.  Le  fond  présente  des  alvéoles  destinées  à 
recevoir  des  oeufs  et  il  possède  une  hauteur  supérieure 
à  la  plus  grande  dimension  des  oeufs. 
[0003]  L'inconvénient  de  ce  type  de  boîte  à  oeufs  est 
qu'il  est  difficile  pour  le  consommateur,  après  ouverture 
du  couvercle  fermant  le  fond  alvéolé,  de  retirer  un  pre- 
mier  oeuf.  En  effet,  lorsqu'il  souhaite  saisir  l'oeuf,  ses 
doigts  sont  gênés  par  les  oeufs  voisins  et  la  paroi  laté- 
rale  du  fond  alvéolé.  Aucun  de  ses  doigts  ne  peut  des- 
cendre  sous  le  diamètre  maximal  de  l'oeuf  et,  de  ce  fait, 
la  prise  est  très  difficile.  Une  fois  le  premier  oeuf  sorti, 
la  préhension  des  autres  oeufs  est  beaucoup  plus  facile. 
La  présente  invention  a  alors  pour  but  de  fournir  une 
boîte  à  oeufs  qui  permette  au  consommateur  de  facile- 
ment  saisir  le  premier  oeuf  qu'il  souhaite  utiliser  hors  du 
fond  alvéolé. 
[0004]  À  cet  effet,  la  boîte  à  oeufs  en  matière  synthé- 
tique,  comportant  un  fond  alvéolé  qu'elle  propose  est 
caractérisée  en  ce  qu'au  moins  une  alvéole  présente  un 
fond  rigide  et  une  zone  de  déformation. 
[0005]  De  cette  manière,  pour  sortir  un  premier  oeuf 
de  la  boîte  à  oeufs,  il  suffit  à  l'utilisateur  d'appuyer  sur 
le  fond  rigide  de  l'alvéole  et  de  provoquer  la  déformation 
de  la  zone  de  déformation  pour  déplacer  l'oeuf  vers  le 
haut  et  ainsi  mieux  pouvoir  y  accéder. 
[0006]  Le  fond  rigide  présente  de  préférence  une 
structure  nervurée,  qui  permet  d'empêcher  la  déforma- 
tion  du  fond  rigide  au  cours  de  la  déformation  de  la  zone 
déformable.  Dans  ce  cas,  le  fond  rigide  comporte  par 
exemple  une  partie  plane,  entourée  d'une  nervure 
saillante  vers  l'extérieur  de  l'alvéole,  elle  même  entou- 
rée  d'une  nervure  saillante  vers  l'intérieur  de  l'alvéole. 
La  partie  plane  est  avantageusement  de  forme  circulai- 
re  afin  de  s'adapter  à  la  forme  d'un  oeuf. 
[0007]  Dans  une  forme  de  réalisation  préférentielle, 
la  zone  de  déformation  comporte  une  première  zone 
plane  annulaire  entourant  le  fond  rigide  et  une  zone  an- 
nulaire  formant  un  angle  obtus  ouvert  vers  l'extérieur  de 
l'alvéole.  Cette  géométrie  permet  une  déformation  pro- 
gressive  en  plusieurs  étapes  du  fond  de  l'alvéole. 
[0008]  Pour  permettre  un  retournement  du  fond  de 
l'alvéole,  la  périphérie  de  la  zone  de  déformation,  du  cô- 
té  opposé  au  fond  rigide,  est  en  déport  par  rapport  au 
reste  de  l'alvéole.  Ce  déport  sert  alors  de  pivot  pour  le 
retournement  du  fond,  c'est  à  dire  le  fond  rigide  plus  la 
zone  déformable,  de  l'alvéole. 
[0009]  Une  forme  de  réalisation  avantageuse  prévoit 

que  chaque  alvéole  munie  d'une  zone  de  déformation 
comporte  également  des  moyens  permettant  de  limiter 
la  déformation.  Ainsi,  la  déformation  est  parfaitement 
maîtrisée  et  l'oeuf  n'est  pas  poussé  hors  de  la  boîte  à 

s  oeufs  par  la  déformation  du  fond  mais  simplement  dé- 
calé  par  rapport  aux  autres  oeufs. 
[0010]  Les  moyens  permettant  de  limiter  la  déforma- 
tion  comportent  par  exemple  des  godrons,  de  préféren- 
ce  régulièrement  répartis,  réalisés  dans  l'alvéole,  au- 

10  dessus  de  la  zone  de  déformation.  Les  godrons  sont  des 
reliefs,  réalisés  en  creux  ou  bien  saillants,  de  forme  sen- 
siblement  ovoïde. 
[0011]  Pour  rigidifier  la  structure  des  alvéoles  défor- 
mables,  chacune  de  celles-ci  peut  avantageusement 

15  présenter  une  section  transversale  sensiblement  poly- 
gonale.  Les  arêtes  ainsi  réalisées  permettent  une  rigi- 
dification  à  la  manière  d'une  nervure. 
[0012]  De  toute  façon,  l'invention  sera  bien  comprise 
à  l'aide  de  la  description  qui  suit  en  référence  au  dessin 

20  schématique  annexé  représentant  à  titre  d'exemple  non 
limitatif  une  forme  de  réalisation  préférentielle  d'une  boî- 
te  à  oeufs  selon  l'invention. 

Figure  1  est  une  vue  en  perspective  d'une  boîte  à 
25  oeufs  selon  l'invention, 

Figure  2  est  une  vue  en  perspective  montrant  par 
le  dessous  une  alvéole  rigide  et  une  alvéole  pou- 
vant  se  déformer,  et 
Figure  3  est  une  vue  en  coupe  selon  la  ligne  de  cou- 

30  pe  lll-lll  de  la  figure  1  montrant  à  échelle  agrandie 
une  alvéole  pouvant  être  déformée  en  position  non 
déformée  et  en  position  déformée. 

[0013]  La  figure  1  montre  un  fond  2  d'une  boîte  à 
35  oeufs.  Ce  fond  2  comporte  six  alvéoles  destinées  cha- 

cune  à  recevoir  un  oeuf  4.  Ce  fond  2  est  réalisé  en  ma- 
tière  synthétique  thermoformée  et  il  est  destiné  à  rece- 
voir  un  couvercle  (non  représenté)  en  carton.  Du  poly- 
chlorure  de  vinyle  (PVC)  transparent  peut  par  exemple 

40  être  utilisé  ici  pour  le  fond  2.  Ce  dernier  possède  une 
hauteur  supérieure  à  la  plus  grande  dimension  des 
oeufs,  de  telle  sorte  que  la  fermeture  de  ce  fond  2  est 
réalisable  au  moyen  d'un  couvercle  de  forme  plane.  Le 
bord  supérieur  du  fond  2  est  muni  de  moyens  permet- 

45  tant  l'accrochage  d'un  couvercle  en  carton.  De  tels 
moyens  sont  connus  de  l'homme  du  métier  et  ne  sont 
pas  décrits  ici. 
[0014]  Sur  la  figure  2,  l'alvéole  6  dessinée  à  gauche 
est  une  alvéole  rigide.  Elle  présente  un  fond  8  de  forme 

so  sensiblement  plane.  À  la  périphérie  de  l'alvéole  6  se 
trouvent  des  nervures  10  qui  s'étendent  depuis  le  fond 
8  vers  le  sommet  de  l'alvéole  6.  Ces  nervures  10  font 
saillie  vers  l'intérieur  de  l'alvéole  6.  Elles  permettent  de 
rendre  l'alvéole  rigide.  Ainsi,  l'oeuf  4  placé  à  l'intérieur 

55  d'une  alvéole  rigide  6  est  parfaitement  protégé.  L'alvéo- 
le  12  représentée  à  droite  sur  la  figure  2  permet  égale- 
ment  une  bonne  protection  de  l'oeuf  4  placé  à  l'intérieur 
de  celle-ci  mais  elle  est  déformable. 
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[0015]  L'alvéole  12  déformable  présente  un  fond  14 
rigide,  et  une  zone  déformable  16. 
[0016]  Le  fond  rigide  14  comporte  en  son  centre  une 
partie  plane  18  circulaire  entourée  par  une  première 
nervure  20  faisant  saillie  vers  l'extérieur  de  l'alvéole  1  2,  s 
elle-même  entourée  par  une  seconde  nervure  22  faisant 
quant  à  elle  saillie  vers  l'intérieur  de  l'alvéole  12.  Cette 
structure  nervurée  permet  d'obtenir  un  fond  rigide  pré- 
sentant  une  profondeur  P. 
[0017]  Cette  structure  rigide  14  est  entourée  par  la  zo-  10 
ne  déformable  1  6.  On  trouve  tout  d'abord  autour  du  fond 
rigide  1  4  une  première  zone  annulaire  24  sensiblement 
plane  et  s'étendant  parallèlement  au  fond  rigide  14.  En 
position  non  déformée,  le  fond  de  l'alvéole  12  est  formé 
par  d'une  part  le  fond  rigide  14  et  d'autre  part  la  zone  15 
annulaire  plane  24. 
[001  8]  La  zone  annulaire  plane  24  est  raccordée  à  an- 
gle  droit  à  une  zone  annulaire  26  formant  un  angle  obtus 
ouvert  vers  l'extérieur  de  l'alvéole.  Comme  le  montre  la 
figure  3,  cette  zone  26  s'élève  autour  du  fond  de  l'alvéole  20 
12  et  la  section  transversale  de  cette  zone  26  présente 
deux  branches  formant  entre  elles  un  angle  obtus  28. 
[0019]  L'ensemble  formé  par  la  zone  déformable  16 
et  le  fond  rigide  14  se  rattache  au  reste  de  l'alvéole  12 
en  formant  un  déport  30.  Juste  au-dessus  de  ce  déport  25 
30,  l'alvéole  1  2  comporte  des  godrons  32  régulièrement 
répartis  à  la  périphérie  de  l'alvéole.  Ces  godrons  32  per- 
mettent  de  limiter  la  hauteur  de  la  déformation  de  l'al- 
véole,  comme  expliqué  ci-après. 
[0020]  Pour  obtenir  une  bonne  protection  de  l'oeuf  4  30 
placé  dans  une  alvéole  déformable  12,  cette  dernière 
ne  comportant  pas  de  nervures  1  0  telles  celles  réalisées 
sur  une  alvéole  rigide  6,  une  deuxième  rangée  de  go- 
drons  34  est  réalisée  au-dessus  des  premiers  godrons 
32  afin  de  rigidifier  la  structure.  35 
[0021]  Comme  on  l'aperçoit  notamment  sur  la  figure 
2,  l'alvéole  déformable  12  présente  en  section  transver- 
sale  une  forme  sensiblement  polygonale,  ici  octogona- 
le.  De  cette  manière,  l'alvéole  présente  donc  au  niveau 
de  chaque  angle  du  polygone  des  arêtes  qui,  à  la  ma-  40 
nière  d'une  nervure,  permettent  également  de  rigidifier 
l'alvéole  12  de  manière  à  mieux  protéger  l'oeuf  4  posé 
à  l'intérieur. 
[0022]  Dans  une  boîte  à  oeufs  destinée  à  contenir  six 
oeufs,  on  aura  de  préférence  quatre  alvéoles  rigides  6  45 
au  quatre  coins  de  la  boîte  à  oeufs  et  deux  alvéoles  dé- 
formables  au  centre.  Les  boîtes  à  oeufs  sont  alors  ger- 
bables  sans  risque  d'écraser  des  oeufs,  les  oeufs  pla- 
cés  au  centre  et  se  trouvant  dans  une  alvéole  déforma- 
ble  étant  protégés  par  les  alvéoles  rigides  se  trouvant  so 
aux  quatre  coins  de  la  boîte  à  oeufs. 
[0023]  À  l'ouverture  de  la  boîte  à  oeufs,  afin  de  pou- 
voir  mieux  saisir  le  premier  oeuf,  l'utilisateur  appuie  sim- 
plement  avec  un  doigt  sur  un  fond  rigide  1  4  d'une  alvéo- 
le  déformable  1  2.  Cette  dernière  se  déforme  alors  corn-  55 
me  décrit  ci-dessous. 
[0024]  Le  fond  rigide  14  est  entraîné  vers  l'intérieur 
de  l'alvéole  12  sans  se  déformer.  La  partie  plane  circu- 

laire  18  est  également  entraînée  et,  au  lieu  de  rester 
parallèle  au  fond  rigide  1  4,  comme  dans  la  position  non 
déformée,  elle  vient  former  un  angle  qui  croît  jusqu'à 
environ  quarante-cinq  degrés  avec  le  fond  rigide  14.  À 
ce  moment,  l'angle  obtus  28  permet  la  déformation  en 
étoile  de  la  zone  angulée  26,  notamment  de  la  partie  de 
cette  zone  se  trouvant  du  côté  du  déport  30.  Cette  zone 
angulée  26,  de  même  que  le  reste  de  l'alvéole  12,  pré- 
sente  une  section  polygonale.  La  déformation  en  étoile 
se  réalise  tout  d'abord  sensiblement  au  centre  des  côtés 
du  polygone  de  la  zone  angulée  26. 
[0025]  Après  la  déformation  progressive  en  étoile  de 
la  zone  angulée  26,  le  retournement  complet  de  la  zone 
angulée  par  pivotement  autour  du  déport  30  est  réalisé. 
On  arrive  alors  à  la  forme  représentée  en  traits  mixtes 
sur  la  figure  3. 
[0026]  La  déformation  de  l'alvéole,  une  fois  le  retour- 
nement  achevé,  est  bloquée  par  d'une  part,  les  arêtes 
de  l'alvéole  de  section  polygonale,  et  d'autre  part  par  la 
présence  des  godrons  32  qui  se  trouvent  juste  au-des- 
sus  du  déport  30. 
[0027]  La  déformation  de  l'alvéole  est  parfaitement 
maîtrisée.  La  géométrie  décrite  ci-dessus  permet,  tout 
en  protégeant  de  manière  optimale  l'oeuf  4  se  trouvant 
à  l'intérieur,  d'obtenir  un  retroussement  facile  et  non 
aléatoire  du  fond. 
[0028]  Comme  il  va  de  soi,  l'invention  ne  se  limite  pas 
à  la  forme  de  réalisation  préférentielle  décrite  ci- 
dessus  ;  elle  en  embrasse  au  contraire  toutes  les  va- 
riantes  rentrant  dans  le  cadre  des  revendications  ci- 
après. 
[0029]  Ainsi,  la  forme  de  l'alvéole  pourrait  être  diffé- 
rente.  Les  sections  transversales  de  celle-ci  pourraient 
être  par  exemple  circulaires. 
[0030]  Le  fond  rigide  comporte  une  partie  plane  cir- 
culaire  entourée  de  deux  nervures  annulaires  dans 
l'exemple  ci-dessus.  L'homme  du  métier  connaît 
d'autres  formes  rigides  utilisables  ici.  Un  gaufrage  est 
par  exemple  utilisable. 
[0031]  La  géométrie  de  la  zone  de  déformation  décri- 
te  ci-dessus  correspond  à  une  forme  de  réalisation  pré- 
férentielle  qui  permet  une  déformation  non  aléatoire. 
D'autres  géométries  adaptées  par  exemple  à  une  autre 
forme  d'alvéole,  pourraient  également  convenir. 
[0032]  Enfin,  la  présence  des  moyens  permettant  de 
limiter  le  retournement  est  avantageuse  mais  elle  n'est 
pas  indispensable.  Il  est  possible,  sans  ces  moyens,  de 
faciliter  la  sortie  du  premier  oeuf  dans  la  boîte  à  oeufs. 

Revendications 

1.  Boîte  à  oeufs  en  matière  synthétique,  comportant 
un  fond  alvéolé  (2),  caractérisée  en  ce  qu'au  moins 
une  alvéole  (12)  présente  un  fond  rigide  (1  4)  et  une 
zone  de  déformation  (16). 

2.  Boîte  à  oeufs  selon  la  revendication  1  ,  caractérisée 
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en  ce  que  le  fond  rigide  (14)  présente  une  structure 
nervurée  (20,22). 

3.  Boîte  à  oeufs  selon  la  revendication  2,  caractérisée 
en  ce  que  le  fond  rigide  (14)  comporte  une  partie  s 
plane  (18),  entourée  d'une  nervure  (20)  saillante 
vers  l'extérieur  de  l'alvéole  (12),  elle  même  entou- 
rée  d'une  nervure  (22)  saillante  vers  l'intérieur  de 
l'alvéole  (12). 

10 
4.  Boîte  à  oeufs  selon  la  revendication  3,  caractérisée 

en  ce  que  la  partie  plane  (1  8)  est  de  forme  circulai- 
re. 

5.  Boîte  à  oeufs  selon  l'une  des  revendications  1  à  4,  15 
caractérisée  en  ce  que  la  zone  de  déformation  (16) 
comporte  une  première  zone  plane  annulaire  (24) 
entourant  le  fond  rigide  (14)  et  une  zone  annulaire 
(26)  formant  un  angle  obtus  (28)  ouvert  vers  l'exté- 
rieur  de  l'alvéole  (12).  20 

6.  Boîte  à  oeufs  selon  l'une  des  revendications  1  à  5, 
caractérisée  en  ce  que  la  périphérie  de  la  zone  de 
déformation  (16),  du  côté  opposé  au  fond  rigide 
(14),  est  en  déport  (30)  par  rapport  au  reste  de  l'ai-  25 
véole  (12). 

7.  Boîte  à  oeufs  selon  l'une  des  revendications  1  à  6, 
caractérisée  en  ce  que  chaque  alvéole  (12)  munie 
d'une  zone  de  déformation  (16)  comporte  égale-  30 
ment  des  moyens  -(32)  permettant  de  limiter  la  dé- 
formation. 

8.  Boîte  à  oeufs  selon  la  revendication  7,  caractérisé 
en  ce  que  les  moyens  permettant  de  limiter  la  dé-  35 
formation  comportent  des  godrons  (32),  de  préfé- 
rence  régulièrement  répartis,  réalisés  dans  l'alvéole 
(12),  au-dessus  de  la  zone  de  déformation  (16). 

9.  Boîte  à  oeufs  selon  l'une  des  revendications  1  à  8,  40 
caractérisée  en  ce  que  chaque  alvéole  (12)  com- 
portant  une  zone  de  déformation  (16)  présente  une 
section  transversale  sensiblement  polygonale. 
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*  page  1,  ligne  36  -  page  2,  ligne  28; 
figures  * 

GB  1  070  565  A  (PHILIPS)  1  juin  1967 
*  revendications;  figures  * 

US  4  394  214  A  (BIXLER  KENNETH  D  ET  AL) 
19  ju i l l e t   1983 

1-5 

1-4 

B65D85/32 

DOMAINES  TECHNIQUES RECHERCHES  (lnt.CI.6) 
B65D 

Le  présent  rapport  a  été  établi  pour  toutes  les  revendications 
Lieu  de  la  recherche 
LA  HAYE 

Date  d'achèvement  de  la  recherche 
15  juin  1999 

Examinateur 
SERRANO  GALARRAGA,  J 

CATEGORIE  DES  DOCUMENTS  CITES 
X  :  particulièrement  pertinent  a  lui  seul Y  :  particulièrement  pertinent  en  combinaison  avec  un autre  document  de  la  même  catégorie A  :  arrière-plan  technologique O  :  divulgation  non-écrite P  :  document  intercalaire 

T  1  théorie  ou  principe  à  la  base  de  l'invention E  :  document  de  brevet  antérieur,  mais  publié  à  la date  de  dépôt  ou  après  cette  date D  :  cité  dans  la  demande L  :  cité  pour  d'autres  raisons 
&  :  membre  de  la  même  famille,  document  correspondant 
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ANNEXE  AU  RAPPORT  DE  RECHERCHE  EUROPEENNE 
RELATIF  A  LA  DEMANDE  DE  BREVET  EUROPEEN  NO. EP  99  42  0054 

La  présente  annexe  indique  les  membres  de  la  famille  de  brevets  relatifs  aux  documents  brevets  cités  dans  le  rapport  de 
recherche  européenne  visé  ci-dessus. 
Lesdits  members  sont  contenus  au  fichier  informatique  de  l'Officeeuropéen  des  brevets  à  la  date  du 
Les  renseignements  fournis  sont  donnés  a  titre  indicatif  et  n'engagent  pas  la  responsabilité  de  l'Office  européen  des  brevets. 

15-06-1999 

Document  brevet  cité 
au  rapport  de  recherche 

Date  de 
publication 

Membre(s)  de  la 
famille  de  brevet(s) 

Date  de 
publication 

1  1  1 
FR  2630716  A  03-11-1989  AUCUN 

GB  1070565  A  BE  648794  A  03-12-1964 
CH  424616  A 
DE  1252581  B 
DK  128448  B  06-05-1974 
NL  293685  A 
SE  327366  B  17-08-1970 

US  4394214  A  19-07-1983  AU  531061  B  11-08-1983 
AU  8796482  A  12-05-1983 
CA  1189836  A  02-07-1985 
DE  3235878  A  14-04-1983 
DK  380082  A  30-03-1983 
FI  822989  A  30-03-1983 
FR  2513602  A  01-04-1983 
GB  2106476  A,B  13-04-1983 
IE  53649  B  04-01-1989 
JP  58160273  A  22-09-1983 
NL  8203388  A  18-04-1983 
SE  458853  B  16-05-1989 
SE  8204828  A  24-08-1982 
US  4465225  A  14-08-1984 

Pour  tout  renseignement  concernant  cette  annexe  :  voir  Journal  Officiel  de  l'Office  européen  des  brevets,  No.  12/82 

8 


	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

