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Description

[0001] La présente demande de brevet concerne une
boite a oeufs en matiére synthétique. Elle concerne plus
particulierement une boite & oeufs qui protége les oeufs
qu'elle contient sur toute leur hauteur.

[0002] Le brevetfrangaisn® 2577 530 décrit une boite
a oeufs qui comporte un fond avec des alvéoles et mu-
nie a sa partie supérieure de moyens permettant la re-
tenue d'un couvercle de fermeture. Le fond alvéolé est
réalisé par thermoformage et découpage d'une matiére
en feuilles. Le fond présente des alvéoles destinées a
recevoir des oeufs et il posséde une hauteur supérieure
a la plus grande dimension des oeufs.

[0003] L'inconvénient de ce type de boite & oeufs est
qu'il est difficile pour le consommateur, aprés ouverture
du couvercle fermant le fond alvéolé, de retirer un pre-
mier oeuf. En effet, lorsqu'il souhaite saisir l'oeuf, ses
doigts sont génés par les oeufs voisins et la paroi laté-
rale du fond alvéolé. Aucun de ses doigts ne peut des-
cendre sous le diamétre maximal de 'oeuf et, de ce fait,
la prise est trés difficile. Une fois le premier oeuf sorti,
la préhension des autres oeufs est beaucoup plus facile.
La présente invention a alors pour but de fournir une
boite & oeufs qui permette au consommateur de facile-
ment saisir le premier oeuf qu'il souhaite utiliser hors du
fond alvéolé.

[0004] A cet effet, la boite a oeufs en matiére synthé-
tique, comportant un fond alvéolé qu'elle propose est
caractérisée en ce qu'au moins une alvéole présente un
fond rigide et une zone de déformation.

[0005] De cette maniére, pour sortir un premier oeuf
de la boite & oeufs, il suffit a |'utilisateur d'appuyer sur
le fond rigide de 'alvéole et de provoquer la déformation
de la zone de déformation pour déplacer l'ceuf vers le
haut et ainsi mieux pouvoir y accéder.

[0006] Le fond rigide présente de préférence une
structure nervurée, qui permet d'empécher la déforma-
tion du fond rigide au cours de la déformation de la zone
déformable. Dans ce cas, le fond rigide comporte par
exemple une partie plane, entourée d'une nervure
saillante vers l'extérieur de l'alvéole, elle méme entou-
rée d'une nervure saillante vers l'intérieur de l'alvéole.
La partie plane est avantageusement de forme circulai-
re afin de s'adapter & la forme d'un oeuf.

[0007] Dans une forme de réalisation préférentielle,
la zone de déformation comporte une premiére zone
plane annulaire entourant le fond rigide et une zone an-
nulaire formant un angle obtus ouvert vers |'extérieur de
l'alvéole. Cette géométrie permet une déformation pro-
gressive en plusieurs étapes du fond de l'alvéole.
[0008] Pour permetire un retournement du fond de
I'alvéole, la périphérie de la zone de déformation, du c6-
té opposé au fond rigide, est en déport par rapport au
reste de l'alvéole. Ce déport sert alors de pivot pour le
retournement du fond, c'est & dire le fond rigide plus la
zone déformable, de l'alvéole.

[0009] Une forme de réalisation avantageuse prévoit
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que chaque alvéole munie d'une zone de déformation
comporte également des moyens permettant de limiter
la déformation. Ainsi, la déformation est parfaitement
maitrisée et |'oeuf n'est pas poussé hors de la boite a
oeufs par la déformation du fond mais simplement dé-
calé par rapport aux autres oeufs.

[0010] Les moyens permettant de limiter la déforma-
tion comportent par exemple des godrons, de préféren-
ce régulierement répartis, réalisés dans l'alvéole, au-
dessus de la zone de déformation. Les godrons sont des
reliefs, réalisés en creux ou bien saillants, de forme sen-
siblement ovoide.

[0011] Pour rigidifier la structure des alvéoles défor-
mables, chacune de celles-ci peut avantageusement
présenter une section transversale sensiblement poly-
gonale. Les arétes ainsi réalisées permettent une rigi-
dification & la maniére d'une nervure.

[0012] De toute facon, l'invention sera bien comprise
a l'aide de la description qui suit en référence au dessin
schématique annexé représentant a titre d'exemple non
limitatif une forme de réalisation préférentielle d'une boi-
te & oeufs selon l'invention.

Figure 1 est une vue en perspective d'une boite a
oeufs selon l'invention,

Figure 2 est une vue en perspective montrant par
le dessous une alvéole rigide et une alvéole pou-
vant se déformer, et

Figure 3 est une vue en coupe selon la ligne de cou-
pe IlI-lll de la figure 1 montrant & échelle agrandie
une alvéole pouvant étre déformée en position non
déformée et en position déformée.

[0013] La figure 1 montre un fond 2 d'une boite a
oeufs. Ce fond 2 comporte six alvéoles destinées cha-
cune a recevoir un oeuf 4. Ce fond 2 est réalisé en ma-
tiere synthétique thermoformée et il est destiné a rece-
voir un couvercle (non représenté) en carton. Du poly-
chlorure de vinyle (PVC) transparent peut par exemple
étre utilisé ici pour le fond 2. Ce dernier posséde une
hauteur supérieure a la plus grande dimension des
oeufs, de telle sorte que la fermeture de ce fond 2 est
réalisable au moyen d'un couvercle de forme plane. Le
bord supérieur du fond 2 est muni de moyens permet-
tant l'accrochage d'un couvercle en carton. De tels
moyens sont connus de 'homme du métier et ne sont
pas décrits ici.

[0014] Sur la figure 2, l'alvéole 6 dessinée a gauche
est une alvéole rigide. Elle présente un fond 8 de forme
sensiblement plane. A la périphérie de l'alvéole 6 se
trouvent des nervures 10 qui s'étendent depuis le fond
8 vers le sommet de l'alvéole 6. Ces nervures 10 font
saillie vers l'intérieur de l'alvéole 6. Elles permettent de
rendre l'alvéole rigide. Ainsi, I'oeuf 4 placé a l'intérieur
d'une alvéole rigide 6 est parfaitement protégé. L'alvéo-
le 12 représentée a droite sur la figure 2 permet égale-
ment une bonne protection de I'oeuf 4 placé a l'intérieur
de celle-ci mais elle est déformable.
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[0015] L'alvéole 12 déformable présente un fond 14
rigide, et une zone déformable 16.

[0016] Le fond rigide 14 comporte en son centre une
partie plane 18 circulaire entourée par une premiére
nervure 20 faisant saillie vers 'extérieur de 'alvéole 12,
elle-méme entourée par une seconde nervure 22 faisant
quant a elle saillie vers l'intérieur de l'alvéole 12. Cette
structure nervurée permet d'obtenir un fond rigide pré-
sentant une profondeur P.

[0017] Cette structure rigide 14 est entourée par la zo-
ne déformable 16. On trouve tout d'abord autour du fond
rigide 14 une premiére zone annulaire 24 sensiblement
plane et s'étendant parallélement au fond rigide 14. En
position non déformée, le fond de l'alvéole 12 est formé
par d'une part le fond rigide 14 et d'autre part la zone
annulaire plane 24.

[0018] Lazoneannulaire plane 24 est raccordée a an-
gle droit & une zone annulaire 26 formant un angle obtus
ouvert vers l'extérieur de l'alvéole. Comme le montre la
figure 3, cette zone 26 s'éléve autour du fond de l'alvéole
12 et la section transversale de cette zone 26 présente
deux branches formant entre elles un angle obtus 28.
[0019] L'ensemble formé par la zone déformable 16
et le fond rigide 14 se rattache au reste de l'alvéole 12
en formant un déport 30. Juste au-dessus de ce déport
30, l'alvéole 12 comporte des godrons 32 régulierement
répartis a la périphérie de l'alvéole. Ces godrons 32 per-
mettent de limiter la hauteur de la déformation de l'al-
véole, comme expliqué ci-aprés.

[0020] Pour obtenir une bonne protection de l'ceuf 4
placé dans une alvéole déformable 12, cette derniére
ne comportant pas de nervures 10 telles celles réalisées
sur une alvéole rigide 6, une deuxiéme rangée de go-
drons 34 est réalisée au-dessus des premiers godrons
32 afin de rigidifier la structure.

[0021] Comme on l'apergoit notamment sur la figure
2, l'alvéole déformable 12 présente en section transver-
sale une forme sensiblement polygonale, ici octogona-
le. De cette maniére, l'alvéole présente donc au niveau
de chaque angle du polygone des arétes qui, & la ma-
niére d'une nervure, permettent également de rigidifier
l'alvéole 12 de maniére & mieux protéger l'oeuf 4 posé
a l'intérieur.

[0022] Dans une boite & oeufs destinée a contenir six
oeufs, on aura de préférence quatre alvéoles rigides 6
au quatre coins de la boite a oeufs et deux alvéoles dé-
formables au centre. Les boites a oeufs sont alors ger-
bables sans risque d'écraser des oeufs, les oeufs pla-
cés au centre et se trouvant dans une alvéole déforma-
ble étant protégés par les alvéoles rigides se trouvant
aux quatre coins de la boite & oeufs.

[0023] A l'ouverture de la boite & oeufs, afin de pou-
voir mieux saisir le premier oeuf, |'utilisateur appuie sim-
plement avec un doigt sur un fond rigide 14 d'une alvéo-
le déformable 12. Cette derniére se déforme alors com-
me décrit ci-dessous.

[0024] Le fond rigide 14 est entrainé vers l'intérieur
de l'alvéole 12 sans se déformer. La partie plane circu-
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laire 18 est également entrainée et, au lieu de rester
paralléle au fond rigide 14, comme dans la position non
déformée, elle vient former un angle qui croit jusqu'a
environ quarante-cing degrés avec le fond rigide 14. A
ce moment, l'angle obtus 28 permet la déformation en
étoile de la zone angulée 26, notamment de la partie de
cette zone se trouvant du ¢b6té du déport 30. Cette zone
angulée 26, de méme que le reste de l'alvéole 12, pré-
sente une section polygonale. La déformation en étoile
seréalise tout d'abord sensiblement au centre des cbtés
du polygone de la zone angulée 26.

[0025] Aprés la déformation progressive en étoile de
la zone angulée 26, le retournement complet de la zone
angulée par pivotement autour du déport 30 est réalisé.
On arrive alors a la forme représentée en traits mixtes
sur la figure 3.

[0026] La déformation de l'alvéole, une fois le retour-
nement achevé, est bloquée par d'une part, les arétes
de l'alvéole de section polygonale, et d'autre part par la
présence des godrons 32 qui se trouvent juste au-des-
sus du déport 30.

[0027] La déformation de l'alvéole est parfaitement
maitrisée. La géométrie décrite ci-dessus permet, tout
en protégeant de maniére optimale 'oeuf 4 se trouvant
a l'intérieur, d'obtenir un retroussement facile et non
aléatoire du fond.

[0028] Comme il va de soi, I'invention ne se limite pas
a la forme de réalisation préférentielle décrite ci-
dessus ; elle en embrasse au contraire toutes les va-
riantes rentrant dans le cadre des revendications ci-
aprés.

[0029] Ainsi, la forme de l'alvéole pourrait étre diffé-
rente. Les sections transversales de celle-ci pourraient
étre par exemple circulaires.

[0030] Le fond rigide comporte une partie plane cir-
culaire entourée de deux nervures annulaires dans
I'exemple ci-dessus. L'homme du métier connait
d'autres formes rigides utilisables ici. Un gaufrage est
par exemple utilisable.

[0031] La géométrie de la zone de déformation décri-
te ci-dessus correspond & une forme de réalisation pré-
férentielle qui permet une déformation non aléatoire.
D'autres géométries adaptées par exemple & une autre
forme d'alvéole, pourraient également convenir.

[0032] Enfin, la présence des moyens permettant de
limiter le retournement est avantageuse mais elle n'est
pas indispensable. Il est possible, sans ces moyens, de
faciliter la sortie du premier oeuf dans la boite & oeufs.

Revendications

1. Boite a oeufs en matiére synthétique, comportant
un fond alvéolé (2), caractérisée en ce qu'au moins
une alvéole (12) présente un fond rigide (14) et une

zone de déformation (16).

2. Boite a oeufs selon la revendication 1, caractérisée
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en ce que le fond rigide (14) présente une structure
nervurée (20,22).

Boite a oeufs selon la revendication 2, caractérisée
en ce que le fond rigide (14) comporte une partie $
plane (18), entourée d'une nervure (20) saillante
vers l'extérieur de l'alvéole (12), elle méme entou-
rée d'une nervure (22) saillante vers l'intérieur de
l'alvéole (12).

10
Boite a oeufs selon la revendication 3, caractérisée
en ce que la partie plane (18) est de forme circulai-
re.

Boite a oeufs selon I'une des revendications 1 a4, 1715
caractérisée en ce que la zone de déformation (16)
comporte une premiére zone plane annulaire (24)
entourant le fond rigide (14) et une zone annulaire
(26) formant un angle obtus (28) ouvert vers I'exté-
rieur de l'alvéole (12). 20

Boite a oeufs selon I'une des revendications 1 a 5,
caractérisée en ce que la périphérie de la zone de
déformation (16), du cété opposé au fond rigide
(14), est en déport (30) par rapport au reste de l'al- 25
véole (12).

Boite a oeufs selon I'une des revendications 1 a 6,
caractérisée en ce que chaque alvéole (12) munie
d'une zone de déformation (16) comporte égale- 30
ment des moyens -(32) permettant de limiter la dé-
formation.

Boite a oeufs selon la revendication 7, caractérisé

en ce que les moyens permettant de limiter la dé- 35
formation comportent des godrons (32), de préfé-
rence régulierement répartis, réalisés dans l'alvéole
(12), au-dessus de la zone de déformation (16).

Boite a oeufs selon I'une des revendications 1 a8, 40
caractérisée en ce que chaque alvéole (12) com-
portant une zone de déformation (16) présente une
section transversale sensiblement polygonale.
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