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(54)  Groupe  motopompe  submersible  à  générateur  de  signaux 

(57)  Dans  ce  groupe  motopompe  submersible,  le 
dispositif  (6)  de  commande  est  alimenté  en  courant 
électrique  par  l'intermédiaire  d'un  câble  (8)  d'alimenta- 
tion  et  comporte  un  générateur  (14)  de  signaux  qui,  en 
fonction  d'une  indication  fournie  par  le  détecteur  (7)  de 
niveau,  relié  au  dispositif  (6)  par  un  conducteur  électri- 

que,  envoie,  par  l'intermédiaire  du  câble  (8)  d'alimenta- 
tion  un  signal  à  l'extérieur  du  dispositif  de  commande, 
susceptible  de  préférence  d'être  reçu  par  un  autre 
groupe  motopompe  suivant  l'invention  lorsque  cet  autre 
groupe  est  raccordé  au  câble  d'alimentation. 
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Description 

[0001  ]  Le  contrôle  de  cascade  de  pompes  de  relevage 
(de  2  à  "n"  pompes),  est  réalisé  par  l'intermédiaire  de 
capteurs  de  niveau  placés  dans  le  puisard  et  reliés  à  un 
coffret  électrique.  La  commande  est  réalisée  par  l'inter- 
médiaire  de  circuits  électroniques  ou  électromécani- 
ques  qui  gèrent  les  informations  en  provenance  des 
capteurs  de  niveau  et  des  contrôles  internes  des  pom- 
pes.  Les  ordres  de  mise  en  service  et  d'arrêt  des  grou- 
pes  de  relevage  passent  par  les  fils  d'alimentation  des 
moteurs  de  pompe.  Le  coffret  électrique  de  commande 
est  en  général  installé  à  proximité  du  puisard  ou  dans 
un  local  séparé.  Le  raccordement  des  câbles  électri- 
ques  à  la  pompe  se  réalise  par  l'intermédiaire  de  traver- 
sées  de  paroi  étanches  ou  de  connecteurs  (étanches 
ou  surmoulés). 
[0002]  Tous  les  composants  capteurs,  pompes  de 
relevage,  coffret  de  commande  étant  séparés,  leurs  rac- 
cordements  entre  eux  doivent  être  réalisés  par  un  élec- 
tricien  avec  le  respect  des  normes  d'installation  et  de 
sécurité. 
[0003]  La  complexité  des  installations  se  traduit  sou- 
vent  par  des  difficultés  de  fonctionnement  des  disposi- 
tifs  et  une  maintenance  délicate. 
[0004]  La  présente  invention  pallie  les  inconvénients 
mentionnés  ci-dessus  par  un  groupe  motopompe  sub- 
mersible,  qui  ne  nécessite  pour  son  montage  qu'une 
simple  opération  de  branchement  électrique  sans  donc 
qu'un  électricien  averti  ait  à  intervenir  et  ait  à  procéder 
à  des  réglages  et  à  la  lecture  d'un  schéma  de  raccorde- 
ment  d'un  coffret  électrique  peu  intelligible  à  tout  autre 
que  lui,  tout  en  ayant  une  bonne  automaticité  de  fonc- 
tionnement  d'une  cascade  de  pompes. 
[0005]  Le  groupe  motopompe  submersible  suivant 
l'invention  est  défini  à  la  revendication  1  . 
[0006]  On  ne  cherche  plus  comme  on  le  faisait 
jusqu'ici  à  commander  le  moteur  à  l'aide  d'un  coffret  ou 
armoire  électrique  qui  n'avait  pas  besoin  d'être  étanche, 
parce  qu'il  était  placé  à  distance  du  moteur  et  donc  en 
dehors  du  liquide  à  véhiculer  et  qui  pouvait  s'adapter  à 
de  nombreux  types  de  moteur  pourvu  qu'un  électricien 
veuille  bien  se  charger  du  travail  de  réglage  et  de  mon- 
tage.  Bien  au  contraire,  le  dispositif  de  commande  est 
maintenant  affecté  au  moteur  mais,  grâce  au  fait  que  le 
dispositif  de  commande  est  fixé  de  fabrication  sur 
l'enveloppe  du  moteur,  on  peut  régler  le  dispositif  de 
commande  en  usine  et  se  contenter,  puisqu'il  a  déjà  été 
réglé  en  usine,  de  le  brancher  sans  avoir  à  effectuer  de 
réglage.  Le  montage  est  simplifié  à  l'extrême.  De  plus, 
comme  le  dispositif  de  commande  est  maintenant  à 
proximité  immédiate  du  détecteur  de  niveau,  les  liaisons 
entre  eux  sont  très  simplifiées,  ce  qui  contribue  beau- 
coup  à  diminuer  la  complexité  de  l'ensemble.  Le  dispo- 
sitif  de  commande  est  alimenté  en  courant  électrique 
par  l'intermédiaire  d'un  câble  d'alimentation  et  comporte 
un  générateur  de  signaux,  qui  en  fonction  d'une  indica- 
tion  fournie  par  le  détecteur  de  niveau,  envoie,  par 

l'intermédiaire  du  câble  d'alimentation,  un  signal  à 
l'extérieur  du  dispositif  de  commande,  de  préférence 
susceptible  d'être  reçu  par  un  autre  groupe  motopompe 
suivant  l'invention  lorsque  cet  autre  groupe  est  raccordé 

5  au  câble  d'alimentation.  Le  dispositif  de  commande  de 
la  première  pompe  peut  ainsi,  par  courant  porteur,  don- 
ner  des  instructions  au  dispositif  de  commande  de  la 
deuxième  pompe,  lui  faire  savoir  qu'il  fonctionne  ou  qu'il 
ne  fonctionne  pas  ou  qu'il  est  en  bon  état,  et  recevoir 

10  réciproquement  les  mêmes  informations  du  dispositif  de 
commande  de  la  seconde  pompe  et  chaque  dispositif 
de  commande  peut  commander  sa  pompe  en  consé- 
quence. 
[0007]  Suivant  un  mode  de  réalisation  avantageux,  le 

15  détecteur  est  fixé  au  dispositif  de  commande  par  les 
moyens  d'étanchéité  qui  sont  constitués  de  résine,  dont 
la  même  masse  enrobe  aussi  le  détecteur  de  niveau  qui 
peut  être  de  type  capacimétrique.  Ce  peut  être  aussi  un 
détecteur  à  radio  fréquence. 

20  [0008]  La  figure  unique  du  dessin  annexé  illustre 
l'invention. 
[0009]  Dans  une  cuve  C  sont  immergés  deux  groupes 
1  ,  2  motopompes  submersibles.  Les  deux  groupes  sont 
identiques.  Chaque  groupe  comprend  un  moteur  3 

25  entraînant  un  impulseur  4.  Le  moteur  est  entouré  d'une 
enveloppe  5  étanche  au  liquide  à  véhiculer  contenu 
dans  la  cuve  C.  Sur  la  face  latérale  de  l'enveloppe  5  est 
fixé  un  dispositif  6  de  commande  qui  est  enrobé  dans 
de  la  résine  étanche  au  liquide  à  véhiculer.  A  ce  dispo- 

30  sitif  6  est  intégré  en  étant  enrobé  dans  la  même  résine 
un  détecteur  7  capacimétrique  de  niveau.  Le  dispositif  6 
électrique  de  commande  qui  est  constitué  par  une  carte 
à  circuit  imprimé  est  relié  par  un  câble  8  à  un  réseau  9 
d'alimentation  en  courant  électrique.  Le  groupe  moto- 

35  pompe  comporte  une  tubulure  10  de  refoulement  et  un 
orifice  1  1  d'aspiration. 
[0010]  Le  groupe  motopompe  1  est  relié  par  le  câble 
8  et  le  réseau  9,  ainsi  que  par  un  câble  12,  à  l'autre 
groupe  motopompe  2.  Dans  le  dispositif  6  de  com- 

40  mande,  le  détecteur  7  est  relié  par  un  conducteur  1  3  à 
un  générateur  14  de  signaux.  Le  générateur  14  de 
signaux  est  susceptible  d'envoyer  des  signaux  par  le 
câble  8,  le  réseau  9  et,  le  câble  12  au  groupe  2.  Comme 
générateur  14,  on  peut  utiliser  le  circuit  intégré  TDA 

45  5051  A  disponible  chez  la  société  Philips  Semi-conduc- 
teurs. 
[001  1  ]  Le  dispositif  6  de  commande  est  relié  par  un 
conducteur  15  au  moteur  3. 
[001  2]  Pour  monter  les  deux  groupes  1  ,2  en  cascade, 

50  il  suffit  de  brancher  les  câbles  8  et  1  2  sur  le  réseau  9. 
[0013]  Bien  entendu,  on  peut  prévoir  un  nombre  de 
groupes  plus  grand  que  deux. 

Revendications 
55 

1.  Groupe  motopompe  submersible,  comprenant  un 
moteur  (3)  entraînant  un  impulseur  (4),  une  enve- 
loppe  (5)  étanche  au  liquide  à  véhiculer  pour  le 
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moteur  (3)  et  un  dispositif  (6)  électrique  destiné  à 
commander  le  moteur  (3)  en  fonction  du  niveau  du 
liquide  dans  la  cuve  (C)  dans  laquelle  se  trouve  le 
groupe,  niveau  qui  est  détecté  par  un  détecteur  (7) 
de  niveau,  le  dispositif  (6)  de  commande  étant  muni  5 
de  moyens  d'étanchéité  le  protégeant  de  tout  con- 
tact  avec  le  liquide  de  la  cuve  et  étant  fixé  sur 
l'enveloppe  (5)  du  moteur  (3),  caractérisé  en  ce  que 
le  dispositif  (6)  de  commande  est  alimenté  en  cou- 
rant  électrique  par  l'intermédiaire  d'un  câble  (8)  w 
d'alimentation  et  comporte  un  générateur  (14)  de 
signaux  qui,  en  fonction  d'une  indication  fournie  par 
le  détecteur  (7)  de  niveau  relié  au  dispositif  (6)  par 
un  conducteur  électrique,  envoie,  par  l'intermé- 
diaire  du  câble  (8)  d'alimentation,  un  signal  à  l'exté-  75 
rieur  du  dispositif  de  commande,  susceptible  de 
préférence  d'être  reçu  par  un  autre  groupe  moto- 
pompe  suivant  l'invention  lorsque  cet  autre  groupe 
est  raccordé  au  câble  d'alimentation. 

20 
Groupe  suivant  la  revendication  1,  caractérisé  en 
ce  que  le  détecteur  (7)  est  fixé  au  dispositif  (6)  de 
commande  muni  des  moyens  d'étanchéité. 

Groupe  suivant  la  revendication  1  ou  2,  caractérisé  25 
en  ce  que  le  détecteur  (7)  est  fixé  au  dispositif  (6) 
de  commande  par  les  moyens  d'étanchéité. 

Groupe  suivant  la  revendication  1  ,2  ou  3,  caracté- 
risé  en  ce  que  les  moyens  d'étanchéité  sont  consti-  30 
tués  de  résine  dans  laquelle  le  dispositif  (6)  de 
commande  est  enrobé. 

Groupe  suivant  l'une  des  revendications  1  à  4, 
caractérisé  en  ce  que  le  détecteur  de  niveau  est  35 
enrobé  au  moins  la  partie  dans  la  même  résine. 
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