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(54)  Aspirateur  mécanique  de  fumées  escamotable  par  dégagement  latéral 

(57)  La  présente  invention  concerne  un  aspirateur 
mécanique  de  fumées  (1  )  pour  conduit  de  cheminée  (2) 
du  type  constitué  par  une  turbine  rotative  (3),  solidaire 
d'une  partie  libre  (4a)  d'un  axe  vertical  (4),  entraînée  en 
rotation  sous  l'action  d'une  force  d'entraînement  et  dont 
une  zone  d'extrémité  inférieure  (4b)  est  montée  tou- 
rillonnante  dans  un  palier  support  (5)  par  l'intermédiaire 
d'au  moins  un  élément  (7)  tel  que  coussinet  ou  roule- 
ment  à  billes,  immergé  dans  un  bain  d'huile  de  lubrifica- 

tion  (6)  et  disposé  au  centre  d'une  collerette  (9)  d'adap- 
tation  au  conduit  (2)  par  des  bras  de  liaison  radiaux  (10) 
disposés  entre  cette  dernière  et  ledit  palier  support  (5), 
caractérisé  en  ce  que  tous  ses  éléments  constitutifs  (3, 
4,  5,  6,  7,  8,  10),  à  l'exception  de  la  collerette  d'adapta- 
tion  (9),  forment  un  ensemble  mobile  (11)  escamotable, 
par  dégagement  latéral,  dans  un  plan  horizontal,  pour 
permettre,  soit  le  libre  accès  du  conduit  (2)  en  vue  de 
son  entretien,  soit  son  recouvrement  en  fonctionne- 
ment. 
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Description 

[0001]  La  présente  invention  trouve  plus  particulière- 
ment  son  application  dans  les  aspirateurs  mécaniques 
de  fumées  pour  conduits  de  cheminées,  mais  elle  pour-  s 
rait  également  être  adaptée  à  tous  types  de  conduits 
nécessitant  une  extraction  d'air  d'un  local  industriel  ou 
domestique,  et  susceptibles  de  nécessiter  une  interven- 
tion  de  nettoyage  ou  d'entretien. 
[0002]  Des  aspirateurs  connus  de  ce  type  sont  cons-  10 
titués  de  manière  connue  par  une  turbine  rotative,  soli- 
daire  d'une  partie  libre  d'un  axe  vertical,  entraînée  en 
rotation  sous  l'action  d'une  force  d'actionnement,  et 
dont  une  zone  d'extrémité  inférieure  est  montée  tou- 
rillonnante  dans  un  palier  par  l'intermédiaire  d'au  moins  15 
un  élément  tel  que  coussinet  ou  roulement  à  billes,  im- 
mergé  dans  un  bain  d'huile  de  lubrification  et  disposé 
au  centre  d'une  collerette  d'adaptation  fixée  au  conduit 
de  cheminée,  par  des  bras  de  liaison  radiaux. 
[0003]  La  force  d'actionnement  de  la  turbine  rotative  20 
est  dans  certains  cas  constituée  par  le  vent  agissant  sur 
des  ailettes  de  la  turbine.  Dans  d'autres  cas,  cette  force 
d'actionnement  est  constituée  par  un  moteur  électrique 
entraînant  en  rotation  les  pales  d'une  turbine  asservie 
au  moteur.  25 
[0004]  Dans  tous  les  cas,  la  présence  de  la  turbine 
rotative  au-dessus  du  conduit  constitue  un  handicap 
majeur  pour  accéder  à  celui-ci  dans  le  but  d'une  inter- 
vention  d'entretien  ou  de  réparation,  entraînant  néces- 
sairement  la  dépose  de  la  turbine  rotative.  30 
[0005]  Pour  remédier  à  cet  inconvénient,  il  a  déjà  été 
imaginé  de  rendre  la  turbine  amovible  par  rapport  à  la 
collerette  d'adaptation  fixée  au  conduit,  grâce  à  un  axe 
de  liaison  horizontal,  autour  duquel  est  effectué  le  bas- 
culement  vers  l'arrière  selon  un  angle  minimum  de  90°  35 
de  ladite  turbine  rotative. 
[0006]  L'expérience  a  montré  qu'un  tel  retournement 
de  la  turbine  rotative,  s'il  permettait  le  dégagement  du 
conduit  pour  effectuer  une  intervention,  créait  en  revan- 
che  un  nouveau  problème.  En  effet,  ces  appareils  de-  40 
vant  tourner  en  permanence,  par  tout  temps,  et  souvent 
à  température  élevée  lorsqu'il  s'agit  d'un  conduit  de  fu- 
mées,  ils  comportent  des  coussinets  ou  roulements  à 
billes  immergés  dans  un  bain  d'huile  de  lubrification. 
[0007]  Or,  les  températures  élevées  dont  il  a  été  ques-  45 
tion  plus  haut,  ont  pour  effet  néfaste  de  fluidifier  l'huile 
de  lubrification  des  coussinets  ou  roulements  à  billes, 
qui  s'infiltre  facilement  dans  les  zones  de  joints  situées 
entre  l'axe  vertical  et  les  coussinets  ou  roulements  à 
billes,  ou  encore  entre  ceux-ci  et  les  paliers  qui  les  sup-  so 
portent. 
[0008]  Ce  phénomène  est  bien  entendu  accentué  par 
le  frottement  et  le  vieillissement  des  parties  en  présen- 
ce,  qui  contribuent  à  nuire  à  l'étanchéité  de  l'ensemble, 
se  révélant  plus  particulièrement  lors  d'un  retournement  55 
de  la  turbine,  qui  plus  est  quand  elle  a  subi  une  élévation 
de  température. 
[0009]  La  présente  invention  a  pour  but  de  remédier 
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à  ces  divers  inconvénients  liés  à  l'étanchéité  de  l'appa- 
reil,  tout  en  permettant  un  accès  totalement  libre  du  con- 
duit  lors  de  son  entretien  ou  d'une  réparation. 
[0010]  A  cet  effet,  l'invention  concerne  un  aspirateur 
mécanique  de  fumées  pour  conduit  de  cheminée  du  ty- 
pe  constitué  par  une  turbine  rotative,  solidaire  d'une  par- 
tie  libre  d'un  axe  vertical,  entraînée  en  rotation  sous  l'ac- 
tion  d'une  force  d'entraînement  et  dont  une  zone  d'ex- 
trémité  inférieure  est  montée  tourillonnante  dans  un  pa- 
lier  support  par  l'intermédiaire  d'au  moins  un  élément  tel 
que  coussinet  ou  roulement  à  billes,  immergé  dans  un 
bain  d'huile  de  lubrification  et  disposé  au  centre  d'une 
collerette  d'adaptation  au  conduit  par  des  bras  de  liaison 
radiaux  disposés  entre  cette  dernière  et  ledit  palier  sup- 
port,  caractérisé  en  ce  que  tous  ses  éléments  constitu- 
tifs,  à  l'exception  de  la  collerette  d'adaptation,  forment 
un  ensemble  mobile  escamotable,  par  dégagement  la- 
téral,  grâce  à  des  moyens  de  fixation  amovibles  des 
bras  de  liaison  radiaux  sur  ladite  collerette,  l'un  de  ces 
moyens  de  fixation  étant  constitué  par  un  axe  d'articu- 
lation  disposé  verticalement  dans  une  zone  périphéri- 
que  fixe  de  la  collerette  et  coopérant  avec  un  alésage 
réalisé  à  l'extrémité  libre  de  l'un  des  bras  radiaux  de 
liaison,  de  manière  à  rendre  ledit  ensemble  libre  de  dé- 
battement  dans  un  plan  horizontal  par  rotation  autour 
de  l'axe  vertical  fixe,  dans  un  sens  ou  dans  l'autre,  pour 
permettre,  soit  le  libre  accès  du  conduit  en  vue  de  son 
entretien,  soit  son  recouvrement  en  fonctionnement. 
[0011]  La  présente  invention  concerne  également  les 
caractéristiques  qui  ressortiront  au  cours  de  la  descrip- 
tion  qui  va  suivre  et  qui  devront  être  considérées  isolé- 
ment  ou  selon  toutes  leurs  combinaisons  techniques 
possibles. 
[0012]  Cette  description,  donnée  à  titre  d'exemple 
non  limitatif,  fera  mieux  comprendre  comment  l'inven- 
tion  peut  être  réalisée,  en  référence  aux  dessins  an- 
nexés  sur  lesquels  : 

la  figure  1  est  une  vue  schématique  en  perspective 
d'un  aspirateur  mécanique  selon  l'invention,  repré- 
senté  en  position  ouverte,  d'un  conduit  de  fumées 
émergeant  d'un  toit  ; 
la  figure  2  est  une  vue  en  perspective  éclatée  d'un 
aspirateur  mécanique  de  fumées  selon  la  figure  1  , 
représenté  en  cours  de  montage,  avant  mise  en 
place  de  la  turbine  rotative  ; 
la  figure  3  est  une  vue  en  coupe  longitudinale  d'un 
palier  support  de  turbine  selon  la  ligne  lll-lll  de  la 
figure  2. 

[0013]  L'aspirateur  mécanique  de  fumées  1,  repré- 
senté  sur  la  figure  1  ,  est  destiné  à  un  conduit  de  chemi- 
née  2  et  il  est  constitué,  à  titre  d'exemple,  par  une  tur- 
bine  rotative  3  comprenant  de  manière  connue  en  soi 
des  ailettes  3a  et  rendue  solidaire  d'une  partie  libre  4a 
d'un  axe  vertical  4,  entraînée  sous  l'action  d'une  force 
d'actionnement,  en  l'occurrence  le  vent,  et  dont  une  zo- 
ne  d'extrémité  inférieure  4b  est  montée  tourillonnante 
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dans  un  palier  support  5. 
[0014]  Selon  l'exemple  de  réalisation  représenté  sur 
la  figure  3,  le  palier  support  5  est  constitué  par  deux  rou- 
lements  à  billes  supérieur  7a  et  inférieur  7b  immergés 
dans  un  bain  d'huile  de  lubrification  6,  ledit  palier  sup- 
port  étant  fermé  à  sa  partie  supérieure  par  un  élément 
formant  bouchon  8. 
[0015]  C'est  précisément  dans  la  zone  de  contact  a 
entre  l'élément  8  et  le  palier  5  ou  la  zone  de  contact  b 
entre  l'élément  8  et  l'arbre  4  que  les  problèmes  d'étan- 
chéité  apparaissent  au  retournement  selon  l'art  anté- 
rieur. 
[0016]  Comme  le  montrent  également  les  figures  2  et 
3,  le  palier  support  5  est  disposé  au  centre  d'une  colle- 
rette  d'adaptation  9,  désignée  dans  son  ensemble,  qui 
est  destinée  à  être  fixée  au  conduit  2  par  des  bras  de 
liaison  radiaux  10  issus  et  obtenus  de  matière  au  cours 
d'une  même  opération  de  moulage  avec  le  palier  5. 
[0017]  Selon  l'invention,  tous  les  éléments  constitutifs 
de  l'aspirateur  mécanique  de  fumées  1  ,  à  savoir:  la  tur- 
bine  rotative  3,  l'axe  4,  le  palier  5,  l'huile  6,  le  palier  sup- 
port  7,  l'élément  de  fermeture  8  du  palier  7,  les  bras  de 
liaison  radiaux  10,  forment  un  ensemble  mobile  11  en- 
tièrement  escamotable  par  dégagement  latéral  par  rap- 
port  à  la  collerette  d'adaptation  9  qui,  elle,  est  bien  en- 
tendu  fixe  par  rapport  au  conduit  2. 
[0018]  Le  dégagement  latéral  de  l'ensemble  mobile 
1  1  est  obtenu  grâce  à  des  moyens  de  fixation  amovibles 
de  l'ensemble  des  bras  de  liaison  radiaux  10  sur  ladite 
collerette  fixe  9. 
[0019]  L'un  de  ces  moyens  de  fixation  est  constitué 
par  un  axe  d'articulation  12  disposé  verticalement  dans 
une  zone  périphérique  fixe  13  de  la  collerette  9  et  coo- 
père  avec  un  alésage  14  réalisé  à  l'extrémité  libre  de 
l'un  des  bras  radiaux  de  liaison  10A. 
[0020]  De  cette  manière,  l'ensemble  mobile  11  est 
rendu  libre  de  débattement  dans  un  plan  horizontal  par 
rotation  autour  dudit  axe  vertical  fixe  12,  dans  un  sens 
ou  dans  l'autre,  pour  permettre,  soit  le  libre  accès  du 
conduit  2  en  vue  de  son  entretien,  soit  son  recouvre- 
ment  en  fonctionnement. 
[0021]  Selon  le  présent  exemple  de  réalisation  nulle- 
ment  limitatif,  l'axe  d'articulation  1  2  est  constitué  par  une 
vis  apte  à  traverser  un  trou  14  du  bras  radial  10A  pour 
venir  se  visser  dans  un  trou  fileté  15  réalisé  dans  un 
appendice  1  6  constituant  la  zone  périphérique  1  3  de  la 
collerette  9. 
[0022]  Un  manchon  1  7  est  introduit  dans  le  trou  1  4  du 
bras  radial  10A,  d'une  hauteur  légèrement  supérieure  à 
la  hauteur  de  ce  trou,  de  manière  à  ce  que  le  blocage 
de  lavis  12  s'effectue  sur  ledit  manchon  17,  ce  qui  évite 
le  blocage  en  rotation  du  bras  radial  10A. 
[0023]  L'ensemble  escamotable  11,  monté  rotatif 
autour  de  l'axe  vertical  d'articulation  12,  par  l'intermé- 
diaire  de  l'un  de  ces  bras  de  liaison  radiaux  10A,  com- 
porte  un  second  bras  de  liaison  radial  10B  dont  l'extré- 
mité  libre  est  prolongée  par  un  moyen  de  verrouillage 
18  destiné  à  coopérer  avec  un  moyen  complémentaire 

19  disposé  à  la  périphérie  externe  de  la  collerette  fixe 
d'adaptation  9. 
[0024]  Le  moyen  de  verrouillage  18  réalisé  sur  le  se- 
cond  bras  de  liaison  radial  10B  est  constitué  par  une 

s  lumière  réalisée  sur  un  prolongement  20  de  l'extrémité 
dudit  bras  10B  rabattue  verticalement,  pour  constituer 
une  patte  apte  à  coopérer  avec  le  corps  d'une  vis  cons- 
tituant  le  moyen  complémentaire  de  verrouillage  1  9  qui 
est  engagé  radialement  dans  un  trou  fileté  21  de  la  paroi 

10  latérale  9A  de  la  collerette  9,  et  venant  en  serrage  contre 
la  patte  20  dont  la  mise  en  contact  avec  ladite  collerette 
fixe  9  correspond  au  centrage  de  l'ensemble  mobile  11 
par  rapport  à  celle-ci. 
[0025]  Plus  précisément,  la  lumière  18  de  la  patte  de 

15  verrouillage  20  est  de  forme  oblongue,  ouverte  à  une 
extrémité  dirigée  vers  la  vis  19  pour  définir  un  U  dont 
les  branches  18a,  18b  s'étendent  horizontalement  de 
part  et  d'autre  de  l'axe  longitudinal  de  la  lumière  18 
qu'elles  délimitent,  le  centre  O  du  fond  arrondi  18c  de 

20  celle-ci  correspond  à  l'axe  xx'  de  la  vis  de  verrouillage 
19. 
[0026]  Par  ailleurs,  la  patte  de  verrouillage  20  com- 
porte,  dans  une  zone  latérale  opposée  à  l'extrémité 
ouverte  de  sa  lumière  18,  une  extension  22  s'étendant 

25  sensiblement  radialement  vers  l'extérieur  et  constituant 
une  prise  manuelle  de  manoeuvre  en  rotation  de  l'en- 
semble  mobile  11  dans  un  sens  ou  dans  l'autre. 
[0027]  Enfin,  comme  le  montre  bien  la  figure  2,  l'en- 
semble  mobile  1  1  comporte  un  troisième  bras  de  liaison 

30  1  0C  avec  la  collerette  fixe  9,  dont  l'extrémité  libre  forme 
une  patte  23  réalisée  dans  un  plan  horizontal,  et  sur  la 
périphérie  externe  de  laquelle  est  ménagée  une  rainure 
24,  également  réalisée  selon  un  plan  horizontal,  qui  est 
susceptible  de  coopérer  en  fermeture  avec  une  dent 

35  correspondante  25  en  saillie  sur  la  paroi  interne  péri- 
phérique  9B  de  la  collerette  9,  de  manière  à  obtenir  une 
fixation  en  trois  points  de  l'ensemble  mobile  11. 
[0028]  Comme  le  montre  également  la  figure  2,  la  pa- 
roi  latérale  périphérique  9A  de  la  collerette  d'adaptation 

40  9  comporte  au  droit  de  la  vis  de  serrage  1  9,  une  échan- 
crure  26  de  hauteur  relative  h1  apte  à  permettre  le  pas- 
sage  de  la  patte  23  du  bras  de  liaison  radial  10B,  lors 
de  la  rotation  de  l'ensemble  autour  de  l'axe  vertical  d'ar- 
ticulation  12. 

45  [0029]  Dans  le  prolongement  périphérique  de 
l'échancrure  26,  est  réalisée  une  seconde  échancrure 
27  dont  la  hauteur  relative  h2  est  apte  à  permettre  le 
passage  du  fond  5a  du  palier  support  5,  lors  de  la  même 
rotation  pour  effectuer  le  dégagement  latéral  de  l'en- 

50  semble  mobile  11  . 
[0030]  Cette  description  montre  bien  que  malgré  la 
mobilité  de  l'ensemble  1  1  autour  d'un  axe  vertical  1  2,  ce 
même  ensemble,  une  fois  fixé  par  ses  trois  bras  radiaux 
10A,  10B,  10C,  respectivement  sur  les  points  12  cons- 

55  tituant  l'axe  d'articulation,  les  points  19-20  constituant 
des  moyens  de  verrouillage  et  les  points  24,  25  consti- 
tuant  des  moyens  de  retenue,  est  parfaitement  immobi- 
lisé  axialement,  en  cours  de  fonctionnement. 
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[0031]  Par  ailleurs  et  de  manière  connue,  la  collerette 
d'adaptation  9  est  solidarisée  du  conduit  2  par  l'intermé- 
diaire  de  quatre  crochets  de  fixation  28  entraînés  en  ser- 
rage  contre  la  paroi  interne  du  conduit  2  par  des  écrous 
à  ailettes  29. 

Revendications 

1.  Aspirateur  mécanique  de  fumées  (1)  pour  conduit 
de  cheminée  (2)  du  type  constitué  par  une  turbine 
rotative  (3),  solidaire  d'une  partie  libre  (4a)  d'un  axe 
vertical  (4),  entraînée  en  rotation  sous  l'action  d'une 
force  d'entraînement  et  dont  une  zone  d'extrémité 
inférieure  (4b)  est  montée  tourillonnante  dans  un 
palier  support  (5)  par  l'intermédiaire  d'au  moins  un 
élément  (7)  tel  que  coussinet  ou  roulement  à  billes, 
immergé  dans  un  bain  d'huile  de  lubrification  (6)  et 
disposé  au  centre  d'une  collerette  (9)  d'adaptation 
au  conduit  (2)  par  des  bras  de  liaison  radiaux  (10) 
disposés  entre  cette  dernière  et  ledit  palier  support 
(5),  caractérisé  en  ce  que  tous  ses  éléments  cons- 
titutifs  (3,  4,  5,  6,  7,  8,  10),  à  l'exception  de  la  colle- 
rette  d'adaptation  (9),  forment  un  ensemble  mobile 
(11)  escamotable,  par  dégagement  latéral,  grâce  à 
des  moyens  de  fixation  amovibles  des  bras  de 
liaison  radiaux  (10)  sur  ladite  collerette  (9),  l'un  de 
ces  moyens  de  fixation  étant  constitué  par  un  axe 
d'articulation  (12)  disposé  verticalement  dans  une 
zone  périphérique  fixe  (13)  de  la  collerette  (9)  et 
coopérant  avec  un  alésage  (14)  réalisé  à  l'extrémité 
libre  de  l'un  des  bras  radiaux  de  liaison  (10a),  de 
manière  à  rendre  ledit  ensemble  (11)  libre  de  dé- 
battement  dans  un  plan  horizontal  par  rotation 
autour  de  l'axe  vertical  fixe  (12),  dans  un  sens  ou 
dans  l'autre,  pour  permettre,  soit  le  libre  accès  du 
conduit  (2)  en  vue  de  son  entretien,  soit  son  recou- 
vrement  en  fonctionnement. 

2.  Aspirateur  mécanique  selon  la  revendication  1  ,  ca- 
ractérisé  en  ce  que  l'ensemble  escamotable  (11) 
monté  rotatif  autour  de  l'axe  vertical  d'articulation 
(12)  ,  par  l'intermédiaire  de  l'un  de  ses  bras  de 
liaison  radiaux  (10A),  comporte  au  moins  un  se- 
cond  bras  de  liaison  radial  (10B)  dont  l'extrémité  li- 
bre  est  prolongée  par  un  moyen  de  verrouillage  (18) 
destiné  à  coopérer  avec  un  moyen  complémentaire 
(1  9)  disposé  sur  la  périphérie  externe  (9A)  de  la  col- 
lerette  fixe  d'adaptation  (9). 

3.  Aspirateur  mécanique  selon  la  revendication  2,  ca- 
ractérisé  en  ce  que  le  moyen  de  verrouillage  (18) 
réalisé  sur  le  second  bras  de  liaison  radial  (1  0B)  est 
constitué  par  une  lumière  réalisée  sur  un  prolonge- 
ment  (20)  de  l'extrémité  dudit  bras  (10B)  rabattue 
verticalement,  pour  constituer  une  patte  apte  à  coo- 
pérer  avec  le  corps  d'une  vis  constituant  le  moyen 
complémentaire  de  verrouillage  (1  9)  qui  est  engagé 

radialement  dans  un  trou  fileté  (21)  de  la  paroi  la- 
térale  (9A)  de  la  collerette  (9),  et  venant  en  serrage 
contre  la  patte  (20)  dont  la  mise  en  contact  avec 
ladite  collerette  fixe  (9)  correspond  au  centrage  de 

s  l'ensemble  mobile  (11)  par  rapport  à  celle-ci. 

4.  Aspirateur  mécanique  selon  la  revendication  3,  ca- 
ractérisé  en  ce  que  la  lumière  (18)  de  la  patte  de 
verrouillage  (20)  est  de  forme  oblongue,  ouverte  à 

10  une  extrémité  dirigée  vers  la  vis  (1  9)  pour  définir  un 
U  dont  les  branches  (18a,  18b)  s'étendent  horizon- 
talement  de  part  et  d'autre  de  l'axe  longitudinal  de 
la  lumière  (18)  qu'elles  délimitent,  le  centre  (O)  du 
fond  arrondi  (18c)  de  celle-ci  correspond  à  l'axe 

15  (xx1)  de  la  vis  de  verrouillage  (1  9). 

5.  Aspirateur  mécanique  selon  l'une  des  revendica- 
tions  3  ou  4,  caractérisé  en  ce  que  la  patte  de  ver- 
rouillage  (20)  comporte,  dans  une  zone  latérale  op- 

20  posée  à  l'extrémité  ouverte  de  sa  lumière  (1  8),  une 
extension  (22)  s'étendant  sensiblement  radiale- 
ment  vers  l'extérieur  et  constituant  une  prise  ma- 
nuelle  de  manoeuvre  en  rotation  de  l'ensemble  mo- 
bile  (11)  dans  un  sens  ou  dans  l'autre. 

25 
6.  Aspirateur  mécanique  selon  l'une  des  revendica- 

tions  1  à  5,  caractérisé  en  ce  que  l'ensemble  mobile 
(11)  comporte  un  troisième  bras  de  liaison  (10C) 
avec  la  collerette  fixe  (9),  dont  l'extrémité  libre  for- 

30  me  une  patte  (23)  réalisée  dans  un  plan  horizontal, 
et  sur  la  périphérie  externe  de  laquelle  est  ménagée 
une  rainure  (24),  également  réalisée  selon  un  plan 
horizontal,  qui  est  susceptible  de  coopérer  en  fer- 
meture  avec  une  dent  correspondante  (25)  en 

35  saillie  sur  la  paroi  interne  périphérique  (9B)  de  la 
collerette  (9),  de  manière  à  obtenir  une  fixation  en 
trois  points  de  l'ensemble  mobile  (11). 
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