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(54) Vorrichtung zur elektronischen Steuerung der Bewegungen einer
Verdunkelungsvorrichtung

(57) Es wird eine Vorrichtung zur elektronischen
Steuerung der Bewegungen einer Verdunkelungsvor-
richtung (11), wie eines Rolladens, eines Rollos, eines
Lamellenvorhangs od.dgl., in Abhangigkeit der AuBBen-
helligkeit (x1) vorgeschlagen, die durch einen Hellig-
keitssensor (22) erfaBt wird. Ein Antriebsmotor dient
zum Antrieb der Verdunkelungsvorrichtung in den bei-
den entgegengesetzten Bewegungsrichtungen. Weiter-
hin ist wenigstens eine Speichereinrichtung (20, 26) fur
die gewlnschte Offnungshelligkeit (x2) und die
gewtlinschte SchlieBhelligkeit (x3) vorgesehen, wobei
zur Steuerung der Offnungsbewegung eine erste
Vergleichseinrichtung (15) zum Vergleich der aktuellen
Uhrzeit (t1) mit einem Sollwert (12 + K) vorgesehen ist.
Dieser Sollwert basiert auf einer gespeicherten frihe-
sten Offnungszeit (t2), die durch einen vom Vergleich
der gespeicherten Offnungshelligkeit (x2) mit der aktu-
ellen AuBenhelligkeit (x1) jeweils nach der Offnungsbe-
wegung der Verdunkelungsvorrichtung (11)
abhangenden Korrekturwert (K) korrigiert ist. Hierdurch
kann der Helligkeitssensor (22) innerhalb der Verdunke-
lungsvorrichtung bzw. des Gebaudes angeordnet wer-
den, und dennoch ist eine von der AuBenhelligkeit
abhangende Offnungsbewegung realisierbar.
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Beschreibung

STAND DER TECHNIK

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur elek-
tronischen Steuerung der Bewegungen einer Verdunke-
lungsvorrichtung, wie eines Rolladens, eines Rollos,
eines Lamellenvorhangs od.dgl., nach der Gattung des
Hauptanspruchs.

[0002] Aus der DE 44 04 682 A1 ist eine elekironische
Steuerung fur einen Rolladenantrieb nach der Gattung
des Hauptanspruchs bekannt, die eine Zeitsteuerung
aufweist, um ein automatisches Offnen und SchlieBen
des Rolladens zu vorgegebenen Zeiten zu erméglichen.
Alternativ hierzu ist aus dieser Druckschrift auch eine
Helligkeitssteuerung fir das automatische Offnen und
SchlieBen des Rolladens in Abhangigkeit der AuBenhel-
ligkeit beschrieben. Der SchlieBvorgang wird bei Errei-
chen einer gespeicherten SchlieBhelligkeit und der
Offnungsvorgang bei Erreichen einer gespeicherten
Ofinungshelligkeit ausgeldst. Fiir den Offnungsvorgang
bedingt dies zwingend, daB ein Helligkeitssensor zur
Erfassung der AuBenhelligkeit an der AuBenseite eines
Gebéaudes angeordnet ist, da sonst im geschlossenen
Zustand des Rolladens die AuBenhelligkeit nicht mehr
erfaBbar wéare. Die Montage an der AuBenseite eines
Gebaudes ist jedoch vor allem bei héheren Stockwer-
ken relativ aufwendig und gefahrlich, und beispiels-
weise bei Mietwohnungen ist hier haufig die
Zustimmung des Vermieters erforderlich.

VORTEILE DER ERFINDUNG

[0003] Die erfindungsgemaBe Vorrichtung mit den
Merkmalen des Anspruchs 1 hat demgegeniber den
Vorteil, daB der Helligkeitssensor auch innerhalb des
Gebéaudes angebracht werden kann. Er kann beispiels-
weise in einfacher Weise an einer Fenster- oder Tar-
scheibe mittels eines Saugnapfes oder einer
Klebemasse angebracht werden, was auch im Do-it-
yourself-Verfahren leicht und gefahrlos realisierbar ist.
Durch den von der nach der letzten Offnungsbewegung
gemessenen aktuellen AuBenhelligkeitswert abhangen-
den Korrekturwert fir den Wert der gespeicherten fri-
hesten Offnungszeit ist das Messen der aktuellen
AuBenhelligkeit nicht fir die Offnungsbewegung erfor-
derlich, so daB der Sensor - wie beschrieben - innerhalb
des Rolladens od.dgl. angeordnet sein kann. Dennoch
ist eine rein lichtabhangige Einstellung des Offnungs-
zeitpunkts durchflhrbar, so daB eine eventuelle Gang-
abweichung der Zeitschaltuhr praktisch keine Rolle
spielt. Eine Anpassung der Zeitschaltuhr an die Som-
mer- und Winterzeit ist daher ebenfalls nicht erforder-
lich. Der Offnungszeitpunkt paBt sich automatisch an
die jahreszeitlich bedingt sich verandernden Tageslan-
gen an.

[0004] Durch die in den Unteransprichen aufgefihr-
ten MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und
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Verbesserungen der im Hauptanspruch angegebenen
Vorrichtung méglich.

[0005] Eine besonders glinstige Realisierung wird
dadurch erreicht, daB Mittel zur Verdnderung des Soll-
werts oder Korrekturwerts nach jeder Ofinungsbewe-
gung bei einer Abweichung der aktuellen
AuBenhelligkeit von der gespeicherten Offnungshellig-
keit vorgesehen sind, wobei der Sollwert bei kleinerer
AuBenhelligkeit jeweils um einen festen Betrag vergré-
Bert und bei gréBerer AuBenhelligkeit jeweils um einen
festen Betrag verringert wird. Hierdurch werden wetter-
bedingte Schwankungen der Helligkeit weitgehend aus-
geglichen, und es kann ein einfacher und
kostengiinstiger Helligkeitssensor eingesetzt werden.
[0006] ZweckmaBigerweise sind auch Mittel zur Ver-
hinderung einer Unterschreitung der frihesten Off-
nungszeit vorgesehen, um zu verhindern, daB vor allem
in den Sommermonaten der Ofinungsvorgang zu einem
unerwilnscht frihen Zeitpunkt einsetzt.

[0007] Eine Speichereinrichtung zur Speicherung der
gewlinschten SchlieBzeit und der gewiinschten frihe-
sten Offnungszeit und/oder des Sollwerts fir die Off-
nungsbewegung und/oder des Korrekturwerts dient zur
Speicherung der entsprechenden Werte und zur Auf-
nahme gednderter Werte, falls Anderungen erw(inscht
sind.

[0008] Zur Speicherung der gewtinschten Offnungs-
helligkeit und der gewtinschten SchlieBhelligkeit kon-
nen im einfachsten Falle manuelle
Speicherbefehlsmittel vorgesehen sein. Alternativ oder
zusatzlich kann die gewlnschte SchlieBhelligkeit und
die gewiinschte Offnungshelligkeit auch automatisch
gespeichert werden. Hierzu wird vorzugsweise jeweils
ein entsprechender Speicherbefehl vor dem ersten
automatischen SchlieBvorgang und dem ersten auto-
matischen Offnungsvorgang ausgelost.

[0009] Zur Steuerung der SchlieBbewegung ist vorteil-
hafterweise eine zweite Vergleichseinrichtung zum Ver-
gleich der aktuellen Uhrzeit mit der gespeicherten Soll-
SchlieBzeit vorgesehen, wobei Mittel zur Verhinderung
des Starts der SchlieBbewegung vor Erreichen oder
Unterschreiten der gespeicherten SchlieBhelligkeit
durch die aktuell gemessene AuBenhelligkeit vorgese-
hen sind. Hierdurch wird erreicht, daB einerseits keine
SchlieBbewegung vor der gespeicherten Soll-SchlieB3-
zeit méglich ist, andererseits auch nicht vor Erreichen
der gespeicherten SchlieBhelligkeit.

[0010] Eine zweckmaBige Ausgestaltung besteht
darin, daf ein UND-Verknipfungsglied far die Aus-
gangssignale der zweiten und dritten Vergleichs-
einrichtung vorgesehen ist, durch deren
Ausgangssignal die SchlieBbewegung auslésbar ist.

ZEICHNUNG
[0011] Ein Ausfahrungsbeispiel der Erfindung ist in

der Zeichnung dargestellt und in der nachfolgenden
Beschreibung néher erlautert. Die einzige Figur zeigt
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ein Ausfihrungsbeispiel einer Vorrichtung zur elektroni-
schen Steuerung der Bewegungen einer Verdunke-
lungsvorrichtung als Blockschaltbild

BESCHREIBUNG DES AUSFUHRUNGSBEISPIELS

[0012] Bei dem in der einzigen Figur dargestellten
Blockschaltbild ist schematisch ein elektrischer
Antriebsmotor 10 zum Antrieb eines Rolladens 11 dar-
gestellt. Dieser Antrieb kann in an sich bekannter Weise
dadurch erfolgen, daB der Antriebsmotor 10 als Rohr-
motor in der Wickelwelle fir den Rolladenpanzer ange-
ordnet ist, oder aber der Antricbsmotor 10 treibt den
Rolladen indirekt Uber den Rolladengurt an und ist
zusammen mit der Gurtwickelvorrichtung als funktio-
nale Einheit ausgebildet zum Einschieben in eine ent-
sprechende Wandéffnung flr die Gurtwickelvorrichtung.
Die beschriebene Vorrichtung ist jedoch nicht nur far
Rollladen anwendbar, sondern dient auch zum Antrieb
anderer Verdunkelungsvorrichtungen, wie Rollos,
Lamellenvorhange, Klappladen od.dgl.

[0013] Der Antriecbsmotor 10 wird durch ein elektroni-
sches Steuergerat 12 gesteuert, wie dies beispiels-
weise im eingangs angegebenen Stand der Technik
naher beschrieben ist.

[0014] Mittels dieses elektronischen Steuergerats 12
kénnen beispielsweise die beiden Endpositionen des
Rolladenpanzers oder auch Zwischenpositionen einge-
stellt werden. Dieses elektronische Steuergerat 12
besitzt einen ersten Steuereingang 13 zur Auslésung
des Aufwickelvorgangs bzw. der Offnungsbewegung
des Rolladens sowie einen zweiten Steuereingang 14
zur Auslésung des Abwickelvorgangs bzw. der SchlieiB3-
bewegung des Rolladens.

[0015] Zuné&chst soll die Auslésung der Offnungsbe-
wegung beschrieben werden. Eine Uhr 9 erzeugt ein
von der aktuellen Uhrzeit abhangiges Signal t1, das
einem ersten Komparator 15 zugeftihrt wird. Zur Spei-
cherung der friihesten Offnungszeit t2 ist ein erster Zeit-
speicher 16 vorgesehen. Zur Speicherung der
frihesten Offnungszeit wird eine mit den ersten Zeit-
speicher 16 verbundene Speichertaste 17 betatigt, wor-
auf der erste Zeitspeicher 16 die aktuelle Uhrzeit als
friheste Offnungszeit t2 (bernimmt. Es ist selbstver-
standlich auch méglich, eine Zeitschaltuhr dadurch zu
realisieren, daB die frilheste Offnungszeit einprogram-
mierbar bzw. einstellbar ist.

[0016] In einer nachfolgenden Summierstufe 18 wird
die fruheste Offnungszeit t2 mit einem Korrekturfaktur K
addiert und die Summe dem zweiten Eingang des
ersten Komparators 15 zugefihrt. Der Korrekturfaktor K
wird dadurch gebildet, daB in einer Differenzbildungs-
stufe 19 das aktuelle Helligkeitssignal x1 der AuBBenhel-
ligkeit mit einer gespeicherten gewiinschten
Offnungshelligkeit x2 verglichen wird, die in einem
ersten Helligkeitsspeicher 20 abgelegt ist. Auf ein Spei-
chersignal s hin wird die derzeit vorliegende AuB3enhel-
ligkeit als Offnungshelligkeit x2 in diesen
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Helligkeitsspeicher 20 Gbernommen. Dies kann durch
eine nicht dargestellte manuelle Speichertaste erfolgen
oder aber automatisch, beispielsweise dadurch, daB
nach der ersten Offnungsbewegung des Rolladens 11
die dann herrschende AuBenhelligkeit als Offnungshel-
ligkeit x2 fur zuklinftige Zwecke Gbernommen wird.
[0017] In der Differenzbildungsstufe 19 wird die
jeweils vorliegende AuBenhelligkeit x1 mit der gespei-
cherten Offnungshelligkeit x2 verglichen. Jeweils nach
AbschluB einer Offnungsbewegung wird vom elektroni-
schen Steuergerat 12 ein Steuerbefehl der Differenzbil-
dungsstufe 19  zugefithrt, durch das ein
Einzelkorrekturwert z gebildet und einer nachfolgenden
Summierstufe 21 zugeflhrt wird. Ist zum Zeitpunkt des
Steuersignals, also nach AbschluB der Offnungsbewe-
gung, die AuBenhelligkeit x1 Kleiner als die Offnungs-
helligkeit x2, dann wird der Summierstufe 21 ein
positiver Einzelkorrekturwert z zugefihrt, der dort
einem eventuell schon vorhandenen Korrekturwert
unter Bildung eines neuen Korrekturwerts K hinzuge-
fugt wird. Der Einzelkorrekturwert z entspricht beispiels-
weise einer Zeitspanne von drei Minuten.

[0018] Ist dagegen zum Zeitpunkt des Steuersignals
die AuBenhelligkeit x1 gréBer als die gespeicherte Off-
nungshelligkeit x2, so wird der Summierstufe 21 ein
negativer Einzelkorrekturwert z zugefihrt, der dort ent-
sprechend vom augenblicklichen Korrekturwert abgezo-
gen wird. Ist zum Zeitpunkt des Steuersignals die
AuBenhelligkeit gleich der gespeicherten Offnungshel-
ligkeit, so bleibt der Korrekturwert K unverandert.
[0019] Die Offnungsbewegung wird durch ein Aus-
gangssignal des ersten Komparators 15 dann ausge-
I6st, wenn die akiuelle Uhrzeit t1 der durch den
Korrekturwert K vergréBerten gespeicherten frihesten
Offnungszeit t2 entspricht. Dies bedeutet, fiir die Auslé-
sung der Offnungsbewegung und zum Zeitpunkt der
Offnungsbewegung spielt die augenblicklich vorlie-
gende AuBenhelligkeit x1 keine Rolle. Ein zur Erfassung
der AuBenhelligkeit erforderlicher Helligkeitssensor 22
kann somit innerhalb des Rolladens angeordnet sein
und beispielsweise mittels eines Saugnapfs oder ande-
rer Haftmittel an der entsprechenden Fensterscheibe
oder Turscheibe angebracht sein. Erst wenn die Off-
nungsbewegung abgeschlossen ist, der Rolladen also
gedfinet ist, erfolgt der beschriebene Vergleich in der
Differenzbildungsstufe 19.

[0020] Die Wirkung der beschriebenen elekironischen
Anordnung besteht in der stufenweisen Nachfihrung
der Soll-Offnungszeit (2 + K) an diejenige Zeit, zu der
die AuBenhelligkeit mit der gespeicherten Offnungshel-
ligkeit Gbereinstimmt. Dies erfolgt im Ausfihrungsbei-
spiel in Schritten von z = 3 Minuten. Wird beispielsweise
nach einem Offnungsvorgang in der Differenzbildungs-
stufe 19 festgestellt, daB die AuBenhelligkeit x1 kleiner
als die gespeicherte Offnungshelligkeit x2 ist, dann
erfolgt am darauffolgenden Tag der Offnungsvorgang 3
Minuten spater, im umgekehrten Falle 3 Minuten friiher.
Diese Zeitstufe ist selbstverstandlich beliebig wahlbar,
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wobei es selbstverstandlich auch méglich ist, den Ein-
zelkorrekturwert z in Abhangigkeit der Differenz x1 - x2
variabel festzulegen.

[0021] Beispielsweise durch die Summierstufe 21 wird
sichergestellt, daB die friiheste Offnungszeit t2 niemals
unterschritten werden kann, beispielsweise dadurch,
daB der Korrekturwert K nicht negativ werden kann.
Auch die Summierstufe 18 kann eine solche Bedingung
enthalten.

[0022] Unter Wegfall der Summierstufe 21 kénnen die
Einzelkorrekturwerte z selbstverstandlich auch direkt in
der Summierstufe 18 der frihesten Offnungszeit zuge-
fagt bzw. von dieser abgezogen werden.

[0023] Nunmehr wird im folgenden der SchlieBvor-
gang des Rollladens 11 beschrieben. Hierzu wird in
&hnlicher Weise wie beim Offnungsvorgang eine
gewlinschte SchlieiBzeit t3 mittels einer Speichertaste
23 in einem zweiten Zeitspeicher 24 gespeichert bzw.
von der Uhr 9 Gbernommen. Mittels eines zweiten Kom-
parators 25 wird diese gewlinschte SchlieBzeit 13 mit
der aktuellen Uhrzeit t1 verglichen. Der zweite Kompa-
rator 25 erzeugt ein ausgangsseitiges Steuersignal,
wenn die aktuelle Uhrzeit 11 die gewtinschte SchlieBzeit
13 erreicht bzw. Oberschreitet.

[0024] Ebenfalls wird in &hnlicher Weise wie bei der
Offnungsbewegung eine gewlinschte SchlieBhelligkeit
x3 in einem zweiten Helligkeitsspeicher 26 gespeichert,
indem entsprechend das Helligkeitssignal x1 des Hellig-
keitssensors 22 durch ein automatisches oder manuel-
les Speichersignal in den zweiten Helligkeitsspeicher
26 Ubernommen wird. In einem dritten Komparator 27
wird das Helligkeitssignal der AuBenhelligkeit x1 mit der
gespeicherten SchlieBhelligkeit x3 verglichen, und es
wird ein Ausgangssteuersignal erzeugt, wenn die
AuBenhelligkeit die gespeicherte SchlieBhelligkeit x3
erreicht bzw. unterschreitet.

[0025] Die Steuerausgangssignale der beiden Kom-
paratoren 25 und 27 werden den beiden Eingangen
eines UND-Glieds 28 zugeftihrt, die bei Vorliegen bei-
der Steuersignale ein Auslésesignal dem Steuerein-
gang 14 des elektronischen Steuergerats 12 zuflhrt,
das die SchlieBbewegung des Rolladens 11 einleitet.
[0026] Die beschriebene SchlieBsteuerung bewirkt,
daB der SchlieBvorgang erst dann eingeleitet wird,
wenn beide Bedingungen erflllt sind, das heifit, wenn
die gespeicherte SchlieBzeit und die gespeicherte
SchlieBhelligkeit erreicht oder unterschritten sind.
Anders ausgedrickt heif3t dies, daB der Rolladen nie-
mals vor der gespeicherten SchlieBzeit schlieBen kann,
und danach erst dann, wenn die gewlinschte SchlieB3-
helligkeit erreicht ist. Nach Erreichen der gespeicherten
SchlieBzeit erfolgt somit eine rein helligkeitsabhangige
SchlieBsteuerung, die unabhéngig von der Uhrzeit ist.
[0027] Die beschriebenen Baugruppen kdnnen
selbstverstandlich durch einen Mikrorechner realisiert
sein, wobei dann alle Speicher als Speicher des Mikro-
rechners ausgestaltet sind. An Bauelementen werden
somit dann nur noch ein Mikrorechner und ein Uhren-
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modul benétigt, das ebenfalls prinzipiell im Mikrorech-
ner enthalten sein kann.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zur elektronischen Steuerung der
Bewegungen einer Verdunkelungsvorrichtung, wie
eines Rollladens, eines Rollos, eines Lamellenvor-
hangs od.dgl., in Abhangigkeit der AuBenhelligkeit,
die durch einen Helligkeitssensor erfaBt wird, mit
einem Antriebsmotor fir die beiden entgegenge-
setzten Bewegungsrichtungen und mit einer Zeit-
schaltuhr, dadurch gekennzeichnet, daB
wenigstens eine Speichereinrichtung (20, 26) fur
die gewiinschte Offnungshelligkeit (x2) und die
gewlnschte SchlieBhelligkeit (x3) vorgesehen ist,
daB zur Steuerung der Offnungsbewegung eine
erste Vergleichseinrichtung (15) zum Vergleich der
aktuellen Uhrzeit (t1) mit einem Sollwert (12 + K)
vorgesehen ist, wobei der Sollwert (12 + K) auf einer
gespeicherten frihesten Offnungszeit (12) basiert,
die durch einen vom Vergleich der gespeicherten
Offnungshelligkeit (x2) mit der aktuellen AuBenhel-
ligkeit (x1) jeweils nach der Ofinungsbewegung der
Verdunkelungsvorrichtung (11) abh&ngenden Kor-
rekturwert (k) korrigiert ist.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB Mittel (19, 21) zur Veranderung des
Sollwerts oder Korrekturwerts (k) nach jeder Off-
nungsbewegung bei einer Abweichung der aktuel-
len AuBenhelligkeit (x1) von der gespeicherten
Offnungshelligkeit (x2) vorgesehen sind, wobei der
Sollwert bei gegentiber der gespeicherten Off-
nungshelligkeit (x2) kleinerer AuBenhelligkeit (x1)
jeweils um einen festen Betrag (z) vergréBert und
bei gréBerer AuBenhelligkeit (x1) jeweils um einen
festen Betrag (- z) verringert wird.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, daB Mittel zur Verhinderung einer
Unterschreitung der frihesten Offnungszeit (t2)
vorgesehen sind.

4. \Vorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daB wenig-
stens eine Speichereinrichtung (16, 24, 21) zur
Speicherung der gewlinschten SchlieBzeit (13) und
der gewiinschten frihesten Offnungszeit (t2)
und/oder des Sollwerts fiir die Offnungsbewegung
und/oder des Korrekturwerts (K) vorgesehen ist.

5. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB manu-
elle Speicherbefehlsmittel zur Speicherung der
gewlnschten Offnungshelligkeit (x2) und der
gewlnschten SchlieBhelligkeit (x3) vorgesehen
sind.
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6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB zur automatischen
Speicherung der gewtnschten Offnungshelligkeit
(x2) und der gewlnschten SchlieBhelligkeit (x3)
jeweils ein entsprechender Speicherbefehl nach 5
dem ersten automatischen Offnungsvorgang und
vor dem ersten automatischen SchlieBvorgang
auslésbar ist.

7. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden 710
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB zur
Steuerung der SchlieBbewegung eine zweite
Vergleichseinrichtung (25) zum Vergleich der aktu-
ellen Uhrzeit (t1) und der gespeicherten Soll-
SchlieBzeit (t3) vorgesehen ist, wobei Mittel zur 15
Verhinderung des Starts der SchlieBbewegung vor
Erreichen oder Unterschreiten der gespeicherten
SchlieBhelligkeit (x3) durch die aktuell gemessene
AuBenhelligkeit (x1) vorgesehen sind.

20

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB eine Vergleichseinrichtung (27) far
die gespeicherte SchlieBhelligkeit (x3) und die
aktuell gemessene AuBenhelligkeit (x1) vorgese-
hen ist. 25

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein UND-Verknlpfungsglied (28) far
die Ausgangssignale der zweiten und dritten
Vergleichseinrichtung (25, 27) vorgesehen ist, 30
durch dessen Ausgangssignal die SchlieBbewe-
gung auslésbar ist.

10. Vorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Hel- 35
ligkeitssensor (22) innerhalb eines Gebaudes
und/oder an einer Tir- oder Fensterscheibe ange-
ordnet ist.
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