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(54) Mobiles Arbeitsgerit und Bausatz fiir einen Arbeitsarm fiir ein mobiles Arbeitsgerit

(57)  An einem mobilen Arbeitsgerét (94) ist ein tele-
skopartig ausfahrbares Maschinenteil (10) anbringbar,
das durch hydraulischen Stellmittel (36) ausfahrbar ist.
Das teleskopartig ausfahrbare Maschinenteil (10) tragt
Uber einen Auslegerstiel (112) ein Abbruchwerkzeug
(102), z.B. eine Abbruchschere. Das teleskopartig aus-
fahrbare Maschinenteil (10) ist dabei wahlweise mittels
eines Adapters (18) an einem Arm (92) des Arbeitsge-
rates (94) anbringbar oder auf dem Arbeitsgerat (94)
mittels eines Stttzmoduls (20;24) nach oben ragend
abstitzbar . Weiterhin ist ein Bausatz far einen ausfahr-
baren Arbeitsarm bei mobilen Arbeitsgeraten vorgese-
hen enthaltend: einen durch hydraulische Stellmittel
(36) teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil (10),
einen Adapter (18) zum Anbringen des &uBeren

Abschnitts (12) des teleskopartig ausfahrbaren Maschi-
nenteils (10) an einem Arm (92) eines mobilen Arbeits-
gerétes (94), ein Stltzmodul (20;24) zum Abstitzen des
teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteils (10) nach
oben ragend auf dem mobilen Arbeitsgerat (94) und
Adapterstiicke (26;28), die wahlweise an das auBere
Ende des innersten Abschnitts (16) des teleskopartig
ausfahrbaren Maschinenteils (10) ansetzbar sind zur
Anbringung von unterschiedlichen Werkzeugen
(96;102) und Herstellung einer Wirkverbindung zu die-
sen. Dadurch kénnen mit einem einzigen, umrtstbaren
Arbeitsgerat stark unterschiedliche Arbeiten durchge-
fahrt werden.
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Beschreibung

Technisches Gebiet

[0001] Die Erindung betrifft ein mobiles Arbeitsgerat,
das insbesondere fur Abbrucharbeiten geeignet ist.

Stand der Technik

[0002] Es sind Abbruchbagger bekannt, die an einem
Ausleger ein Abbruchwerkzeug, z.B. eine Abbruch-
schere, tragen. Der Ausleger weist dabei zwei oder
mehr gegeneinander verschwenkbare Abschnitte auf
Die Héhe, in welcher das Abbruchwerkzeug arbeitet,
wird dabei durch die Winkelstellung der beiden
Abschnitte bestimmt: Soll das Abbruchwerkzeug in gro-
Ber Héhe arbeiten, dann bildet der obere Abschnitt des
Auslegers mit dem hochgeschwenkten unteren
Abschnitt einen stumpfen Winkel. Soll das Abbruch-
werkzeug in geringerer Héhe arbeiten, dann wird der
obere Abschnitt gegeniiber dem unteren Abschnitt nach
unten verschwenkt. Damit wird aber das auf das
Arbeitsgerat wirkende  Kippmoment  vergrdBert.
Dadurch besteht die Gefahr, daB das Arbeitsgerat
umkippt. Dieser Gefahr kann durch ein Zuriickschwen-
ken des unteren Abschnitts des Auslegers nur begrenzt
entgegengewirkt werden. Solche Abbruchbagger
haben daher nur einen eingeschrankten Arbeitsbereich,
in welchem sie stabil arbeiten kénnen. Sie bendtigen
ein schweres Fahrgestell, das einem Kippen entgegen-
wirken kann.

[0003] Das DE-U-296 06 337.1 beschreibt ein tele-
skopartig ausfahrbares Maschinenteil (Ausleger) das
an einem Arm eines mobilen Arbeitsgerates wie eines
Baggers anbringbar ist. Das Maschinenteil besteht aus
drei teleskopartig ineinander gefihrten Abschnitten,
einem &uBeren, einem mittleren und einem inneren
Abschnitt. Die Abschnitte sind mittels eines hydrauli-
schen Stellzylinders ausfahrbar. Die Anbringung erfolgt
mittels eines Adapters, der an dem &uBeren Abschnitt
angebracht wird. Durch geeignete Wahl des Adapters
aus einer Mehrzahl von Adaptertypen kann das tele-
skopartig ausfahrbare Maschinenteil an unterschiedli-
che Typen von mobilen Arbeitsgerdten angesetzt
werden. An dem aus dem mittleren Abschnitt herausra-
genden Ende des inneren Abschnitts sitzt ein Werk-
zeug, z.B. ein Zweischalengreifer.

[0004] Die DE-A-196 13 700 beschreibt einen tele-
skopartig ausfahrbaren Maschinenteil mit einem auBe-
ren, einem mittleren und einem inneren Abschnitt. Das
Maschinenteil wird mittels eines Hydraulikzylinders und
eines Seilzugs ausgefahren. Der Hydraulikzylinder ist
auBermittig in dem Maschinenteil angeordnet. Inner-
halb des Maschinenteils ist weiter eine Energielbertra-
gungsleitung zur Energiezufuhr zu einem an dem
Maschinenteil sitzenden Werkzeug gefihrt.

[0005] Es sind Bagger mit ausfahrbaren Auslegern
bekannt, bei denen die Ausleger mit einem Zweischa-
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lengreifer in eine tiefe Grube abgesenkt werden, um
Erdreich aus dieser Grube herauszubaggern. Es sind
weiterhin mobile Arbeitsgerate bekannt, bei denen ein
ausfahrbarer Ausleger fir Abbrucharbeiten an hohen
Gebduden mit einem Abbruchwerkzeug wie einer
Abbruchschere sehr weit nach oben ausgefahren wer-
den. Fir diese verschiedenen Anwendungen werden
jeweils spezialisierte, mobile Arbeitsgerate eingesetzt.
Es muB daher fir jede der vorgenannten Aufgaben ein
auf die jeweilige Aufgabe spezialisiertes Arbeitsgerat
vogehalten werden.

[0006] Weiterhin bekannt sind Teleskopkrane mit
einem nach oben ragenden, teleskopartig ausfahrbaren
Ausleger.

Offenbarung der Erfindung

[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
verbessertes und vereinfachtes mobiles Arbeitsgerat
far Abbrucharbeiten zu schaffen.

[0008] Erfindungsgeman wird diese Aufgabe gelbst
durch ein mobiles Arbeitsgerat fir Abbruchzwecke mit
einem auf dem Arbeitsgerat abgestitzten, nach oben
ragenden, teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil,
das an seinem oberen Ende Abbruchmittel tragt.
[0009] Erfindungsgeman wird also fiir Abbruchzwecke
ein mobiles Arbeitsgerdt mit einem Teleskoparm ver-
wendet, der an seinem Ende Abbruchmittel mit einem
Abbruchwerkzeug, z.B. einer Abbruchschere, tragt. Um
in groBen Héhen zu arbeiten, wird der Teleskoparm mit
dem teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil in
Langsrichtung ausgefahren. Bei Arbeiten in geringerer
Hoéhe wird das teleskopartig ausfahrbare Maschinenteil
geradlinig weiter eingefahren. Es ist nicht erforderlich,
wie bei Ublichen Abbruchbaggern einen oberen
Abschnitt des Auslegers gegen den unteren Abschnitt
aus der gestreckien Lage so herauszuschwenken, daB3
der gesamte Héhenbereich (berstrichen werden kann,
in welchem die Abbruchmittel arbeiten sollen.

[0010] In weiterer Ausbildung der Erfindung ist es
mdglich, mit einem einzigen Arbeitsgerat durch geeig-
nete Umristung verschiedene Aufgaben zu erfillen.
[0011] Das kann mit einem Arbeitsgerat der eingangs
genannten Art dadurch erreicht werden, daB das tele-
skopartig ausfahrbare Maschinenteil wahlweise auf
dem Arbeitsgerat mittels eines Stlitzmoduls nach oben
ragend abstltzbar oder mittels eines Adapters an
einem Arm des Arbeitsgerates anbringbar ist.

[0012] Die Erfindung sieht hierzu einen Bausatz fiir
einen ausfahrbaren Arbeitsarm bei mobilen Arbeitsge-
raten vor, enthaltend:

(a) einen durch hydraulische Stellmittel teleskopar-
tig ausfahrbaren Maschinenteil,

(b) ein Stitzmodul zum Abstiitzen des teleskopartig
ausfahrbaren Maschinenteils nach oben ragend auf
dem mobilen Arbeitsgerét,
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(c) einen Adapter zum Anbringen des auBeren
Abschnitts des teleskopartig ausfahrbaren Maschi-
nenteils (10) an einem Arm (92) eines mobilen
Arbeitsgeréates, und

(d) Adapterstiicke, die wahlweise an das auBere
Ende des innersten Abschnitts (16) des teleskopar-
tig ausfahrbaren Maschinenteils ansetzbar sind zur
Anbringung von unterschiedlichen Werkzeugen,
darunter wenigstens ein Adapterstiick zum Anbrin-
gen von Abbruchmitteln, und Herstellung einer
Wirkverbindung zu diesen.

[0013] Ausgestaltungen der Erindung sind Gegen-
stand weiterer Unteranspriiche.

[0014] Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist
nachstehend unter Bezugnahme auf die zugehérigen
Zeichnungen naher erlautert.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

[0015]
Fig.1 zeigt schematisch einen Bausatz flr einen
ausfahrbaren  Arbeitsarm bei mobilen
Arbeitsgeraten.

Fig.2 zeigt schematisch ein teleskopartig ausfahr-
bares Maschinenteil im vollstandig eingefah-
renen Zustand.

Fig.3 zeigt das teleskopartig ausfahrbare Maschi-
nenteil im vollstandig ausgefahrenen
Zustand.

Fig.4 zeigt einen Querschnitt des Adapters und
des &uBeren, an dem Auslegerarm des
Arbeitsgerat anbringbaren Abschnitts des
teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteils.
Fig.5 zeigt eine Seitenansicht des Adapters von
Fig.4.

Fig.6 ist eine schematische Darstellung eines
Arbeitsgerats mit einem mittels des Adapters
an einem Auslegerarm angebrachten, tele-
skopartig ausfahrbaren Maschinenteil, wobei
der Maschinenteil in eine tiefe Grube einfahr-
bar ist.

Fig.7 ist eine schematische Darstellung eines
Arbeitsgerats mit einem unter Verwendung
des teleskopartig ausfahrbaren Maschinen-
teils und anderer Bauelemente des Bausat-
zes von Fig. 1 aufgebauten, nach oben
ausfahrbaren Ausleger fur Abbrucharbeiten.

Fig.8 ist eine schematische Darstellung eines
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Arbeitsgeréts ahnlich Fig.7, wobei das Stuitz-

modul zugleich als Verlangerungsstiick

dient, welches den Ausleger verlangert.
Fig.9 zeigt in verschiedenen Positionen des Ausle-
gers einen Abbruchbagger mit einem als
teleskopartig ausfahrbares Maschinenteil
ausgebildeten Ausleger, wobei ein Abbruch-
werkzeug an einem verschwenkbaren Ausle-
gerstiel sitzt.
Fig.10 zeigt schematisch die elektrisch-hydrauli-
sche Steuerung des Auslegerstiels und der
Abbruchschere.
Fig.11 zeigt eine Ausfahrung &hnlich Fig.9 und 10,
bei welcher zur VergréBerung der Schwenk-
bereiche von Auslegerstiel und Abbruch-
werkzeug die hydraulischen Stellglieder an
dem Auslegerstiel bzw. dem Abbruchwerk-
zeug Uber ein kinematisches Getriebe mit
Koppel und Schwinge angreifen.
Fig.12 zeigt eine Ausfiihrung mit einen mobilen Arb-
beitsgerat, das einen zweiteiligen Arm auf-
weist, wobei ein Stutzmodul fir ein
teleskopartig ausfahrbares Maschinenteil
statt des oberen Abschnitts des Armes 16s-
bar an dem unteren Abschnitt des Armes
befestigt ist.

Bevorzugte Ausfiihrungen der Erfindung

[0016] In Fig.1 ist mit 10 als Teil des Bausatzes ein
teleskopartig ausfahrbarer Maschinenteil in Form eines
Auslegers mit drei Abschnitten bezeichnet. Der Maschi-
nenteil 10 enthélt einen auBeren Abschnitt 12, einen
mittleren Abschnitt 14 und einen inneren Abschnitt 16.
Der Bausatz enthalt weiterhin einen Adapter 18. Mittels
des Adapters 18 kann der ausfahrbare Maschinenteil
10, wie noch beschrieben wird, an dem Arm eines
mobilen Arbeitsgerats wie eines Baggers angebracht
werden. Der Bausatz enthalt weiterhin ein Stiitzmodul
20. Das Stitzmodul 20 wird an dem arbeitsgeratseiti-
gen Ende des duBeren Abschnitts 12 des teleskopartig
ausfahrbaren Maschinenteils 10 angebracht. Uber das
Stutzmodul 20, kann das teleskopartig ausfahrbare
Maschinenteil 10 schwenkbar auf dem mobilen Arbeits-
gerat abgestitzt werden. Ein Stutzkérper 22 kann an
dem teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil 10 ange-
bracht werden. An diesem Stitzkérper 22 kann ein
hydraulischer Hubzylinder in noch zu beschreibender
Weise angelenkt werden. Dieser Hubzylinder stiitzt den
ausfahrbare Maschinenteil 10 an dem mobilen Arbeits-
gerdt ab. Der Bausatz von Fig. 1 enthéalt ein weiteres
Stutzmodul 24. Das Stutzmodul 24 ist so ausgebildet,
daB es das teleskopartig ausfahrbare Maschinenteil 10
noch um eine weitere, erhebliche Strecke verléngert.
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SchlieBlich enthalt der Bausatz noch zwei Adapters-
ticke 26 und 28. Die Adapterstiicke 26 und 28 werden
an den inneren Abschnitt 16 des teleskopartig ausfahr-
baren Maschinenteils 10 an dem dem Arbeitsgerat
abgewandten, vorderen Ende des Abschnitts 16 ange-
flanscht. Die Adapterstlicke 26 und 28 gestatten die
Anbringung eines Werkzeugs, z.B. einer Abbruch-
schere oder eines Greifers (Zweischalengreifers). Die
Adapterstiicke sind auch mit den innerhalb oder auBer-
halb des Maschinenteils 10 gefihrten Energieleitungen
zur Betatigung der Werkzeuge verbunden.

[0017] Fig.2 und 3 zeigen das teleskopartig ausfahr-
bare Maschinenteil 10 im eingefahrenen und im ausge-
fahrenen Zustand, wobei in Fig.3 Teile der
verschiedenen Abschnitte bei 30, 32 und 34 herausge-
schnitten sind. Das ausfahrbare Maschinenteil 10 ist
nach Art der oben erwéhnten DE-A-196 13 700 aufge-
baut.

[0018] Der mittlere Abschnitt 14 wird gegeniiber dem
auBeren Abschnitt 12 durch einen Hydraulikzylinder 36
verschoben. Der Zylinderkasten 38 des Hydraulikzylin-
ders 36 ist mit dem mittleren Abschnitt 14 fest verbun-
den. Der Zylinder 40 des Hydraulikzylinders 36 ist mit
dem &uBeren Abschnitt 12 in einem Anlenkpunkt 42
verbunden. Die (nicht sichtbare) Kolbenstange des
Hydraulikzylinders 36 verlauft in dem Zylinderkasten
38.

[0019] Der innere Abschnitt 16 ist gegentiber dem
mittleren Abschnitt 14 durch einen doppelten Seilzug
verschiebbar. Ein erstes Seil 40 des doppelten Seilzugs
verlauft von einem ersten Befestigungspunkt 42 an dem
auBeren Abschnitt 12 Uber eine and dem werkzeugsei-
tigen, in Fig.2 und 3 linken Ende des mittleren
Abschnitts 14 befestigte erste Umlenkrolle 44 zu einem
zweiten Befestigungspunkt 46 an dem mittleren
Abschnitt. 14. Ein zweites Seil 48 des doppelten Seilzu-
ges verlauft von einem dritten Befestigungspunkt 50 an
dem inneren Abschnitt 16 Gber eine an dem arbeitsge-
ratseitigen, in Fig.2 und 3 rechten Ende des mittleren
Abschnitts 14 befestigte zweite Umlenkrolle 52 zu
einem zweiten Befestigungspunkt 54 an dem &uBeren
Abschnitt 12.

[0020] Bei einem Ausfahren des mittleren Abschnitts
14 nach links in Fig.2 und 3 aus dem &uBeren Abschnitt
12 mittels des Hydraulikzylinders 36 wird der innere
Abschnitt 16 durch das Seil 40 ebenfalls nach links aus
dem mittleren Abschnitt 14 herausgezogen. Beim Ein-
fahren des mittleren Abschnitts 14 nach rechts in Fig.2
und 3 in den &uBeren Abschnitt 12 hinein, wird der
innere Abschnitt 16 durch das Seil 48 gleichzeitig in den
mittleren Abschnitt 14 hineingezogen.

[0021] Fig.4 und 5 zeigen im einzelnen einen Adapter
als Teil des Bausatzes von Fig.1. Der Adapter dient zur
Anbringung des teleskopartig ausfahrbaren Maschinen-
teils 10 an dem Arm eines mobilen Arbeitsgerates wie
eines Baggers. Der Adapter ist von &hnlicher Art wie der
Adapter in dem DE-U-296 06 337.1.

[0022] Der Adapter 18 weist ein U-Profil 56 mit einer
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Grundplatte 58 und zwei Seitenwangen 60 und 62 auf.
Zwischen Grundplatte 58 und Seitenwangen 60 und 62
sind Verstarkungsecken 64 bzw. 66 eingeschweiBt. Das
U-Profil 56 greift um den kastenférmig ausgebildeten
auBeren Abschnitt 12 des teleskopartig ausfahrbaren
Maschinenteils 10 herum. Zwischen den Seitenwanden
68 und 70 des Abschnitts 14 und den Seitenwangen 60
und 62 sitzen Verstérkungsplatten 72 bzw. 74, die mit
den Seitenwénden 68 bzw. 70 verschweift sind. Die
Seitenwangen 60 und 62 sind mit den Verstarkunksplat-
ten 72 bzw. 74 durch Bolzen 76 verschraubt. Mit der
Grundplatte 58 ist ein AdapterfuB 78 verschraubt. Der
AdapterfuB 78 weist eine Grundplatte 80 auf. Die
Grundplatte 80 des AdapterfuBes 78 ist mit der Grund-
platte 58 durch Bolzen 82 verschraubt. Mit der Grund-
platte 80 des AdapterfuBes 78 sind zwei parallele, sich
senkrecht zur Grundplatte 80 erstreckende, profilierte
Platten 84 und 86 verschweift. In Bohrungen der Plat-
ten 84 und 86 sitzt eine rohrférmige Schwenklager-
buchse 88. Die Platten 84 und 86 weisen weiterhin
fluchtende Bohrungen 90 (Fig.5) auf. Mittels der
Schwenklagerbuchse 88 kann der Adapter 18 an einem
Arm eines mobilen Arbeitsgerates schwenkbar gelagert
werden. Zwischen den Bohrungen kann ein hydrauli-
scher Stellzylinder mit einem Zapfen angelenkt werden.
Durch diesen Stellzylinder wird die Lage des Adapters
18 und damit des darin gehaltenen, teleskopartig aus-
fahrbaren Maschinenteils relativ zu dem Arm des
Arbeitsgerates bestimmt. Auch das ist in dem vorge-
nannten DE-U-296 06 337.1 beschrieben.

[0023] Fig.6 zeigt eine Anwendung des Bausatzes
zum Ausheben von Erdreich in einer tiefen Grube.
[0024] Andem Arm 92 eines mobilen Arbeitsgerats 94
in Form eines Baggers ist mittels des Adapters 18 das
teleskopartig ausfahrbare Maschinenteil 10 in der
beschriebenen Weise angebracht. Die Figur zeigt Arm
92 und Maschinenteil 10 in zwei Zustédnden: Einmal ist
der Arm 92 angehoben und das Maschinenteil im ein-
gefahrenen Zustand. An dem vorderen Ende des inne-
ren Abschnitts 16 ist das Adapterstick 28 fir einen
Aushubwerkzeug in Form eines Zweisehalengreifers 96
angeflanscht. Das Adapterstiick 28 tragt einen solchen
Zweischalengreifer 96. Im zweiten Zustand ist der Arm
92 abgesenkt. Das Maschinenteil 10 ist an dem Arm 92
in senkrechter Lage gehalten. Das Maschinenteil 10 ist
dann teleskopartig nach unten ausgefahren und ragt in
eine tiefe Grube 98 hinein. In dieser Position kann mit-
tels des Zweischalengreifers 96 Erdreich aus der Grube
aufgenommen werden. Das Maschinenteil 10 wird dann
eingefahren und in die andere dargestellte, zuerst
beschriebene Lage gebracht. Durch Schwenken des
Armes 92 um eine vertikale Achse kann dann das Erd-
reich aus dem Zweischalengreifer 96 z.B. auf einen
Lastkraftwagen geladen werden.

[0025] Eine andere Anwendung zeigt Fig. 7. Bei der
Anwendung von Fig.7 geht es darum, Abbrucharbeiten
in groBer Héhe z.B. mittels einer Abbruchschere durch-
zufhren.
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[0026] Zu diesem Zweck wird der teleskopartig aus-
fahrbare Maschinenteil 10 an dem arbeitsgeratseitigen
Ende des &uBeren Abschnitts 12 mit dem Stitzmodul
20 des Bausatzes von Fig.1 versehen. Der Arm des
Arbeitsgerates 94 wird demontiert. Stattdessen wird an
dem Arbeitsgerat 94 das Stutzmodul 20 gelagert.
Gleichzeitig wird an dem &uBeren Abschnitt 12 des tele-
skopartig ausfahrbaren Maschinenteils 10 der Stutzkér-
per 22 des Bausatzes von Fig.1 angebracht. An dem
Stutzkorper 22 ist der hydraulische Stellzylinder 100
angelenkt, der bei der Betriebsweise von Fig.7 den Arm
92 verschwenkt. Der teleskopartig ausfahrbare Maschi-
nenteil 10 bildet jetzt einen nach oben ragenden Ausle-
ger, der unmittelbar auf dem mobilen Arbeitsgerat 94
abgestutzt ist. Am oberen Ende dieses Auslegers ist an
dem inneren Abschnitt 16 das Adapterstiick 26 fir ein
Abbruchwerkzeug angeflanscht. Das Adapterstiick 26
tragt eine solche Abbruchschere 102.

[0027] Durch den Bausatz von Fig.1, bei welchem
u.U, noch verschiedene Adapter 18 und Stitzmodule 20
fur die verschiedenen Typen von mobilen Arbeitsgera-
ten vorgesehen werden kénnen, kénnen mir einem ein-
zigen, umriistbaren Arbeitsgerat stark unterschiedliche
Arbeiten, wie sie in Fig.6 und 7 dargestellt sind, durch-
gefiihrt werden.

[0028] Wenn Abbruch- oder sonstige Arbeiten in
besonders groBer Hohe durchgefihrt werden sollen,
kann statt des Stiirzmoduls 20 das Stitzmodul 24 ver-
wendet werden. Das Stitzmodul 24 gestattet zusatzlich
zu der Abstltzfunktion eine weitere, erhebliche Verlan-
gerung des Auslegers. Der duBBere Abschnitt des tele-
skopartig ausfahrbaren Masehinenteils 10 st
langsversehiebbar in dem rohr- oder kastenférmigen
Stutzmodul 24 gefahrt. Durch einen hydraulischen Stell-
zylinder 104 oder mehrere Stellzylinder kann das tele-
skopartig ausfahrbare Maschinenteil 10 in einer
Fuhrung des Stutzmoduls 24 aus dem Stttzmodul 24
ausgefahren werden. Das Stitzmodul 24 weist selbst
ein Schwenklager 106 zum Anlenken des hydraulischen
Stellzylinders 100 auf. Der Stutzkérper 22 ist dann nicht
erforderlich.

[0029] Fig.9 zeigt ein Arbeitsgerat mit dem auf einem
Stutzmodul 20 abgestiitzten, teleskopartig ausfahrba-
ren Maschinenteil 10. Das Maschinenteil 10 tragt Gber
ein an dem inneren Abschnitt 16 angebrachtes Adapter-
stick 110 einen Auslegerstiel 112. Der Auslegerstiel
112 ist in einem Schwenklager 114 schwenkbar an dem
Adapterstiick 110 gelagert. An dem Adapterstiick 110
ist weiterhin ein Hydraulikzylinder 116 angelenkt.
Dadurch ist der Auslegerstiel 112 gegentliber dem tele-
skopartig ausfahrbaren Maschinenteil 10 verschwenk-
bar. An dem Auslegerstiel 112 ist wiederum das
Abbruchwerkzeug 102 in einem Schwenklager 118
schwenkbar angelenkt. An einem Schwenklager 120
des Auslegerstiels 112 ist ein Hydraulikzylinder 122
angelenkt. Der Hydraulikzylinder 122 greift an dem
Abbruchwerkzeug 102 an. Dadurch ist das Abbruch-
werkzeug 102 genitber dem Auslegerstiel 112 ver-
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schwenkbar.

[0030] Der Auslegerstiel 112 und das Abbruchwerk-
zeug 102 kénnen dabei bei eingefahrenem Maschinen-
teil 10 um das Schwenklager 114 praktisch vollstandig
eingeschwenkt werden, so daB3 der Auslegerstiel 122
und das Abbruchwerkzeug im wesentlichen Gber den
Maschinenteil 10 "gefaltet” sind. Dann ist das durch die
Schwerkraft auf Maschinenteil 10, Auslegerstiel 112
und Abbruchwerkzeug 102 ausgelibte Drehmoment
moglichst gering. Unter Uberwindung dieses Drehmo-
ments kann dann der teleskopartig ausfahrbare Maschi-
nenteil 10 von dem Stellzylinder 100 hochgeschwenkt
werden, wie das in Fig.9 dargestellt ist.

[0031] Aus dieser Position kann dann das Maschinen-
teil 10 teleskopartig ausgefahren werden. Das ist eben-
falls in Fig.9 dargestellt. Damit wird der Auslegerstiel
112 mit dem Abbruchwerkzeug 102 geradlinig nach
oben gefahren. Das Abbruchwerkzeug 102 kann dann
in groBer Hohe operieren. Durch den Auslegerstiel kann
das Abbruchwerkzeug 102 um Hindernisse herumgrei-
fen. In begrenztem MaBe kann das Abbruchwerkzeug
102, wie in Fig.9 angedeutet ist, auch in verschiedenen
Hohen arbeiten, ohne daB dazu das Maschinenteil 10
eingefahren zu werden braucht.

[0032] In dem teleskopartig ausfahrbaren Maschinen-
teil 10 kénnen aus konstruktiven Griinden haufig nur
eine geringere Anzahl von Drurckmittelschlauchen
gefuihrt werden als anzusteuernde Funktionen vorhan-
den sind. Beispielsweise sind nur zwei Druckmittel-
schlauche far Vorlauf und Rucklauf vorhanden. Es sind
jedoch vier verschiedene Funktionen zu steuern, nam-
lich die Verschwenkung des Auslegerstiels 112 mittels
des Stellzylinders 116, die Verschwenkung des
Abbruchwerkzeugs 102 mittels des Stellzylinders 122,
eine Drehung des Abbruchwerkzeugs 102 relativ zu
dem Auslegerstiel 112 um eine Achse 126 und das Off-
nen und SchlieBen des Abbruchwerkzeugs, z.B. einer
Abbruchschere 102. Um diese vier Funktionen steuern
zu kénnen, sind zwei fernsteuerbare Ventileinheiten
128 und 130 vorgesehen. Diese Ventileinheiten 128
und 130 sitzen an dem Auslegerstiel 112. Das ist in
Fig.10 dargestellt. Die Ventileinheit 128 ist Gber zwei
Druckmittelschlauche 132 und 134 mit der Vorlauf- bzw.
Racklauf verbunden. Die Ventileinheit 130 ist Uber zwei
Druckmittelschlauche 136 und 138 ebenfalls mit dem
Vorlauf- bzw. Ricklaufverbunden. Die Verbindung wird
Uber das Adapterstiick 110 hergestellt.

[0033] Die Ventileinheit 128 steuert liber zwei Druck-
mittelschlauche 140 und 142 den Stellzylinder 116, der
den Auslegerstiel 112 verschwenkt. Die Ventileinheit
128 steuert weiterhin Gber zwei Druckmittelschlauche
144 und 146 den Stellzylinder 122, der das Abbruch-
werkzeug 102 verschwenkt.

[0034] Uber die Ventileinheit 130 wird das Abbruch-
werkzeug 102 gesteuert. Die Ventileinheit 130 ist Gber
zwei Druckmittelschlauche 148 und 150 mit einer Stell-
einheit 152 verbunden, welche das Abbruchwerkzeug
102 um die Achse 126 verdreht. Die Ventileinheit 130 ist
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weiterhin Uber Druckmittelschlauche 154 und 156 mit
einer Stelleinheit 158 verbunden, durch welche das Ofi-
nen und SchlieBen des Abbruchwerkzeugs 102. z.B.
der Abbruchschere, erfolgt.

[0035] Stattdessen kann aber auch, wenn der Raum
dafir vorhanden ist, flr jede Funktion ein gesonderter
Druckmittelschlauch zu den Abbruchmitteln gefihrt
sein. Diese Druckmittelschlduche kénnen in einer Ener-
giekette auf der AuBBenseite des Auslegers und der Aus-
lerstiels geflhrt sein.

[0036] Die Ausfiihrung von Fig.11 ist &hnlich wie die
Ausfihrung nach Fig.9 und 10. Entsprechende Teile tra-
gen die gleichen Bezugszeichen wie dort.

[0037] An dem Adapterstiick 110 am Ende des inne-
ren Abschnitts 16 des teleskopartig ausfahrbaren
Maschinenteils 10 ist ein Auslegerstiel 112 in einem
Schwenklager 170 schwenkbar gelagert. Die Ausbil-
dung des Adapterstiicks 110 und des Auslegerstiels
112 und die Anordnung des Schwenklagers 170 ist so,
daf der Auslegerstiel 112 um einen groBen Winkelvon
etwa 180° gegenliber dem teleskopartig ausfahrbaren
Maschinenteil 10 verschwenkbar ist. An dem Adapter-
stick 110 ist weiterhin eine Schwinge 172 in einem
Schwenklager 174 schwenkbar gelagert. Die Schwinge
172 ist (iber eine Koppel 176 mit dem Auslegerstiel 112
verbunden. Ein hydraulisches Stellglied in Form eines
hydraulischen Stellzylinders 178 wirkt zwischen einem
Schwenklager 180 an dem Auslegerstiel 112 und der
Schwinge 172. In Fig.11 ist der Auslegerstiel 112 in
zwei Positionen gezeigt. Der Stellzylinder 178 ist der
Deutlichkeit halber nur in der ausgeschwenkten Posi-
tion des Auslegerstiels 112 gezeichnet. Man erkennt,
daf durch die Verstellung des Auslegerstiels 112 Gber
das aus Schwinge 172 und Koppel 174 bestehende
kinematische Getriebe ein wesrntlich gréBerer
Schwenkwinkel erreichbar ist als beispielsweise bei der
Anordnung nach Fig.10, bei welcher der hydraulische
Stellzylinder 116 unmittelbar zwischen Adapterstick
110 und Auslegerstiel 112 wirksam ist.

[0038] Das kinematische Getriebe mit der Schwinge
172 kann ggf. weggelassen werden. Dann greift der
Stellzylinder unmittelbar an dem Auslegerstiel an.
[0039] Eine weitere mégliche Variante besteht darin,
daB der Auslegerstiel 112 seinerseits teleskopartig aus-
fahrbar ausgebildet ist.

[0040] In ahnlicher Weise ist das Abbruchwerkzeug
102, das hier zangenartig ist, gegeniiber dem Ausleger-
stiel 112 beweglich. Das Abbruchwerkzeug 102 ist in
einem Schwenkiager 180 an dem freien Ende des Aus-
legerstiels 112 angelenkt. Wie aus Fig.11 ersichtlich ist,
sind auch das Abbruchwerkzeug 102 und das angren-
zende Ende des Auslegerstiels 112 so ausgebildet und
das Schwenklager 180 so angeordnet, daB eine Ver-
schwenkung des Abbruchwerkzeugs 102 gegeniber
dem Auslegerstiel 112 um einen groBen Winkel méglich
ist.

[0041] In einem Schwenklager 182 ist eine Schwinge
184 schwenkbar gelagert. Die Schwinge 184 ist Uber
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eine Koppel 186 mit dem Abbruchwerkzeug 102 ver-
bunden. An der Schwinge 184 greift ein hydraulischer
Stellzylinder 188 an. Der Stellzylinder 188 ist an dem
Auslegerstiel 112 in einem Schwenklager 190 ange-
lenkt. Auch hier ist erkennbar, daB durch die Verstellung
des Abbruchwerkzeugs 102 Uber das aus Schwinge
184 und Koppel 186 bestehende kinematische Getriebe
ein wesentlich groBerer Schwenkwinkel erreichbar ist
als bei der Anordnung nach Fig.10, bei welcher der
hydraulische Stellzylinder 122 unmittelbar zwischen
Auslegerstiel 112 und Abbruchwerkzeug 102 wirksam
ist.

[0042] Fig.12 zeigt eine Ausfiihrung mit einen mobilen
Arbbeitsgerat 194, das einen zweiteiligen Arm 196 auf-
weist, wobei ein Stitzmodul 198 fiir ein teleskopartig
ausfahrbares Maschinenteil 10 statt des -gestrichelt
angedeuteten- oberen Abschnitts 200 des Armes 196
I6sbar an dem unteren Abschnitt 202 des Armes 196
befestigt ist.

Patentanspriiche

1. Mobiles Arbeitsgerat fir Abbruchzwecke mit einem
auf dem Arbeitsgerat abgestiitzten, nach oben
ragenden, teleskopartig ausfahrbaren Maschinen-
teil (10), das an seinem oberen Ende Abbruchmittel
tragt.

2. Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daB das Maschinenteil durch
hydraulische Stellmittel ausfahrbar ist.

3. Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, daB

(a) die Abbruchmittel einen an dem oberen
Ende des teleskopartig ausfahrbaren Maschi-
nenteil (10) angelenkten Auslegerstiel (112)
aufweisen, an dem ein Abbruchwerkzeug
(102), insbesondere eine Abbruchschere,
angelenkt ist,

(b) der Auslegerstiel (112) durch ein erstes
hydraulisches Stellglied (116) relativ zu dem
teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil (10)
verschwenkbar ist und

(b) das Abbruchwerkzeug (102) durch ein
zweites hydraulisches Stellglied (122) relativ zu
dem Auslegerstiel (112) verschwenkbar ist.

4. Mobiles Arbeitsgerat nach einem der Anspriche 1
bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB VergréBe-
rung des Schwenkbereichess die Abbruchmittel zur
an dem Maschinenteil (10) in einer einen groBen
Schwenkwinkel zulassenden Weise um ein
Schwenkiager angelenkt und von einem hydrauli-
schen Stellglied Uber ein kinematisches Getriebe
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mit Koppel und Schwinge verschwenkbar ist.

5. Mobiles Arbeitsgerat nach den Anspriichen 4 und

5, dadurch gekennzeichnet, daB

(a) der Auslegerstiel (112) an dem Maschinen-
teil (10) um ein erstes Schwenklager in einer
einen groBen Schwenkwinkel zulassenden
Weise angelenkt und von dem ersten hydrauli-
schen Stellglied (116) Uber ein erstes kinemati-
sches Getriebe mit Koppel und Schwinge
verschwenkbar ist und

(b) das Abbruchwerkzeug (102) an dem Ausle-
gerstiel (112) um ein zweites Schwenklager in
einer einen groBen Schwenkwinkel zulassen-
den Weise angelenkt und von dem zweiten
hydraulischen Stellglied (122) Uber ein zweites
kinematisches Getriebe mit Koppel und
Schwinge verschwenkbar ist.

6. Mobiles Arbeitsgerét nach einem der Anspriche 3

bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB

(a) in dem teleskopartig ausfahrbaren Maschi-
nenteil (10) und zu dem Adapterstlick nur eine
geringere Anzahl von Druckmittelschlauchen
gefiihrt sind als anzusteuernde Funktionen
vorhanden sind, beispielsweise nur zwei

Druckmittelschlauche far Vorlauf und Racklauf,
und
(b) abbruchwerkzeugseitig fernsteuerbare

Ventilmittel (128,130) vorgesehen sind, die mit
den Druckmittelschlauchen fir Vorlauf und
Racklauf Uber Druckmittelschlauche
(132,134;136,138) verbunden sind und Uber
welche mittels weiterer Druckmittelschlauche
(140,142;144,146;148,150;154,156) die Stell-
glieder (116,122) fir die Schwenkbewegungen
von Auslegerstiel (112) und Abbruchschere
(102) sowie Stelleinheiten (152,158) fur die
Ubrigen Bewegungen der Abbruchschere (102)
ansteuerbar sind.

7. Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch 6, dadurch

gekennzeichnet, daB die Ventilmittel (128,130)
Uber ein Steuerkabel steuerbar sind.

Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB die Ventilmittel (128,130)
Uber Funk steuerbar sind.

Mobiles Arbeitsgerat nach einem der Anspriche 1
bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB

(a) der teleskopartig ausfahrbare Maschinen-
teil (10) seinerseits in einem Stitzmodul (24)
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10.

11.

12

13.

14.

verschiebbar geflhrt ist und

(b) zwischen Stltzmodul (24) und oberem
Ende des auBeren Abschnitts (12) des tele-
skopartig ausfahrbaren Maschinenteils (10) ein
hydraulisches Stellglied (104) vorgesehen ist,
durch welches das Maschinenteil (10) aus dem
Stutzmodul (24) ausfahrbar ist.

Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, daB an dem Stitzmodul (24) ein
Schwenklager (106) vorgesehen ist, an welchem
ein an dem Arbeitsgerat abgestitztes, hydrauli-
sches Stellglied (100) zum Hochschwenken des
Auslegers angreift.

Mobiles Arbeitsgerat nach Anspruch einem der
Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
daB das teleskopartig ausfahrbare Maschinenteil
auf dem Fahrzeug (94) mittels eines ldsbaren
Stutzmoduls (20;24) abstitzbar ist.

Mobiles Arbeitsgerét nach Anspruch 11, dadurch
gekennzeichnet, daB das teleskopartig ausfahr-
bare Maschinenteil (10) wahlweise mittels eines
Adapters (18) an einem Arm (92) des Arbeitsgera-
tes (94) anbringbar oder auf dem Arbeitsgerat (94)
mittels des Stiitzmoduls (20;24) nach oben ragend
abstutzbar ist.

Mobiles Arbeitsgerdt nachAnspruch 12, dadurch
gekennzeichnet, daB bei einem mobilen Arbeits-
gerat mit einem Arm, der aus zwei I6sbar miteinan-
der verbundenen Abschnitten besteht, das
Stutzmodul zur I6sbaren Befestigung an dem unte-
ren Abschnitt des Armes an Stelle des oberen
Abschnitts eingerichtet ist.

Bausatz flir einen ausfahrbaren Arbeitsarm bei
mobilen Arbeitsgeraten enthaltend:

(a) einen durch hydraulische Stellmittel (36)
teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteil (10),

(b) ein Statzmodul (20;24) zum Abstlitzen des
teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteils (10)
nach oben ragend auf dem mobilen Arbeitsge-
rat (94)

(c) einen Adapter (18) zum Anbringen des
auBeren Abschnitts (12) des teleskopartig aus-
fahrbaren Maschinenteils (10) an einem Arm
(92) eines mobilen Arbeitsgerates (94), und

(d) Adaptersticke (26;28), die wahlweise an
das auBere Ende des innersten Abschnitts (16)
des teleskopartig ausfahrbaren Maschinenteils
(10) ansetzbar sind zur Anbringung von unter-
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16.
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schiedlichen Werkzeugen (96;102), darunter
wenigstens ein Adapterstlick (26) zum Anbrin-
gen einer Abbruchschere (102), und Herstel-
lung einer Wirkverbindung zu diesen.

Bausatz nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
zeichnet, daB

(a) das teleskopartig ausfahrbare Maschinen-
teil (10) seinerseits in dem Stlitzmodul (24)
ausfahrbar gefthrt ist und

(b) an dem vorderen Ende des A&uBeren
Abschnitts des ausfahrbaren Maschinenteils
(10) ein an dem Stitzmodul abgestutzter,
auBenliegender Stellzylinder angreift.

Bausatz nach einem der Anspriiche 14 oder 15,
dadurch gekennzeichnet, daB ein Adapter (18)
zur Anbringung des teleskopartig ausfahrbaren
Maschinenteils (10) im Mittelbereich des &uBeren
Abschnitts (12) anbringbar ist und dann den tele-
skopartig ausfuhrbaren Maschinenteil (10) unter
einem solchen Winkel zu einem Arm (92) des
Arbeitsgerats (94) halt, daB der teleskopartig aus-
fahrbare Maschinenteil (10) bei abgesenkiem Arm
(92) im wesentlichen senkrecht steht und und nach
unten ausfahrbar ist.

Bausatz nach Anspruch 16, dadurch gekenn-
zeichnet, daB ein Adapterstiick (28) zur Anbrin-
gung eines Aushub- oder Transportwerkzeugs,
insbesondere eines Zweischalengreifers (96) ein-
gerichtet ist.
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