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(57)  L'invention concerne un dispositif et un procé-
dé de controle, de réglage et de maintenance a distance
d'un dispositif d'épandage (1) de produits de déneige-
ment monté sur un véhicule porteur (2) et comportant
des moyens d'épandage (3) et d'extraction (6) entrainés
par des actionneurs (5, 12, 12'), le fonctionnement de
ce dispositif d'épandage (1) étant commandé depuis un
pupitre de commande (13) mémorisant des données de
consigne d'épandage.
Le procédé est caractérisé en ce que :

- l'on reléve les caractéristiques de fonctionnement
des actionneurs (5, 12, 12'), les données de consi-
gne, les codes d'identification du dispositif d'épan-

Procédé de controle, de réglage, et de maintenance a distance d’un dispositif d’épandage

dage (1) et du véhicule (2) pour les adresser a une
unité de traitement centrale (17) ;

- l'on compare les caractéristiques relevées a celles
déduites d'une table étalon mémorisée dans l'unité
centrale (17) ;

- encas de non concordance, on détermine les cons-
tantes de correction de réglage a effectuer au ni-
veau de ces caractéristiques;

- on introduit, au pupitre de commande (13), ces
constantes pour corriger les caractéristiques de
fonctionnement de l'actionneur (5, 12, 12').
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Description

[0001] L'invention concerne un procédé et un dispo-
sitif de contrdle, de réglage et de maintenance a distan-
ce d'un dispositif d'épandage de produits de déneige-
ment monté sur un véhicule porteur adapté, un tel dis-
positif d'épandage comportant, essentiellement, des
moyens d'épandage et des moyens d'extraction de ces
derniers, a débit régulé, en produits de déneigement,
tous deux entrainés par des actionneurs appropriés
sous forme de moteurs, vérins ou autres, le fonctionne-
ment de ce dispositif d'épandage étant commandé de-
puis un pupitre de commande, notamment placé dans
la cabine du véhicule porteur et au niveau duquel peu-
vent étre introduites des données de consigne d'épan-
dage, telles que la largeur d'épandage souhaitée,
I'orientation, la quantité des produits de déneigement a
épandre etc....

[0002] La présente invention trouvera un intérét tout
particulier dans le cadre de la maintenance d'un parc de
véhicules équipés de dispositifs d'épandage de produits
de déneigement.

[0003] L'on connait, d'ores et déja, de nombreux dis-
positifs d'épandage de produits de déneigement pre-
nant place a l'arriere d'un véhicule porteur adapté. En
fait, de tels dispositifs, s'ils se distinguent, essentielle-
ment, par des détails de réalisation, comportent, d'une
maniére générale, des moyens d'épandage, souvent
sous forme d'un disque, encore dénommeé toupie, apte
a étre entrainé en rotation par des actionneurs appro-
priés, notamment sous la forme d'un moteur ou analo-
gue. Ces dispositifs comportent, également, des
moyens d'extraction prévus aptes a alimenter, a débit
régulé, en produits de déneigement ces moyens d'épan-
dage.

[0004] Substantiellement, de tels moyens d'extrac-
tion se présentent, usuellement, sous forme d'une tré-
mie dans laquelle sont déversés les produits de dénei-
gement, tels que du sable ou du sel. A la base de cette
trémie, ces produits de déneigement sont repris par I'in-
termédiaire d'un extracteur de configuration appropriée,
par exemple sous la forme d'une vis sans fin, d'une ban-
de transporteuse ou encore de racleurs, notamment ti-
rés par chaine. On observera que les caractéristiques
de fonctionnement de cet extracteur (vitesse d'entrai-
nement ou autre de la vis, de la bande transporteuse ou
analogue) sont imposées par l'intermédiaire d'action-
neurs qui lui sont propres et venant déterminer le débit
d'extraction des moyens d'épandage en produits de dé-
neigement.

[0005] Dans certains cas, de tels dispositifs d'épan-
dage comportent, encore, un réservoir apte a contenir
un produit liquide pour I'entretien hivernal tel que de la
saumure, ce produit étant prélevé par l'intermédiaire
d'une pompe pour, éventuellement, étre additionné,
dans des proportions déterminées, aux autres produits
de déneigement que I'on souhaite répandre.

[0006] De tels dispositifs d'épandage comportent, en-
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core, un pupitre de commande, généralement placé
dans la cabine du véhicule porteur, et au niveau duquel
peuvent étre introduites des données de consigne rela-
tives aux conditions d'épandage. Ainsi, par l'intermé-
diaire de ce pupitre de commande, un opérateur peut
imposer les conditions dans lesquelles doit se dérouler
I'épandage, notamment la largeur de cet épandage et
les quantités de produits de déneigement a épandre.
[0007] A ce propos, I'on comprend qu'il y a, nécessai-
rement, un asservissement entre le fonctionnement des
actionneurs aptes a entrainer les moyens d'épandage
et celui ou ceux des moyens d'extraction. En effet, le
débit d'extraction des produits de déneigement des
moyens d'épandage doit étre ajusté a la largeur d'épan-
dage souhaitée, sans quoi la quantité de produits de dé-
neigement répandue par une unité de surface est sus-
ceptible de varier.

[0008] Par ailleurs, les actionneurs de ces moyens
d'épandage ainsi que ceux des moyens d'extraction doi-
vent encore étre asservis a la vitesse de déplacement
du véhicule porteur. A ce propos, on observera, tout par-
ticulierement, que la prise de force de ces actionneurs
s'effectue, dans certains cas, au niveau du véhicule por-
teur lui-méme de sorte que leurs conditions de fonction-
nement sont encore dépendantes des caractéristiques
spécifiques du véhicule porteur sur lequel est placé le
dispositif d'épandage.

[0009] En effet, ce dernier prend position, usuelle-
ment, a l'arriere d'un tel véhicule porteur, souvent sur le
plateau de chargement de ce dernier, de sorte que la
hauteur, par rapport au sol, des moyens d'épandage dé-
pend des caractéristiques dudit véhicule ce qui influe,
évidemment, sur la largeur d'épandage.

[0010] Si de telles caractéristiques sont connues au
moment de la premiére mise en fonctionnement du dis-
positif d'épandage, de sorte que celui-ci peut étre par-
faitement réglé a ce moment 13, il convient d'observer
que de tels dispositifs d'épandage ne sont pas implan-
tés de maniére définitive a I'arriére d'un véhicule porteur
dans la mesure ou ceux-ci en sont déchargés en dehors
de la période hivernale. Aussi, il n'est pas certain qu'un
dispositif d'épandage donné prenne position sur le mé-
me veéhicule porteur d'une année sur l'autre. Dans ces
conditions, il conviendrait de procéder, systématique-
ment, au réglage du dispositif d'épandage avant chaque
remise en fonctionnement ce qui est rarement effectué.
[0011] Il convient, également, d'observer que, parmi
les parameétres qui conditionnent le fonctionnement des
moyens d'épandage et des moyens d'extraction, inter-
vient, encore, la qualité du ou des produits de déneige-
ment. En effet, si l'on prend, par exemple, le cas du sel,
la granulométrie ou encore la qualité de ce dernier ne
peuvent étre considérées comme constantes. Ainsi, se-
lon l'origine de ce sel, il conviendra de le répandre dans
des quantités plus ou moins importantes pour obtenir
une qualité de déneigement déterminée.

[0012] Au vu de ce qui précede, I'on comprend que le
réglage de tels dispositifs d'épandage fait intervenir de
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nombreux parameétres de sorte que ces réglages ne
sont, réellement, effectués que lors de la premiére mise
en service de ce dispositif d'épandage et ceci par le fa-
briquant qui est souvent le seul a maitriser ce probleme.
[0013] Or, on observera que, au cours du temps, des
déreglements peuvent se produire sans que I'on s'en
apercgoive. Il convient, en outre, d'observer que le fonc-
tionnement, ultérieur, de ce dispositif d'épandage est
laissé, souvent, a la libre appréciation de I'opérateur au
volant du véhicule porteur. A ce propos, on remarquera
que les données de consigne que cet opérateur est a
méme d'introduire, lui méme, au niveau du pupitre de
commande peuvent laisser croire a cet opérateur que
le déneigement s'effectue dans de bonnes conditions
alors qu'il n'en est peut étre pas du tout ainsi.

[0014] En fait, I'expérience montre qu'en raison des
problémes évoqués ci-dessus, I'on a tendance a répan-
dre une quantité de produits de déneigement souvent
largement supérieure a celle effectivement nécessaire.
Or, en venant, ainsi, répandre une quantité excessive
de produits de déneigement, cela peut avoir des consé-
quences sur I'environnement, d'une part, et sur I'état
des routes, d'autre part.

[0015] En fin de compte, la présente invention a pour
objectif de remédier aux inconvénients précités au tra-
vers d'un procédé et d'un dispositif de contréle, de ré-
glage et de maintenance a distance de tels dispositifs
d'épandage permettant de confier les opérations de
contrble, de réglage et de maintenance au fabriquant
méme de ces dispositifs d'épandage qui est souvent le
seul a disposer de toutes les informations nécessaires
pour accomplir de telles opérations.

[0016] Aussi, au travers de la présente invention, ces
différentes opérations de réglage vont pouvoir se faire
de maniére rigoureuse et non approximative et empiri-
que comme cela était le cas jusqu'a présent dans la me-
sure ou elles dépendaient de la seule expérience de
I'opérateur, conducteur du véhicule porteur.

[0017] A cet effet, I'invention concerne un procédé de
contrOle, de réglage et de maintenance a distance d'un
dispositif d'épandage de produits de déneigement mon-
té sur un véhicule porteur adapté, un tel dispositif
d'épandage comportant, essentiellement, des moyens
d'épandage et des moyens d'extraction de ces derniers,
a débit régulé en produits de déneigement, tous deux
entrainés par des actionneurs appropriés, sous la forme
de moteurs, vérins ou autres, le fonctionnement de ces
dispositifs d'épandage étant commandé depuis un pu-
pitre de commande, notamment placé dans la cabine
du véhicule porteur et au niveau duquel peuvent étre
introduites des données de consigne d'épandage, telles
que la largeur d'épandage souhaitée, I'orientation, la
quantité de produits de déneigement a épandre, etc...,
caractérisé par le fait que :

- l'onreléve, d'une part, les caractéristiques de fonc-
tionnement, telles que vitesse, positionnement ou
autre, des actionneurs des moyens d'épandage et
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des moyens d'extraction et, d'autre part, les don-
nées de consigne d'épandage ainsi que des codes
d'identification du dispositif d'épandage et du véhi-
cule porteur ayant été préalablement introduits au
niveau du pupitre de commande, pour adresser les
informations relevées a une unité de traitement
centrale ;

- en tenant compte des données de consigne, I'on
compare les caractéristiques de fonctionnement re-
levées par rapport a celles déduites d'une table éta-
lon mémorisée au niveau de l'unité de traitement
centrale ;

- en cas de non concordance, on détermine, au ni-
veau de ladite unité de traitement centrale, la ou les
constantes de correction de réglage a effectuer au
niveau des caractéristiques de fonctionnement des
actionneurs ;

- onintroduit, au niveau du pupitre de commande, la
ou les constantes de correction de réglage ayant
pour conséquence de corriger la ou les caractéris-
tiques de fonctionnement de I'actionneur des
moyens d'épandage et/ou des moyens d'extraction
par rapport a des données de consigne détermi-
nées.

[0018] Avantageusement, selon l'invention, il est dé-
fini pour un dispositif d'épandage déterminé, une table
étalon pour chaque type de produit de déneigement
susceptible d'étre épandu, ceci pour chacun des véhi-
cules porteurs qui peut étre équipé d'un tel dispositif
d'épandage.

[0019] L'invention concerne, encore, un dispositif de
controle, de réglage et de maintenance permettant la
mise en oeuvre de ce procédé et comportant :

- au niveau du dispositif d'épandage, des capteurs
prévus aptes a relever la ou les caractéristiques de
fonctionnement des actionneurs des moyens
d'épandage et des moyens d'extraction ;

- uneunité de traitement centrale comportant, en mé-
moire, les tables étalon ;

- des moyens de raccordement, filaires ou non filai-
res, du dispositif d'épandage, plus particulierement
du pupitre de commande, a l'unité de traitement
centrale.

[0020] Avantageusement, les moyens de raccorde-
ment du dispositif d'épandage a l'unité de traitement
centrale font intervenir un boitier de transmission du ty-
pe modem prévu apte a prélever les informations con-
cernant les caractéristiques de fonctionnement ainsi
que les données de consigne au niveau du pupitre de
commande pour les transmettre, par un réseau télépho-
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nigue ou analogue, a l'unité de traitement centrale. Un
tel boitier de transmission peut, en outre, définir un boi-
tier de réception apte a recevoir, de l'unité de traitement
centrale, au moins les constantes de correction de ré-
glage en vue de les introduire au niveau du pupitre de
commande.

[0021] Lesavantages découlantde la présente inven-
tion consistent, comme déja indiqué plus haut, en ce
qu'il est possible, enfin, de procéder a un réglage précis
et non empirique d'un dispositif d'épandage, ceci avec
une trés grande aisance dans la mesure ou ce réglage
peut étre confié, a distance, au fabriquant lui-méme de
ce dispositif d'épandage.

[0022] A noter que, trés souvent, les sociétés d'ex-
ploitation et d'entretien de réseaux routiers disposent
d'un parc de plusieurs dispositifs d'épandage dont les
opérations de maintenance représentaient, jusqu'a pré-
sent, une charge trés lourde et qu'il est, désormais, pos-
sible de soulager en grande partie au travers de la pré-
sente invention. De plus, au travers d'une maintenance
effectuée de maniére plus rationnelle, c'est a dire per-
mettant de disposer d'un matériel fonctionnant dans des
conditions optimales, il est possible d'assurer un épan-
dage de produits de déneigement s'effectuant dans les
meilleures conditions. Cela se traduit, immanquable-
ment, par une économie substantielle en produits de dé-
neigement.

[0023] D'autres buts et avantages de la présente in-
vention apparaitront au cours de la description qui va
suivre se rapportant a un mode de réalisation qui n'est
donné qu'a titre d'exemple indicatif et non limitatif.
[0024] La compréhension de cette description sera
facilitée en se référant aux dessins joints en annexe,
dans lesquels :

- lafigure 1 est une représentation schématisée du
dispositif de controle, de réglage et de maintenance
d'un dispositif d'épandage placé a l'arriére d'un vé-
hicule porteur adapté ;

- la figure 2 est une représentation synoptique du
procédé apte a étre mis en oeuvre au travers du
dispositif illustré figure 1.

[0025] Comme représenté dans la figure 1, la présen-
te invention concerne les dispositifs d'épandage 1 de
produits de déneigement, lesquels dispositifs 1 sont
prévus aptes a étre implantés a l'arriére de véhicules
porteurs 2 adaptés.

[0026] En fait, un tel dispositif d'épandage 1 compor-
te, essentiellement, des moyens d'épandage 3 inté-
grant, frequemment, un disque, une toupie 4 ou analo-
gue dont la rotation est assurée par l'intermédiaire d'un
actionneur 5 approprié, notamment un moteur ou autre,
en vue d'épandre des produits de déneigement prove-
nant, a débit régulé, de moyens d'extraction 6. Ces
moyens d'épandage 3 peuvent, en outre, étre complé-
tés par des actionneurs sous forme de vérins ou autres
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aptes a assurer, par exemple, I'orientation du disque ou
de latoupie 4 et donc susceptibles d'imposer la direction
de I'épandage.

[0027] En ce qui concerne les moyens d'extraction 6,
ces derniers peuvent se présenter sous forme d'une tré-
mie 7 apte a contenir du sable, du sel ou autre. Dans le
fond 8 de cette trémie 7 se trouve, usuellement, une vis
sans fin, une bande transporteuse 9, des racleurs ou
autre, dont le fonctionnement est assuré par un action-
neur approprié 12, notamment un moteur ou autre, et
apte, précisément, a prélever, a débit régulé, ce sable
ou ce sel pour I'acheminer en direction des moyens
d'épandage 3.

[0028] On observera que de tels moyens d'extraction
6 en produits de déneigement peuvent encore faire ap-
pel & un réservoir 10 contenant un produit liquide d'en-
tretien hivernal tel que de la saumure tandis qu'une
pompe 11, actionnée par un actionneur 12", vient préle-
ver ce produit du réservoir 10 pour, soit le transmettre
directement aux moyens d'épandage 3, soit I'adjoindre,
la encore avec un débit contrélé, aux autres produits de
déneigement répandus par ces moyens d'épandage 3.
[0029] Il convient de remarquer que la ou les carac-
téristiques de fonctionnement des actionneurs des
moyens d'extraction 6 (respectivement de I'actionneur
12 de la vis sans fin, de la bande transporteuse 9 ou
autre et de l'actionneur 12' de la pompe 11 du réservoir
10 de produit liquide) sont asservies, d'une part, a celles
de l'actionneur 5 des moyens d'épandage 3 et, d'autre
part, a la vitesse de déplacement du véhicule porteur 2.
[0030] Dans la mesure ou les actionneurs 5, 12, 12'
sont asservis, entre eux mais aussi par rapport a la vi-
tesse de déplacement du véhicule porteur 2 et que, de
plus, leurs conditions de fonctionnement, pour I'obten-
tion d'une qualité de déneigement déterminée, dépen-
dent, d'une part, de parameétres tels que la largeur
d'épandage, la quantité de produits a épandre par unité
de surface et, d'autre part, des propriétés physiques et
chimiques de ces produits de déneigement, de leur con-
centration ou de leur granulométrie, il est impératif que
I'on attache une attention toute particuliére au réglage
d'un tel dispositif d'épandage 1 et que I'on procéde a
une vérification de la dérive de ces réglages dans le
temps, ceci pour l'obtention de conditions de déneige-
ment optimales.

[0031] A noter, a ce propos, que ces dispositifs
d'épandage 1 comportent, encore, un pupitre de com-
mande 13 prenant place, habituellement, dans la cabine
du véhicule porteur 2 et au niveau duquel un opérateur
peut introduire des données de consigne correspondant
aux conditions de déneigement souhaitées. Un tel pu-
pitre de commande 13 est prévu apte a étre prépro-
grammeé par rapport a I'ensemble des paramétres sus-
ceptibles d'avoir des conséquences sur les conditions
de déneigement.

[0032] C'est ainsi que, lors de la premiére mise en
service du dispositif d'épandage 1, il est connu d'effec-
tuer un certain nombre de réglages concernant les con-
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ditions de fonctionnement des actionneurs 5, 12, 12' des
moyens d'épandage 3 et des moyens d'extraction 6. De
tels réglages s'effectuent, en fait, en fonction du type de
véhicule porteur 2 dont est équipé le dispositif d'épan-
dage 1 ou encore en fonction des parametres spécifi-
ques qui caractérisent les produits de déneigement uti-
lisés.

[0033] Ceci exposé, la présente invention se veut a
méme de répondre au probleme du réglage, du contrble
et de la maintenance de ce type de dispositif d'épanda-
ge 1, opérations que I'on souhaite effectuer ultérieure-
ment a la premiére mise en service.

[0034] A cet effet, I'invention met en oeuvre un procé-
dé qui consiste a effectuer un relevé des caractéristi-
ques de fonctionnement des actionneurs 5, 12 et 12' as-
surant le fonctionnement des moyens d'épandage 3 et
des moyens d'extraction 6, ceci dans des conditions
d'épandage fixées.

[0035] A noter que le relevé de ces caractéristiques
de fonctionnement peut se faire par l'intermédiaire de
capteurs 14, 15 appropriés, choisis en fonction du type
de l'actionneur 5, 12, 12'. Ainsi, on peut utiliser des cap-
teurs 14, 15 aptes a mesurer une pression ou un débit,
par exemple dans le cadre d'un actionneur 5, 12, 12'
sous forme d'un moteur hydraulique ou d'un moteur
pneumatique. De tels capteurs 14, 15 peuvent encore
se présenter sous forme de capteurs inductifs a méme
de détecter une vitesse de rotation quelconque ou en-
core toute autre forme de capteur permettant de donner
des informations d'ou I'on peut déduire les caractéristi-
ques de fonctionnement desdits actionneurs 5, 12, 12"
[0036] Quoi qu'il en soit, le choix de ce type de cap-
teurs 14, 15 est totalement a la portée de I'hnomme du
métier.

[0037] Préférentiellement, les informations relevées
par l'intermédiaire de ces capteurs 14, 15 sont en-
voyées au niveau du pupitre de commande 13. On ob-
servera que ce dernier comporte, en mémoire, des don-
nées de consigne d'épandage pouvant correspondre,
non seulement a des données figurant en mémoire au
moment ou intervient la mesure mais aussi a des don-
nées de consigne ayant été introduites au niveau de ce
pupitre de commande 13, soitau moment de la premiére
mise en service du dispositif d'épandage 1, voire méme
ultérieurement, soit par I'opérateur conducteur du véhi-
cule porteur 2 lors d'une opération d'épandage.

[0038] On observera que, dans ce pupitre de com-
mande 13, ont également été introduits en mémoire un
certain nombre de codes d'identification correspondant,
notamment, d'une part, a celui du dispositif d'épandage
1 et, d'autre part, a celui du véhicule porteur 2.

[0039] L'ensemble des informations concernant les
caractéristiques de fonctionnement des actionneurs 5,
12, 12, les données de consigne d'épandage et les co-
des d'identification est ensuite adressé, par l'intermé-
diaire de moyens de transmission 16 appropriés, a une
unité de traitement centrale 17 qui présente la particu-
larité de comporter, en mémoire, des tables étalon. Ces
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derniéres permettent de déterminer, précisément et par
rapport aux données de consigne connues et au véhi-
cule porteur 2, les caractéristiques théoriques de fonc-
tionnement des actionneurs 5, 12, 12' et ceci par rapport
au dispositif d'épandage 1 sur lequel on souhaite inter-
venir et, finalement, en fonction des caractéristiques
des produits a épandre.

[0040] Ainsi, a ce stade du procédé, I'unité de traite-
ment centrale 17 vient, tout d'abord, identifier le dispo-
sitif d'épandage 1 ainsi que le véhicule porteur 2 par rap-
port, précisément, aux codes d'identification correspon-
dants qui lui ont été transmises depuis le pupitre de
commande 13. De |3, cette unité de traitement centrale
17 recherche la table étalon référence correspondant
au dispositif d'épandage 1 pour, finalement, comparer
les caractéristiques mesurées par les capteurs 14, 15
aux caractéristiques théoriques ceci en tenant compte
des données de consigne.

[0041] En cas de dérive, I'unité de traitement centrale
17 a pour fonction de déterminer une ou plusieurs cons-
tantes de correction de réglage ayant pour conséquen-
ce, lorsqu'elles sont introduites dans le pupitre de com-
mande 13 par l'intermédiaire des moyens de transmis-
sion 16, de corriger, précisément, la ou les caractéristi-
ques de fonctionnement des actionneurs 5, 12, 12' au
travers des organes de commande de ces actionneurs
5, 12, 12' par rapport auxdites données de consigne.
[0042] Preférentiellement, cette ou ces constantes de
correction de réglage sont stockées dans une mémoire
permanente au niveau de l'unité de traitement centrale
17 et/ou du pupitre de commande 13. Cela permet de
suivre I'évolution de ces constantes de correction de ré-
glage dans le temps, notamment aprés plusieurs cycles
de contrdle et de réglage.

[0043] Selon un mode de réalisation préfére, le pro-
cédé selon l'invention consiste, au cours d'une opéra-
tion de contrdle, de réglage et de maintenance d'un dis-
positif d'épandage 1, a procéder a plusieurs cycles de
contrdles, a reprendre, a plusieurs reprises, les différen-
tes étapes mentionnées plus haut, ceci pour différentes
données de consigne, c'est a dire comme si I'on était
dans des différentes conditions d'épandage.

[0044] Préférentiellement, au cours d'un de ces cy-
cles de contrdle, il est encore prévu, selon le procédé,
de comparer les constantes de correction de réglage
(déterminées par comparaison entre les caractéristi-
ques réelles et les caractéristiques théoriques déduites
des tables étalon) a des valeurs limites imposées de ces
derniéres. Tout particulierement, I'on prévoit que lors-
qu'une telle constante de correction dépasse sa valeur
limite, il est émis une information d'alerte de laquelle I'on
déduit la nature des interventions a effectuer sur le dis-
positif d'épandage 1.

[0045] A noter que cette méthode de contrdle, de ré-
glage et de maintenance a distance permet, également,
de procéder a une vérification des données de consigne
en ce qui concerne le type de véhicule 2 auquel est
adapteé le dispositif d'épandage 1. En effet, on observe-
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ra, a ce propos, qu'au moment de charger le dispositif
d'épandage 1 sur un véhicule 2 déterminé, il est impé-
ratif d'introduire au niveau du pupitre de commande 13
les caractéristiques dudit véhicule 2 dont dépendent,
précisément, les conditions de fonctionnement de ce
dispositif d'épandage 1. Or, il est possible qu'un opéra-
teur omette de procéder a cette manipulation de sorte
que les données consignées en mémoire au niveau du
pupitre de commande 13 du dispositif d'épandage 1 cor-
respondent a un autre type de véhicule porteur ayant
pour conséquence de conduire a des conditions d'épan-
dage incorrectes.

[0046] Dans la mesure ou une table étalon au niveau
de l'unité de traitement centrale 17 tient compte, égale-
ment, des caractéristiques dudit véhicule 2, cette unité
de traitement centrale 17 au travers de plusieurs cycles
de mesure est, précisément, a méme de constater que
les résultats obtenus correspondent a un autre véhicule
que celui identifié au travers des données de consigne
relevées au niveau de pupitre de commande 13.
[0047] Selon un mode de réalisation préférentiel, les
moyens de transmission 16 font intervenir un modem
prééquipant le dispositif d'épandage 1 ou apte a étre
raccordé au niveau de ce dernier, notamment a hauteur
du pupitre de commande 13, rendant possible la trans-
mission des données a distance. Tout particulierement
dans ces conditions, I'unité de traitement centrale 17 est
placée au niveau du fabriquant de dispositif d'épandage
1 qui est, en réalité, le seul a méme d'établir et de main-
tenir a jour les tables étalon.

[0048] Lesavantages découlantde la présente inven-
tion consistent en ce qu'il n'est plus nécessaire de dé-
pécher, au niveau d'un utilisateur de dispositif d'épan-
dage 1, un spécialiste maitrisant, parfaitement, la tech-
nologie de ces dispositifs et qui soit a méme de procéder
a leur réglage ou encore de détecter une panne au tra-
vers de ces propres connaissance. En effet, grace a la
présente invention, il suffit a un tel utilisateur de raccor-
der un dispositif d'épandage 1 a l'unité de traitement
centrale 17 du fabriquant par lintermédiaire des
moyens de transmission 16 pour que, aussitot, le fabri-
quant puisse procéder au réglage requis ou encore qu'il
soit en mesure d'identifier la panne et donc la nature de
la réparation a laquelle doit se livrer l'utilisateur.

[0049] Un tel procédé et une installation conforme a
l'invention représentent, pour les utilisateurs d'un parc
de dispositifs d'épandage, un gain de temps et donc
d'argent particulierement important. De plus, pour la
premiere fois, ils peuvent s'assurer que leur dispositif
d'épandage fonctionne dans des conditions d'utilisation
de produits de déneigement on ne peut mieux doseés,
de sorte qu'ils réalisent, la encore, des économies sa-
chant que ces produits de déneigement étaient souvent
répandus, jusqu'alors, de maniére excessive.
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Revendications

1. Procédé de contrdle, de réglage et de maintenance
a distance d'un dispositif d'épandage (1) de pro-
duits de déneigement monté sur un véhicule por-
teur (2) adapté, un tel dispositif d'épandage (1)
comportant, essentiellement, des moyens d'épan-
dage (3) et des moyens d'extraction (6) de ces der-
niers, a débit régulé en produits de déneigement,
tous deux entrainés par des actionneurs appropriés
(5, 12, 12, sous la forme de moteurs, vérins ou
autres, le fonctionnement de ces dispositifs d'épan-
dage (1) étant commandé depuis un pupitre de
commande (13), notamment placé dans la cabine
du véhicule porteur (2) et au niveau duquel peuvent
étre introduites des données de consigne d'épan-
dage, telles que la largeur d'épandage souhaitée,
I'orientation, la quantité de produit de déneigement
a épandre, etc..., caractérisé par le fait que :

- l'on reléve, d'une part, les caractéristiques de
fonctionnement, telles que vitesse, positionne-
ment ou autre, des actionneurs (5, 12, 12') des
moyens d'épandage (3) et des moyens d'ex-
traction (6) et, d'autre part, les données de con-
signe d'épandage ainsi que des codes d'iden-
tification du dispositif d'épandage (1) et du vé-
hicule porteur (2) ayant été préalablement in-
troduits au niveau du pupitre de commande
(13) pour adresser les informations relevées a
une unité de traitement centrale (17) ;

- en tenant compte des données de consigne,
I'on compare les caractéristiques de fonction-
nement relevées par rapport a celles déduites
d'une table étalon mémorisée au niveau de
I'unité de traitement centrale (17) ;

- en cas de non concordance, on détermine, au
niveau de ladite unité de traitement centrale
(17), la ou les constantes de correction de ré-
glage a effectuer au niveau des caractéristi-
ques de fonctionnement des actionneurs (5,
12,12";

- onintroduit, au niveau du pupitre de commande
(13), la ou les constantes de correction de ré-
glage ayant pour conséquence de corriger la
ou les caractéristiques de fonctionnement de
I'actionneur (5, 12, 12') des moyens d'épanda-
ge (3) et/ou des moyens d'extraction (6) par
rapport a des données de consigne détermi-
nées.

2. Procédé selon la revendication 1 caractérisé par le
fait qu'il est défini, pour un dispositif d'épandage (1)
déterminé, une table étalon pour chaque type de
produit de déneigement susceptible d'étre épandu,
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ceci pour chacun des véhicules porteurs (2) qui
peut étre équipé d'un tel dispositif d'épandage (1) ;

Procédé selon I'une quelconque des revendications
1 ou 2 caractérisé par le fait que I'on procéde a plu-
sieurs cycles de contrdle en reprenant, a plusieurs
reprises, les différentes étapes du procédé selon la
revendication 1, chacun de ces cycles étant assimi-
lable a des conditions d'épandage distinctes ;

Procédé selon I'une quelconque des revendications
précédentes caractérisé par le fait que, au cours
d'un cycle de contrdle, on procéde encore a la com-
paraison des constantes de correction de réglage,
déterminées par comparaison entre les caractéris-
tiques réelles et théoriques déduites des tables éta-
lon, avec des valeurs limites imposées a ces cons-
tantes de correction et que I'on émet une informa-
tion d'alerte en cas de dépassement desdites limi-
tes imposées de l'une quelconque des constantes
de correction de réglage ;

Procédé selon I'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'au travers des
constantes de correction de réglage déterminées
par l'unité de traitement centrale (17) et introduites
dans le pupitre de commande (13), I'on procéde a
la correction de la ou des caractéristiques de fonc-
tionnement des actionneurs (5, 12' 12) des moyens
d'épandage (3) et d'extraction (6) par rapport auxdi-
tes données de consigne ;

Dispositif pour la mise en oeuvre du procédé selon
I'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé par le fait qu'il comporte :

- au niveau du dispositif d'épandage (1), des
capteurs (14, 15) prévus aptes a relever la ou
les caractéristiques de fonctionnement des ac-
tionneurs (5, 12, 12') des moyens d'épandage
(3) et des moyens d'extraction (6) ;

- une unité de traitement centrale (17) compor-
tant, en mémoire, les tables étalon ;

- des moyens de raccordement (16), filaires ou
non filaires, du dispositif d'épandage (1), plus
particulierement du pupitre de commande (13),
a l'unité de traitement centrale (17) ;

Dispositif selon la revendication 6, caractérisé par
le fait que les moyens de transmission (16) font in-
tervenir un modem prééquipant le dispositif d'épan-
dage (1) ou apte a étre raccordé au niveau de ce
dernier, notamment a hauteur du pupitre de com-
mande (13).
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