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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen
SchlieRzylinder, insbesondere einen elektronischen
SchlieRzylinder zum Einsatz in Einsteckschléssern fir
Taren.

[0002] Einsteckschlésser fiir Tlren nach DIN 18251
werden in grofRer Zahl mit mechanischen SchlieRzylin-
dern nach DIN 18252 versehen. Solche SchlieRzylinder
weisen ein Zylindergehduse und darin einen Zylinder-
kern auf, der mit einem passenden Schliissel im Gehau-
se gedreht werden kann und dann einen etwa aus der
Mitte des Zylindergehauses, innerhalb des Einsteck-
schlosses aus dem Zylindergehduse herausragenden
Schlielbart bzw. Mitnehmer bewegt, um das SchloB auf-
oder zuzusperren.

[0003] Die bekannten mechanischen Schliezylinder
lassen bezuglich Sicherheit, SchlieRplangestaltung und
Flexibilitat viele Wiinsche offen, denn die mechanischen
Schlissel sind leicht kopierbar, Schlieplane, die Zu-
gangsberechtigungen definieren, missen im wesentli-
chen hierarchisch strukturiert sein und bei Schlisselver-
lust und SchlieBplanmodifizierung missen die
SchlieRzylinder komplett ausgetauscht werden.

[0004] Zur Vermeidung dieser Probleme wurden elek-
tronische SchlielRsysteme vorgeschlagen. Beispiele flr
derartige SchlieBsysteme sind in der DE-A-44 38 832
und DE-A-195 02 288 angegeben. Dort ist ein Einsteck-
schlof fir Turen so modifiziert, dafl der SchlieRzylinder
durch ein Gestange ersetztist, das auf der Tirinnen- und
der TirauBenseite jeweils einen Drehknauf aufweist.
Das Gestange beinhaltet einen Mitnehmer, der wie bei
einem mechanischen SchlieRzylinder das Schlo3 beta-
tigt. Der Mitnehmer ist drehfest mit dem tlirinnenseitigen
Knauf und Uber eine elektromagnetisch betéatigbare
Kupplung mit dem TirauRenseitenknauf verbunden. Ei-
ne Elektronik steuert die Kupplung so an, daf} diese nur
dann eine drehschlissige Verbindung herstellt, wenn
sichander TurauRenseite innerhalb der Reichweite einer
Antenne beispielsweise ein Hochfrequenztransponder
befindet, der in einem vorangegangenen Programmier-
vorgang eine Zutrittsberechtigung erhalten hat. Elektro-
nik, Antenne und ein elektromagnetischer Aktor zur Be-
tatigung der Kupplung sind auf tlirinnen- und -auf3ensei-
tige Turbeschlage verteilt. Diese Anordnung ist jedoch
nur sehr aufwendig gegen Manipulationen zu schitzen
und entsprechende Sicherheitsvorkehrungen fiihren zu
teuren und unansehnlichen Turbeschlagen.

[0005] In der US-A-4 901 545 und US-A-5 447 047
sind Turschldsser angegeben, bei denen im tiraulien-
seitigen Knauf oder Driicker zusatzlich zu einem mecha-
nischen Schlo noch elektronische Zutrittskontrollkom-
ponenten enthalten sind. Auch diese Anordnungen sind
manipulationsanfallig. Ein Spezialschlo® mit integrierter
Elektronik, die teilweise am aueren Tirbeschlag unter-
gebracht ist, ist in der US-A-4 820 320 angegeben.
[0006] AusderDE-U-297 03 559 ist beispielsweise ein
Turschlo® mit mindestens einem Giriff an einer aus dem
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Tulrblatt vorstehenden Drehachse zur Betatigung der
Falle und/oder des Riegels bekannt. Der Giriff ist in
Schlief3stellung des Tirschlosses drehbar auf der Dreh-
achse angeordnet. Eine mit einem Elektroantrieb beta-
tigbare Kupplung verbindet den Griff mit der Drehachse
zum Offnen der Tire. Der Elektroantrieb ist durch eine
Codeauswerteeinrichtung mit einer Einrichtung zur be-
rihrungslosen Codeeingabe betatigbar. Der Elektroan-
trieb, die Kupplung, die Auswerteeinrichtung mit der be-
rihrungslosen Codeeingabeeinrichtung und eine Ener-
gieversorgung fur den Elektroantrieb und die Codeaus-
werteeinrichtung sind im Griff des Turschlosses ange-
ordnet. Jedoch laRt auch diese Turschlo3 hinsichtlich
seiner Zuverlassigkeit und Sicherheit weiterhin zu wiin-
schen Ubrig. So ist beispielsweise der in diesem Tr-
schlof3 vorgesehene Kupplungsmechanismus gegen-
Uber mechanischen oder magnetischen Angriffen von
aulen im wesentlichen ungeschitzt, so da® Manipula-
tionen bzw. ein Aufbrechen relativ leicht mdglich sind.
[0007] Aus der EP-A-0 588 209 ist ein SchlielRzylinder
gemaf dem Oberbegriff des Anspruchs 1 bekannt. Wei-
terhin ist in der GB-A-1452032, ein TurschloR mit einem
Magneten, der die Bewegung eines Schliel3glieds steu-
ertangegeben. Die GB-A-1452032 beschreibtinsbeson-
dere eine selbsttatige SchlieReinrichtung mit einem An-
triebselement, das zum SchlieRen und Offnen des Tir-
schlosses durch eine duflere Spule magnetisiert werden
kann und durch Anderung der Stromrichtung in der Spule
entmagnetisiert werden kann.

[0008] Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe
zugrunde, einen verbesserten Schliel3zylinder bereitzu-
stellen, der insbesondere sicherer und zuverlassiger als
bekannte SchlieRzylinder ist und gleichzeitig ein einfa-
ches und sicheres sowie flexibel einsetzbares
Schlie3system liefert. Fur die Losung dieser Problematik
ist weiterhin der Aspekt zu beriicksichtigen, dal derartige
SchlieRzylinder, insbesondere fiir den Austausch bereits
existierender SchlieBzylinder, Ublicherweise eine auto-
nome Energieversorgung aufweisen. Zur Gewahrlei-
stung eines hohen Lebensdauer ist es somit wiinschens-
wert, den elektronischen Schliel3zylinder so auszubilden,
daf er sich durch eine geringe Leistungsaufnahme aus-
zeichnet. Diese Aufgabe wird mit den Merkmalen des
Patentanspriichs 1 geldst.

[0009] Gemal der Erfindung wird als Antriebselement
derim Gehause des Schliel3zylinders vorgesehenen An-
triebseinrichtung fiir die Kupplungseinrichtung ein tem-
porar monostabiles Material eingesetzt. Dieses Material
hat die Eigenschaft, dal es durch einen Stromimpuls
durch eine duflere Spule magnetisiert werden kann und
diese Magnetisierung nach einer vorbestimmten Zeit-
dauer durch geeignete elektrische Ansteuerung rick-
gangig gemacht werden kann. Durch das Anlegen eines
Haltestroms an die Spule kann die Magnetisierung vor-
zugsweise weiter unterstitzt werden. Mit dem Abbau
oder Verlust der magnetischen Eigenschaften wird die
Kupplungseinrichtung automatisch ausgertickt.

[0010] Vorteilhaft, ist, den SchlieBzylinder mit einer
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Kupplungseinrichtung zum drehbaren Verbinden eines
auleren Betatigungselements derart vorzusehen, dal}
die Kupplungseinrichtung auf einem Antriebselement ei-
ner Antriebseinrichtung axial bewegbar und/oder kippbar
ausgebildetist. Entsprechend einer bevorzugten Ausfiih-
rungsform ist der Fihrungsabschnitt der Kupplungsein-
richtung zwischen zwei Anschlagen des Antriebsele-
ments axial bewegbar gelagert, wobeider erste Anschlag
zum Einrticken und der zweite zum Ausriicken der Kupp-
lungseinrichtung dient. Dadurch kann die Kupplungsein-
richtung auf wesentlich zuverlassigere Weise als bisher
entkoppelt werden, was eine erhebliche Verbesserung
der Sicherheit derartiger elektronischer SchlieRzylinder
mit sich bringt. Entsprechend einer weiteren bevorzugten
Ausfiihrungsform der Erfindung ist zwischen der Kupp-
lungseinrichtung und der Antriebseinrichtung ein Feder-
element vorgesehen, das ein sicheres Einkuppeln der
Kupplungseinrichtung bewirkt. Das Federelementist vor-
zugsweise eine Druckfeder, die bei einer Einrtickbewe-
gung der Antriebseinrichtung gespannt wird, wenn sich
die Kupplungseinrichtungin einer nicht-einriickbaren Po-
sition befindet, und die durch ihre Druckkraft aufgrund
der Vorspannung die Kupplungseinrichtung in den ein-
gerickten Zustand drangt, sobald eine einrtickbare Stel-
lung vorhanden ist.

[0011] Durch das Anbringen mindestens eines soge-
nannten Gegenmagneten im Gehause des erfindungs-
gemalen Schlielzylinders kann die Sicherheit vorteil-
haft weiter verbessert werden, da dadurch bei Uberlage-
rung mit einem auleren Magnetfeld die Kupplungsein-
richtung nicht eingertickt wird, sondern immer im ausge-
rickten Zustand bleibt.

[0012] Eine bevorzugte Ausfihrungsform des erfin-
dungsgemafen SchlieRzylinders wird nachstehend un-
ter Bezugnahme auf die Zeichnungen beispielhaft be-
schrieben. Es zeigen:

Figur 1  einen schematischen Langsschnitt durch ei-
nen erfindungsgemalen SchlieRzylinder;
einen schematischen Querschnitt durch eine
erste Ausfuihrungsform einer im erfindungs-
gemalen SchlieBzylinder vorgesehenen
Kupplungseinrichtung;

eine Schnittansicht entlang der Linie IlI-llI
durch die Kupplungseinrichtung von Figur 2;
eine schematische Darstellung einer asym-
metrischen Ausfiihrungsform eines Kupp-
lungselements;

den Ablauf eines Ausriickvorgangs der Kupp-
lungseinrichtung entsprechend einer Ausfih-
rungsform des erfindungsgemafen
SchlieRzylinders;

6 einen vergroRerten schematischen Langs-
schnitt durch die Kupplungseinrichtung ent-
sprechend einer anderen Ausfihrungsform
des erfindungsgemaRen SchlieRzylinders;
und

einen schematischen Langsschnitt durch den
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Figur 5

Figur

Figur 7

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

erfindungsgemafen SchlieRzylinder entspre-
chend einer weiteren bevorzugten Ausfiih-
rungsform.

[0013] Eine bevorzugte Ausfiihrungsform des erfin-
dungsgemafien SchlieRzylinders 2 ist als schematischer
Langsschnitt in Figur 1 gezeigt. Der erfindungsgemafie
elektronische SchlieRzylinder 2 ist in ein herkdmmliches
TirschloR einsetzbar, kann jedoch auch jede andere &u-
Rere Form aufweisen. Der erfindungsgemale
SchliefRzylinder 2 weist im wesentlichen ein Gehause 4,
einen beziglich des Gehduses 4 drehbar angeordneten
Schlief3bart 6, ein tirinnenseitiges bzw. der potentiellen
Angriffsseite gegenlberliegendes Betatigungselement 8
in Form eines ersten Tirknaufs und ein tirauRenseitiges
bzw. der potentiellen Angriffsseite zugewandtes Betati-
gungselement 10 in Form eines zweiten Tirknaufs auf.
Eine elektronische Zutrittskontrollschaltung 12 zur Veri-
fizierung einer Zutrittsberechtigung ist im erfindungsge-
maRen Zylinderschlof} 2 vorzugsweise im tirinnenseiti-
gen Betatigungselement 8 untergebracht. Im tiiraufien-
seitigen Betatigungselement 10 ist vorzugsweise die En-
ergieversorgung flr den elektronischen SchlieRzylinder
2 in Form einer Batterie 14 vorgesehen. Das tiirinnen-
seitige Betatigungselement 8 ist mit dem Schliebart 6
des erfindungsgemafen Zylinderschlosses 2 durch eine
Verbindungshiilse 16 drehfest verbunden, so dal} der
Schlielbart 6 von innen bzw. der der potentiellen An-
griffsseite gegenuberliegenden Seite stets betatigbar ist.
[0014] Die schematische Darstellung gemaf Figur 1
zeigtden erfindungsgeméafien SchlieRzylinder 2 in einem
gekoppelten Zustand, d.h. das aullenseitige Betati-
gungselement 10 steht ebenfalls in drehfester Wirkver-
bindung mit dem SchlieRbart 6. Im entkoppelten Zustand
ist das auRenseitige Betatigungselement 10 vorzugswei-
se frei drehbar, ohne den Schlielbart 6 zu betatigen. Zur
Koppelung des erfindungsgemaflen SchlieRzylinders 2
ist es bevorzugt, dal® die Zutrittskontrollschaltung 12
nach Ablauf eines Verifikationsprotokolls das dufere Be-
tatigungselement 10 temporar mit dem SchlieRbart 6
koppelt. Dazu ist erfindungsgemaf eine Kupplungsein-
richtung 18 und eine Antriebseinrichtung 20 fiir die Kupp-
lungseinrichtung 18 im Gehause 4 des Schliel3zylinders
2 vorgesehen.

[0015] Die Antriebseinrichtung 20 fur die Kupplungs-
einrichtung 18 ist in Form eines Elektromagneten aus-
gebildet, der eine Spule 22 und einen axial dazu beweg-
lichen Anker 24 aufweist. Der Anker bzw. das Antriebs-
element 24 istin einemin der Verbindungshilse 16 mon-
tierten Flhrungselement 26 axial beweglich gelagert.
Der maximale Anker- oder Stempelweg ist in Figur 1 mit
"s" bezeichnet. Erfindungsgemal ist der Anker 24 aus
einem monostabilen Material hergestellt, das bei Beauf-
schlagung mit einem Magnetfeld temporar magnetisier-
bar ist. Diese Magnetisierung wird weiter bevorzugt ge-
gebenenfalls durch einen Haltestrom an einer Spule un-
terstltzt. Zum Beenden der Koppelung kann dieses Ma-
terial durch ein geeignetes elektrisches Signal riickgan-
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gig gemacht werden.

[0016] Die Kupplungseinrichtung 18 ist vorzugsweise
in Form eines Koppelkreuzes ausgebildet. Die Kupp-
lungseinrichtung 18 weist in der in Figur 1 dargestellten
Ausfiihrungsform einen Fihrungsabschnitt 28 auf, der
im Bereich eines Fuhrungselements 30 des Ankers 24
die Kupplungseinrichtung 18 axial beweglich und/oder
kippbar fihrt. Das Fuhrungselement 30 des Ankers 24
wird in Axialrichtung durch zwei Anschlége 32 bzw. 34
definiert. Beim Aktivieren der Kupplungseinrichtung, d.h.
wenn eine Zutrittsberechtigung erteilt und die Antriebs-
einrichtung 20 von der Schaltung 12 aktiviert wurde,
schiebt der Anker 24 mit dem Anschlag 34 die Kupp-
lungseinrichtung 18 in die in Figur 1 dargestellte Position.
Die Kupplungseinrichtung 18 verbindet in dieser Stellung
das tlraulenseitige Betatigungselement 10 mit dem
Schliel3bart 6, so daf} die Tire auch von aulRen gedffnet
werden kann. Die drehfeste Verbindung zwischen dem
tirauRBenseitigen Betatigungselement 10 und dem
SchlielBbart 6 erfolgt vorzugsweise lber eine Verbin-
dungshdilse 36 und ein Eingriffselement 38, die beide mit
dem Betatigungselement 10 drehfest verbunden sind.
Das Eingriffselement 38 weist z.B. Ausnehmungen 40
auf, die korrespondierend zur Form von Eingriffsab-
schnitten 42 der Kupplungseinrichtung 18 ausgebildet
sein kdnnen. Bevorzugt ist jedoch als Eingriffselement
38 eine Hiilse vorgesehen, die an einem zur Kupplungs-
einrichtung 18 weisenden Endabschnitt einen zinnenar-
tigausgebildeten Eingriffsabschnitt aufweist, der mitdem
als Kupplungseinrichtung 18 bevorzugt vorgesehenen
Koppelkreuz in Eingriff bringbar ist. Die Kupplungsein-
richtung 18 ist vorzugsweise im Gehause 4 oder einer
auleren Flhrungshilse axial bewegbar gefiihrt.

[0017] Entsprechend einer bevorzugten Ausfiihrungs-
form, die in den Figuren 2 und 3 dargestellt ist, sind die
Ausnehmungen 40 unter einem sich in Ausrickrichtung
offnenden Winkel oo ausgebildet. Der Winkel o liegt vor-
zugsweise im Bereich zwischen 1°und 5° und vorzugs-
weise bei etwa 3°. Im Fall des bevorzugten hiilsenférmi-
gen Eingriffselements 38 sind die Schragen an den
Langsflachen der Zinnen derart vorgesehen, dal} sich
die Zwischenrdume zwischen den Zinnen in Ausruckrich-
tung verbreitern. Durch das Vorsehen der Abschragun-
gen um den Winkel oo an den Ausnehmungen 40 bzw.
Zinnen des Verbindungselements 38 und/oder auch
durch das Vorsehen von Abschragungen am Eingriffs-
abschnitt 42 der Kupplungseinrichtung 18 bzw. am Kop-
pelkreuz ist ein zuverlassigeres Entkoppeln der Kupp-
lungseinrichtung 18 erzielbar. Dies ist insbesondere dar-
auf zuriickzufthren, daf® die Kontaktflache zwischen den
Eingriffsabschnitten 42 der Kupplungseinrichtung 18 und
den Ausnehmungen 40 des Eingriffselements 38 relativ
klein ist, so da nach einem anfanglichen Loslésen der
gekoppelten Teile aufgrund des sich in Ausrtickrichtung
erweiternden Zwischenraums das weitere Ausrticken mit
wesentlich geringerer Reibung oder sogar ohne weiteren
Kontakt erfolgt. Dadurch kann also die Losldsekraft bzw.
Losbrechkraft des Eingriffsabschnitts 42 aus den Aus-
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nehmungen 40 erheblich reduziert werden, wodurch die
Zuverlassigkeit des erfindungsgemafRen SchlieRzylin-
ders erheblich gesteigert werden kann.

[0018] Die eigentliche Verbindung zwischen der Kupp-
lungseinrichtung 18 und dem SchlieRbart 6 wird durch
eine an der Kupplungseinrichtung 18 vorgesehene Ver-
bindungshiilse 44 realisiert. Diese ist lediglich in Figur 1
schematisch dargestellt. Wie bereits vorstehend be-
schrieben ist die Kupplungseinrichtung 18 auf dem Fiih-
rungsabschnitt 30 des Ankers 24 axial bewegbar und/
oder kippbar geflihrt. Dies ist insbesondere fir das Aus-
riicken der Kupplungseinrichtung 18 von besonderem
Vorteil. Im entkoppelten Zustand ist die Kupplungsein-
richtung 18 auRer Eingriff mit dem Eingriffselement 38,
so dal das tiraulRenseitige Betatigungselement 10 frei
drehbar ist. In dieser Position befindet sich der erfin-
dungsgemafie SchlieRzylinder 2 immer dann, wenn der
Anker 24 der Antriebseinrichtung 20 entmagnetisiert ist.
Dazu ist vorzugsweise eine Druckfeder 46 vorgesehen,
die als Riickstellfeder wirkt und den Anker 24 in seine
entkoppelte Position zwingt. Beim Erkennen einer Zu-
gangsberechtigung setzt die Schaltung 12 die Spule 22
der Antriebseinrichtung 20 unter Spannung, so dal® der
Anker 24 aus der Spule herausfahrt und mit dem An-
schlag 34 die Kupplungseinrichtung 18 mitnimmt, um die
Eingriffsabschnitte 42 der Kupplungseinrichtung 18 mit
den Ausnehmungen 40 des Eingriffselements 38 form-
schllssig zu verbinden.

[0019] Das Verriegeln des erfindungsgemaRen
Schlielzylinders 2 bzw. das Ausriicken der Kupplungs-
einrichtung 18 erfolgt durch riickgdngig machen der Ma-
gnetisierung des Ankers 24 der Antriebseinrichtung 20.
Sofort nach riickgédngig machen der Magnetisierung
schiebt die Rickstellfeder 46 den Anker 24 in Richtung
seiner Ausgangsposition, wobei zunachst die Kupp-
lungseinrichtung 18 im eingerlickten Zustand verbleibt,
bis der Anker 24 die (in Figur 1 dargestellte) Strecke As
zurlickgelegt hat und mit dem Anschlag 32 in Beriihrung
kommt. Die Strecke As betragt vorzugsweise etwa 0,5
mm. Dadurch wird gewahrleistet, da® die relativ groRe
Masse des Ankers 24 bereits in Bewegung ist wenn sie
auf die Kupplungseinrichtung 18 trifft und dadurch diese
durch einen entsprechenden Losbrechimpuls mit
Schwung aus dem Eingriffszustand herauslost. Diese Ef-
fekt 1aRt sich insbesondere mit den vorstehend bereits
beschriebenen Abschragungen auf vorteilhafte Weise
kombinieren, da durch den Losbrechimpuls die Kupp-
lungseinrichtung besonders zuverlassig aus der anfang-
lichen Koppelstellung losgelést wird. Der Anschlag 32
des Ankers 24 verschiebt durch die Kraft der Ruickstell-
feder 46 die Kupplungseinrichtung 18 weiter bis in die
Ruhestellung, d.h. den véllig entkoppelten Zustand.
[0020] Im Gehause 4 des erfindungsgemalien Zylin-
ders 2 ist ferner ein Bohrschutz 48 vorgesehen, der vor-
zugsweise aus Hartmetall ausgebildet ist und ein gewalt-
sames Offnen des erfindungsgeméRen SchlieRzylinders
2 von der TlrauBenseite auf sichere Weise unterbindet.
Die Rickstellfeder 46 kann beispielsweise mit einem
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Zentrierelement 50 im Gehduse 4 des SchlieRzylinders
2 geflihrt werden.

[0021] In den Figuren 4 und 5 ist eine weitere bevor-
zugte Ausfiihrungsform bzw. Funktion des erfindungs-
gemalen SchlieRzylinders 2 gezeigt. Entsprechend Fi-
gur 4 kann es bevorzugt sein, die Kupplungseinrichtung
18 in Form eines asymmetrischen Kupplungskreuzes
auszubilden, um so eine besonders vorteilhafte Ausrick-
wirkung beim Entkoppeln der Kupplungseinrichtung 18
vom turauBenseitigen Betatigungselement 10 zu erzie-
len. Vorzugsweise kommt bei der Verwendung einer
asymmetrischen Kupplungseinrichtung 18 lediglich ein
Teil (z.B. nur einer) der Eingriffsbereiche 42 mit dem Ein-
griffselement 38 in Eingriff, so dal} beim Ausriicken der
Kupplungseinrichtung 18 zunachst die nicht (oder mit ge-
ringer Kraft) in Eingriff stehenden Abschnitte und somit
leichter I6sbaren Abschnitte gelést werden, bevor dann
die fester in Eingriff stehenden Eingriffsbereiche 42 los-
gelést werden. Durch die daraus resultierende Kippbe-
wegung der Kupplungseinrichtung 18 wird ein zuverlas-
sigeres Entkoppeln bewirkt.

[0022] Der in Figur 5 schematisch dargestellte Ablauf
des Ausruckvorgangs der Kupplungseinrichtung 18 kann
jedoch auch unabhangig von der Form der Kupplungs-
einrichtung 18 erzielt werden. Der in Figur 5 gezeigte
Ausriickablauf kann sowohl in Kombination mit dem vor-
stehend beschriebenen Losbrechimpuls und/oder den
Abschragungen gemaR Figur 3 als auch unabhéngig da-
von Anwendung finden. Entsprechend Figur 5 ist der An-
schlag 32 des Ankers 24 zun&chst mit der Kupplungs-
einrichtung 18 in Berlihrung. Beim Entmagnetisieren
druckt die Ruckstellfeder 46 den Anker 24 in Ausrick-
richtung, wodurch die Kupplungseinrichtung 18 entspre-
chend der mittleren Abbildung in Figur 5 zunachst leicht
gekippt wird, um die Eingriffsabschnitte 42 aus den Aus-
nehmungen 40 loszulésen. AnschlieRend wird die Kupp-
lungseinrichtung 18 durch den Anschlag 32 und die
Ruckstellfeder 46 in die ausgeriickte bzw. entkoppelte
Ruhestellung bewegt.

[0023] Eine weitere bevorzugte Ausflihrungsform des
erfindungsgemafen Schliezylinders 2 und insbesonde-
re der darin verwendbaren Kupplungseinrichtung ist in
Figur 6 gezeigt. Entsprechend dieser Ausfiihrungsform
ist der Einrlickanschlag 34 der vorstehend beschriebe-
nen Ausfiihrungsformen hier als Abstiitzung flr eine Ein-
ruckfeder 52. Die Feder 52 kann beispielsweise als
Druckfeder ausgebildet sein und dadurch die Kupplungs-
einrichtung 18 vom Abstultzelement 34 weg in Richtung
oder bis zum Ausritckanschlag 32 drédngen. Diese Kupp-
lungsanordnung hat insbesondere den Vorteil, dafl da-
durch ein noch zuverlassigeres Einrlicken der Kupp-
lungseinrichtung 18 gewabhrleistet werden kann.

[0024] Zum Einriicken wird zunachst der Anker 24 der
Antriebseinrichtung 20 in Einrtickrichtung verschoben.
Falls die zu koppelnden Teile sich zu diesem Zeitpunkt
nichtin einer definierten koppelbaren Stellung relativ zu-
einander befinden, wird die von der Antriebseinrichtung
20 auf den Anker 24 (bertragene Impulsenergie durch
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Komprimieren der Feder 52 solange zwischengespei-
chert bis ein Einkoppeln mdglich ist. Dann schiebt die
Feder 52 die Kupplungseinrichtung 18 ohne weiteres
Aufbringen elektrischer Energie in die gekoppelte Stel-
lung. Das Entkoppeln erfolgt durch den Anschlag 32, wie
vorstehend beziglich der anderen Ausfiihrungsformen
beschrieben, wobei die Feder 52 gegebenenfalls durch
ihre Druckkraft das Inkontaktbringen des Ausriickan-
schlags 32 mit der Kupplungseinrichtung 18 noch unter-
stutzen kann.

[0025] Entsprechend der in Figur 7 dargestellten Aus-
fihrungsform des erfindungsgemaRen SchlieRzylinders
2 ist der Anker 24 der Antriebseinrichtung 20 durch eine
magnetische Entkoppelungseinrichtung 54 unterbro-
chen, an die sich ein Verlangerungsabschnitt 56 des An-
kers 24 mit vorzugsweise reduziertem Querschnitt an-
schlief3t. Der Verlangerungsabschnitt 56 erstreckt sich
vorzugsweise bis zum Ausriickanschlag 32. Zwischen
der Entkoppelungseinrichtung 54 und dem Verlange-
rungsabschnitt 56 ist ferner ein ferromagnetisches Ma-
terial 60 vorgesehen. Die Feder 46 ist in dieser Ausfiih-
rungsform als Zugfeder ausgebildet. Im Bereich des
curchmesserverjingten Verlangerungsabschnitts 56 ist
gemal dieser Ausfiihrungsform mindestens ein soge-
nannter Gegenmagnet 58 vorgesehen. Im Ubrigen ent-
spricht dieser SchlieRzylinder 2 dem vorstehend be-
schriebenen Wirkprinzip, wobei die Ein- und Ausrick-
richtung umgekehrt sind. Die mit Bezug auf Figur 7 be-
schriebene Ausflihrungsform ist mit den vorstehend er-
lauterten Ausfiihrungsformen und mit den darin be-
schriebenen Aspekten der Erfindung kombinierbar. -
[0026] Der Gegenmagnet 58 istals Sicherheitseinrich-
tung gegen Manipulationen von auf3en vorgesehen. Er
ist vom Uibrigen magnetischen Kreis (der Antriebseinrich-
tung) durch die magnetische Entkoppelungseirichtung
54 getrennt bzw. isoliert und ist vorzugsweise durch ein
externes Magnetfeld magnetisierbar. Dies bedeutet, da}
beim Versuch der Manipulation des erfindungsgemafien
SchlieRzylinders 2 von aul3en mit einem starken Magnet-
feld der Schlief3zylinder 2 durch das Magnetfeld "lber-
schwemmt" wird, was ihn magnetisiert und dadurch der
Gegenmagnet 58 eine starkere Kraft auf das Element 60
am Anker 24 als die Antriebseinrichtung 20 ausubt, so
daf} der Anker 24 mit dem Element 60 zum Gegenma-
gneten 58 in die entkoppelte Stellung gedrangt wird. Bei
einer beabsichtigen Koppelung kann im Gegensatz dazu
punktuell ein Magnetfeld zum Ansteuern des Ankers 24
angelegt werden.

[0027] Im Falle einer derartigen Magnetfeldiiber-
schwemmung wird der Anker 24 und damit die Kupp-
lungseinrichtung 18 in die Ruhestellung gezwungen, was
gleichbedeutend mit einer Entkoppelung des erfindungs-
gemalen Schliefzylinders 2 ist.

[0028] Der erfindungsgemafle SchlieRzylinder kann
entsprechend einer weiteren (nicht dargestellten) Aus-
fuhrungsform derart ausgebildet sein, dal3 ein Gegen-
magnet eine Sperreinrichtung aktiviert, wenn ein aulRe-
res Magnetfeld zu Manipulationszwecken angelegt wird.
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Die Sperreinrichtung ist vorzugsweise so ausgebildet,
daR sie ein Einrticken der Kupplungseinrichtung 18 un-
terbindet.

Patentanspriiche

1.

SchlieRzylinder (2) mit einem in ein TlrschloR ein-
setzbaren Gehause (4), einem bezlglich des Ge-
hauses (4) drehbar angeordneten SchlieRbart (6),
einem tlrinnenseitigen Betatigungselement (8) fir
den SchlieRbart (6), einer Zutrittskontrollschaltung
(12) zur Verifizierung einer Zutrittsberechtigung, ei-
nem tlrauRBenseitigen Betatigungsalement (10) und
einer Kupplungseinrichtung (18) zum drehbaren
Verbinden des aulleren Betatigungselements (10)
mit dem SchlieRbart (6), dadurch gekennzeichnet,
dass ein temporar monostabiles Antriebselement
einer Antriebseinrichtung (24) das durch einen Stro-
mimpuls durch eine duRere Spule magnetisiert wer-
den kann, wobei diese Magnetisierung nach einer
vorbestimmten Zeitdauer durch geeignete elekitri-
sche Ansteuerung rickgangig gemacht werden
kann die Kupplungseinrichtung (18) betatigt, and
wobei die Antriebseinrichtung (24) im Gehause (4)
des SchlieBzylinders (2) vorgesehen ist.

SchlieRzylinder (2) nach Anspruch 1, wobei die
Kupplungseinrichtung (18) mit mindestens einem
Eingriffsabschnitt (42) relativ zu einem mit dem tir-
aulenseitigen Betatigungselement (10) in Wirkver-
bindung stehenden Eingriffselement (40) axial be-
wegbar ausgebildet ist und die Kupplungseinrich-
tung (18) auf einem Antriebselement (24) einer An-
triebseinrichtung (20) axial bewegbar und/oder kipp-
bar ausgebildet ist.

SchlieRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1
oder 2, wobei die kupplungseinrichtung (18) innen
geflhrt ist.

SchlieRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1
oder 2, wobei die Kupplungseinrichtung (18) aufen
geflhrt ist.

SchlieRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1
oder 2, wobei die Kupplungseinrichtung (18)'innen
und aufRen gefiihrt ist.

SchlieRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 2 bis
5, wobei der Flihrungsabschnitt (30.) zwischen zwei
Anschlagen (32, 34) des Antriebselements (24) axial
bewegbar gelagertist, wobei der erste Anschlag (32)
zum Ausriicken und der zweite Anschlag (34) zum
Einrlicken der Kupplungseinrichtung (18) dient.

SchlieRzylinder (2) nach Anspruch 6, wobei zwi-
schen dem Einriickanschlag (34) und der Kupp-
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

lungseinrichtung (18) ein Federelement (52) vorge-
sehen ist.

SchlieRzylinder (2) nach Anspruch 6 oder 7, wobei
zum Ausricken der erste Anschlag (32) mittels einer
Ruckstellfeder (46) mit Schwung gegen die Kupp-
lungseinrichtung (18) flhrbar ist.

SchliefRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 2 bis
8, wobei der Eingriffsabschnitt (42) der Kupplungs-
einrichtung (18) und/oder das Eingriffselement (40)
des turaufenseitigen und/oder tirinnenseitigen Be-
tatigungselements (8, 10) in Ausriickrichtung nach
auBen hin abgeschragt ist.

SchlieRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
9, wobei die Zutrittsberechtigung nur temporar er-
teilbar

SchliefRzylinders (2) nach einem der Anspriiche 1
bis 10, wobei die Kupplungseinrichtung (18) und/
Oder die koppelbaren Teile derart asymmetrisch
ausgebildet sind, dal® beim Entkoppeln eine Kipp-
bewegung unterstitzt wird.

SchliefRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
11, wobei das turinnenseitige Betdtigungselement
(8) die Zu- : trittskontrollschaltung (12) und das tir-
auBenseitige Betatigungselement (10) eine Ener-
gieversorgung (14) aufweist.

SchliefRzylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
12, wobei die Zutrittskontrollschaltung (12) derart
ausgebildet ist, dal sie einen Datenaustausch mit
einem ldentifikationstrager einer Zutritt verlangen-
den Person nach einem festgelegten Zutrittskontroll-
protokoll ausfiihrt, um die Zutrittsberechtigung zu ve-
rifizieren.

SchlieRzylinder (2) nach Anspruch 13, wobei der
Identifikationstrédger einen Transponder aufweist
und der Datenaustausch mit der Zutrittskontroll-
schaltung (12) drahtlos erfolge.

Schlief3zylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
14, wobei zwischen dem tilirauRenseitigen Betati-
gungselement (10) und dem SchlieBbart (6) ein
Bohrschutz (48) vorgesehen ist.

Schlief3zylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
15, wobei das temporar monostabile Antriebsele-
ment (24) wahrend der mdglichen Betéatigung der
Kupplungseinrichtung (18) zusétzlich durch ein an-
dauerndes Magnetfeld magnetisiert und danach ent-
magnetisiert wird.

Schlief3zylinder (2) nach einem der Anspriiche 1 bis
16, wobei im Gehause (4) mindestens ein Gegen-
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magnet (50) vorgesehen ist, der bei Uberlagerung
mit einem &uReren Magnetfeld eine Sperreinrich-
tung aktiviert, die ein Koppeln der Kupplungseinrich-
tung (18) unter bindet.

Claims

A lock cylinder (2) comprising a housing (4) inserta-
ble into a door lock, a lock bit (6) arranged rotatably
with respect to the housing (4), an actuator (8) at an
inner side of the door for the lock bit (6), an access
control circuit (12) for verifying an access authoriza-
tion, an actuator (10) at an outer side of the door and
a coupling means (18) for rotatably connecting the
outer actuator (10) with the lock bit (6), character-
ized in that a temporarily monostable drive element
of a drive means (24), which can be magnetized by
a current pulse by an exterior coil, wherein this mag-
netization can be cancelled after a predetermined
duration by an appropriate electric control, actuates
the coupling means (18), and wherein the drive
means (24) is provided in the housing (4) of the lock
cylinder (2).

The lock cylinder (2) according to claim 1, wherein
the coupling means (18) is provided with at least one
engagement portion (42) axially movable relative to
an engaging member (40) establishing an effective
connection with the actuator (10) at the outer side of
the door, and the coupling means (18) is axially mov-
ably and/or tiltably provided on a drive member (24)
of a drive means (20).

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 or 2, wherein the coupling means (18) is guided at
the inside.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 or 2, wherein the coupling means (18) is guided at
the outside.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 or 2, wherein the coupling means (18) is guided at
the inside and at the outside.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
2 to 5, wherein the guide portion (30) is borne axially
movably between two stops (32, 34) of the drive
means (24), wherein the first stop (32) acts for dis-
engaging and the second stop (34) acts for engaging
the coupling means (18).

The lock cylinder (2) according to claim 6, wherein
a spring member (52) is provided between the en-

gaging stop (34) und the coupling means (18).

The lock cylinder (2) according to claim 6 or 7, where-
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

in the first stop (32) can be guided with a momentum
against the coupling means (18) by means of areturn
spring (46) for disengagement.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
2 to 8, wherein the engagement portion (42) of the
coupling means (18) and/or the engaging member
(40) of the actuator (8, 10) at the outer and/or inner
side of the door is/are inclined towards the outside
in the direction of disengagement.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
110 9, wherein the access authorization can only be
imparted temporarily.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 10, wherein the coupling means (18) and/or the
couplable parts are formed asymmetrically such that
during disengagement a tilting movement is assist-
ed.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 11, wherein the actuator (8) at the inner side of
the door comprises the access control circuit (12)
and the actuator (10) at the outer side of the door
comprises a power supply (14).

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 12, wherein the access control circuit (12) is
designed such that it executes data exchange with
an identification medium of a person requesting for
access according to a predetermined access control
protocol to verify access authorization.

The lock cylinder (2) according to claim 13, wherein
the identification medium comprises a transponder
and data exchange with the access control circuit
(12) is executed in a wireless manner.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 14, wherein a drilling protection (48) is provided
between the actuator (10) at the outer side of the
door and the lock bit (6).

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 15, wherein the temporarily monostable drive
member (24) will additionally be magnetized by a
continuous magnetic field during the potential actu-
ation of the coupling means (18) and then be demag-
netized.

The lock cylinder (2) according to any one of claims
1 to 16, wherein in the housing (4) there is at least
one counter magnet (50) which, when overlapping
an outer magnetic field, activates a locking means
which avoids coupling of the coupling means (18).
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Revendications

Barillet de fermeture (2) comportant un boitier (4)
susceptible d’étre mis en place dans une serrure de
porte, un panneton de fermeture (6) agencé avec
faculté de rotation par rapport au boitier (4), un élé-
ment d’actionnement (8) du c6té intérieur de la porte
pour le panneton de fermeture (6), un circuit de con-
trole d’acces (12) pour vérifier une autorisation d’ac-
ces, un élément d’actionnement (10) du cbté exteé-
rieur de la porte et un dispositif d’accouplement (18)
pour la liaison en rotation de I'élément d’actionne-
ment extérieur (10) avec le panneton (6), caracté-
risé en ce qu’un élément d’entrainement temporai-
rement monostable d’un dispositif d’entrainement
(24), élément qui peut étre aimanté par une impul-
sion de courant au moyen d’une bobine extérieure,
cette aimantation pouvant étre annulée au bout
d’'une durée prédéterminée par un pilotage électri-
que approprié, actionne le dispositif d'accouplement
(18), le dispositif d’entrainement (24) étant prévu
dans le boitier (4) du cylindre de fermeture (2).

Barillet de fermeture (2) selon la revendication 1,
dans lequel le dispositif d’accouplement (18) estréa-
lisé avec au moins une portion d’engagement (42)
axialement mobile par rapport a un élément d’enga-
gement (40) qui estenliaison d’action avecI'élément
d’actionnement (10) du c6té extérieur de la porte, et
le dispositif d’accouplement (18) est réalisé de fagon
axialement mobile et/ou basculant sur un élément
d’entrainement (24) d’'un dispositif d’entrainement
(20).

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 ou 2, dans lequel le dispositif d’accouplement
(18) est guidé a l'intérieur.

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 ou 2, dans lequel le dispositif d’accouplement
(18) est guidé a I'extérieur.

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 ou 2, dans lequel le dispositif d’accouplement
(18) est guidé a l'intérieur et a I'extérieur.

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 2 a 5, dans lequel la portion de guidage (30)
est montée axialement mobile entre deux butées
(32, 34) de I'élément d’entrainement (24), la premié-
re butée (32) servant au désenclenchement et la se-
conde butée (34) servant a I'enclenchement du dis-
positif d’'accouplement (18).

Barillet de fermeture (2) selon la revendication 6,
dans lequel un élément ressort (52) est prévu entre
la butée d’enclenchement (34) et le dispositif d’ac-
couplement (18).
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8.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Barillet de fermeture (2) selon la revendication 6 ou
7, dans lequel, pour le désenclenchement, la pre-
miére butée (32) est susceptible d’étre amenée avec
élan au moyen d’'un ressort de rappel (46) contre le
dispositif d’accouplement (18).

Barillet de fermeture (2) selon I'une des revendica-
tions 2 a 8, dans lequel la portion d’'engagement (42)
du dispositif d’accouplement (18) et/ou I'élément
d’engagement (40) de I'élément d’actionnement (8,
10) coté extérieur et/ou cbté intérieur de la porte est
chanfreiné(e) vers I'extérieur en direction de désen-
clenchement.

Barillet de fermeture (2) selon I'une des revendica-
tions 1 a 9, dans lequel l'autorisation d’accés est
susceptible d’étre accordée uniquement temporai-
rement.

Barillet de fermeture (2) selon I'une des revendica-
tions 1a 10, dans lequel le dispositif d’accouplement
(18) et/ou les parties susceptibles d’étre accouplées
sont réalisés de fagon asymétrique, de telle sorte
qu’un mouvement de basculement est soutenu lors
du désaccouplement.

Barillet de fermeture (2) selon I'une des revendica-
tions 1 a 11, dans lequel I'élément d’actionnement
(8) coté intérieur de porte présente le circuit de con-
trole d’acces (12) et I'élément d’actionnement (10)
co6té extérieur de porte présente une alimentation en
énergie (14).

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1a 12, dans lequel le circuit de contréle d’acces
(12) est réalisé de maniére a exécuter, selon un pro-
tocole fixé de contréle d’acces, un échange de don-
nées avec un supportd’identification d’'une personne
demandant acces, afin de vérifier 'autorisation d’ac-
ces.

Barillet de fermeture (2) selon la revendication 13,
dans lequel le support d’identification comprend un
transpondeur etl’échange de données avec le circuit
de contrdle d’acces (12) s’effectue sans fil.

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 a 14, dans lequel une protection anti-perfo-
ration (48) est prévue entre I'élément d’actionne-
ment (10) c6té extérieur de porte et le panneton de
fermeture (6).

Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 a 15, dans lequel, pendant I'actionnement
possible du dispositif d’accouplement (18), I'élément
d’entrainement (24) temporairement monostable est
en supplément aimanté par un champ magnétique
permanent, et ensuite il est désaimanté.
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17. Barillet de fermeture (2) selon 'une des revendica-
tions 1 a 16, dans lequel au moins un aimant anta-
goniste (50) est prévu dans le boitier (4), aimant qui,
lors d’une superposition avec un champ magnétique
extérieur, active un dispositif de blocage qui interdit
un accouplement du dispositif d’accouplement (18).
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