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(54) Dispositif de support de brosse enfonceuse sur une peigneuse rectiligne à compensation
automatique de l’usure de ladite brosse

(57) La présente invention concerne un dispositif de
support de brosse enfonceuse sur une peigneuse rec-
tiligne, essentiellement constitué par des moyens (1) de
montage d'une brosse enfonceuse (2) prévus à proxi-
mité de chaque extrémité latérale de la mâchoire (3') de
la pince (3) de présentation des têtes de fibres (4) au
peigne circulaire (5).

Dispositif caractérisé en ce que chaque moyen de

montage (1) est sous forme d'un carter pourvu d'un dis-
positif (6) de maintien de l'extrémité latérale correspon-
dante du corps (7) de la brosse enfonceuse (2) et de
déplacement automatique dudit corps (7) de ladite bros-
se (2) par rapport au peigne circulaire (5), en fonction
de l'usure de cette brosse (2).

L'invention est plus particulièrement applicable
dans le domaine de l'industrie textile, notamment des
peigneuses rectilignes.
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Description

[0001] La présente invention concerne le domaine de
l'industrie textile, notamment des peigneuses rectili-
gnes et a plus particulièrement pour objet un dispositif
de support de brosse enfonceuse sur une peigneuse
rectiligne à compensation automatique de l'usure de la-
dite brosse.
[0002] Actuellement, sur les peigneuses rectilignes
existantes, lors de la phase de peignage des têtes de
fibres, une pince est fermée et abaissée vers le peigne
circulaire, afin de présenter les têtes de fibres dépas-
sant de la pince à des segments de garniture dentée ou
à des barrettes garnies d'aiguilles du peigne circulaire.
Ce dernier est chargé de peigner ces têtes de fibres,
afin de les débarrasser des impuretés, par exemple vé-
gétales, telles que pailles et chardons, ainsi que d'une
quantité prédéterminée de fibres très courtes qui peu-
vent être néfastes au processus ultérieur de la filature.
[0003] Pour que cette phase de peignage soit effica-
ce, il est nécessaire de garantir une pénétration correcte
de toutes les têtes de fibres dépassant de la pince entre
les dents ou les aiguilles du peigne circulaire. A cet effet,
les peigneuses rectilignes sont couramment équipées
d'une brosse enfonceuse chargée d'abaisser les têtes
de fibres contre le peigne circulaire.
[0004] Cette brosse enfonceuse est sollicitée à cha-
que phase de peignage des têtes de fibres et, de ce fait,
elle s'use régulièrement et son usure doit être compen-
sée par un rapprochement périodique par rapport au
peigne circulaire, afin d'assurer un peignage efficace
des têtes de fibres. Ce réglage de la position de la bros-
se enfonceuse par rapport au peigne circulaire, afin de
compenser l'usure, est actuellement réalisé manuelle-
ment selon une période définie par l'utilisateur de la ma-
chine et qui dépend essentiellement de la résistance à
l'usure de la brosse, de l'agressivité des dents ou des
aiguilles du peigne circulaire et de la profondeur de pé-
nétration des poils de la brosse entre les dents ou les
aiguilles du peigne circulaire.
[0005] Cependant, l'opération de compensation de
l'usure de la brosse, c'est-à-dire le réglage de la position
de la brosse enfonceuse par rapport au peigne circulai-
re, nécessite l'arrêt de la machine, ce qui entraîne une
chute de rendement et donc une baisse de la produc-
tion.
[0006] Dans le cas où ce réglage n'est pas réalisé pé-
riodiquement ou lorsqu'il a été omis de le réaliser, la
qualité du produit textile se dégrade et il devient parfois
nécessaire de pratiquer un second peignage. Cette
opération de réglage est manuelle et doit être effectuée
de manière minutieuse par intervention d'un régleur.
[0007] L'augmentation des cadences de fonctionne-
ment des peigneuses rectilignes entraîne une augmen-
tation correspondante de la fréquence de réglage de la
brosse enfonceuse, ce qui rend fastidieuse l'opération
de compensation de l'usure de ladite brosse enfonceu-
se.

[0008] On connaît également, par US-A-2 831 216,
un dispositif de support de brosse enfonceuse sur une
peigneuse rectiligne, qui est essentiellement constitué
par des moyens de montage d'une brosse enfonceuse
fixée de manière amovible dans le corps de brosse, les-
dits moyens de montage étant prévus à proximité de
chaque extrémité latérale de la mâchoire de la pince de
présentation des têtes de fibres au peigne circulaire.
[0009] Cependant, bien que la brosse effleure les
aiguilles du peigne circulaire, de façon à faire pénétrer
les fibres entre les aiguilles, comme pour les brosses
conventionnelles sur peigneuses, il apparaît que les sa-
letés retirées des aiguilles du peigne rectiligne ou pei-
gne fixe, qui sont collées sur les poils de la brosse, sont
enlevées par les aiguilles des premières barrettes du
peigne circulaire. Il en résulte la possibilité d'un nettoya-
ge automatique dudit peigne rectiligne. La fonction de
cette brosse et le mouvement qu'elle décrit sont essen-
tiellement de nettoyer le peigne rectiligne et, accessoi-
rement, d'enfoncer les fibres entre les aiguilles du pei-
gne circulaire.
[0010] Toutefois, il n'est nullement prévu une optima-
lisation de la position de la brosse enfonceuse par rap-
port au peigne circulaire en vue de l'obtention d'une qua-
lité textile optimale du produit sortant, ni une prise en
compte de l'usure de ladite brosse qui nécessite son
rapprochement périodique du peigne circulaire.
[0011] La présente invention a pour but de pallier ces
inconvénients en proposant un dispositif de support de
brosse enfonceuse sur une peigneuse rectiligne per-
mettant de compenser automatiquement l'usure de la-
dite brosse enfonceuse, tout en évitant des arrêts ma-
chine et les pertes de rendement correspondantes.
[0012] A cet effet, le dispositif, essentiellement cons-
titué par des moyens de montage d'une brosse enfon-
ceuse fixée de manière amovible dans le corps de bros-
se, lesdits moyens de montage étant prévus à proximité
de chaque extrémité latérale de la mâchoire de la pince
de présentation des têtes de fibres au peigne circulaire,
est caractérisé en ce que chaque moyen de montage
est sous forme d'un carter pourvu d'un dispositif de
maintien de l'extrémité latérale correspondante du
corps de la brosse enfonceuse et de déplacement auto-
matique dudit corps de ladite brosse par rapport au pei-
gne circulaire, en fonction de l'usure de cette brosse, de
façon à maintenir une position optimale de fonctionne-
ment de la brosse enfonceuse, l'extrémité des poils de
ladite brosse effleurant les aiguilles du peigne circulaire,
de manière à garantir une pénétration correcte de toutes
les têtes de fibres dépassant de la pince entre les dents
ou les aiguilles du peigne circulaire.
[0013] L'invention sera mieux comprise, grâce à la
description ci-après, qui se rapporte à un mode de réa-
lisation préféré, donné à titre d'exemple non limitatif, et
expliqué avec référence aux dessins schématiques an-
nexés, dans lesquels :

la figure 1 est une vue partielle en élévation latérale
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et en coupe d'un dispositif conforme à l'invention ;
la figure 2 est une vue en élévation frontale du dis-
positif suivant la figure 1, et
la figure 3 est une vue partielle en plan du dispositif
de maintien et de déplacement automatique d'une
extrémité de la brosse enfonceuse.

[0014] La figure 1 des dessins annexés représente un
dispositif de support de brosse enfonceuse sur une pei-
gneuse rectiligne, qui est essentiellement constitué par
des moyens 1 de montage d'une brosse enfonceuse 2
fixée de manière amovible dans le corps de brosse 7,
lesdits moyens de montage 1 étant prévus à proximité
de chaque extrémité latérale de la mâchoire 3' de la pin-
ce 3 de présentation des têtes de fibres 4 au peigne cir-
culaire 5.
[0015] Conformément à l'invention, chaque moyen de
montage 1 est sous forme d'un carter pourvu d'un dis-
positif 6 de maintien de l'extrémité latérale correspon-
dante du corps 7 de la brosse enfonceuse 2 et de dé-
placement automatique dudit corps 7 de ladite brosse
2 par rapport au peigne circulaire 5, en fonction de l'usu-
re de cette brosse 2, de façon à maintenir une position
optimale de fonctionnement de la brosse enfonceuse
(2), l'extrémité des poils de ladite brosse (2) effleurant
les aiguilles du peigne circulaire (5), de manière à ga-
rantir une pénétration correcte de toutes les têtes de fi-
bres dépassant de la pince entre les dents ou les
aiguilles du peigne circulaire.
[0016] La brosse enfonceuse 2 est fixée de manière
amovible dans le corps de brosse 7, qui coopère à ses
extrémités avec les dispositifs 6 de maintien et de dé-
placement automatique des moyens de montage de la
brosse 2.
[0017] Selon une caractéristique de l'invention, cha-
que dispositif 6 de maintien de l'extrémité correspon-
dante du corps 7 de la brosse 2 et de déplacement auto-
matique de celle-ci par rapport au peigne circulaire 5 est
avantageusement constitué par une partie filetée 8, vis-
sée par une extrémité dans un taraudage correspon-
dant de l'extrémité du corps de brosse 7 et munie à son
autre extrémité d'un moyen 9 d'entraînement en rotation
coopérant, en continu ou séquentiellement, avec un
moyen entraîneur correspondant 10, le moyen d'entraî-
nement en rotation 9 et le moyen entraîneur 10 étant
logés dans le carter 11 formant le moyen de montage
1, qui est fixé, de préférence, à proximité de l'extrémité
correspondante de la mâchoire 3' de la pince 3 de pré-
sentation des têtes de fibres 4 au peigne circulaire 5.
Ainsi, le corps de brosse 7, avec la brosse enfonceuse
2, peut être déplacé en direction du peigne circulaire 5
et inversement par un simple vissage ou un dévissage
ayant pour effet de transformer un mouvement circulaire
en un mouvement rectiligne.
[0018] De préférence, le moyen 9 d'entraînement en
rotation, prévu à l'extrémité de la partie filetée opposée
au corps de brosse 7, est sous forme d'un pignon denté
et le moyen entraîneur 10 correspondant est constitué

par une crémaillère, un pignon denté ou une vis sans
fin. Ce moyen entraîneur 10 est actionné par un dispo-
sitif de commande pneumatique, hydraulique, mécani-
que ou électrique, qui peut être sous forme d'un moteur
pas-à-pas ou à impulsions.
[0019] Selon une caractéristique de l'invention, le pi-
gnon denté 9, formant le moyen d'entraînement en ro-
tation prévu à l'extrémité de la partie filetée 8 opposée
au corps de brosse 7, est préférentiellement monté sur
ladite extrémité par l'intermédiaire d'un dispositif anti-
retour tel que, par exemple, une roue libre 12.
[0020] Conformément à une variante de réalisation
de l'invention, non représentée aux dessins annexés, il
est également possible de prévoir que les moyens 1 de
montage de la brosse enfonceuse 2 soient solidaires du
corps de brosse 7 de ladite brosse enfonceuse 2, cha-
que dispositif 6 de maintien et de déplacement automa-
tique dudit corps de brosse 7 par rapport au peigne cir-
culaire 5 étant fixé sur une extrémité du corps de brosse
7 et coopérant avec un moyen de fixation à réglage so-
lidaire du support correspondant de la mâchoire 3' de la
pince 3 de présentation des têtes de fibres 4 au peigne
circulaire 5. Dans un tel cas, le moyen de fixation à ré-
glage solidaire du support de la mâchoire 3' peut être
sous forme d'un simple écrou solidarisé avec ledit sup-
port de ladite mâchoire 3' par soudage ou sous forme
d'une patte taraudée solidaire du support de la mâchoi-
re.
[0021] Le fonctionnement d'un dispositif ainsi consti-
tué est analogue à celui décrit à propos du mode de réa-
lisation suivant les figures 1 à 3.
[0022] Selon le mode de réalisation préférentiel re-
présenté aux figures 1 à 3 des dessins annexés, le
moyen entraîneur 10 de chaque dispositif 6 de maintien
de l'extrémité correspondante de la brosse 2 et de dé-
placement automatique de celle-ci par rapport au pei-
gne circulaire 5 est constitué sous forme d'un piston
pouvant se déplacer dans un logement cylindrique 11
du carter formant le moyen de montage 1, la course de
ce piston étant limitée par la longueur du logement cy-
lindrique 11 et/ou par des butées non représentées.
[0023] Le piston formant le moyen entraîneur 10 pré-
sente avantageusement un profil de crémaillère engre-
nant avec celui du pignon denté formant le moyen 9
d'entraînement en rotation prévu à l'extrémité de la par-
tie filetée opposée au corps de brosse 7. Ainsi, pour réa-
liser un déplacement de la brosse 2 dans une direction
allant de A vers B suivant la double flèche de la figure
2, le moyen entraîneur 10 est déplacé dans une direc-
tion allant de C vers D suivant la double flèche de la
figure 3, de sorte que le moyen entraîneur 10 engrène
avec le pignon denté 9 qui, par l'intermédiaire du dispo-
sitif anti-retour 12, provoque la rotation de la partie file-
tée 8 qui, par coopération avec le taraudage correspon-
dant de l'extrémité du corps de brosse 7, provoque ledit
déplacement de la brosse 2.
[0024] Conformément à une autre caractéristique de
l'invention, le piston formant le moyen entraîneur 10 est
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déplacé par l'action d'un fluide pneumatique ou hydrau-
lique ou encore par une action mécanique ou électrique,
son retour en position initiale pouvant être assuré par
des moyens identiques ou sous charge d'un ressort de
compression 13.
[0025] Lors de chaque déplacement de C vers D, le
moyen entraîneur 10 engrenant avec le pignon denté 9
provoque la rotation de celui-ci dans le sens de E vers
F (figure 3). Il en résulte que la roue libre 12 entraîne la
partie filetée 8 en rotation également dans le sens de E
vers F, déplaçant le corps de brosse 7 et donc la brosse
enfonceuse 2 de A vers B. Ces sens de déplacement
sont donnés pour un filet de partie filetée 8 à pas à droi-
te. Ainsi, à chaque déplacement du moyen entraîneur
10 de C vers D, la brosse enfonceuse 2 est rapprochée
du peigne circulaire 5. Ce rapprochement périodique de
la brosse enfonceuse 2 du peigne circulaire 5 permet
de compenser automatiquement l'usure de ladite bros-
se enfonceuse 2.
[0026] Selon une variante de réalisation de l'inven-
tion, non représentée aux dessins annexés, les dispo-
sitifs 6 de maintien et de déplacement automatique du
corps de brosse 7 par rapport au peigne circulaire 5 sont
symétriques par rapport à un plan passant par l'axe du
pignon denté 9 formant le moyen d'entraînement en ro-
tation de la partie filetée 8 et parallèle au plan constitué
par la mâchoire 3' de la pince 3 de présentation des tê-
tes de fibres 4 au peigne circulaire 5. Dans un tel cas,
les parties filetées 8 des dispositifs opposés 6 présen-
teront des filetages de pas inverse.
[0027] Lors du déplacement de retour du moyen en-
traîneur 10 sous la charge du ressort de compression
13, ou par toute autre action pneumatique. hydraulique,
mécanique ou électrique, après interruption de la com-
mande dudit moyen entraîneur 10, la roue libre 12 tour-
ne librement sans entraîner la partie filetée 8 dans le
sens de F vers E. Il en résulte que le réglage de position,
préalablement effectué, de la brosse enfonceuse 2 res-
te maintenu. sans risque de déréglage.
[0028] Afin d'assurer un bon engrènement du moyen
entraîneur 10 engrenant avec le pignon denté 9, le dis-
positif conforme à l'invention peut être muni d'un moyen
d'indexage 14, constitué par une bille 15 maintenue
sous pression entre deux dents de la denture du pignon
denté 9. Un tel indexage permet d'assurer que le pignon
denté 9 occupe une position prédéterminée par rapport
à l'entraîneur 10, après la course de retour en position
de repos de ce dernier et avant .le départ d'un nouveau
cycle de réglage.
[0029] Dans le mode de réalisation représenté aux
dessins annexés, le moyen entraîneur 10 est sous for-
me d'un élément coulissant engrenant temporairement
avec le pignon denté 9. Cependant, ce moyen entraî-
neur 10 peut également se présenter sous forme d'un
deuxième pignon denté engrenant avec le pignon denté
9 ou d'une vis sans fin s'étendant orthogonalement au
pignon denté 9, ledit deuxième pignon ou la vis sans fin
étant commandé en rotation par l'intermédiaire d'un mo-

teur pas-à-pas ou d'un arbre d'entraînement flexible ou
rigide. Dans un tel cas, le pignon denté 9 peut être mon-
té entièrement solidaire en rotation avec l'extrémité de
la partie filetée 8.
[0030] Le dispositif de support de la brosse enfonceu-
se 2, représenté aux dessins annexés, comporte deux
dispositifs 6 de maintien et de déplacement de l'extré-
mité correspondante de la brosse enfonceuse 2, dispo-
sés à proximité de chaque extrémité latérale de la mâ-
choire 3' de la pince 3 et munis chacun d'un moyen en-
traîneur indépendant 10. Cependant, il est également
possible de ne prévoir qu'un seul dispositif 6 de maintien
et de déplacement de l'extrémité correspondante de la
brosse enfonceuse 2, pourvu d'un moyen entraîneur 10,
l'autre extrémité de ladite brosse enfonceuse 2 étant
pourvue d'un entraînement de déplacement du type pi-
gnon denté 9 solidaire en rotation d'une partie filetée 8
coopérant avec un taraudage correspondant de l'extré-
mité correspondante du corps de brosse 7, ledit entraî-
nement de déplacement étant actionné par le moyen
entraîneur 10, par l'intermédiaire d'une transmission
mécanique. Dans un tel cas, la transmission mécanique
peut être constituée par une tige de liaison, dont une
extrémité est solidaire du moyen entraîneur 10 et dont
l'extrémité opposée présente une partie constituée par
une crémaillère coopérant avec le pignon denté 9. Ainsi,
un déplacement du moyen entraîneur 10 du dispositif 6
affecté à une extrémité du corps de brosse 7 aura pour
effet, d'une part, d'entraîner la partie filetée 8 correspon-
dante et, d'autre part, par l'intermédiaire de la transmis-
sion mécanique formée par la tige de liaison et par la
partie de crémaillère coopérant avec le pignon denté 9,
d'entraîner de manière correspondante la partie filetée
8 correspondant à l'autre extrémité du corps de brosse
7.
[0031] Selon une autre caractéristique de l'invention,
le dispositif de commande pneumatique, hydraulique,
mécanique ou électrique, qui peut être sous forme d'un
moteur pas-à-pas ou à impulsions et qui actionne le
moyen entraîneur 10, est avantageusement géré, de
manière automatique, pendant la marche de la machine
de peignage, par l'intermédiaire d'un automate pro-
grammable, ou par tout autre automatisme électronique
de commande, non représenté, qui enclenche la com-
mande de déplacement du moyen entraîneur 10 de C
vers D selon une fréquence réglable et avec une valeur
de déplacement prédéterminées. Ainsi, le réglage de la
position de la brosse enfonceuse 2 s'effectue sans perte
de rendement, ce qui permet une augmentation de la
production horaire des peigneuses.
[0032] En outre, un tel automate programmable ou
tout autre automatisme électronique de commande per-
met de régler le fonctionnement de la machine sur une
durée prédéterminée puis, à l'issue de cette durée, d'ar-
rêter la machine en attente d'intervention du régleur.
[0033] Conformément à une autre caractéristique de
l'invention, chaque partie filetée 8 de chaque dispositif
6 de maintien de l'extrémité correspondante de la bros-
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se enfonceuse 2 et de déplacement automatique de cel-
le-ci par rapport au peigne circulaire 5 est avantageu-
sement pourvue, du côté opposé à la brosse enfonceu-
se 2, d'un moyen de manoeuvre manuelle du régleur
par l'intermédiaire d'un outil à main, tel qu'un polygone
de manoeuvre 8' ou analogue débouchant à ou s'appli-
quant sur l'extérieur du carter formant le moyen de mon-
tage 1. Ainsi, il est possible à un opérateur d'intervenir
à tout moment en agissant, soit simultanément sur cha-
cun des polygones de manoeuvre 8', soit individuelle-
ment sur l'un des polygones, afin de corriger la position
de la brosse enfonceuse 2 par rapport au peigne circu-
laire 5.
[0034] Selon un autre mode de réalisation de l'inven-
tion, non représenté aux dessins annexés, chaque dis-
positif 6 de maintien de l'extrémité correspondante du
corps 7 de la brosse 2 et de déplacement automatique
de celle-ci par rapport au peigne circulaire 5 peut éga-
lement être constitué par un moteur linéaire électrique,
pneumatique ou hydraulique, dont la partie fixe est so-
lidaire du support de la mâchoire 3' de la pince 3 et dont
la partie mobile est solidaire du corps de brosse 7.
[0035] Par ailleurs, selon une autre caractéristique de
l'invention, le dispositif de support de brosse enfonceu-
se peut être pourvu d'un détecteur de position 16 de
contrôle de la fin de course du corps de brosse 7 vers
le peigne circulaire 5, ce détecteur déclenchant une
alarme lumineuse et/ou sonore et/ou l'affichage d'un si-
gnal d'alarme sur un écran de contrôle. Un tel détecteur
de position 16 est placé de manière à pouvoir informer
l'opérateur de la machine de la nécessité de changer la
brosse enfonceuse 2.
[0036] En outre, le dispositif de support de brosse en-
fonceuse peut être muni d'une butée mécanique, non
représentée, limitant la course du corps de brosse 7 en
direction du peigne circulaire 5.
[0037] La brosse enfonceuse 2 est montée de maniè-
re amovible dans le corps de brosse 7. De manière gé-
nérale, seule la brosse enfonceuse 2 est échangée,
bien qu'il soit également possible de remplacer l'ensem-
ble composé de la brosse enfonceuse 2 et du corps de
la brosse 7. Pour des raisons d'accessibilité et de sécu-
rité, le remplacement de la brosse enfonceuse 2 usée
par une nouvelle brosse enfonceuse 2 est réalisé lors-
que le corps de brosse 7 arrive en fin de course de B
vers A.
[0038] Par rotation des parties filetées 8 au moyen
des polygones de manoeuvre 8' dans le sens de F vers
E le corps 7 de la brosse fixe 2 se déplace de B vers A
et la roue libre 12 entraîne en rotation le pignon denté
9. Ce mouvement de rotation du pignon denté 9 est pos-
sible du fait qu'en position initiale le moyen entraîneur
10 n'engrène pas avec le pignon denté 9.
[0039] Ensuite, le corps de brosse 7 est déplacé de
A vers B, afin d'amener la brosse enfonceuse 2 en po-
sition de travail, c'est-à-dire que l'extrémité des poils de
la brosse 2 doit effleurer les extrémités des aiguilles du
peigne circulaire 5. Cette opération est réalisée par le

régleur de la machine qui fait tourner les parties filetées
8 au moyen des polygones de manoeuvre 8' dans le
sens de E vers F. Il est également possible de déplacer
le corps de brosse 7 de A vers B en agissant sur un
bouton de commande qui actionne les dispositifs 6.
[0040] La remise en marche de la machine enclenche
le dispositif automatique de compensation de l'usure de
la brosse enfonceuse 2.
[0041] Grâce à l'invention il est possible de garantir
une qualité constante du peignage des têtes de fibres
4, la brosse enfonceuse 2 étant toujours maintenue en
position optimale de fonctionnement du fait de son ré-
glage de la position automatique, suivant une fréquence
de réglage programmable, de sorte que le nombre d'in-
terventions des régleurs peut être réduit et que la charge
du personnel peut être réduite en correspondance et
l'approche de la limite d'usure et la nécessité de chan-
gement de la brosse 2 sont signalées automatiquement
à l'opérateur.
[0042] Enfin, la durée de vie de la brosse enfonceuse
2 est allongée par le fait qu'elle est constamment utilisée
de manière optimale.
[0043] Bien entendu, l'invention n'est pas limitée au
mode de réalisation décrit et représenté aux dessins an-
nexés. Des modifications restent possibles, notamment
du point de vue de la constitution des divers éléments
ou par substitution d'équivalents techniques, sans sortir
pour autant du domaine de protection de l'invention.

Revendications

1. Dispositif de support de brosse enfonceuse sur une
peigneuse rectiligne, essentiellement constitué par
des moyens (1) de montage d'une brosse enfon-
ceuse (2) fixée de manière amovible dans le corps
de brosse (7), lesdits moyens de montage(1) étant
prévus à proximité de chaque extrémité latérale de
la mâchoire (3') de la pince (3) de présentation des
têtes de fibres (4) au peigne circulaire (5), caracté-
risé en ce que chaque moyen de montage (1) est
sous forme d'un carter pourvu d'un dispositif (6) de
maintien de l'extrémité latérale correspondante du
corps (7) de la brosse enfonceuse (2) et de dépla-
cement automatique dudit corps (7) de ladite bros-
se (2) par rapport au peigne circulaire (5), en fonc-
tion de l'usure de cette brosse (2), de façon à main-
tenir une position optimale de fonctionnement de la
brosse enfonceuse (2), l'extrémité des poils de la-
dite brosse (2) effleurant les aiguilles du peigne cir-
culaire (5) de manière à garantir une pénétration
correcte de toutes les têtes de fibres dépassant de
la pince entre les dents ou les aiguilles du peigne
circulaire.

2. Dispositif, suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que la brosse enfonceuse (2) coopère à ses ex-
trémités avec les dispositifs (6) de maintien et de
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déplacement automatique des moyens de montage
de la brosse (2).

3. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 et 2, caractérisé en ce que chaque dispositif
(6) de maintien de l'extrémité correspondante du
corps (7) de la brosse (2) et de déplacement auto-
matique de celui-ci par rapport au peigne circulaire
(5) est constitué par une partie filetée (8), vissée
par une extrémité dans un taraudage correspon-
dant de l'extrémité du corps de brosse (7) et munie
à son autre extrémité d'un moyen (9) d'entraîne-
ment en rotation coopérant, en continu ou séquen-
tiellement, avec un moyen entraîneur correspon-
dant (10), le moyen d'entraînement en rotation (9)
et le moyen entraîneur (10) étant logés dans le car-
ter (11) formant le moyen de montage (1), qui est
fixé, de préférence, à proximité de l'extrémité cor-
respondante de la mâchoire (3') de la pince (3) de
présentation des têtes de fibres (4) au peigne cir-
culaire (5).

4. Dispositif, suivant la revendication 3, caractérisé en
ce que le moyen (9) d'entraînement en rotation, pré-
vu à l'extrémité de la partie filetée opposée au corps
de brosse (7), est sous forme d'un pignon denté et
le moyen entraîneur (10) correspondant est consti-
tué par une crémaillère, un pignon denté ou une vis
sans fin.

5. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3 et 4, caractérisé en ce que le moyen entraî-
neur (10) est actionné par un dispositif de comman-
de pneumatique, hydraulique, mécanique ou élec-
trique, qui peut être sous forme d'un moteur pas-à-
pas ou à impulsions.

6. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3 et 4, caractérisé en ce que le pignon denté
(9), formant le moyen d'entraînement en rotation
prévu à l'extrémité de la partie filetée (8) opposée
au corps de brosse (7), est monté sur ladite extré-
mité par l'intermédiaire d'un dispositif anti-retour tel
qu'une roue libre (12).

7. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 et 2, caractérisé en ce que les moyens (1)
de montage de la brosse enfonceuse (2) sont pré-
vus sur le corps de brosse (7) de ladite brosse en-
fonceuse (2), leur dispositif (6) de maintien et de
déplacement automatique dudit corps de brosse (7)
par rapport au peigne circulaire (5) étant fixé sur
une extrémité du corps de brosse (7) et coopérant
avec un moyen de fixation à réglage solidaire de la
mâchoire (3') de la pince (3) de présentation des
têtes de fibres (4) au peigne circulaire (5).

8. Dispositif, suivant la revendication 7, caractérisé en

ce que le moyen de fixation à réglage solidaire de
la mâchoire (3') est sous forme d'un simple écrou
solidarisé avec ladite mâchoire (3') par soudage ou
sous forme d'une patte taraudée solidaire de la mâ-
choire.

9. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3 à 5, caractérisé en ce que le moyen entraî-
neur (10) de chaque dispositif (6) de maintien de
l'extrémité correspondante de la brosse (2) et de
déplacement automatique de celle-ci par rapport au
peigne circulaire (5) est constitué sous forme d'un
piston pouvant se déplacer dans un logement cy-
lindrique (11) du carter formant le moyen de mon-
tage (1), la course de ce piston étant limitée par la
longueur du logement cylindrique (11) et/ou par des
butées.

10. Dispositif, suivant la revendication 9, caractérisé en
ce que le piston formant le moyen entraîneur (10)
présente un profil de crémaillère engrenant avec
celui du pignon denté formant le moyen (9) d'entraî-
nement en rotation prévu à l'extrémité de la partie
filetée opposée au corps de brosse (7).

11. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3 à 5, 9 et 10, caractérisé en ce que le piston
formant le moyen entraîneur (10) est déplacé par
l'action d'un fluide pneumatique ou hydraulique ou
encore par une action mécanique ou électrique, son
retour en position initiale étant assuré par des
moyens identiques ou sous charge d'un ressort de
compression (13).

12. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 3 et 9, caractérisé en ce que les dispositifs
(6) de maintien et de déplacement automatique du
corps de brosse (7) par rapport au peigne circulaire
(5) sont symétriques par rapport à un plan passant
par l'axe du pignon denté (9) formant le moyen d'en-
traînement en rotation de la partie filetée (8) et pa-
rallèle au plan constitué par la mâchoire (3') de la
pince (3) de présentation des têtes de fibres (4) au
peigne circulaire (5).

13. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 3, 9 et 12, caractérisé en ce que chaque
dispositif (6) de maintien de l'extrémité correspon-
dante du corps (7) de la brosse (2) et de déplace-
ment automatique de celui-ci par rapport au peigne
circulaire (5) est muni d'un moyen d'indexage (14)
constitué par une bille (15) maintenue sous pres-
sion entre deux dents de la denture du pignon denté
(9).

14. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3 à 5, caractérisé en ce que le moyen entraî-
neur (10) se présente sous forme d'un deuxième
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pignon denté engrenant avec le pignon denté (9) ou
d'une vis sans fin s'étendant orthogonalement au
pignon denté (9), ledit deuxième pignon ou la vis
sans fin étant commandé en rotation par l'intermé-
diaire d'un moteur pas-à-pas ou d'un arbre d'entraî-
nement flexible ou rigide.

15. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 3, caractérisé en ce que seul un moyen (1)
de montage d'une brosse enfonceuse (2) est muni
d'un dispositif (6) de maintien et de déplacement de
l'extrémité correspondante de la brosse enfonceu-
se (2), pourvu d'un moyen entraîneur (10), l'autre
extrémité de ladite brosse enfonceuse (2) étant
pourvue d'un entraînement de déplacement du type
pignon denté (9) solidaire en rotation d'une partie
filetée (8) coopérant avec un taraudage correspon-
dant de l'extrémité correspondante du corps de
brosse (7), ledit entraînement de déplacement
étant actionné par le moyen entraîneur (10). par l'in-
termédiaire d'une transmission mécanique.

16. Dispositif, suivant la revendication 15, caractérisé
en ce que la transmission mécanique est constituée
par une tige de liaison, dont une extrémité est soli-
daire du moyen entraîneur (10) et dont l'extrémité
opposée présente une partie constituée par une
crémaillère coopérant avec le pignon denté (9).

17. Dispositif, suivant la revendication 5, caractérisé en
ce que le dispositif de commande pneumatique, hy-
draulique, mécanique ou électrique, qui est sous
forme d'un moteur pas-à-pas ou à impulsions et qui
actionne le moyen entraîneur (10), est géré, de ma-
nière automatique, pendant la marche de la machi-
ne de peignage, par l'intermédiaire d'un automate
programmable, ou par tout autre automatisme élec-
tronique de commande, qui enclenche la comman-
de de déplacement du moyen entraîneur (10) selon
une fréquence réglable et avec une valeur de dé-
placement prédéterminées.

18. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 3, 6, 12 15 et 16, caractérisé en ce que chaque
partie filetée (8) de chaque dispositif (6) de maintien
de l'extrémité correspondante de la brosse enfon-
ceuse (2) et de déplacement automatique de celle-
ci par rapport au peigne circulaire (5) est pourvue,
du côté opposé à la brosse enfonceuse (2), d'un
moyen de manoeuvre manuelle du régleur par l'in-
termédiaire d'un outil à main, tel qu'un polygone de
manoeuvre (8') ou analogue débouchant à ou s'ap-
pliquant sur l'extérieur du carter formant le moyen
de montage (1).

19. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 3, 9 et 12, caractérisé en ce que chaque
dispositif (6) de maintien de l'extrémité correspon-

dante du corps (7) de la brosse (2) et de déplace-
ment automatique de celle-ci par rapport au peigne
circulaire (5) est constitué par un moteur linéaire
électrique, pneumatique ou hydraulique, dont la
partie fixe est solidaire du support de la mâchoire
(3') de la pince (3) et dont la partie mobile est soli-
daire du corps de brosse (7).

20. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 19, caractérisé en ce qu'il est pourvu d'un
détecteur de position (16) de contrôle de la fin de
course du corps de brosse (7) vers le peigne circu-
laire (5), ce détecteur déclenchant une alarme lu-
mineuse et/ou sonore et/ou l'affichage d'un signal
d'alarme sur un écran de contrôle.

21. Dispositif, suivant l'une quelconque des revendica-
tions 1 à 20, caractérisé en ce qu'il est muni d'une
butée mécanique limitant la course du corps de
brosse (7) en direction du peigne circulaire (5).
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