EP 1 044 923 A2

Européisches Patentamt

(19) 0> European Patent Office

Office européen des brevets

(11) EP 1 044 923 A2

(12) EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(43) Veroffentlichungstag:
18.10.2000 Patentblatt 2000/42

(21) Anmeldenummer: 00106587.9

(22) Anmeldetag: 28.03.2000

(51) Int. CcL.”: B66F 7/06

(84) Benannte Vertragsstaaten:
ATBECHCYDEDKESFIFRGBGRIEITLILU
MC NL PT SE
Benannte Erstreckungsstaaten:
AL LT LV MK RO SI

(30) Prioritat: 13.04.1999 DE 19916509

(71) Anmelder:
Langewellpott, Eva-Maria
32339 Espelkamp (DE)

(72) Erfinder: Langewellpott, Ernst

30900 Wedemark (DE)

(74) Vertreter:

Braun, Dieter, Dipl.-Ing. et al
Hagemann, Braun & Held
Patentanwailte,
Hildesheimer Strasse 133
30173 Hannover (DE)

(54)  Scheren-Hubtisch mit einer Plattform zur Aufnahme von zu hebenden Gegenstinden

(57)  Beschrieben wird ein Scheren-Hubtisch (1) mit
einer Plattform (2) zur Aufnahme von zu hebenden
Gegenstanden, mit wenigstens einem unterhalb der
Plattform (2) angeordneten, ein Paar bildenden ersten
und zweiten Scherenglied (3 und 4), die sich kreuzend
um eine gemeinsame Drehachse (5) gegeneinander
verschwenkbar sind und zwischen sich seitliche Winkel
o bilden, mit einem Antrieb zum Aufrichten und Absen-
ken der Scherenglieder (3 und 4), der mit einem Spreiz-
korper (6) in einen der seitlichen Winkel o zwischen den
Scherengliedern (3 und 4) eingreift und an wenigstens
einem ersten Scherenglied (3) standig angreift sowie
mit wenigstens einem am Spreizkorper (6) angelenkten
Stltzarm (16), der sich mit seinem freien Ende (17) an
dem zweiten Scherenglied (4) abstltzt und den Spreiz-
kdrper (6) am ersten Scherenglied (3) positioniert. Die

Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, dafl der Stitz-
arm (16) an seinem freien Ende (17) auf dem zweiten
Scherenglied (4) verschiebbar gestiitzt aufliegt, dal
das freie Ende (17) des Stitzarmes (16) von einem
abgewinkelt angelenkten Fihrungsarm (19) gefihrt ist,
der mit seinem freien Ende (20) an dem ersten Sche-
renglied (3) in einem Bereich zwischen der Auflage des
Spreizkorpers (6) und der gemeinsamen Drehachse (5)
gelenkig befestigt ist und daR sich der Spreizkdrper (6)
Uber den gesamten Hubbereich der Scherenglieder (3
und 4) Uber den Stitzarm (16) am zweiten Scheren-
glied (4) abstitzt. Es ergibt sich bei vergleichsweise
geringen Antriebskraften eine konstante Hubgeschwin-
digkeit der Plattform (2), die deren exakte Positionie-
rung ermoglicht.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Scheren-Hub-
tisch mit einer Plattform zur Aufnahme von zu hebenden
Gegenstanden, mit wenigstens einem unterhalb der
Plattform angeordneten, ein Paar bildenden ersten und
zweiten Scherenglied, die sich kreuzend um eine
gemeinsame Drehachse gegeneinander verschwenk-
bar sind und zwischen sich seitliche Winkel bilden, mit
einem Antrieb zum Aufrichten und Absenken der Sche-
renglieder, der mit einem Spreizkdrper in einen der seit-
lichen Winkel zwischen den Scherengliedern eingreift
und an wenigstens einem ersten Scherenglied sténdig
angreift sowie mit wenigstens einem am Spreizkdrper
angelenkten Stiutzarm, der sich mit seinem freien Ende
an dem zweiten Scherenglied abstitzt und den Spreiz-
kérper am ersten Scherenglied positioniert.

[0002] Bei Scheren-Hubtischen der genannten Gat-
tung ist es wichtig, dal die Plattform soweit wie méglich
abgesenkt werden kann, damit Lasten, wie z. B. Palet-
ten, von einem Gabelstapler unterfahren oder vom
benachbarten Boden mit geringer Hubarbeit auf die
Plattform aufgesetzt werden kénnen. Durch das DE GM
298 03 330.5 ist bereits eine Hubvorrichtung bekannt
geworden, bei der es sichergestellt ist, daf} auch bereits
in der Anfangsphase des Hubvorganges aufgrund glin-
stiger Hebelverhaltnisse relativ hohe Hubkrafte bei ver-
gleichsweise geringen Antriebskraften erzeugt werden
kdénnen. Es ist hier jedoch nachteilig, da® sich im Hub-
und Senkvorgang zwei Geschwindigkeitsstufen daraus
ergeben, dal beim Erfassen des Spreizkorpers durch
einen abstitzenden Schwenkarm eine ruckartige
Geschwindigkeitsédnderung eintritt. Der Spreizkoérper
wirkt hier vor dem Wirksamwerden des Schwenkarmes
lediglich nach dem Keilprinzip auf das obere und das
untere Scherenglied ein. In diesem Bereich erfolgt die
Aufwartsbewegung extrem langsam. Nach dem Erfas-
sen des Spreizkorpers durch den abstiitzenden
Schwenkarm wird der Spreizkdrper dann abgehoben
und steht lediglich mit der oberen Scherenhélfte in
Wirkverbindung. Jetzt erfolgt die Aufwartsbewegung
sprungartig schneller. Die Folge ist, daR im Ubergangs-
bereich eine exakte Positionierung nicht méglich ist.
[0003] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde,
einen Scheren-Hubtisch zu schaffen, bei dem mit ver-
gleichsweise geringen Antriebskraften konstante Hub-
geschwindigkeiten erreicht werden kdnnen, die eine
stets exakte Positionierung der Plattform ermdglichen.
[0004] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durch
die Merkmale des Anspruchs 1 gelést. Die weitere Aus-
gestaltung der Erfindung ist den Unteranspriichen zu
entnehmen.

[0005] Indem der Stiitzarm an seinem freien Ende
auf dem zweiten Scherenglied verschiebbar gestutzt
aufliegt, das freie Ende des Stiitzarmes von einem
abgewinkelt angelenkten Fihrungsarm gefihrt ist, der
mit seinem freien Ende an dem ersten Scherenglied in
einem Bereich zwischen der Auflage des Spreizkdrpers
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und der gemeinsamen Drehachse gelenkig befestigt ist
und sich der Spreizkérper Gber den gesamten Hubbe-
reich der Scherenglieder liber den Stiitzarm am zweiten
Scherenglied abstitzt, ist es erreicht worden, dal} der
Spreizkérper Uber den gesamten Hubbereich gefiihrt
ist, wobei sich bei glinstigen Hebelverhaltnissen, d. h.
bei erforderlichen vergleichsweise geringen Antriebs-
kraften eine konstante Hubgeschwindigkeit ergibt.

[0006] Vorzugsweise ist der Stltzarm am Spreiz-
korper gelenkig befestigt. Im Rahmen der Erfindung ist
es weiterhin vorgesehen, dall am ersten Scherenglied
eine Auflage fir den Spreizkorper, an dem der Stitzarm
angelenkt ist und am zweiten Scherenglied eine Auf-
lage fir das freie Ende des Stitzarmes, von der
gemeinsamen Drehachse etwa radial nach auflen
gefiuihrt, angeordnet sind.

[0007] Vorteilhaft ist es, wenn die Auflage fir den
Spreizkérper im Bereich der duferen Endlagen des
Spreizkérpers einen bogenférmig abgewinkelt, vom
sich hier anndhernden zweiten Scherenglied wegge-
fihrten Abschnitt aufweist. Dieses ermdglicht es, die
Plattform sehr weit abzusenken, da der Spreizk&rper
nach oben ausweichen kann. Dieser Effekt wird zuséatz-
lich dadurch unterstitzt, wenn die Auflage des ersten
Scherengliedes fur den Spreizkdrper zur der Auflage
des sich annahernden zweiten Scherengliedes nach
aulRen verlaufend, winklig weggefiihrt ist.

[0008] Sofern der Spreizkorper und das freie Ende
des Stiitzarmes mit auf den Auflagen aufliegenden Rol-
len versehen sind, so ist es mdglich die Reibungsverlu-
ste und den Verschleil® zu reduzieren.

[0009] In der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung dargestellt und wird im Folgenden naher
beschrieben. Es zeigen:

Figur 1 einen Scheren-Hubtisch in der Seitenan-
sicht in seiner unteren Endlage in schematischer
Darstellung;

Figur 2 den Scheren-Hubtisch gemaR Figur 1 in
seiner Stellung bei einer angehobenen Plattform;

Figur 3 den Scheren-Hubtisch geman Figur 1 in der
Draufsicht von oben.

[0010] In der Zeichnung ist mit 1 ein Scheren-Hub-
tisch mit einer Plattform 2 bezeichnet, die von einem ein
Paar bildenden ersten Scherenglied 3 und zweiten
Scherenglied 4 getragen ist, die sich kreuzend um eine
gemeinsame Drehachse 5 gegeneinander verschwenk-
bar sind. Die Scherenglieder 3, 4 bilden zwischen sich
seitliche Winkel o, in dessen Bereich ein Spreizkdrper 6
angeordnet ist, der mittels eines elektromotorischen
Antriebs 7 mittels einer Spindel 8 auf dieser axial ver-
stellbar ist. Der elektromotorische Antrieb 7 ist an der
Plattform 2 verschwenkbar befestigt.

[0011] Die Enden der Scherenglieder 3 und 4 sind
an einer Grundplatte 9 der Vorrichtung bzw. an der
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Plattform 2 mittels Gelenken 10 und 11 gelenkig befe-
stigt. Die freien Enden der Scherenglieder 3 und 4 sind
mit Rollen 12 und 13 versehen, wobei die Rolle 12
unterseitig der Plattform 2 und die Rolle 13 auf der
Grundplatte 9 aufliegen.

[0012] Der Spreizkorper 6 ist mit einer Rolle 14 ver-
sehen, mittels der er an einer Auflage 15 des ersten
Scherengliedes 3 aufliegt. An dem Spreizkorper 6 ist
ein Stltzarm 16 angelenkt, der an seinem freien Ende
17 mit einer Rolle 17a versehen ist. Mit der Rolle 17a
liegt der Stitzarm 16 auf einer Auflage 18 des zweiten
Scherengliedes 4 auf.

[0013] An dem freien Ende 17 des Stiitzarms 16 ist
ein FUhrungsarm 19 abgewinkelt angelenkt. Der an sei-
nem freien Ende 20 an dem ersten Scherenglied 3 in
einem Bereich zwischen der Auflage 15 des Spreizkor-
pers 6 und der gemeinsamen Drehachse 5 in einem
Gelenk 21 angelenkt ist.

[0014] Vorzugsweise ist der Stitzarm 16 am
Spreizkorper 6 gelenkig befestigt. Es ware jedoch auch
denkbar, den Stiitzarm 16 am Spreizkérper 6 z. B. in
einer gabelférmigen Aufnahme zu halten. Die Auflagen
15 und 18 der Scherenglieder 3 und 4 sind an diesen
von der gemeinsamen Drehachse 5 in etwa radial nach
aullen gefiihrt angeordnet. Die Auflage 15 des ersten
Scherengliedes 3 fiir den Spreizkdrper 6 ist in einem
Bereich 22 bogenférmig abgewinkelt. Insgesamt ist die
Auflage 15 zur Auflage 18 in der angenaherten Stellung
des zweiten Scherengliedes 4 nach auf3en verlaufend
winklig weggefihrt angeordnet. Hieraus ergibt sich der
Effekt, dal es mdglich ist, die Plattform 2 sehr weit
abzusenken, da der Spreizkdrper 6 dem zweiten Sche-
renglied 4 mit dessen Auflage 18, wie aus der Figur 1
ersichtlich, nach oben ausweichen kann. Durch die
nach auf3en verlaufend winklige Anordnung der Auflage
15 wird dieser Effekt in vorteilhafter Weise unterstitzt.
[0015] Sofern der elektromotorische Antrieb 7 die
Spindel 8 antreibt und den Spreizkdrper 6 nach rechts
bewegt, so wird von dem auf der Auflage 15 aufliegen-
den Spreizkorper 6 das erste Scherenglied 3 in die in
der Figur 2 der Zeichnung dargestellte Stellung angeho-
ben. Da sich der Spreizkorper 6 Uber seinen Stitzarm
16 auf der Auflage 18 des zweiten Scherengliedes 4
abstutzt, wobei das freie Ende 17 des Stlitzarms 16
durch den FlUhrungsarm 19 positioniert ist, bewegen
sich beide Scherenglieder 3 und 4 auseinander, wobei
die Plattform 2 angehoben wird.

[0016] Wesentlich ist es, dal} das freie Ende 17 des
Stltzarms 16 seine Position auf dem zweiten Scheren-
glied 4 durch den Flhrungsarm 19 gefiihrt verandern
kann. Hierdurch ist es mdglich, dal der Stitzarm 16
auch in der Figur 1 dargestellten und dessen Position
der Plattform 2 mit dem Spreizkérper 6 in Wirkverbin-
dung bleibt. Der vorstehend beschriebene sich aus der
Anordnung des Stiitzarmes 16 und des Stitzarmes 19
ergebende Abstitzeffekt ist also liber den gesamten
Hubbereich des Scherenhubtisches 1 nutzbar. Es ergibt
sich bei vergleichsweise geringen Antriebskraften eine
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konstante Hubgeschwindigkeit der Platiform 2, die
deren exakte Positionierung ermoglicht.

Patentanspriiche

1. Scheren-Hubtisch (1) mit einer Plattform (2) zur
Aufnahme von zu hebenden Gegensténden, mit
wenigstens einem unterhalb der Plattform (2) ange-
ordneten, ein Paar bildenden ersten und zweiten
Scherenglied (3 und 4), die sich kreuzend um eine
gemeinsame Drehachse (5) gegeneinander ver-
schwenkbar sind und zwischen sich seitliche Win-
kel o bilden, mit einem Antrieb zum Aufrichten und
Absenken der Scherenglieder (3 und 4), der mit
einem Spreizkdrper (6) in einen der seitlichen Win-
kel oo zwischen den Scherengliedern (3 und 4) ein-
greift und an wenigstens einem ersten
Scherenglied (3) standig angreift sowie mit wenig-
stens einem am Spreizkdrper (6) angelenkten
Stutzarm (16), der sich mit seinem freien Ende (17)
an dem zweiten Scherenglied (4) abstiitzt und den
Spreizkdrper (6) am ersten Scherenglied (3) posi-
tioniert, dadurch gekennzeichnet, daR der Stiitzarm
(16) an seinem freien Ende (17) auf dem zweiten
Scherenglied (4) verschiebbar gestiitzt aufliegt,
daR das freie Ende (17) des Stiitzarmes (16) von
einem abgewinkelt angelenkten Fiihrungsarm (19)
gefihrt ist, der mit seinem freien Ende (20) an dem
ersten Scherenglied (3) in einem Bereich zwischen
der Auflage des Spreizkdrpers (6) und der gemein-
samen Drehachse (5) gelenkig befestigt ist und dal
sich der Spreizkorper (6) Uber den gesamten Hub-
bereich der Scherenglieder (3 und 4) Uber den
Stitzarm (16) am zweiten Scherenglied (4)
abstutzt.

2. Scheren-Hubtisch (1) nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, daf’ der Stiitzarm (16) am Spreiz-
korper (6) gelenkig befestigt ist.

3. Scheren-Hubtisch (1) nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, da® am ersten Scherenglied (3)
eine Auflage (15) fur den Spreizkorper (6) mit dem
Stitzarm (16) und am zweiten Scherenglied (4)
eine Auflage (18) fir das freie Ende (17) des Stitz-
armes (16), von der gemeinsamen Drehachse (5)
etwa radial nach aulRen gefiihrt, angeordnet sind.

4. Scheren-Hubtisch (1) nach Anspruch 1 und einem
oder mehreren der weiteren Anspriche, dadurch
gekennzeichnet, dal® die Auflage (15) fir den
Spreizkorper (6) im Bereich der dulReren Endlagen
des Spreizkdrpers (6) einen bogenférmig abgewin-
kelt, vom sich hier anndhernden zweiten Scheren-
glied (4) weggefiihrten Abschnitt (22) aufweist.

5. Scheren-Hubtisch (1) nach Anspruch 4 und einem
oder mehreren der weiteren Anspriiche, dadurch
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gekennzeichnet, dall die Auflage (15) des ersten
Scherengliedes (3) fir den Spreizkdrper (6) zur der
Auflage (18) des sich annahernden zweiten Sche-
rengliedes (4) nach auf3en verlaufend, winklig weg-
gefihrt ist. 5

Scheren-Hubtisch (1) nach Anspruch 1 und einem
oder mehreren der weiteren Anspriche, dadurch
gekennzeichnet, dal} der Spreizkdrper (6) und das
freie Ende (17) des Stitzarmes (16) mit auf den 10
Auflagen (15 bzw. 18) aufliegenden Rollen (14 und
17a) versehen sind.
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