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(54) Hohenverstellbare Bodenflache

(57) Eine hohenverstellbare Bodenflache zur
Errichtung von Bihnen und Triblnen besteht aus meh-
reren nebeneinander liegenden Plattformen P. Diese
werden von mindestens einem gemeinsamen Tragwerk
T getragen, wobei ein Tragwerk T wiederum von einem
oder mehreren Hebe- und Senkantrieben H angetrie-

ben wird. Die Plattformen P sind in ihrer Hohenlage
relativ zu der HOhenlage des Tragwerkes T héhenma-
Rig individuell einstellbar und/oder mittels Stltzeinrich-
tungen abstitzbar.
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Beschreibung

[0001] Raume oder Bauwerke welche zu mehreren
speziellen Zwecken genutzt werden, sind mit hdhenver-
stellbaren Bodenflachen in Form von mehreren Plattfor-
men ausgestattet. Zu solchen Bauwerken zéhlen z.B.
Mehrzweckhallen, oder Versammlungsstatten, Sport-
und Spielstatten, Ausstellungs- und Prasentations-
raume, sowie auch besondere Produktionsstatten, z.B.
Theaterblihnen, Konzertblihnen, oder spezielle Ferti-
gungs- oder Montagebereiche in industriellen oder
handwerklichen Produktions- oder Montagerdumen.
Um eine voriibergehende Anpassung der raumlichen
Umgebung an eine spezielle Nutzungsanforderung
oder an ein bestimmtes Erscheinungsbild zu erreichen,
oder um eine bestimmte Arbeitsvorbereitung oder einen
bestimmten Arbeitsprozess auszufiihren, werden in sol-
chen Raumen haufig Bodenflachen, oder Tischflachen
in verschiedenen Hoheneinstellungen eingestellt.
[0002] Dabei ist es Ublich eine groRere Bodenfla-
che in mehrere Teilflachen zu untergliedern, und diese
wiederum mit héhenverstellbaren Plattformen zu bele-
gen, und je nach Bedarf oder Erscheinungsbild, sowohl
eine Einzahl, oder eine beliebige Mehrzahl von Plattfor-
men aus einem Boden heraus zu bilden, z.B. zur Her-
ausbildung einer stufenartigen Tribline, oder einer
relativ zu ihrer Umgebung erhdhten Biihne oder tiefer-
liegenden Versenkung, oder auch zur Herausbildung
einer Tischform.

[0003] Dazu hat es in der Vergangenheit bereits
viele hohenverstellbare Plattformen oder Hebetische
und dergl. gegeben, welche jedoch in der Weise ausge-
staltet sind, daB jeweils unterhalb einer solchen Einrich-
tung mindestens eine, haufig auch mehrere
Hebeeinrichtungen und dazu gehdérende Antriebsma-
schinen oder andere Antriebsorgane vorgesehen sind.
Dies ist bei einer groRen Anzahl von verstellbaren Platt-
formen aufgrund der aufwendigen Hebetechnik und
Antriebstechnik sehr teuer in der Anschaffung, und
auch in den Betriebs- und Wartungskosten wirtschaft-
lich nachteilig.

[0004] Zur Vermeidung dieser Nachteile ist es vor-
teilhaft und erfindungsgemaf vorgesehen, eine mdg-
lichst groRe Anzahl jeweils einzeln und unabhangig
voneinander einstellbarer Plattformen mit einer mdg-
lichst geringen Anzahl von Hebeeinrichtungen, insbe-
sonders  elektrischen  Antriebsmaschinen  oder
hydraulischen oder pneumatischen Druckantrieben zu
betreiben.

[0005] Dazu wurden in der Vergangenheit schon
verschiedene Vorschlage gemacht. So ist es aus den
Schriften DE 25 45 074 / GM 299 00 495.3 / 298 14
246.5 bekannt, eine gréRere Anzahl nebeneinander lie-
gender hoéhenverstellbarer Plattformen unabhangig
voneinander mittels einer, oder einer sehr geringen
Anzahl von mobilen oder fahrbaren Hebeeinrichtungen
und Verstelleinrichtungen in verschiedene Héhenlagen
zu verbringen, und hernach mit Stitzeinrichtungen
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abzustitzen. Jedoch ist hierbei lediglich die gleichzei-
tige, oder synchrone Verstellung mehrerer Plattformen
nur bei einer entsprechenden Anzahl von mobilen, bzw.
fahrbaren Hebeeinrichtungen und Verstelleinrichtungen
moglich. D.h. die gleichzeitige und synchrone Verstel-
lung einer groRen Anzahl von Plattformen bendétigt eine
gleiche Anzahl von Hebeantrieben und Antriebsmaschi-
nen. In der Schrift 299 03 147.0 sind weiterhin verstell-
bare Raumeinrichtungen bekannt, welche jeweils
unabhangig voneinander in einer aufeinander folgen-
den Verstelltatigkeit mittels fahrbarer Verstelleinrichtun-
gen und Antriebsmaschinen verstellt, und anschlieRend
einer Verstellung mit einem Fundament verriegelt, und
von einer fahrbaren Verstelleinrichtung gelést werden.
Doch auch hier ist nur eine gleichzeitige und synchrone
Verstellung mehrerer verstellbarer Raumeinrichtungen
nur bei gleicher Anzahl von fahrbaren Antriebseinrich-
tungen und Antriebsmaschinen mdglich. Nachteilig ist
ebenfalls, daR die Verstellung von Raumeinrichtungen
mehr Zeit bendtigt, da vor einer Verstellung zunachst
eine fahrbare Hebeeinrichtung oder Verstellein-richtung
an eine jeweilig zu verstellende Raumeinrichtung heran
gefahren werden mul. Auch bendtigen diese fahrbaren
Verstelleinrichtungen und Antriebseinrichtungen Fahr-
wege und Flihrungsbahnen und einen besonderen Ein-
bauraum, oder grof¥flachigen Arbeitsraum und einen
erhohten Platzbedarf, und sind daher in der Praxis nicht
immer anwendbar, bzw. ausfihrbar. Auch die Zuflih-
rung grolRer elektrischer oder hydraulischer oder pneu-
matischer  Energiemengen zu den fahrbaren
Antriebseinrichtungen ist in manchen Anwendungsbe-
reichen nicht moglich. Daher ist es in solchen Fallen
sinnvoll einen ortsfesten Antrieb, insbesondere
Antriebsmotoren und dergl. vorzusehen.

[0006] Auch ist in der Schrift 91 06215 ein héhen-
verstellbarer Podestbock bekannt, welcher durch Sche-
renheber angelenkt ist, Uber einen Spindelantrieb
verfligt und mit diesem angetrieben wird, und dieser
wiederum von einer zentralen durch einen Podestbock
hindurch flihrenden Antriebswelle angetrieben wird,
und mehrere gleichartige Podestbécke unmittelbar
aneinander anreihbar sind, und die Enden der zentralen
Antriebswelle jeweils untereinander mit Kupplungsstuk-
ken aneinander gekoppelt sind, und mehrere solcher
zentralen Wellenstliicke mit einem gemeinschaftlichen
Elektro-Getriebemotores verbunden sind, wodurch
mehrere unmittelbar aneinander gereihte Podestbdcke
synchron und gleichzeitig von einem Antriebsmotor ver-
stellbar sind.

[0007] In der Schrift DE 31 00 163 ist weiterhin ein
héhenverstellbarer Podestbock fir Bihnen bekannt,
welcher mit mehreren gleichartigen Podestbdcken
aneinander anreihbar ist, und ein jeder Podestbock mit
mehreren Stltzscheren versehen ist, welche jeweils am
oberen Teil (Oberrahmen) des Podestbockes in Gleit-
fuhrungen beweglich gefihrt, und mit einer jeweilig
einer Gleitfihrung zugeordneten Rastzapfen gegen den
Oberrahmen in verschiedenen Bohrungen verriegelbar
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ist.

[0008] Zur Aufrichtung des Podestbockes sind am
unteren Teil (Unterrahmen) jedes Podestbockes zusatz-
lich zu den Stutzscheren Hubscheren angeordnet, wel-
che durch eine ebenfalls am Unterrahmen befindliche
Gewindespindel angetrieben werden. Um eine groRere
Anzahl solcher Podestbdcke gleichzeitig anzutreiben ist
es vorgesehen, dall die beiderseitigen Enden der
Gewindespindeln im Zuge der Aneinanderreihung meh-
rerer Podestbécke mit einer jeweils zwischen zwei Spin-
delenden einsteckbaren Steckkupplung verbunden und
somit zu einem einheitlichen Antriebsstrang zusam-
mengefligt werden, und am offen verbleibenden Ende
einer Gewindespindel eines ersten oder letzten im Ver-
bund stehenden Podestbockes ein Antriebsmotor ange-
setzt wird, welcher den ganzen Antriebsstrang und die
damit angetriebenen Hubscheren gleichzeitig und syn-
chron antreibt. Dies ist zwar eine geeignete Malnahme
zur Einsparung von Antriebsmaschinen, Motoren und
dergl., jedoch ist auch hier jeder Plattform ein eigenes
Hubwerk in Form von je zwei Hubscheren zugeordnet,
welche wiederum eigene Antriebskomponenten (Spin-
delmuttern) und Fihrungen und dergl. benétigen, und
daher wiederum die Anschaffung oder auch die War-
tung unwirtschaftlich machen. Ebenso ist auch die
groRe Anzahl der mit Verschleil® behafteten Antriebst-
eile (Spindeln und Spindelmuttern) aus wirtschaftlicher
Sicht nicht sinnvoll.

[0009] Zur Vermeidung dieser Nachteile ist in der
Schrift 1 213 590 eine Tribline bekannt welche aus
mehreren einzelnen Plattformen gebildet ist, deren
Oberseiten sich in der untersten Betriebshdhe der Platt-
formen in einer einheitlichen Hoéhenlage mit einem
angrenzenden FuBboden befinden, und unterhalb der
Plattformen eine Grube angeordnet ist in welche die
Plattformen mit ihrer Unterseite hinein ragen und auf
einer Auflagerung in der Grube aufgelagert sind. Bei
diesen Plattformen erfolgt eine Umwandlung zu einer
stufenweise ansteigenden Tribline in der Weise, dal in
der Grube ein Verstellwerk aus mehreren Tragern ange-
ordnet sind, welche sich in ihrer Lange jeweils unterhalb
mehrerer Plattformen erstrecken und an ihrer Oberseite
eine stufenartige Kulisse aufweisen, und an ihrer Unter-
seite mit einer hydraulisch betriebene Hebe- und Senk-
einrichtung angelenkt sind, und die Trager angehoben
werden, und bei fortlaufender Anhebung der Trager stu-
fenweise an die dariiberliegenden Plattformen anschla-
gen, diese unterstutzen und nach oben hin stufenweise
mitnehmen.

[0010] Diese Ausgestaltung ist aufgrund ihrer
unkomplizierten Konstruktion besonders kostengulnstig,
und auch besonders einfach in der Bedienung und dem
Grundgedanken nach vorteilhaft jedoch ist die Abstu-
fungshdhe und Steigungsrichtung dieser Tribline nicht
beliebig einstellbar, sondern durch die starre Ausbil-
dung der stufenartigen Kulisse vorgegeben. Es kénnen
mit dieser Konstruktion lediglich eine beliebige Anzahl
von Plattformen in vorgegebener Reihenfolge jeweils in
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Abhangigkeit von einer vorausgehenden Stufe angeho-
ben bzw. eingestellt werden, und die individuelle Ver-
stellung einer oder mehrerer innerhalb der Gruppe
befindlichen Plattformen ist nicht méglich. Ebenso ist es
nicht vorgesehen, dafl mehrere Plattformen in einheitli-
cher Héhenlage zu einer Biihne aufgebaut werden.
[0011] Zur Vermeidung dieser Nachteile ist es erfin-
dungsgemaR vorgesehen, dall mehrere nebeneinander
liegende Plattformen von einer gemeinsamen Hebe-
und Senkeinrichtung getragen werden, und mittels die-
ser in verschiedene Héhenlagen getragen werden, und
die Plattformen dabei in ihrer benutzbaren H6henein-
stellung unabhangig von einander individuell einstellbar
sind. Dabei ist in neuer Weise nicht wie bisher ublich,
jeder Plattform ein eigener Vollantrieb oder Teilantrieb
zugeordnet, sondern ein sich Uber den Wirkungsbe-
reich mehrerer Plattformen sich erstreckender und wir-
kender Antrieb vorgesehen, oder je nach GrofRe oder
Anzahl der Plattformen ist eine relativ zu der Anzahl der
Plattformen geringere Anzahl von Hebeeinrichtungen
und Antrieben vorgesehen.

[0012] Dies wird erfindungsgemaR in der konkreten
Ausgestaltung dadurch erreicht, da® mehrere neben-
einander liegende Plattformen angeordnet sind, und
Uber, oder unter, oder seitlich dieser Plattformen und
vorzugsweise parallel zu den kurzen Auflenschenkeln
der Plattformaulenseiten eine Einzahl oder je nach sta-
tischer Erfordernis resultierend aus der GréRe (Spann-
weite) der Plattformen, eine relativ zu der Anzahl der
Plattformen geringere Anzahl von Tragwerken angeord-
net sind, welche wiederum von Hebe- und Senkeinrich-
tungen getragen werden , und die Tragwerke sich Uber,
oder unter der Grundflache, oder entlang der kurzen
AuRenseiten mehrerer Plattformen erstrecken.

[0013] Die individuelle Einstellung der Plattformen
kann in zwei Funktionsvarianten erfolgen.

Funktionsvariante 1

[0014] In dieser Funktionsvariante (Fig. 1 bis 7) ist
es vorgesehen, dall mehrere Plattformen P, von einer
Einzahl, oder relativ zu der Anzahl der Plattformen von
einer geringeren Mehrzahl von Tragwerken T, getragen
werden, und die Tragwerke T, wiederum mit Hebe- und
Senkantrieben H, verbunden, und durch diese in ihrer
Hohenlage veranderbar sind, und die Héhenverstellung
und nachfolgende Einstellung der Plattformen P, in eine
gewlinschte Héhenlage in der Weise erfolgt, dal die
Plattformen mittels einer oder mehrerer Tragwerke in
einheitlicher Hohenlage bis in die Héhe der am hdch-
sten einzustellenden Plattform angehoben werden, und
die individuelle Héheneinstellung der Plattformen P, aus
der nun folgenden Abwartsbewegung des Tragwerkes
T, erfolgt, was durch zusétzliche jeder Plattform P, zuge-
ordnete Stltzeinrichtungen S, erreicht wird, welche eine
jeweilige Plattform P, auf einem den Stitzeinrichtungen
S, zugewiesenen Fundamentes F, abstitzen. Das heift,
die Stltzeinrichtungen S, werden vor der Absenkung
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der Plattformen P, in ihre wirksame Betriebsstellung
gebracht, und die Last der Plattformen wird aus deren
fortwahrenden Abwartsbewegung von dem Tragwerk T,
auf die Stitzeinrichtungen S, Ubertragen. Die Anzahl
und Wirkhéhe der Stutzeinrichtungen S, kann hierbei
individuell auf die gewiinschte Anzahl und Einstellhéhe
der Plattformen P, eingerichtet oder bemessen sein.

Funktionsvariante 2

[0015] In einer weiteren Funktionsvariante (Fig. 8
bis 11) ist es vorgesehen, daR die Anzahl, Auswahl oder
gewtlinschte Einstellhéhe der Plattformen P, vor einer
Anhebung oder Absenkung bzw. vor deren HOhenver-
stellung erfolgt. Dies wird erfindungsgemall dadurch
erreicht, dal} jeweils einer Plattform P, ein oder mehrere
Mitnehmer M, zugeordnet sind, und die Mitnehmer M,
zwecks Aktivierung zwischen einer Plattform P, und
einem gemeinsamen Tragwerk T, angekoppelt, oder
eingefiihrt oder eingestellt werden, und zwecks unter-
schiedlicher Hoheneinstellung der Plattformen P, aus
den Mithehmern M, eine individuell in mehreren Hohen-
lagen einstellbare Kulisse oder Mithahmefolge gebildet
werden kann. Das heift, die Plattformen P, werden indi-
viduell und unabhangig voneinander an ein gemeinsa-
mes Tragwerk T, angekoppelt, bzw. in der
Aufwartsbewegung des Tragwerkes T, in Mithahmever-
bindung zu diesem gebracht, und durch die gemein-
same Hebe- und Senkeinrichtung H, bzw.
Antriebseinrichtung zwangsweise synchron zueinander
angehoben oder abgesenkt.

[0016] In alternativer Ausgestaltung der Erfindung
und nach den Funktionsvarianten eins und zwei ist es
ebenso mdglich, (ohne zeichnerische Darstellung), dal
ein sich Uber die Grundflache oder den Wirkungsbe-
reich mehrerer Plattformen sich erstreckendes Trag-
werk auch auBerhalb der Auf3enseiten der Plattformen
angeordnet sein kann, und die Ankoppelung der Platt-
formen an ein Tragwerk seitlich der Plattformen und des
Tragwerkes erfolgt, oder ein Tragwerk (Fig. 12-13)
ebenso auch oberhalb der Plattformen P, angeordnet
sein kann, und aus beweglichen Tragmitteln, T, wie
Tragseilen, T, oder Tragketten und dergl. gebildet sein
kann, und mehrere Tragmittel T, auf eine Seiltrommel
aufgewickelt sind, oder um Kettenrader geflhrt sind,
und gemeinsam angetrieben werden, z.B. durch die
Antreibung durch einen gemeinsamen Maschinenan-
trieb H, und dergleichen. Ebenso ist es im Sinne der
Erfindung mdglich, daf} die Plattformen P, mit Zugmit-
teln oder Tragmitteln verbunden sind, und die Tragmittel
zu einem ortsfernen gemeinsamen Tragwerk T, gefiihrt
sind, und die Zugmittel oder Tragmittel mit ankoppelba-
ren Anlenkorganen oder Mitnehmern M, versehen und
an ein gemeinsames Tragwerk ankoppelbar sind.
[0017] Zur besseren Veranschaulichung und Dar-
stellung der Erfindung ist diese in nachfolgenden bei-
spielhaften Ausgestaltungsvarianten in den beigefiigten
Zeichnungen dokumentiert.
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Fig. 1 bis 7 zeigen die Ausgestaltung und die Funk-
tionsweise der Erfindung nach der Funktionsvari-
ante 1. Hier sind mehrere nebeneinander liegende
Plattformen und zwei unterhalb der Plattformen
sich erstreckende Hebe- und Senkeinrichtungen,
bestehend aus horizontal ausgerichteten, in ihrer
Léange sich Uber den Wirkungsbereich mehrerer
Plattformen sich erstreckenden Tragern dargestellt,
welche von hydraulischen Druckantrieben (Druck-
zylinder) angetrieben sind. Alternativ zu den
Hydraulikzylindern sind ebenso mechanische
Antriebe méglich, z.B. Spindelantriebe, Zahnstan-
genantriebe, Zahnradantriebe. Ebenso kénnen die
Trager mit Scherenhebern oder Hebearmen ange-
lenkt sein, und die Trager seitlich auRerhalb der
Plattformen, oder oberhalb der Oberseite der Platt-
formen angeordnet sein, und die Hebe- und Senk-
einrichtung mit Zugmitteln, z.B. Hebeseile oder
Ketten oder Hebebandern oder Hebestangen und
dergl. ausgestaltet, und mit den Plattformen ver-
bunden sein.

Fig. 1 zeigt den Grundri® mehrerer Plattformen und
ein darunter liegendes Tragwerk, welches aus zwei
Tragern und unterhalb der Trager untergeordnete
und die Trager antreibende Hydraulikantrieben
gebildet ist, (gestrichelte Darstellung).

Fig. 2 zeigt den Schnitt durch mehrere Plattformen,
einen Trager und zwei Hydraulikantriebe, wobei
sich die Plattformen, der Trager in einer einheitli-
chen, unteren Hohenlage befinden und die Plattfor-
men dabei auf dem Trager auf liegen.

Fig. 3 zeigt das Ausheben des Tragers mittels der
hydraulischen Druckantriebe und das Mithehmen
der Uber dem Trager angeordneten Plattformen,
welche in einheitlicher Hohenlage, durch den
Angriff des Tragers gleichzeitig angehoben werden.
Neuartig ist hierbei die Anordnung der Mitnehmer
auf dem Trager, die es in neuer Weise erlauben,
dalR die Plattformen in einheitlicher Héhenlage
unterstitzt und von dem Trager in eine gewunschte
Hoéhenlagen getragen werden.

Fig. 4 zeigt die Plattformen in einer stufenweise fal-
lenden Triblneneinstellung, welche durch die
Unterstltzung der Platt formen mit Stltzeinrichtun-
gen unterschiedlicher Héhenmale erreicht wird,
wahrend sich der Trager von den Plattformen geldst
hat und bereits wieder in seine untere Grundstel-
lung abgesenkt ist. Die Plattformen werden jetzt
von den Stitzeinrichtungen getragen und mittels
dieser gegen ein Fundament hin abgestiitzt.

Fig. 5 zeigt eine ebenfalls stufenartige Tribune,
jedoch mit einer ansteigenden Aufstellung der
Plattformen welche durch die relativ zu der Fig. 4,
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umgekehrte Héheneinstellung der Stitzeinrichtun-
gen erreicht wird.

Fig. 6 zeigt eine beliebige Auswahl von Plattformen,
welche zudem keine gleichmaRige Abstufungs-
hoéhe relativ zueinander aufweisen, sondern zu
einer nicht systematischen Aufstellung aufgebaut,
und mit Stlitzeinrichtungen unterschiedlicher Wirk-
héhe und Anordnung unterstiitzt sind. Das heif3t,
die Stitzeinrichtungen kénnen in ihrer Wirkhéhe
und Anzahl beliebig bzw. verschiedenartig ange-
ordnet sein.

Fig. 7 zeigt einen Schnitt gemafl Fig. 1 mit einer
Plattform und der Verstelleinrichtung, und beispiel-
haft, verschiedene Arten von Stitzeinrichtungen,
zur Unterstitzung der Plattformen. Darunter sind
neigungsverstellbare Stitzen wie Y-formige Sche-
renstlitzen, X-férmige Scherenstltzen, oder Stiitz-
bocke, sowie auch schwenkbare Stitzeinrich-
tungen oder teleskopisch l&ngenverstellbare und
versenkbare Stiitzsdulen, oder einteilige Saulen-
stitzen. Auch andere in ihrer Tragfahigkeit und
Standfestigkeit geeignete Stitzeinrichtungen sind
maoglich. Ebenso koénnen die Stitzeinrichtungen
auch an den Aulienseiten der Plattformen angeord-
net sein.

Anstelle der vorherig beschriebenen Stitzein-
richtungen ist es ebenso mdglich, (ohne zeichneri-
sche Darstellung) dall die Abstitzung der
Plattformen in der Weise erfolgt, daR Stitzeinrich-
tungen, z.B. Tragwande oder Tragsaulen aul3erhalb
der Grundflache der Plattformen angeordnet sind,
und die Plattformen mittels beweglicher bzw. indivi-
duell aktivierbarer Verriegelungen oder Halteein-
richtungen gegen die Tragwerke abgestitzt, bzw.
mit diesen verriegelt werden.

Figuren 8 bis 11 zeigen die Erfindung nach der
Funktionsvariante 2, wobei das Tragwerk mit meh-
reren Mitnehmern ausgestaltet ist welche zu einer
verstellbaren bzw. veranderbaren Kulisse ausgebil-
det ist, und die Mitnehmer in dem dargestellten Bei-
spiel saulenartig ausgebildet sind, und die
Mitnehmer vor einer durchzufiihrenden Hohenver-
stellung in der Weise auf dem Tragwerk aufgebaut
bzw. eingerichtet werden, dal} eine gewilnschte
Anzahl und Hoéheneinstellung voreingestellt wird.
Anstelle der Saulen kdénnen auch andere einstell-
bare, zuschaltbare oder héhenveranderliche Mit-
nehmer auf einem Tragwerk angeordnet sein.
Ebenso ist es moglich, dal ein Tragwerk seitlich
aulerhalb der Plattformen angeordnet ist, und die
Mitnehmer aus einsteckbaren Bolzen oder Riegel
und dergl. gebildet sind. Hier erfolgt die H6henein-
stellung der Plattformen vor, oder im Zuge der Auf-
wartsbewegung des Tragwerkes T.
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Fig. 8: Schnitt durch mehrere Plattformen P, welche
in einheitlicher Héhenlage auf einem Fundament F,
abgesttitzt sind, und das Tragwerk T, sich in einer
Ruheposition unterhalb der Plattformen P, befindet.
Das Tragwerk T, ist mit Positionsorganen fur die
Anbringung von Mitnehmern M, ausgestattet.

Fig. 9: Schnitt durch mehrere Plattformen P, wobei
das Tragwerk T, mit Mitnehmern M, bestlckt ist,
und die Mithehmer M, sich bereits in den Positions-
organen und in einer der gewiinschten Anzahl und
Einstellhdhe der Plattformen P, entsprechenden
Anordnung und Einstellung befinden. Das Tragwerk
T, und die Mitnehmer M, sind hierbei noch nicht in
Mitnahmeposition zu den Plattformen.

Fig. 10: Schnitt durch mehrere Plattformen P, in
einer Zwischenphase der Aufwartsbewegung des
Tragwerkes T, wobei die Mithnehmer M, aus der fort-
wahrenden Aufwartsbewegung des Tragwerkes T,
stufenweise an den Plattformen P, angreifen, und
diese tragen, wahrend das Fundament F, auf dem
die Plattformen P, bis dahin gelagert sind gleichzei-
tig mit der Lastiibernahme auf das Tragwerk T, ent-
lastet wird.

Fig. 11: Schnitt durch mehrere Plattformen P, in der
gewlinschten Endstellung der Plattformen. Hierbei
sind alle durch die Voreinstellung der Mitnehmer M,
aktivierten Plattformen P, in ihrer Endstellung ange-
langt.

Fig. 12: Schnitt durch mehrere Plattformen P, wel-
che von einem gemeinsamen Tragwerk T, getragen
werden, wobei das Tragwerk T, aus Tragseilen
gebildet ist, welche auf eine Seiltrommel aufgewik-
kelt sind, und von einem gemeinsamen Antrieb H,
angetrieben werden. Die Mitnehmer sind hier in
Form von Hebeanschlagen ausgebildet, welche die
Tragseile mit den Plattformen P, verbinden.

Fig. 13: Schnitt durch mehrere Plattformen P, wobei
die Tragseile T, von den Plattformen P, gel6st sind,
und die Plattformen P, in einer stufenweise Hohen-
einstellung auf Stltzeinrichtungen S, abgestultzt
sind, und die Mitnehmer M, und das Tragwerk T,
von den Plattformen P, abgekoppelt sind.

Patentanspriiche

1.

Hohenverstellbare Bodenflache, insbesondere zum
Aufbau von Blhnen und Triblinen oder auch ver-
stellbaren Tischflachen und dergl., bestehend aus
mehreren nebeneinander liegenden Plattformen P,
welche jeweils eine Teilflache der verstellbaren
Bodenflache bilden, und die Herausbildung einer
Bihne oder Tribline durch die Hohenverstellung
der Plattformen P, erfolgt, wozu die Plattformen P,
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zwecks Einsparung vieler jeweils einer Plattform P,
individuell zugeordneter Hebeantriebe, von einem
gemeinsamen Tragwerk T, aus einer momentanen
Hoéhenlage in eine geadnderte neue Héhenlage ver-
bracht werden, wozu das gemeinsame Tragwerk T,
wiederum mit einem oder relativ zu der Anzahl der
Plattformen P, geringeren Anzahl von Hebe- und
Senkantrieben H, verbunden ist, und durch die
Hebe- und Senkantriebe H, angelenkt wird, bzw.
von diesen angetrieben wird, und die Héhenverstel-
lung der Plattformen P, durch eine momentane
Ankoppelung derselben, oder ihrer Anlenkorgane
an ein gemeinsames verstellbares Tragwerk T
erfolgt, bzw. die Plattformen oder deren Anlenkor-
gane in eine momentane Mithahmeverbindung zu
einem gemeinsamen Tragwerk gekoppelt werden,
und das verstellbare Tragwerk T, sich tber den Wir-
kungsbereich, oder rdumlichen Anordnungsbereich
der Plattformen P, oder deren Anlenkorgane
erstreckt,

dadurch gekennzeichnet, daf}

eine oder mehrere, der von dem gemeinsamen ver-
stellbaren Tragwerk T, verstellbaren Plattformen P,
individuell und unabhangig von einer vorhergehen-
den, oder nachfolgenden, oder benachbarten Platt-
form P, in einer oder mehreren betriebsmaRigen
Hoéhenlagen einstellbar und benutzbar sind, und
mehrere Plattformen P, sowohl in einer einheitli-
chen Hohenlage zu einer aus mehreren Plattfor-
men P, bestehenden gleichhdhigen Gesamtflache
mit veranderbarer FlachengréRe heraus gebildet
werden kénnen, bzw. eine durch Hbhenverstellung
aus mehreren Plattformen P, heraus gebildete
Gesamtflache in ihrer Grundflachengré3e variabel
einstellbar ist, und die Plattformen P, auch zur Her-
ausbildung einer stufenartig steigenden oder fallen-
den Tribline einstellbar und benutzbar sind, und die
Anzahl oder Reihenfolge der zu einer Blihne, oder
Triblne heraus zu bildenden Plattformen P, indivi-
duell einstellbar ist.

Hoéhenverstellbare Bodenflache nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, daf}

die individuelle Einstellung der Plattformen P, in ihre
benutzbare Betriebshdhe, mittels jeweils einer
Plattform individuell zugeordneter und individuell in
ihrer Wirkhdhe einstellbarer oder eingerichteter
Stitzeinrichtungen S, oder gleichartig wirksamer,
die Plattformen tragenden Halteeinrichtungen
erfolgt, oder in einer anderen Variante, die jeweilige
individuelle Héheneinstellung einer oder mehrerer
Plattformen P, mittels jeweils zwischen einer Platt-
form P, und einem gemeinsamen Tragwerk T, zuge-
ordneter individuell einstellbarer, oder einrichtbarer,
und zwischen einer Plattform P, und ein gemeinsa-
mes Tragwerk T, ankoppelbarer Mitnehmer M,
erfolgt.
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3.

Hoéhenverstellbare Bodenflaiche nach Anspruch 1
oder 2,

dadurch gekennzeichnet, daf

die momentane Mitnahmeverbindung zwischen
einer Plattform P, oder deren Anlenkorganen und
einem verstellbaren gemeinsamen Tragwerk T, vor-
zugsweise, eine zwischen Lastrichtung und
Antriebsrichtung entgegen wirkende formschlis-
sige Verbindung aus sich gegenseitig durch Form-
schluR belastenden Anlageflachen ist, oder in einer
alternativen Variante, die Mitnahmeverbindung mit-
tels einer umgreifenden oder eingreifenden kraft-
schlissigen Klemmverbindung oder Spannverbin-
dung erfolgt, und die Ankoppelung einer Plattform
P, oder deren Anlenkorgane zu einem gemeinsa-
men verstellbaren Tragwerk T stufenlos oder stu-
fenweise erfolgen kann.

Hoéhenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dal

ein zur gleichzeitigen Verstellung mehrerer Plattfor-
men P, vorgesehenes gemeinsames verstellbares
Tragwerk T, sowohl unterhalb, oder auch seitlich
auBerhalb, oder auch oberhalb der Plattformen P,
angeordnet sein kann, und ein gemeinsames Trag-
werk verschiedenartig ausgestaltet sein kann, z.B.
aus flexiblen Hebemitteln, Tragmitteln, Zugmitteln
wie Seilen, Ketten, und dergl. welche auf einer
zusammen mit mehreren angetriebenen Wickel-
trommel aufgewickelt oder in ein zusammen mit
mehreren angetriebenes Kettenrad eingreifend,
oder an eine gemeinsame Antriebseinheit momen-
tan ankoppelbar sind, oder ein verstellbares Trag-
werk auch aus formstabilen Hebemitteln, z.B.
Stangen, Stében, und dergl. gebildet sein kann wel-
che jeweils an eine Plattform P, oder deren Anlenk-
organe angeschlagen sind, und mittels eines
gemeinsamen Antriebes H, angetrieben werden,
oder in einer bevorzugten Ausgestaltung ein
gemeinsames verstellbares Tragwerk T, aus einem
oder mehreren Tragern T, gebildet ist, und ein
jeweiliger Trager T, sich tber den Wirkungsbereich
mehrerer Plattformen, oder deren Anlenkorgane
erstreckt, und ein Trager T, mehrere an eine oder
mehrere Plattformen P, oder deren Anlenkorgane
individuell ankoppelbare Mithehmer M, bzw. meh-
rere mit den Plattformen oder deren Mithahmeor-
gane zusammenwirkenden Koppelungsorgane
tragt.

Hohenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriiche 1 bis 4,

dadurch gekennzeichnet, dal}

die zur Anlenkung und Antreibung eines verstellba-
ren Tragwerkes T, vorgesehene Hebeinrichtung H,
verschiedenartig ausgefiihrt sein kann, z.B. als
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Scherenheber, oder verstellbarer Hebearm, oder
als Seilantrieb, oder Kettenantrieb, oder Stangen-
antrieb, oder Spindelantrieb und dergl. oder als
pneumatischer Antrieb oder in einer bevorzugten
Ausgestaltung als hydraulischer Druckantrieb.

Hoéhenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriche 1 bis 5,

dadurch gekennzeichnet, dal

die Anzahl der verstellbaren Tragwerke T, und
Antriebe und Antriebsmaschinen H, geringer ist als
die Anzahl der Plattformen P.

Hohenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriche 1 bis 6,

dadurch gekennzeichnet, daf3

die zwischen einer Plattform P, oder deren Anlenk-
organe und einem gemeinsamen verstellbaren
Tragwerk T, vorgesehene Ankoppelung als Mit-
nahzneverbindung ausgestaltet ist, und die Mitnah-
meverbindung vorzugsweise keine Antriebsiber-
setzung oder Untersetzung aufweist.

Hoéhenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriiche 1 bis 7,

dadurch gekennzeichnet, daf3

ein zwischen einer verstellbaren Plattform P, oder
deren Anlenkorgane und einem gemeinsamen ver-
stellbaren Tragwerk T, ankoppelbarer Mithehmer M,
verschiedenartig ausgefihrt sein kann, z.B. als in
seiner Wirklange relativ zwischen einem gemeinsa-
men Tragwerk T, und einer Plattform P, verstellbarer
oder einstellbarer Mithehmer, oder als ein Riegel,
oder Bolzen welcher zwecks Verstellung einer
Plattform P, in eine Mitnahmeposition relativ zu
einer Plattform oder deren Anlenkorgane und dem
gemeinsamen verstellbaren Tragwerk T, gefiihrt
wird, oder ein zwischen einem gemeinsamen ver-
stellbaren Tragwerk T, und einer Plattform P, oder
deren Anlenkorgane eingeordneter Mitnehmer M,
als Klemmkupplung oder Spannkupplung ausgebil-
det ist, welche eine stufenlose Ankoppelung erzielt.

Hohenverstellbare Bodenflache nach einem der
Anspriche 1 bis 8,

dadurch gekennzeichnet, dal

die Ankoppelung der Plattformen P, oder deren
Anlenkorgane an ein gemeinsames verstellbares
Tragwerk T sowohl in unmittelbarer raumlicher
Zuordnung und N&he der Plattformen P, erfolgen
kann, oder die Plattformen P, oder deren Anlenkor-
gane mit Zugmitteln oder Tragmitteln verbunden
sind, und die Zug.- oder Tragmittel zu einem ent-
fernt, oder in einer anderen rdumlichen Lage ange-
ordneten gemeinsamen Tragwerk T, geflhrt sind,
und an dieses mittels der Mitnehmer M, momentan
ankoppelbar, oder abkoppelbar sind, und das ver-
stellbare Tragwerk T, somit eine Fernanlenkung fiir
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die Plattformen P, bewirkt.
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