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(54) Handgefiihrtes Schleifgerat

(57)  Gegenstand der Neuerung ist ein handgefihr-
tes Schleifgerat (1) fir ein, eine ebene Schleifbewegung
ausflihrendes Schleifelement, das auf einem motorisch
bewegbaren Schleifteller (2) montierbar ist. Der Schleif-
teller (2) ist auf einer Welle montiert, die aus einem zen-
tralen Gerategehduse (4), das sich axial oberhalb des
Schleiftellers (2) erstreckt und der Aufnahme einer Ge-
triebeeinheit und eines Motors dient. Das Schleifgerat
(1) besitzt einen Haupthandgriff (6) und einen Zusatz-

handgriff (8) zur Zweihandbedienung des Geréats (1),
welche Handgriffe (6, 8) an zwei voneinander abge-
wandten Seiten des zentralen Gerategehauses (4), im
wesentlichen lateral vom zentralen Gerategehause (4)
abragen. Das zentrale Gerategehause (4) weist einen
axial an den Schleifteller (2) anschliessenden Gehau-
seabschnitt (9) auf, der das zentrale Gerategehause (4)
lateral wenigstens bereichsweise tUberragt und mit einer
Greifflache (10) fir eine Einhandbedienung ausgestat-
tet ist.
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Beschreibung

[0001] Die Neuerung betrifft ein handgefihrtes
Schleifgerdt gemass dem Oberbegriff des Schutzan-
spruchs 1.

[0002] Zur Bearbeitung von ebenen, konkaven oder
konvexen Oberflachen von Bauteilen aus Holz, Kunst-
stoff, Gips oder auch Metall werden Schleifgeréate in den
unterschiedlichsten Ausfiihrungen eingesetzt. Die ge-
brauchlichsten Typen von Schleifgeraten sind entweder
Schwingschleifer oder Exzenterschleifer, bei denen das
Bauteil von einem motorisch angetriebenen, eine ebene
Schleifbewegung ausfiihrenden Schleifelement bear-
beitet wird, um Massungenauigkeiten zu beseitigen und
in Abhangigkeit vom verwendeten Schleifelement eine
mehr oder weniger glatte Oberflache zu erzielen.
[0003] Die Gehause der bekannten Schleifgerate er-
strecken sich im wesentlichen oberhalb der Schleiffla-
che und dienen der Unterbringung des Antriebsmotors
und eines Getriebes. Meist weisen die Gerate auch ei-
nen lateral abragenden Gehauseteil auf, in dem weitere
Elektronikkomponenten untergebracht sind. Der lateral
abragende Gehauseteil dient vielfach auch der Befesti-
gung eines Staubfangsackes oder dergleichen Vorrich-
tungen. Im Betrieb werden die bekannten Schleifgerate
Ublicherweise mit zwei Handen geflihrt. Dazu ist der la-
teral abragende Gehéauseteil als Handgriff ausgebildet.
An der dem lateral abragenden, als Handgriff ausgebil-
deten Gehauseteil abgewandten Seite des zentralen
Gehauses ist ein zweiter Handgriff angeordnet. Durch
die Zweihandbedienung ist auf die zwischen den beiden
Handgriffen angeordnete Schleifflache ein grésserer
Druck auslbbar und die plane Auflage des Gerats auf
dem Bauteil recht gut kontrollierbar.

[0004] Fir die Feinbearbeitung von Oberflachen, bei
der kein so hoher Anpressdruck erforderlich ist, wird das
Schleifgerat Ublicherweise mit nur einer Hand gefihrt.
Dazu ergreift der Anwender das Schleifgerat im Kopf-
bereich des zentralen Gehauses, der eine Auflagefla-
che fir die Hand aufweist. Bei den bekannten Schleif-
geraten weist bei der Einhandfiihrung die Flhrungs-
hand einen relativ grossen Abstand von der Schleifober-
flache auf. Dadurch geht fir den Anwender das Gefiihl
fur den Verlauf der Oberflache verloren. Aufgrund des
ungunstigen Verhaltnisses der Abmessung der Schleif-
flache des Schleifgerats zur Hohe der Griffposition Uiber
der Schleifflache ist das Kippmoment sehr gross. Da-
durch besteht die Gefahr, dass infolge eines Verkippens
des Schleifgerats Riefen und Schleifspuren in der Ober-
flaiche des Bauteils erzeugt werden und das Schleifer-
gebnis unbefriedigend ausfallt. Bei Schleifvorgdngen an
vertikalen Wanden, in denen das Gerat mit senkrechter
Ausrichtung seiner Schleifflache gehalten wird und
beim Schleifen von Rundungen eines Bauteils ist auf-
grund des Abstandes des Gerateschwerpunktes von
der Griffposition ein erhéhter Kraftaufwand erforderlich.
[0005] Aufgabe der vorliegenden Neuerung ist es da-
her, diesen Nachteilen des Stands der Technik abzuhel-
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fen. Es soll ein handgefiihrtes Schleifgerat geschaffen
werden, bei dem eine Einhandfihrung mit geringem
Kraftaufwand ermdglicht ist. Die Gefahr von Schleifspu-
ren infolge eines Verkippens des Schleifgerats soll ver-
ringert sein. Dabei soll das Gerat fir einen moglichst
vielféltigen Einsatz im Ein- oder Zweihandbetrieb vor-
bereitet sein, bei dem der Anwender die fiir ihn und den
jeweiligen Anwendungszweck gunstigste Haltung des
Schleifgerats wahlen kann.

[0006] Die Lésung dieser Aufgaben besteht in einer
Neuerung, welche die im kennzeichnenden Abschnitt
des Schutzanspruchs 1 angefiihrten Merkmale um-
fasst. Vorteilhafte Weiterbildungen der Neuerung und/
oder bevorzugte Ausfiihrungsbeispiele sind Gegen-
stand der abhangigen Schutzanspriiche. Gegenstand
der Neuerung ist somit ein handgefihrtes Schleifgerat
fir ein, eine ebene Schleifbewegung ausfiihrendes
Schleifelement, das auf einem motorisch bewegbaren
Schleifteller montierbar ist. Der Schleifteller ist auf einer
Welle montiert, die aus einem zentralen Gerategehause
ragt, das sich axial oberhalb des Schleiftellers erstreckt
und der Aufnahme einer Getriebeeinheit und eines Mo-
tors dient. Das Schleifgerat besitzt einen Haupthandgriff
und einen Zusatzhandgriff zur Zweihandbedienung des
Gerats, welche Handgriffe an zwei voneinander abge-
wandten Seiten des zentralen Gerategehauses, im we-
sentlichen lateral vom zentralen Gerategehause abra-
gen. Das zentrale Gerategehause weist einen axial an
den Schleifteller anschliessenden Gehduseabschnitt
auf, der das zentrale Gerategehduse lateral wenigstens
bereichsweise lberragt und mit einer Greifflache fiir ei-
ne Einhandbedienung ausgestattet ist.

[0007] Indem das zentrale Gerategehduse einen mit
einer Greifflache ausgestatten Gehauseabschnitt auf-
weist, der an den Schleifteller angrenzt, ist eine feinfuh-
ligere Einhandfiihrung ermdglicht. Die Griffposition ist
deutlich naher an der Schleifflache. Durch die tiefere
Griffposition ist das Kippmoment reduziert. Dies verrin-
gert die Gefahr eines unbefriedigenden Schleifbildes in-
folge eines Verkippens des Schleifgerats. Die tiefere
Griffposition fuhrt auch bei der Einhandfiihrung an nicht
horizontalen Flachen zu einem verringerten Kraftauf-
wand und gewabhrleistet ein ermidungsfreieres Arbei-
ten.

[0008] Fir eine bessere Ausbalancierung des
Schleifgerats erweist es sich von Vorteil, wenn die axiale
Projektion der Greifflache und die vom Schleifteller ge-
bildete, ebene Schleifflache einander im wesentlichen
Uberdecken. Zweckmassigerweise liegt dabei die Pro-
jektion eines wesentlichen Teils der Greifflache inner-
halb der Schleifflache, damit der Gehduseabschnitt mit
der zusatzlichen Greifflaiche beim Arbeiten in randna-
hen Bereichen der Schleifflache nicht behindert.
[0009] Aus konstruktionstechnischer Sicht und im
Hinblick auf den Platzbedarf fir die Getriebeeinheit und
ein Ublicherweise vorgesehenes Lifterrad fur eine
Schleifstaubabsaugung erweist sich ein mittlerer Ab-
stand der Greifflache von der Schleifflache des Schleif-
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tellers von etwa 100 mm bis etwa 140 mm als zweck-
massig. Bei diesem Abstand ist im Gehauseabschnitt
ausreichend Platz fir die unterzubringenden Aggrega-
te. Dennoch bleibt eine tiefe Griffposition erhalten, damit
eine feinfiihlige Einhandfiihrung ermdglicht ist, um ho-
her Feinschleifqualititen zu erzielen. Die Greifflache
verlauft dabei im wesentlichen parallel zur Schleifflache
und fallt in Richtung des Haupthandgriffs leicht ab.
Durch diese ergonomisch optimierte Ausbildung der
Greifflache ruht der Handballen des Anwenders auf
dem leicht abfallenden Teil der Greifflache. Dadurch ist
ein ermidungsfreieres Arbeiten ermdglicht.

[0010] Fir die Ausbalancierung des Schleifgerats er-
weist es sich von Vorteil, wenn das zentrale Geratege-
hause gegentber einer durch das Zentrum des Schleif-
tellers verlaufenden Mittenachse, entlang einer Verbin-
dungsgeraden des Haupthandgriffs und des Zusatz-
handgriffs, in Richtung des Zusatzhandgriffs versetzt
angeordnet ist. Dabei erstrecken sich wenigstens 3/5
der Greifflaiche vom zentralen Gerategehduse im we-
sentlichen in Richtung des Haupthandgriffs. Durch die
achsparallele Verschiebung des zentralen Geratege-
hauses aus dem Zentrum der Schleifflache des Schleif-
tellers kann die Greifflaiche noch besser Uber dem
Schwerpunkt des Gerats positioniert werden, der in vor-
teilhafter Weise mit dem Zentrum der Schleifplatte zu-
sammenfallt. Dadurch ist die Gleichmassigkeit der auf
die Schleifflache ausgetbten Druckkraft bei der Bear-
beitung der Oberflache eines Bauteils fiir den Anwender
noch besser kontrollierbar.

[0011] Abschnitte der Greifflache erstrecken sich mit
Vorteil Gber etwa 240° bis etwa 300° des Umfangs des
zentralen Gerategehauses, damit die Hand des Anwen-
ders das zentrale Gerategehause noch besser umgrei-
fen kann und die Fiihrung des Schleifgerats verbessert
ist.

[0012] Aus Platzgriinden erweist es sich von Vorteil,
wenn die Greiffldche an den Zusatzhandgriff angrenzt.
Indem die Aussenkonturen der Greifflache und des Zu-
satzhandgriffs vorzugsweise kontinuierlich ineinander
Ubergehen, sind Uberstehende Kanten, die im Betrieb
zu Behinderungen fihren kdnnen, vermieden.

[0013] Fir einen besonders komfortablen Zweihand-
betrieb ist der Zusatzhandgriff in lateraler Richtung aus-
ziehbar. Eine oder meherere Rastpositionen erlauben
eine Arretierung des Zusatzhandgriffs in unterschiedlich
weit ausgezogenen Positionen. Auf diese Weise kann
der Anwender die fiir ihn glnstigste und bequemste
Anordung der Griffpositionen wahlen.

[0014] Damit ein randnahes Arbeiten ermdglicht ist,
Uberragt der Zusatzhandgriff im eingeschobenen Zu-
stand die Schleifflache nicht.

[0015] Aus Stabilitdtsgriinden erweist es sich von
Vorteil, wenn der mit der Greifflaiche ausgestattete Ge-
hauseabschnitt an einen Arm des bugelartig ausgebil-
deten Haupthandgriffs angrenzt. Vorzugsweise sind die
beiden Teile miteinander verbunden, beispielsweise
verschraubt.
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[0016] Zur Unterdriickung von im Betrieb auftreten-
den Vibrationen ist der die Greifflache aufweisende Ge-
h&useabschnitt mit einer vibrationsddmmenden Be-
schichtung versehen bzw. gesamthaft aus einem vibra-
tionsd@mmenden Material gefertigt.

[0017] Im folgenden wird die Neuerung unter Bezug-
nahme auf ein in den Fig. in verschiedenen Ansichten
dargestelltes Ausfluhrungsbeispiel naher erlautert. Es
zeigen in teils schematischer Darstellung:

Fig. 1 eine Seitenansicht eines handgefiihrten
Schleifgeréts; und

Fig. 2 eine Draufsicht auf das Schleifgerdt gemass
Fig. 1.

[0018] Das in Fig. 1 und 2 dargestellte Ausfiihrungs-

beispiel des neuerungsgemassen handgefiihrten

Schleifgerats tragt jeweils gesamthaft das Bezugszei-
chen 1. Das Schleifgerat 1 besitzt ein zentrales Gerate-
gehause 4, aus dem ein Schleifteller 2 ragt, der moto-
risch antreibbar ist. Der Antriebsmotor, Ublicherweise
ein Elektromotor, das Getriebe und gegebenenfalls
noch weitere Aggregate, wie beispielsweise ein Lfter-
rad fir eine Staubabsaugung, sind im zentralen Gera-
tegehduse 4 untergebracht. An einer Seite des zentra-
len Gerategehauses 4 ragt lateral ein Haupthandgriff 6
ab, der die Gerateelektronik und den Betatigungsschal-
ter fir das Gerat beherbergt. Die Energieversorgung
des Schleifgerats erfolgt Gber ein nicht ndher bezeich-
netes Versorgungskabel, das am Haupthandgriff 6 be-
festigt ist und beispielsweise an das Stromnetz an-
schiessbar ist. An der dem Haupthandgriff 6 abgewand-
ten Seite des zentralen Gerategehauses 4 ist ein Zu-
satzhandgriff 8 flir eine Zweihandbedienung angeord-
net. Am oberen Endabschnitt des zentralen Geratege-
hauses 4 ist eine wulstartige Verbreiterung 5 des Ge-
hauses vorgesehen, die dem Anwender bei Bedarf eine
weitere Greifposition bietet.

[0019] Ein axial unmittelbar an die Schleifplatte 2 an-
schliessender Gehauseabschnitt 9 weist an seiner
Oberseite eine Greifflache 10 auf. Der Gehauseab-
schnitt 9 iiberragt das zentrale Gerategehause 4 wenig-
stens bereichsweise lateral und dient beispielsweise
der Aufnahme eines Lufterrads fir eine Staubabsau-
gung. Die Anordnung der Greifflache 10 ist dabei derart
gewahlt, dass eine Einhandbedienung erméglicht ist,
wobei das Kippmoment moglichst klein gehalten ist. Da-
zu ist die im wesentlichen horizontal verlaufende Greif-
flache 10 in einem mittleren Abstand von einer durch
die ebene Auflageflache des Schleiftellers 2 definierten
Schleifflache 3 angeordnet, der etwa 100 mm bis etwa
140 mm betragt. Das zentrale Gerategehause 4 ist in
Bezug auf eine durch das Zentrum des Schleiftellers 2
verlaufende Mittenachse A, entlang einer Verbindungs-
linie vom Haupthandgriff 6 zum Zusatzhandgriff 8, in
Richtung des Zusatzhandgriffs 8 versetzt angeordnet.
Wenigstens 3/5 der zusétzlichen Greifflache 10 erstrek-
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ken sich im wesentlichen von zentralen Gerategehause
4 in Richtung des Haupthandgriffs 6. Dabei umgreift ein
Abschnitt der Greifflache 10 das zentrale Gerategehau-
se in einem Umfangsbereich, der etwa 240° bis etwa
320° betragt. Aus ergonomischen Griinden ist die Greif-
flache 10 in Richtung des Haupthandgriffs 6 leicht ab-
fallend ausgebildet. Die Projektion der zusétzlichen
Greifflache 10 und die Schleifflache 3 lUberdecken ein-
ander im wesentlichen. Dabei liegt ein grosser Teil der
Projektion der zusatzlichen Greifflache 10 innerhalb der
Schleifflache 3, damit ein randnahes Arbeiten ermég-
licht ist.

[0020] Der Haupthandgriff 6 ist bligelartig gebogen
ausgebildet und grenzt mit einem Arm an den die zu-
satzliche Greifflache 10 aufweisenden Gehéauseab-
schnitt 9 an. Unterhalb dieses Arms des Haupthand-
griffs 6 erstreckt sich eine Staugfangvorrichtung 7.
Durch die biigelartige Ausbildung des Haupthandgriffs
6 ist ein Eingreifraum zur zusétzlichen Greifflache 10
geschaffen. In die entgegengesetzte laterale Richtung
grenzt die zusatzliche Greifflache 10 an den Zusatz-
handgriff 8 an. Vorzugsweise gehen die Aussenkontu-
ren der zusatzlichen Greifflache 10 im wesentlichen stu-
fenlos in die Kontur des Zusatzhandgriffs 8 tGber. Der
Zusatzhandgriff 8 ist mit Vorteil ausziehbar ausgebildet.
Dazu ist er in nicht ndher bezeichneten Flihrungsschie-
nen gelagert, die im die zusétzliche Greifflache 10 auf-
weisenden Gehduseabschnitt 9 angeordnet sind. Rast-
positionen in den Fuhrungsschienen erméglichen bei
Bedarf ein verschieden weites Ausziehen des Zusatz-
handgriffs 8. Damit der Zusatzhandgriff 8 bei einem
randnahen Arbeiten nicht behindert, Gberragt er im ein-
geschobenen Zustand die Schleifplatte 2 nicht. Der
Haupthandgriff 6, die weitere Greifposition an der wul-
startigen Verbreiterung 5, die zusatzliche Greifflache 10
am Gerateabschnitt 9 und der Zusatzhandgriff 8 kénnen
mit einem vibrationsddmmenden Material beschichtet
sein bzw. ganzlich aus einem derartigen Material gefer-
tigt sein.

Patentanspriiche

1. Handgefiihrtes Schleifgerat mit einem, eine ebene
Schleifbewegung ausfiihrenden Schleifelement,
das auf einem motorisch bewegbaren Schleifteller
(2) montierbar ist, der auf einer Welle montiert ist,
die aus einem zentralen Gerdtegehause (4) ragt,
das sich axial oberhalb des Schleiftellers (2) er-
streckt und der Aufnahme einer Getriebeeinheit
und eines Motors dient, und mit einem Haupthand-
griff (6) und einem Zusatzhandgriff (8) zur Zwei-
handbedienung des Gerats (1), welche Handgriffe
(6, 8) im wesentlichen lateral vom zentralen Gera-
tegehause (4) abragen, dadurch gekennzeichnet,
dass das zentrale Gerategehause (4) einen axial an
den Schleifteller (3) anschliessenden Gehauseab-
schnitt (9) aufweist, der das zentrale Gerategehau-
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se (4) lateral wenigstens bereichsweise Uberragt
und mit einer Greifflache (10) fir eine Einhandbe-
dienung ausgestattet ist.

Handgeflihrtes Schleifgerat nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass die axiale Projektion
der Greifflache (10) und eine vom Schleifteller (2)
gebildete, ebene Schleifflache (3) einander im we-
sentlichen Uberdecken, wobei die Projektion der
Greifflache (10) im wesentlichen innerhalb der
Schleifflache (3) liegt.

Handgeflhrtes Schleifgerat nach Anspruch 1 oder
2, dadurch gekennzeichnet, dass die Greifflache
(10) im wesentlichen parallel zur Schleifflache (3)
verlauft und in Richtung des Haupthandgriffs (6)
leicht abfallend ausgebildet ist, wobei der mittlere
Abstand der Greifflache (10) von der Schleifflache
(3) des Schleiftellers (2) etwa 100 mm bis etwa 140
mm betragt.

Handgeflhrtes Schleifgerat nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das zentrale Gerategehause (4) gegenuber
einer durch das Zentrum des Schleiftellers (3) ver-
laufenden Mittenachse (A), entlang einer Verbin-
dungsgeraden des Haupthandgriffs (6) und des Zu-
satzhandgriffs (8), in Richtung des Zusatzhandgriffs
(8) versetzt angeordnet ist, und wenigstens 3/5 der
Greifflache (10) sich vom zentralen Gerategehause
(4) im wesentlichen in Richtung des Haupthand-
griffs (6) erstrecken.

Handgeflhrtes Schleifgerat nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass Abschnitte der Greifflache (10) sich tGber etwa
240° bis etwa 320° des Umfangs des zentralen Ge-
ratgehauses (4) erstrecken.

Handgeflihrtes Schleifgerat nach Anspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, dass die Greifflache (10) an
den Zusatzhandgriff (8) angrenzt, wobei die Aus-
senkonturen vorzugsweise kontinuierlich ineinan-
der Ubergehen.

Handgeflihrtes Schleifgerat nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass der Zusatzhandgriff (8)
in lateraler Richtung ausziehbar ist und vorzugswei-
se eine oder mehrere Rastpositionen aufweist.

Handgeflhrtes Schleifgerdt nach Anspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, dass der Zusatzhandgriff (8)
im eingeschobenen Zustand die Schleifflache (3)
nicht Uberragt.

Handgeflihrtes Schleifgerat nach einem der voran-
gehenden Anspriche, dadurch gekennzeichnet,
dass der mit der Greifflache (10) ausgestattete Ge-
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hauseabschnitt (9) an einen Arm des blgelartig
ausgebildeten Haupthandgriffs (6) angrenzt und
vorzugsweise mit diesem verbunden ist.

Handgefihrtes Schleifgerat nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der die Greifflache (10) aufweisende Gehau-
seabschnitt (9) eine vibrationsddmmende Be-
schichtung aufweist bzw. gesamthaft aus einem vi-
brationsddmmenden Material besteht.
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