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(57) Die Erfindung betrifft einen Kontakttrager
(Steckverbinder) zur Steckverbindung mit einer zuge-

horigen Dose (Zindpille) bei gleichzeitiger Kontaktie-
rung korrespondierender Kontaktteile von Kontakttra-
ger und Dose.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Kontakttrager
(Steckverbinder) zur Steckverbindung mit einer zuge-
horigen Dose (Zundpille) bei gleichzeitiger Kontaktie-
rung korrespondierender Kontaktteile von Kontakttra-
ger und Dose.

[0002] Ein solcher Kontakttrager ist aus der DE 195
34 205 C2 bekannt und wird zum Beispiel in Rickhalte-
systemen (Gurtstraffer, Airbag) von Kraftfahrzeugen
eingesetzt. Dabei wird neben einer leichten Montage ei-
ne hohe Funktionssicherheit gefordert.

[0003] Dies gilt insbesondere in Hinblick auf die Ver-
rastung von Kontakttrager und Dose, wobei einerseits
gefordert wird, daf} die Kontaktteile (Kontaktfedern) des
einen Bauteils sicher mit den Kontaktteilen (Kontaktstif-
ten) des anderen Bauteils im zusammengebauten (ge-
steckten) Zustand kontaktieren und andererseits sicher-
gestellt sein mul3, dall Kontakttrdger und Dose sich
nicht unbeabsichtigt voneinander wieder I6sen.

[0004] Dieses Problem wird bei dem vorstehend ge-
nannten Stand der Technik dadurch gel6st, dal® der
Kontakttrager und die Dose in einem ersten Arbeits-
schritt miteinander kontaktiert und verrastet werden und
in einem zweiten Arbeitsschritt ein Verriegelungsglied
als sogenannte Sekundarverriegelung hinter Rastarme
des Kontakttragers geftihrt wird, um die Verrastung ge-
gen unbeabsichtigtes Ldsen zu sichern.

[0005] Mit der vorliegenden Erfindung soll eine Mog-
lichkeit aufgezeigt werden, wie der Kontakttrager und
die zugehdrige Dose (beziehungsweise die jeweiligen
Kontaktteile) in einem einzigen Arbeitsschritt verrastet
werden kdnnen, wobei gleichzeitig sichergestellt sein
soll, daf3 eine gegenseitige Kontaktierung der Kontaki-
teile und Verrastung von Kontakttrager und Dose nur bei
ordnungsgemafier und vollstdndiger Montage erfolgt.
[0006] Grundgedanke der Erfindung ist es, in den
Kontakttréger einen Sicherungsmechanismus einzu-
bauen, der erst dann aktivierbar ist, wenn Rastmittel des
Kontakttragers mit zugehoérigen Rastmitteln der Dose
verrastet sind und erst dann eine gegebenenfalls vor-
gesehene Sekundarverriegelung ausgeldst wird, wah-
rend im Fall einer unvollstdndigen Montage der Kontakt-
trager selbstandig wieder von der Dose geldst wird.
[0007] Aufdiese Weise erkennt der Monteur eine un-
vollstdndige Verriegelung von Kontakttréger und Dose
zuverlassig und kann einen neuen Steckvorgang einlei-
ten. Eine Fehlverriegelung und ein damit verbundenes
Sicherheitsrisiko werden zuverlassig verhindert.
[0008] Inihrerallgemeinsten Ausflihrungsform betrifft
die Erfindung danach einen Kontakttrager zur Steckver-
bindung mit einer zugehdrigen Dose bei gleichzeitiger
Kontaktierung korrespondierender Kontaktteile von
Kontakttrédger und Dose, mit folgenden Merkmalen:

- im Kontakttrager ist ein Schieber angeordnet,
- der Schieber ist parallel zur Bewegungsrichtung
des Kontakttragers bewegbar und in Bewegungs-
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richtung des Kontakttrdgers von mindestens einer
Feder beaufschlagt,

- der Schieber wird von einem Organ gehalten, das
den Schieber erst dann unter der Wirkung der Fe-
der(n) freigibt, wenn Rastarme des Kontakttragers,
die in Steckrichtung des Kontakttréagers vorstehen,
in korrespondierende Rastausnehmungen der Do-
se eingerastet sind und der Kontakttrager seine
vollstdndige Steckposition gegeniiber der Dose er-
reicht hat.

[0009] Mit anderen Worten: zur Montage (Verriege-
lung) von Kontakttrdger und Dose wird der Kontakttra-
ger (mit seinen Kontaktteilen, beispielsweise Kontaktfe-
dern) auf eine zugehoérige Dose aufgesetzt und gegen
diese vorgeschoben, bis seine federnden Rastarme in
korrespondierende Rastausnehmungen der Dose ein-
rasten.

[0010] Bis zu diesem Zeitpunkt bleibt der genannte
Schieber in seiner Ursprungsposition, und zwar durch
das genannte Organ, welches den Schieber form-
schlissig bis zu diesem Zeitpunkt festhalt.

[0011] Erstin dem Moment, in dem die Rastarme des
Kontakttrégers in die Rastausnehmungen der Dose ein-
rasten, gibt das Organ den Schieber frei, der unter der
Wirkung der genannten Feder nunmehr in Steckrich-
tung des Kontakttragers nachgefiihrt wird. Nach einer
Ausfuhrungsform weist der Schieber in Steckrichtung
des Kontakttragers frei vorstehende Verriegelungsarme
auf. Nach Freigabe des Schiebers kdnnen die Verriege-
lungsarme des Schiebers hinter die Rastarme des Kon-
takttragers gefiihrt werden und diese gegen unbeab-
sichtigtes Losen sichern und bewirken dann eine Se-
kundarverriegelung der Rastarme des Kontakttragers.
[0012] Wurde der Steckvorgang von Kontakttrager
und Dose unvollstandig ausgefiihrt, sind die Rastarme
des Kontakttragers also nichtin die Rastausnehmungen
der Dose eingerastet, bewirkt die Feder, sobald der
Monteur den Kontakttrager loslalt, dal® der Kontakttra-
ger wieder aus seiner bis dahin erreichten Position ge-
genulber der Dose in die Ausgangsstellung zurlickge-
fuhrt wird.

[0013] Es besteht demnach eine Wechselwirkung
aufgrund der Federanordnung zwischen Schieber und
Kontakttréager. Einerseits bewirkt die Feder bei ord-
nungsgemaler Verriegelung von Kontakttrager und Do-
se ein Nachfuhren des Schiebers, andererseits bewirkt
die Feder bei unvollstandiger Steckung eine Zurlickfih-
rung des Kontakttragers (ein erneutes Losen des Kon-
takttréagers von der Dose).

[0014] Nach einer Ausfiihrungsform stiitzt sich die
Feder mit einem Ende gegen den Schieber und mit ei-
nem anderen Ende gegen den Kontakttrager ab. Dabei
kann die Feder, je nach Ausbildung des Kontakttragers,
beispielsweise eine Blattfeder oder eine Spiralfeder
sein. Eine Spiralfeder wird sich insbesondere bei einer
mehr oder weniger zylindrischen Bauform des Kontakt-
tragers anbieten; eine Blattfeder kann beispielsweise
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dann gewahlt werden, wenn der Kontakttrager abgewin-
kelt ausgebildet ist, wie dies in der DE 195 34 205 C2
gezeigt wird.

[0015] Das Organ kann aus einem im Schieber ange-
ordneten Zapfen bestehen, wobei in dem Zapfen ein mit
dem Kontakttrager verbundener Stift parallel zur Bewe-
gung des Kontakttragers gefiihrt ist. Dabei kdnnen der
Kontakttréager und der Stift materialschlussig ausgebil-
det sein. Daraus folgt unmittelbar, daf® der Stift entspre-
chend der Bewegung des Kontakttragers (des Gehau-
ses des Kontakttragers) jeweils mitgefiihrt wird.

[0016] Nach einer Ausfliihrungsform weist der Zapfen
eine parallel zur Bewegungsrichtung des Kontakttra-
gers verlaufende, nach oben offene Axialnut auf, ent-
lang der der Stift gefuhrt ist.

[0017] Dabei kann der Zapfen an seinem oberen En-
de eine Verdickung aufweisen, die im nicht gesteckten
Zustand des Kontakttragers in einer korrespondieren-
den Ausnehmung des Schiebers einliegt und den Schie-
ber.gegen die Wirkung der Feder gegentiber dem Zap-
fen (formschlussig) festhalt.

[0018] Nach einer weiteren Ausfiihrungsform sind
Schieber, Zapfen und Stift so ausgebildet und angeord-
net, dall der Stift bei vollstandiger Steckposition des
Kontakttréagers gegeniliber der Dose eine Position rela-
tiv zum Zapfen einnimmt, bei der der Zapfen aus einer
formschlussigen Verbindung mit dem Schieber unter
der Wirkung der Feder gel6st wird und der Schieber auf-
grund der Wirkung der Feder relativ zum Kontakttrager
nachgefiihrt wird.

[0019] Mit anderen Worten: in einem noch nicht oder
nicht vollstdndig gesteckten Zustand des Kontakttra-
gers gegenuber der Dose nimmt der Stift in der Axialnut
des Zapfens eine Position ein, bei der der Stift den Zap-
fen in formschlissiger Verbindung gegeniiber dem
Schieber halt. Erst wenn der Kontakttrager soweit auf
und in die Dose vorgeschoben wurde, daf} seine Rast-
arme in die Rastausnehmungen der Dose eingerastet
sind, erreicht der Stift eine Position innerhalb des Zap-
fens, bei der der Zapfen unter der Last der Feder aus
der formschliissigen Verbindung mit dem Schieber ge-
I6st wird, so dafd der Schieber in Richtung auf die Dose
nachgefiihrt werden kann, um zum Beispiel gleichzeitig
mit seinen Verriegelungsarmen die gewlinschte Positi-
on der Sekundarverriegelung gegenuber den Rastar-
men des Kontakttragers einzunehmen.

[0020] Bei der beschriebenen Ausfiihrungsform des
Zapfens mit nach oben offener Axialnut wird dies er-
reicht, wenn der Stift am Boden (am Grund) der Axialnut
angelangt ist, so dal® die beiden oberen, verdickten Ab-
schnitte des Zapfens sich gegeneinander (in die Axial-
nut hinein) verformen kénnen und der Formschlul® ge-
I6st wird. Eine andere Mdglichkeit besteht darin, den
Zapfen insbesondere in seinem Verriegelungsteil ge-
genltber dem Schieber aus einem elastischen Material
auszubilden, welches unter der Last der Feder eine Ver-
formung erlaubt, die den Zapfen aus dem FormschluR
gegeniber dem Schieber 16st, wenn der Stift aus die-
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sem Bereich herausgefiihrt ist.

[0021] Der genannte Kontakttrager ermoglicht die ge-
wiinschte Verriegelung mit einer zugehdrigen Dose in
einem einzigen Arbeitsschritt, einschliellich zugehori-
ger Sekundarverriegelung, weil der Schieber, wie aus-
geflhrt, aufgrund der Wirkung der Feder automatisch
nachgefiihrt wird, sobald der Kontakttrédger seine ord-
nungsgemale Verriegelungsposition gegeniber der
Dose erreicht hat.

[0022] Sofern es notwendig ist, den Kontakttrager
gleichwohl zu einem spateren Zeitpunkt von der Dose
zu lésen, bietet die Erfindung hierflr eine Ausfiihrungs-
form an, bei der der Schieber mindestens einen Ansatz
aufweist, der sich in eine von auRen zugangliche Off-
nung des Kontakttragers erstreckt. Uber die Offnung
kann dann zum Beispiel ein Werkzeug eingefiihrt wer-
den, um den Ansatz zu greifen und von der Dose weg-
zubewegen, so dafl} die Sekundarverriegelung geldst
und der Kontakttrager anschlieRend wieder aus der Do-
se herausgezogen werden kann.

[0023] Diese Ausfiihrungsform Iaf3t sich dahingehend
weiterbilden, dall der Schieber mindestens einen, sich
durch die Offnung des Kontakttragers nach aufen er-
streckenden Ansatz aufweist, vorzugsweise zwei, dia-
metral gegenlberliegende Ansatze aufweist, die dann
per Hand ergriffen werden kdnnen, um den Schieber so
von der Dose weg zu bewegen und die Sekundarverrie-
gelung aufzuheben. Danach kann der Kontakttrager un-
ter Verformung seiner Rastarme aus den Rastausneh-
mungen der Dose herausgefiihrt werden.

[0024] Die genannten Ansatze des Schiebers sind
beispielsweise senkrecht zur Bewegungsrichtung des
Schiebers angeordnet. Dies erleichtert es, den Schieber
manuell zurtickzufthren.

[0025] Obwohl der Kontakttréager in einem einzigen
Arbeitsgang, wie geschildert, mit der Dose verriegelt
werden kann, findet ein zweistufiger Verriegelungsvor-
gang statt, ndmlich zuerst die Verrastung der Rastarme
des Kontakttragers in den Rastausnehmungen der Do-
se und danach die Sekundarverriegelung tber die Ver-
riegelungsarme des Schiebers.

[0026] Diese Technik laRt sich dahingehend weiterbil-
den, dal® Verriegelungsarme des Schiebers so ange-
ordnet und ausgebildet sind, daf sie unmittelbar vor Er-
reichen ihrer Sicherungsstellung gegenlber den Rast-
armen des  Kontakttragers eine  zugehoérige
KurzschluRfeder zwischen den Kontaktteilen (Kontakt-
stiften) der Dose I6sen.

[0027] Auf diese Weise wird sichergestellt, dal die
von der KurzschluRfeder gebildete KurzschluRbriicke
erst zuverlassig dann gelést wird, wenn auch die Se-
kundarverriegelung wirksam wird, also eine ordnungs-
gemale Verriegelung von Kontakttrager und Dose so-
wie eine ordnungsgemale Kontaktierung der wechsel-
seitigen Kontaktteile stattgefunden hat.

[0028] In einer weiteren Ausfihrungsform weist der
Kontakttrager einen Demontageschieber auf, der den
Schieber und die den Schieber beaufschlagende(n) Fe-
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der(n) mindestens seitlich Ubergreift und an seinem, der
Dose zugewandten Ende einen korrespondierenden
Ansatz des Schiebers untergreift.

[0029] Auf diese Weise wird vermieden, dal der
Schieber bei der Montage blockiert wird, wenn der Mon-
teur den Kontakttrager seitlich greift. Der Demontage-
schieber schutzt quasi die dahinter angeordneten Bau-
teile des Kontakttréagers. Die genannte Form des De-
montageschiebers sorgt dafur, da der Schieber zwar
mit der Hilfe des Demontageschiebers aus der Verrie-
gelungsposition herausgezogen werden kann, der
Schieber aber ansonsten frei gegenliiber dem Demon-
tageschieber beweglich ist. Gleichzeitig wird der Schie-
ber gegen unbeabsichtigtes Beriihren geschitzt.
[0030] Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich
aus den Merkmalen der Unteranspriiche sowie den son-
stigen Anmeldungsunterlagen.

[0031] Die Erfindung wird nachstehend anhand zwei-
er Ausfiihrungsbeispiele naher erlautert.

[0032] Dabei zeigen die Figuren 1a, 1b und 1c bzw.
2a, 2b und 2c, jeweils in schematisierter Schnittdarstel-
lung, zwei alternative Zuordnungen eines Kontakttra-
gers zu einer Dose beim Steckvorgang in jeweils drei
unterschiedlichen Montagepositionen.

[0033] Figur 2d ist eine zu dem Ausfiihrungsbeispiel
der Figuren 2a bis 2c korrespondierende perspektivi-
sche Ansicht des Kontakttréagers. Gleiche oder gleich-
wirkende Bauteile sind mit gleichen Bezugsziffern ge-
kennzeichnet.

[0034] Mit dem Bezugszeichen 10 ist ein Kontakttra-
ger bezeichnet, wahrend das Bezugszeichen 50 eine
zugeordnete Dose beschreibt.

[0035] Der Kontakttrager 10, dessen Kontaktfedern
nicht dargestellt sind, umfalt ein Gehduse 12, von dem,
in Richtung auf die Dose 50, zwei Rastarme 14 mit nach
auRen vorragenden Rastvorspriingen 16 abstehen.
[0036] Im Inneren des Geh&duses 12 ist ein Schieber
18 angeordnet, der koaxial zur Mittenldngsachse M des
Kontakttrégers 10 verlauft und einen zweiteiligen Basis-
teil umfafdt, wobei die beiden Abschnitte 18a, b des Ba-
sisteils 18 am oberen Ende um 180° nach auf3en abge-
winkelt sind und in zwei Verriegelungsarme 20 lUberge-
hen, die mit ihrem jeweils freien Ende in Richtung auf
die Dose 50 verlaufen und parallel zur Mittenldngsachse
M des Kontakttréagers 10 ausgerichtet sind.

[0037] In derin Figur 1a dargestellten Montageposi-
tion (vor dem Steckvorgang) liegt der Schieber 18 ent-
sprechend auf Abschnitten 12a des Gehauses 12 auf.
[0038] Zwischen den beiden Teilen 18a, 18b des Ba-
sisteils ist ein Zapfen 22 angeordnet, der koaxial zur Mit-
tenlangsachse M einen nach oben offenen Schlitz 24
aufweist, in dessen oberem Ende ein Stift 12s einliegt,
der mit den Ubrigen Teilen des Gehauses 12 material-
schlussig ist.

[0039] Mit seinem unteren Ende stltzt sich der Zap-
fen 22 auf einem Steg 53 ab, der von einem Boden 50b
der Dose 50 koaxial zur Mittenldngsachse M nach oben
absteht.
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[0040] Gegen die obere Stirnflache des Schiebers 18
stitzen sich zwei Federn 30 mit ihrem unteren Ende ab.
Mit ihrem oberen Ende liegen die Federn 30 gegen ei-
nen oberen Abschnitt 120 des Gehauses 12 an.
[0041] Zwischen Dose 50 und Kontakttrager 10 liegt
ein Isolierring 40, der sich topfartig in die Dose 50 er-
streckt und mit seinem unteren Abschnitt 40u auf dem
Boden 50b der Dose 50 aufliegt.

[0042] In der Dose 50 sind zwei Kontaktstifte 52 zu
erkennen, die parallel zur Mittenlangsachse M in Rich-
tung auf den Kontakttrager 10 verlaufen und so ange-
ordnet sind, dal zugehdrige (nicht dargestellte) Kon-
taktfedern des Kontakttréagers 10 im weiteren Steckvor-
gang auf die Kontaktstifte 52 auflaufen und diese lber-
greifen und kontaktieren.

[0043] Inderin Figur 1a dargestellten Ausgangsposi-
tion liegen die Verriegelungsarme 20 des Schiebers 18
mit ihrer AuRenseite gegen die Innenseiten der Rastar-
me 14 an.

[0044] Zur Verriegelung von Kontakttrager 10 und Do-
se 50 greift der Monteur das Gehduse 12 und driickt es
in Richtung auf die Dose 50 (Figur 1b). Dabei laufen die
Rastarme 14 des Kontakttragers 10 zunachst auf den
Isolierring 40 sowie dahinter angeordnete Vorspriinge
50v der Dose 50 auf (wobei sie jeweils nach innen ver-
formt werden, wie Figur 1b zeigt), bevor sie anschlie-
3end in korrespondierende Rastéffnungen 54 der Dose
50 einrasten.

[0045] Bis zu diesem Zeitpunkt bleibt die Position des
Schiebers 18 unverandert, und zwar aufgrund der
Sperrwirkung des Zapfens 22, der mit Verdickungen 22v
am oberen Ende in korrespondierenden Ausnehmun-
gen 26 des Schiebers 18 einliegt.

[0046] Kurz vor beziehungsweise wahrend des Einfe-
derns der Rastarme 14 in die Rastoffnungen 54 sind die
Federn 30 gemaR Figur 1b gespannt und bewirken so,
in dem Moment, in dem die Rastarme 14 in die Rastaus-
nehmungen 54 einfedern, eine Bewegung des Schie-
bers 18 in Richtung auf die Dose 50, wobei die Verrie-
gelungsarme 20 des Schiebers 18 (erneut) hinter die
Verriegelungsarme 14 des Kontakttragers 10 gefuhrt
werden (Figur 1c).

[0047] Die Bewegung des Schiebers 18 wird dadurch
ermdglicht, daf’ der Stift 12s zu diesem Zeitpunkt seine
tiefste Stellung innerhalb des Schlitzes (der Nut) 24 er-
reicht hat und die verdickten Abschnitte 22v des Zap-
fens 22 nach innen federn kénnen und damit aus den
Ausnehmungen 26 geldst werden (Figur 1b).

[0048] Gleichzeitig entspannen sich die Federn 30
wieder (Figur 1c).

[0049] Figur 1c zeigt entsprechend den vollstédndig
und sicher gesteckten Zustand von Kontakttrager 10
und Buchse 50, bei dem die (nicht dargestellten) Kon-
taktfedern des Kontakttragers 10 die Kontaktstifte 52
der Dose 50 Ubergreifen und kontaktieren.

[0050] Zusétzlich bewirken die Verriegelungsarme 20
des Schiebers 18 wahrend ihrer Bewegung in Richtung
auf die Dose 50, daf® unmittelbar vor Erreichen der ma-
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ximalen Eingriffsposition des Schiebers 18 in die Dose
50 eine zwischen den Kontaktstiften 52 ausgebildete
KurzschluBbricke (nicht dargestellt) geldst wird.
[0051] Sollte der Kontakttrager 10 (noch) nicht voll-
standig in die Dose 50 gefiihrt sein (Figur 1b) und der
Steckvorgang an dieser Stelle, aus welchen Griinden
auch immer, unterbrochen werden, bewirken die ge-
spannten Federn 30 (Figur 1b) automatisch eine Riick-
fihrung des Kontakttragers 10 in die in Figur 1a darge-
stellte Ausgangsposition, so dafl3 eine unvollstandige
Steckposition sicher vermieden wird.

[0052] Soweit es nach vollstandiger Steckung von
Kontakttréger 10 und Dose 50 notwendig sein sollte,
den Kontakttrager 10 von der Dose 50 wieder zu l6sen,
kann dies Uber senkrecht zur Mittenlangsachse M ab-
stehende Arme 19 des Schiebers 18 erfolgen, die in ent-
sprechenden Offnungen des Gehauses 12 gefiihrt sind,
wobei die Arme 19 von auf3en per Hand ergriffen werden
kénnen. Sobald der Schieber 18 auf diese Weise per
Hand von der Dose 30 gel6st wurde, entfallt die Sekun-
darsicherung fur die Rastarme 14 des Kontakttragers
10, der entsprechend anschlieRend ebenfalls wieder
aus der Dose 50 gel6st werden kann.

[0053] Das Ausfihrungsbeispiel nach den Figuren
2a-d entspricht in seinem prinzipiellen Aufbau dem der
Figuren 1a-c, so dafd nachstehend nur erganzte/gean-
derte Konstruktionsmerkmale beschrieben werden.

[0054] Der Schieber 18 liegt nur mit seinen oberen,
endseitigen Armen 19 auf dem Gehause 12 auf (bei
12b).

[0055] Benachbart zu diesem Gehauseteil 12b und

den Armen 19 ist ein Demontageschieber 60 angeord-
net, der zwei Seitenflachen 60a, b und eine obere Ab-
deckung 60c aufweist, die eine Ausnehmung 62 auf-
weist, in der bei Figur 2a der obere Gehauseabschnitt
120 einliegt. Die Seitenflachen 60a, b weisen an ihrem
unteren Ende (in Richtung auf die Dose 50) nach innen
verlaufende Haken 60h auf, auf denen bei Figur 2a der
Schieber 18 mit seinen Armen 19 aufliegt.

[0056] Zur Montage wird, wie zu den Figuren 1a-c be-
schrieben, vorgegangen. Der Demontageschieber 60
wird ergriffen und nach unten, in Richtung auf die Dose
50 geflihrt. Dabei wird das Geh&use 12 mitgeflhrt, bis
die Rastarme 14 in die Ausnehmungen 54 einfedern.
Alternativ kann die Montage auch durch Druck auf den
Gehéauseteil 120 erfolgen. Dabei wird der Demontage-
schieber 60 mitgefiihrt. Jetzt 16st sich der Schieber 18
vom Zapfen 22 und gleitet aufgrund der Wirkung der Fe-
dern 30 nach unten und sichert die Rastarme 14. Par-
allel entspannen sich die Federn 30 (Figur 2b).

[0057] Zur Demontage dient wiederum der Demonta-
geschieber 60, der nach oben (von der 50 weg) gefiihrt
wird und mit seinen Haken 60h den Schieber 18 mit-
nimmt (Figuren 1c, 1d).
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Patentanspriiche

1.

Kontakttréager (10) zur Steckverbindung mit einer
zugehorigen Dose (50) bei gleichzeitiger Kontaktie-
rung korrespondierender Kontaktteile (52) von Kon-
takttrager (10) und Dose (50) mit folgenden Merk-
malen:

1.1 im Kontakttrager (10) ist ein Schieber (18)
angeordnet,

1.2 der Schieber (18) ist parallel zur Bewe-
gungsrichtung des Kontakttragers (10) beweg-
bar und in Bewegungsrichtung des Kontakttra-
gers (10) von mindestens einer Feder (30) be-
aufschlagt,

1.3 der Schieber (18) wird von einem Organ
(22) gehalten, das den Schieber (18) erst dann
unter der Wirkung der Feder(n) (30) freigibt,
wenn Rastarme (14) des Kontakttragers (10),
die in Steckrichtung des Kontakttragers (10)
vorstehen, in korrespondierende Rastausneh-
mungen (54) der Dose (50) eingerastet sind
und der Kontakttrager (10) seine vollstandige
Steckposition gegeniiber der Dose (50) er-
reicht hat.

Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem sich die
den Schieber (18) beaufschlagende(n) Feder(n)
(30) mit einem Ende gegen den Schieber (18) und
mit einem anderen Ende gegen den Kontakttrager
(10, 120) abstultzt.

Kontakttrager nach Anspruch 1, bei dem das Organ
(22) aus einemim Schieber (18) angeordneten Zap-
fen besteht, in dem ein mit dem Kontakttrager (10)
verbundener Stift (12s) parallel zur Bewegung des
Kontakttrégers (10) fihrbar ist.

Kontakttrager nach Anspruch 3, bei dem der Zapfen
(22) eine parallel zur Bewegungsrichtung des Kon-
takttragers (10) verlaufende, nach obene offene
Axialnut (24) aufweist, entlang der der Stift (12s)
fuhrbar ist.

Kontakttrager nach Anspruch 3, bei dem der Zapfen
(22) an seinem oberen Ende verdickt ausgebildet
ist, wobei diese Verdickung (22v) im nicht gesteck-
ten Zustand des Kontakttragers (10) in eine korre-
spondierende Ausnehmung (26) des Schiebers
(18) eingreift und den Schieber (18) gegen die Wir-
kung der Feder(n) (30) gegeniiber dem Zapfen (22)
festhalt.

Kontakttréger nach Anspruch 3, bei dem Schieber
(18), Zapfen (22) und Stift (12s) so ausgebildet und
angeordnet sind, daf} der Stift (12s) bei vollstéandi-
ger Steckposition des Kontakttréagers (10) gegen-
Uber der Dose (50) eine Position relativ zum Zapfen
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(22) einnimmt, bei der der Zapfen (22) aus einer
formschlissigen Verbindung mit dem Schieber (18)
unter der Wirkung der Feder(n) (30) geldst wird und
der Schieber (18) aufgrund der Wirkung der Feder
(n) (30) relativ zum Kontakttrager (10) nachgefiihrt
wird.

Kontakttréager nach Anspruch 3, bei dem der Zapfen
(22) so angeordnet ist, dal} er sich beim Steckvor-
gang des Kontakttragers (10) auf einem zugehdri-
gen Lager (53) der Dose (50) abstiitzt.

Kontakttrédger nach Anspruch 1, bei dem der Schie-
ber (18) mindestens einen Ansatz (19) aufweist, der
sich in eine von auRen zugéngliche Offnung des
Kontakttragers (10) erstreckt.

Kontakttrager nach Anspruch 8, bei dem der Schie-
ber (18) mindestens einen, sich durch die Offnung
des Kontakttragers (10) nach aul3en erstreckenden
Ansatz (19) aufweist.

Kontakttréager nach Anspruch 8, bei dem der Ansatz
(19) senkrecht zur Bewegungsrichtung des Schie-
bers (18) verlauft.

Kontakttrédger nach Anspruch 1, bei dem der Schie-
ber (18) in Steckrichtung des Kontakttréagers (10)
vorstehende Verriegelungsarme (20) aufweist, die
nach Freigabe des Schiebers (18) hinter die Rast-
arme (14) des Kontakttragers (10) gefiihrt werden
und diese gegen unbeabsichtigtes Lésen sichern.

Kontakttréager nach Anspruch 11, bei dem die Ver-
riegelungsarme (20) des Schiebers (18) so ange-
ordnet und ausgebildet sind, daB sie unmittelbar vor
Erreichen ihrer Sicherungsstellung gegeniiber den
Rastarmen (14) des Kontaktragers (10) eine zuge-
hérige KurzschlufRfeder zwischen den Kontakttei-
len (52) der Dose (50) I6sen.

Kontakttrager nach Anspruch 1 mit einem, den
Schieber (18) und die den Schieber (18) beauf-
schlagende(n) Feder(n) (30) mindestens seitlich
Ubergreifenden Demontageschieber (60), der an
seinem, der Dose (50) zugewandten Ende einen
korrespondierenden Ansatz (19) des Schiebers
(18) untergreift.

Kontakttréger nach Anspruch 13, bei dem der De-
montageschieber (60) eine solche Bauhdhe auf-
weist, dal} er die mindestens eine Feder (30) und
die Feder (30) endseitig begrenzenden Bauteile
(18, 19, 120) aufnimmt.
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