EP 1182 321 A1

Europdisches Patentamt
European Patent Office

(19) g)

Office européen des brevets

(11) EP 1182 321 A1

(12) DEMANDE DE BREVET EUROPEEN

(43) Date de publication:
27.02.2002 Bulletin 2002/09

(21) Numéro de dépdt: 01402041.6

(22) Date de dépét: 27.07.2001

(51) IntcL.”. EO6B 9/68

(84) Etats contractants désignés:
ATBECHCYDEDKESFIFRGBGRIEITLILU
MC NL PT SE TR
Etats d’extension désignés:
AL LT LV MK RO SI

(30) Priorité: 24.08.2000 FR 0010898

(71) Demandeur: Zurfluh Feller

25150 Autechaux Roide (FR)

(72) Inventeur: Allemand, Jean-Marie

25190 Villars sous Dampjoux (FR)

(74) Mandataire: Bérogin, Francis

Cabinet Plasseraud 84, rue d’Amsterdam
75440 Paris Cedex 09 (FR)

(54) Dispositif de commande manuelle d’un moteur électrique pour volet roulant

(57)  Dispositif de commande manuelle d'un moteur
électrique de volet roulant, caractérisé en ce qu'il com-
porte une platine (1) support solidaire du moteur élec-
trique (2), cette platine (1) étant munie d'un premier lo-
gement (3) pour une couronne formant barillet (4) a
mouvement alternatif rotatif et & commande manuelle
par tirette (6), ledit barillet (4) coopérant avec un syste-

___—

\/

me bielle manivelle pour permettre de transformer le
mouvement de rotation dudit barillet (4) en un mouve-
ment de translation d'un interrupteur (17) positionné au
sein d'un second logement (18) réalisé dans ladite pla-
tine (1), ledit interrupteur (17) permettant de sélection-
ner les divers ordres de commande au moteur électri-
que (2), relié a un tube d'enroulement d'un tablier de
volet roulant.
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Description

[0001] La présente invention est relative a un dispo-
sitif de commande d'un moteur de volet roulant.

[0002] Plus particuliérement, l'invention concerne un
dispositif de commande manuelle d'un moteur électri-
que de volet roulant chargé d'assurer a la fois les ordres
de commande traditionnelle du moteur, & savoir
« montée », « descente », « arrét », mais aussi les ar-
réts automatiques en point haut ou bas de sa course.
[0003] Les dispositifs connus de commande de mo-
teur électrique de volet roulant utilisent, soit des liaisons
filaires encastrées reliant le moteur proprement dit a un
interrupteur positionné dans le mur au voisinage de la
baie équipée dudit volet, soit une liaison a distance par
ondes électromagnétiques (radio, infrarouge...), dans
ce dernier cas le moteur est équipé en plus d'une inter-
face adaptée a ce type de commande.

[0004] Cesdeuxtypesde technologie possédentcha-
cune leurs propres inconvénients :

- latechnologie filaire impose lors de l'installation du
caisson de volet roulant de réaliser des réserva-
tions dans les murs qui peuvent étre éventuelle-
ment prévues lorsqu'il s'agit d'une installation ou
d'une habitation neuve mais deviennent difficile-
ment réalisables lorsqu'il s'agit de rénover ou de ré-
habiliter une installation existante

- latechnologie par télécommande gréve singuliere-
ment le colt d'installation du fait de la présence de
composants supplémentaires pour la réalisation de
l'interface moteur/commande électromagnétique.

[0005] La présente invention a notamment pour but
de pallier ces inconvénients en proposant un dispositif
de commande manuelle d'un moteur électrique pour vo-
let roulant qui peut étre intégré sans travaux au sein
d'une installation neuve ou de réhabilitation.

[0006] A cet effet, selon l'invention, le dispositif de
commande manuelle d'un moteur électrique de volet
roulant se caractérise en ce qu'il comporte une platine
support solidaire du moteur électrique, cette platine
étant munie d'un premier logement pour une couronne
formant barillet 8 mouvement alternatif rotatif et a com-
mande manuelle par tirette, ledit barillet coopérant avec
un systeme bielle manivelle pour permettre de transfor-
mer le mouvement de rotation dudit barillet en un mou-
vement de translation d'un interrupteur positionné au
sein d'un second logement réalisé dans ladite platine,
ledit interrupteur permettant de sélectionner les divers
ordres de commande au moteur électrique, relié a un
tube d'enroulement d'un tablier de volet roulant.

[0007] Grace a ces dispositions, il est possible de
commander manuellement en «montée», en
« descente », en « arrét », et lors des fins de course, un
moteur électrique solidaire du tube d'enroulement d'un
volet roulant, simplement au moyen d'une pluralité d'ac-
tions sur une tirette ou analogue simplement reliée au
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dispositif de commande.

[0008] Dansdes modes de réalisation préférés de I'in-
vention, on peut éventuellement avoir recours en outre
a l'une et/ou a l'autre des dispositions suivantes :

- le barillet est muni d'au moins une patte flexible fai-
sant saillie au niveau de la paroi périphérique inter-
ne de la couronne, cette patte coopérant au niveau
d'une roue a rochet pouvant tourner a l'intérieur de
ladite couronne ;

- l'interrupteur est formé d'une part, d'un coulisseau
mobile selon une premiére direction dans le second
logement, d'autre part d'un piston mobile sur le cou-
lisseau selon une deuxiéme direction perpendicu-
laire a la précédente, ledit piston étant relié d'une
part, par l'intermédiaire d'une bielle a la roue a ro-
chetetd'autre part, a un doigt permettant de réaliser
I'alimentation électrique dudit moteur ;

- l'interrupteur ne revient automatiquement en posi-
tion « arrét », que lors de la présence d'un couple
antagoniste résultant d'un point haut ou bas de la
course dudit tablier du volet roulant ou de la pré-
sence d'un obstacle entre ces deux points ;

- le moteur comporte au moins un plot en saillie per-
mettant de translater le coulisseau au sein du se-
cond logement de la platine selon la premiére direc-
tion et de débrayer le piston du doigt, afin de couper
I'alimentation électrique dudit moteur ;

- le plot est positionné en fagade dudit moteur ;

- le plot est positionné sur la paroi périphérique ex-
terne dudit moteur et est muni d'un couteau coopé-
rant par des surfaces au niveau d'un taquet, lequel
taquet étant maintenu en position dans un troisieme
logement réalisé dans ladite platine a I'aide d'au
moins un organe élastique ;

- les zones de coopération entre le taquet et le cou-
teau comportent des parois inclinées ;

- les parois inclinées sont de degré d'incidence diffé-
rente en fonction du sens de rotation dudit moteur ;

- latirette comporte un dispositif de sécurité permet-
tant de limiter les efforts de traction exercés sur le
barillet.

[0009] D'autres caractéristiques et avantages de I'in-
vention apparaitront au cours de la description suivante
d'une de ses formes de réalisation, donnée a titre
d'exemple non limitatif, en regard des dessins joints.
[0010] Surles dessins:

- lafigure 1 est une vue en perspective et en éclaté
des divers composants du dispositif de commande
manuelle d'un moteur électrique de volet roulant ;

- lafigure 1a est une vue en perspective et en détail
du dispositif d'accrochage prévu sur la tirette ;

- lafigure 2 est une vue en perspective du dispositif
de commande manuelle dans une configuration
dans le sens de la montée du tablier du volet
roulant ;
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- lafigure 3 est une vue en élévation latérale du dis-
positif de commande dans une configuration arrét
du tablier du volet roulant ;

- lafigure 4 est une vue en élévation latérale du dis-
positif de commande dans une configuration des-
cente du tablier du volet roulant ;

- lafigure 5 est une vue en élévation latérale du dis-
positif de commande dans une configuration tablier
en butée haute ;

- lafigure 6 est un schéma bloc de principe illustrant
les diverses phases de mouvement.

[0011] Sur les différentes figures, les mémes référen-
ces désignent des éléments identiques ou similaires.
[0012] On areprésenté par le repére 1 sur la figure 1
une platine. Cette platine 1 est rendue solidaire par des
techniques classiques (emboitage par exemple) de I'ex-
trémité d'un moteur électrique 2, qui permet d'entrainer
en rotation, aussi bien dans le sens de la montée que
de la descente, le tablier d'un volet roulant, coopérant
au niveau d'un tube d'enroulement, solidaire du rotor du
moteur électrique 2.

[0013] Cette platine 1 est munie d'un premier loge-
ment 3 destiné a recevoir et guider en rotation un barillet
4, sensiblement cylindrique et évidé en son centre.
[0014] Ce barillet 4 comporte sur sa paroi périphéri-
que externe une saignée 5 dans laquelle vient coopérer
une tirette 6, cette tirette cheminant d'une part, au tra-
vers d'un orifice 7 pratiqué dans la platine 1, et d'autre
part au niveau d'un passe caisson 8 prévu dans l'une
des parois figurant le caisson 9 du volet roulant, afin de
rendre accessible la tirette 6 d'un utilisateur.

[0015] Le barillet 4 est également pourvu sur sa paroi
périphérique externe d'une butée 10 pour un organe
élastique 11 du type ressort a spirale, ce dernier coopé-
rant au niveau de son autre extrémité libre au sein d'un
orifice 12 pratiqué dans le premier logement 3 de la pla-
tine 1.

[0016] Cetorgane élastique 11 permetd'assurerlere-
tour dans a sa position initiale du barillet 4 a la suite
d'une traction de I'utiﬁsateur sur la tirette 6, qui a provo-
qué une rotation de U de tour environ du barillet 4.
[0017] L'association de la tirette 6 et de I'organe élas-
tiqgue 11 permet d'imprimer au barillet 4 un mouvement
alternatif de rotation au sein du premier logement 3.
[0018] Par ailleurs, le barillet 4 est muni au niveau de
sa paroi périphérique interne d'au moins une patte flexi-
ble 13, I'extrémité libre de cette patte flexible étant orien-
tée de maniére a provoquer l'entrainement d'une roue
arochet 14, montée coaxiale au sein du barillet 4.
[0019] Cette roue a rochet 14 dispose sur sa surface
périphérique externe d'une pluralité de zones crantées
15 délimitant entre elles, soit des zones d'entrainement
dans un sens de rotation du barillet 4, soit des zones
d'échappement dans l'autre sens de rotation du barillet
4.

[0020] Le barillet 4 est relié par l'intermédiaire d'une
bielle 16 a un dispositif d'interrupteur 17 positionné au
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sein d'un second logement 18 pratiqué dans la platine 1.
[0021] Le dispositif d'interrupteur 17 comporte un
équipage formé d'un coulisseau 19, d'un piston 20, et
d'un doigt 21.

[0022] Le second logement 18 étant globalement de
section droite rectangulaire, il dispose de surfaces laté-
rales 22 permettant d'assurer le guidage, selon une pre-
miére direction sensiblement perpendiculaire a la paroi
de fond 23 du second logement 18, du coulisseau 19.
[0023] Le coulisseau 19 est pourvu par ailleurs d'au
moins une surface de guidage 24, orientée sensible-
ment selon une deuxiéme direction perpendiculaire a la
précédente et grace a laquelle le piston 20 peut coulis-
ser selon cette deuxiéme direction en raison de surfaces
de guidages complémentaires 25.

[0024] Le piston 20 coopére au niveau de l'extrémité
libre de la bielle 16 de maniére a réaliser avec le barillet
4, un systéme bielle manivelle afin de transformer le
mouvement rotatif du barillet 4 en un mouvement de
translation du piston 20 et donc de I'ensemble de l'inter-
rupteur 17.

[0025] Le piston 20 est relié au doigt 21 grace a une
rainure 26 ou analogue dans laquelle un ergot 27 faisant
saillie perpendiculairement au doigt 21 vient se glisser.
[0026] La translation alternative du piston 20 se ré-
percute sur le doigt 21, lequel doigt 21 comporte une
pluralité de contacts électriques permettant de réaliser
des connexions électriques sur le moteur électrique so-
lidaire d'un tube d'enroulement de tablier de volet rou-
lant, ces connexions entrainant en fonction de la posi-
tion du doigt 21, une montée du tablier du volet roulet,
une descente de ce méme tablier, son arrét soit dans
une position intermédiaire entre une position compléte-
ment descendue ou complétement remontée du tablier,
soit dans une position extréme consécutive a un fin de
course haut ou bas du tablier.

[0027] Un organe élastique 33 positionné dans le se-
cond logement 18 entre le coulisseau 19 et la paroi de
fond 23 dudit logement 18 plaque en permanence les
contacts électriques du doigt sur ceux du moteur élec-
trique.

[0028] On peut remarquer sur la figure 1, que le mo-
teur électrique 2 est pourvu également d'une pluralité
de plots 28, 29 faisant saillie soit en fagade sur le mo-
teur, soit en surface périphérique externe. Ces plots 28,
29 dontle role sera explicité plus loin dans la description
participent a la mise en arrét du moteur.

[0029] Sur la figure 1a, on a représenté un détail de
conception de la tirette 6. Celle-ci comporte un dispositif
de sécurité 30 permettant de limiter les efforts de trac-
tion exercés sur le barillet. Celui-ci est formé de deux
parties en anneaux imbriquées sur l'une dans l'autre.
L'un des anneaux posséde une ouverture 31 qui peut
s'ouvrir en cas de présence d'une force d'intensité trop
importante sur la tirette 6 I'anneau a ouverture se déso-
lidarise alors de la partie de la tirette reliée au barillet 4,
empéchant toute destruction du dispositif de comman-
de. On peut aussi grace a ce dispositif de sécurité adap-
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ter facilement la longueur de la tirette 6.

[0030] Les figures 2, 3, 4 illustrent les diverses posi-
tions que peuvent prendre les composants formant le
dispositif de commande représenté en figure 1.

[0031] Ainsi, lafigure 2 illustre la position du dispositif
de commande en position « montée » du tablier du volet
roulant. L'interrupteur est manipulé par le piston avec
un mouvement alternatif de bas en haut et de haut en
bas (sur la figure 2, le piston est en haut), en passant
successivement les positions « arrét» (figure 3),
« montée » (figure 2), « arrét », « descente » (figure 4),
arrét, montée etc. Ce cycle de fonctionnement est illus-
tré en figure 6.

[0032] A chaque action de l'utilisateur sur la tirette 6,
le barillet 4 fait avancer d'un quart de tour la roue a ro-
chet 14 qui provoque par le systéme bielle manivelle
une translation vers le haut ou translation vers le bas du
coulisseau 19 et donc du doigt 21.

[0033] La figure 3 représente I'état arrét du moteur.
Le doigt 21 est dans une position centrale et dans un
état stable. Des organes élastiques 32 placés de cha-
que cbté de l'ergot 27 sont au repos dans cette seule
position de fonctionnement. Pour les autres positions
« montée » ou « descente », I'un des organes élasti-
ques 32 demeure sollicité, l'autre est relaché.

[0034] A la disparition de la sollicitation sur la tirette
6, I'organe élastique 11 raméne dans sa position initiale
le barillet 4, les zones crantées 15 de la roue a rochet
14 s'échappent, le doigt 21 demeure dans sa position
et ne reviendra a sa position « arrét » qu'aprés un nom-
bre fini de sollicitation exercée sur la tirette 6 par I'utili-
sateur (cf. figure 6). Il ne reviendra automatiquement en
position « arrét » qu'en cas de présence d'un couple an-
tagoniste, I'un des organes 32 sollicités ramenant alors
le doigt 21 dans sa position stable.

[0035] La position « arrét » qui est illustrée en figure
3 est une position « arrét » voulue par I'utilisateur cor-
respondant en fait a une position intermédiaire du tablier
entre une position complétement descendue ou com-
pletement remontée de ce dernier.

[0036] La figure 4 représente la position du piston 20
et du doigt 21 dans une position « descente » du tablier.
[0037] Bien entendu, la position de l'interrupteur 17
permettant la réalisation de la « montée » ou de la
« descente » du tablier est purement conventionnelle et
dépend en fait des connexions électriques qui sont réa-
lisées entre les plots portés par le doigt 21 et ceux po-
sitionnés sur le moteur électrique. Les fonctionnements
illustrés en figures 2 et 4 pourraient étre inversés sans
sortir du cadre de l'invention.

[0038] En figure 5, on a représenté la position des di-
vers éléments formant le dispositif de commande du
moteur électrique, dans une position « arrét », consé-
cutive a la présence d'un fin de course haut ou d'un fin
de course bas, ou encore d'un blocage intempestif du
tablier dans le sens de la « montée » ou de la
« descente ».

[0039] On remarque que le moteur 2 comporte au

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

moins un plot 28, 29 en saillie permettant de translater
le coulisseau 19 au sein du second logement 18 de la
platine 1 selon la premiére direction et de débrayer le
piston 20 de I'ergot 27 du doigt 21, afin de couper I'ali-
mentation électrique dudit moteur, par retour en position
« arrét » dudit doigt 21.

[0040] En effetlorsque le tablier du volet roulant arrive
en haut ou en bas, ou rencontre un obstacle entre ces
deux positions, le tablier transmet une force en réaction
sur le tube d'enroulement qui tend a faire tourner lége-
rement la partie rotor par rapport a la partie stator du
moteur. Ce couple antagoniste provoque un déplace-
ment angulaire des ergots 28 et 29, respectivement po-
sitionnés en facade et en périphérie du moteur 2. Les
ergots 28 viennent alors en contact de parois biseau-
tées 34 réalisées sur le piston 20 provoquant son recul
selon la premiére direction du fait que le coulisseau 19
solidaire du piston 20 est monté coulissant dans le se-
cond logement 18 selon cette direction.

[0041] L'ergot27 s'échappe alors de la rainure 26 réa-
lisée sur le piston 20, et le doigt 21 peut revenir en po-
sition stable grace aux organes élastiques 32.

[0042] Une traction suivante sur la tirette 6 réarme le
systeme doigt 21/piston 20 de l'interrupteur 17.

[0043] Comme représenté en figure 6, il est nécessai-
re d'effectuer une action sur la tirette 6 pour provoquer
un mouvement de « montée » ou de « descente » sur
le moteur.

[0044] L'ergot périphérique 29 est muni d'un couteau
35 coopérant au niveau d'un taquet 36, lequel taquet 36
étant maintenu en position, a I'aide d'au moins un orga-
ne élastique 40, dans un troisieme logement 37 réalisé
dans ladite platine 1.

[0045] Par ailleurs, les zones de coopération 38 entre
le taquet 36 et le couteau 35 comportent des parois in-
clinées 39, dont le degré d'incidence est différent en
fonction du sens de rotation dudit moteur.

[0046] On peut ainsi, grace a ces parois inclinées 39
différencier le seuil de déclenchement entre les points
d'arrét haut ou bas, sachant qu'il n'y a pratiquement pas
d'effort nécessaire lors de la descente du tablier. Le ta-
quet 36 autorise une rotation du moteur que pour une
certaine valeur du couple antagoniste. Du fait des de-
grés d'incidence différent entre les parois inclinées 35,
on pourra par simple retournement du taquet 36 déter-
miner le sens de la « montée » ou de la « descente »
quel que soit le montage a droite ou a gauche du moteur
électrique sur le tube d'enroulement dans le caisson de
volet roulant.

[0047] L'invention telle que décrite ci-dessus offre de
multiples avantages :

- elle permetla commande d'un moteur électrique de
treuil de volet roulant sans avoir a procéder a des
travaux d'intégration des liaisons électriques ;

- elle est une alternative économique intéressante
aux commandes par liaisons par onde
électromagnétique ;
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elle peut étre installée indifféremment sur I'une ou
l'autre des extrémités du tube d'enroulement.

Revendications

Dispositif de commande manuelle d'un moteur
électrique de volet roulant, caractérisé en ce qu'il
comporte une platine (1) support solidaire du mo-
teur électrique (2), cette platine (1) étant munie d'un
premier logement (3) pour une couronne formant
barillet (4) a mouvement alternatif rotatif et a com-
mande manuelle par tirette (6), ledit barillet (4) coo-
pérant avec un systéme bielle manivelle pour per-
mettre de transformer le mouvement de rotation du-
dit barillet (4) en un mouvement de translation d'un
interrupteur (17) positionné au sein d'un second lo-
gement (18) réalisé dans ladite platine (1), ledit in-
terrupteur (17) permettant de sélectionner les di-
vers ordres de commande au moteur électrique (2),
relié a un tube d'enroulement d'un tablier de volet
roulant.

Dispositif selon la revendication 1, dans lequel le
barillet (4) est muni d'au moins une patte flexible
(13) faisant saillie au niveau de la paroi périphéri-
que interne de la couronne, cette patte (13) coopé-
rant au niveau d'une roue a rochet (14) pouvant
tourner a l'intérieur de ladite couronne.

Dispositif selon I'une des revendications 1 ou 2,
dans lequel l'interrupteur (17) est formé d'une part,
d'un coulisseau (19) mobile selon une premiere di-
rection dans le second logement (18), d'autre part
d'un piston (20) mobile sur le coulisseau (19) selon
une deuxiéme direction perpendiculaire a la précé-
dente, ledit piston (20) étant relié d'une part, par I'in-
termédiaire d'une bielle (16) a la roue a rochet (14)
etd'autre part, a un doigt (21) permettant de réaliser
I'alimentation électrique dudit moteur (2).

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 3, dans lequel I'interrupteur (17) ne revient
automatiquement en position « arrét » que lors de
la présence d'un couple antagoniste résultant d'un
point haut ou bas de la course dudit tablier du volet
roulant ou de la présence d'un obstacle entre ces
deux points aprés disparition de la sollicitation sur
la tirette (6).

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 4, dans lequel le moteur (2) comporte au
moins un plot (28, 29) en saillie permettant de trans-
later le coulisseau (19) au sein du second logement
(18) de la platine (1) selon la premiére direction et
de débrayer le piston (20) du doigt (21), afin de cou-
per l'alimentation électrique dudit moteur (2).
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6.

10.

Dispositif selon la revendication 5, dans lequel le
plot (28) est positionné en fagade dudit moteur (2).

Dispositif selon la revendication 5, dans lequel le
plot (29) est positionné sur la paroi périphérique ex-
terne dudit moteur (2) et est muni d'un couteau (35)
coopérant par des surfaces (39), au niveau d'un ta-
quet (36), lequel taquet (36) étant maintenu en po-
sition dans un troisiéme logement (37) réalisé dans
ladite platine (1) a l'aide d'au moins un organe élas-
tique (40).

Dispositif selon la revendication 7, dans lequel les
surfaces (39) de coopération entre le taquet (36) et
le couteau (35) comportent des parois inclinées.

Dispositif selon la revendication 8, dans lequel les
parois inclinées sont de degré d'incidence différen-
te en fonction du sens de rotation dudit moteur (2).

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 9, dans lequel la tirette (6) comporte un
dispositif de sécurité (30) permettant de limiter les
efforts de traction exercés sur le barillet (4).
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FIG.3.
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Catégorie Citation du document avec indication, en cas de besoin,  Flevendication CLASSEMENT DE LA
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A FR 1 025 384 A (ATELIERS DE CONSTRUCTIONS {1 E06B9/68
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# page 1, colonne 1, alinéa 1 *
* figure 7 *

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (Int.CIL.7)
E06B
Le présent rapport a été établi pour toutes les revendications ‘
Liou de ia recharche Date d'achévament de I recherche Examinateur
LA HAYE 21 novembre 2001 Geivaerts, D
S CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T : théorie ou principe a la base de Finvention
E : document de brevet antérieur, mais publié a la
" X : particuliérement pertinent & lui seul date de dépdt ou aprés celte date
i Y @ particuliérernent pertinent en combinaison avec un 0 : cilé dans la demande
o autre document de fa méme calégorie L.: cité pour d"autres raisons
i A arriére—plan technologique
g O 2 divulgation non-gcrite & : membre de la méme famille, document correspondant
@ P document intercalaire
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ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE
RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO. EP 01 40 2041

La présente annexe indique les membres de la familie de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche européenne visé ci-dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de I'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

21-11-2001
Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rapport de recherche publication famille de brevet(s) pubiication

FR 1025384 A 17-04-1953  AUCUN

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de I'Office européen des brevets, No.12/82
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