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(57)  L'invention est relative a un dispositif a volet (1)
destiné notamment a la fermeture d'une baie (3) ou
autre ouverture, par le déplacement du volet (1) par rap-
port a un ou plusieurs chemins de guidage (7,8), dans
lequel des moyens de transmission (5,6), coopérant
avec les chemins de guidage (7,8), sont prévus entre

Dispositif a volet destiné a la fermeture d’une baie

les bords latéraux (9,10) du volet (1) et les chemins de
guidage (7,8) d'une maniére telle que lorsqu'une certai-
ne force de traction transversale a la direction longitu-
dinale des chemins de guidage (7,8) est exercée sur les
bords latéraux (9,10) du volet (1), ces bords (9,10) sont
séparés aux moins partiellement de ces moyens de
transmission (5,6).
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Description

[0001] L'invention est relative a un dispositif a volet
destiné notamment a la fermeture d'une baie ou autre
ouverture, par le déplacement du volet par rapport a des
chemins de guidage.

[0002] Lesdocuments WO95/30064, EP 0272733 et
EP 0 587 586 décrivent un dispositif de fermeture dans
lequel les bords latéraux du volet sont guidés dans des
chemins de guidage. Lorsqu'une certaine force de trac-
tion transversale a la direction longitudinale est exercée
sur les bords du volet, celui-ci se dégage des chemins
de guidage. Dans ce type de dispositif, les bords laté-
raux du volet peuvent étre endommageés lors du déga-
gement et doivent étre réparés, ce qui entraine des frais
importants de démontage. De plus, le déplacement du
volet dans les chemins de guidage produit du bruit.
[0003] Un des buts essentiels de la présente inven-
tion est de présenter un dispositif qui permet de remé-
dier aux inconvénients précités, tout en étant d'une con-
ception et construction simples et d'une parfaite fiabilité.
Ainsi, le dispositif, suivant l'invention, est sujet a une
usure tres réduite par rapport aux dispositifs de I'art an-
térieur et occasionne beaucoup moins de bruit. Il y a
également lieu de noter que le frottement dans les che-
mins de guidage lors du déplacement du volet est rela-
tivement faible, de sorte que le dispositif, suivant I'in-
vention, consomme beaucoup moins d'énergie.

[0004] A cet effet, suivant I'invention, des moyens de
transmission sont intercallés entre les bords latéraux du
volet et les chemins de guidage et sont fixés aux bords
latéraux du voletd'une maniére telle que dés qu'une cer-
taine force de traction transversale a la direction longi-
tudinale des chemins de guidage est exercée sur les
bords latéraux du volet par rapport aux moyens de
transmission, ces bords sont séparés aux moins partiel-
lement de ces derniers.

[0005] Avantageusement, les moyens de transmis-
sion sont fixés aux bords latéraux du volet par des
moyens d'accrochage.

[0006] Suivant une forme de réalisation particuliere
de l'invention, le volet présente des bords latéraux
saillant par rapport au plan du volet, ces bords étant en-
serrés par lesdits moyens de transmission.

[0007] Suivant une forme de réalisation particuliére-
ment avantageuse de l'invention, les moyens de trans-
mission présentent une succession d'évidements espa-
cés suivant la direction de déplacement du volet qui coo-
pérent avec des moyens d'entrainement permettant le
déplacement du volet suivant la direction des chemins
de guidage.

[0008] Les moyens d'entrainement comprennent de
préférence une roue dentée dont les dents sont espa-
cées l'une de l'autre afin de pouvoir coopérer avec les
évidements des moyens de transmission.

[0009] Suivant une forme de réalisation préférentielle
de l'invention, des moyens de réintroduction sont pré-
vus afin de rétablir la liaison entre les moyens de trans-
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mission et le volet lors de I'ouverture ou la fermeture du
volet si ce dernier a été séparé des moyens de trans-
mission, ces moyens de réintroduction comprenant des
organes pour exercer une force de pression sur les
bords latéraux du volet.

[0010] D'autres détails et particularités de l'invention
ressortiront de la description donnée ci-aprés, a titre
d'exemple non limitatif, de quelques formes de réalisa-
tion particuliéres de l'invention avec référence aux des-
sins annexés.

[0011] La figure 1 est une vue schématique latérale
en coupe et avec brisures partielles d'un dispositif a vo-
let suivant une forme de réalisation particuliére de I'in-
vention.

[0012] La figure 2 est une vue schématique en éléva-
tion et de face d'un dispositif a volet, suivant I'invention,
avec plusieurs coupes partielles.

[0013] La figure 3 est une vue schématique, en pers-
pective et a plus grande échelle d'une partie d'un volet
avec des moyens de transmission, suivant une premié-
re forme de réalisation particuliére de Il'invention.
[0014] La figure 4 est une vue en perspective d'une
partie d'un volet avec des moyens de transmission, sui-
vant une deuxiéme forme de réalisation de Il'invention.
[0015] La figure 5 est une vue en perspective d'une
partie des moyens de transmission, suivant une troisié-
me forme de réalisation spécifique de Il'invention.
[0016] La figure 6 est une vue en perspective d'une
partie des moyens de transmission, suivant une quatrie-
me forme de réalisation intéressante de l'invention.
[0017] Lafigure 7 est une vue de face des moyens de
transmission de la figure 6.

[0018] Lesfigures 8 a 11 sont des vues schématiques
en coupe de moyens de transmission enserrant un bord
d'un volet suivant différentes formes de réalisation de
l'invention.

[0019] La figure 12 est une vue schématique de face
d'une roue dentée suivant une forme de réalisation par-
ticuliére de l'invention.

[0020] La figure 13 est une vue schématique latérale
de la roue dentée de la figure 12.

[0021] Lafigure 14 est une représentation en détail et
a plus grande échelle d'une dent de la roue dentée de
la figure 12.

[0022] La figure 15 est une vue schématique de face
d'une roue dentée suivant une autre forme de réalisa-
tion spécifique de l'invention.

[0023] La figure 16 est une vue schématique latérale
de la roue dentée de la figure 16.

[0024] Lafigure 17 est une représentation en détail et
a plus grande échelle d'une dent de la roue dentée de
la figure 15.

[0025] La figure 18 est une vue latérale schématique
d'un patin anti-bourrage, suivant l'invention.

[0026] La figure 19 est une section, a plus grande
échelle, des moyens de réintroduction suivant la ligne
XIX-XIX de la figure 1.

[0027] La figure 20 est une section, a plus grande
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échelle, suivant la ligne XX-XX de la figure 1.

[0028] La figure 21 est une section, a plus grande
échelle, suivant la ligne XXI-XXI de la figure 1.

[0029] La figure 22 est une vue schématique en pers-
pective d'une partie du bord libre d'un volet et d'une par-
tie des moyens de transmission enserrant le bord latéral
du volet.

[0030] Lafigure 23 est une vue schématique en pers-
pective d'une partie du bord libre d'un volet dégagé par-
tiellement par rapport aux moyens de transmission.
[0031] La figure 24 montre trés schématiquement un
circuit électrique permettant I'arrét du volet lorsque un
obstacle se trouve en-dessous du volet.

[0032] Les figures 25 a 30 représentent des vues la-
térales schématiques de différents trajets selon les-
quels un volet peut étre déplacé suivant l'invention.
[0033] La figure 31 est une section horizontale sché-
matique d'un chemin de guidage avec des moyens de
transmission, suivant une cinquiéme forme de réalisa-
tion de l'invention.

[0034] La figure 32 est un détail de la figure 31 quand
une force est appliquée sur le volet dans une direction
transversale au plan de ce dernier.

[0035] La figure 33 montre des moyens des transmis-
sion suivant les figures 31 et 32 lorsque le volet est sé-
paré de ceux-ci.

[0036] La figure 34 est une section suivant la ligne
XXXIV-XXXIV de la figure 31.

[0037] La figure 35 est une vue schématique partielle
en perspective des moyens d'accrochage suivant une
sixieme forme de réalisation de l'invention.

[0038] La figure 36 représente le dégagement du vo-
let des moyens d'accrochage de la figure 35.

[0039] Lafigure 37 est une vue schématique en pers-
pective des moyens d'accrochage suivant une septieme
forme de réalisation de l'invention.

[0040] Les figures 38 a 42 montrent des étapes suc-
cessives de la déformation d'un bourrelet spécifique lors
de la séparation du volet des moyens de transmission.
[0041] Les figures 43 a 47 montrent des étapes suc-
cessives de la déformation d'un autre bourrelet spécifi-
que lors de la séparation du volet des moyens de trans-
mission.

[0042] Les figures 48 a 50 montrent des étapes suc-
cessives de la déformation d'une pince lors de la sépa-
ration du volet des moyens de transmission.

[0043] Les figures 51 a 54 montrent des étapes suc-
cessives de la déformation d'une pince et d'un bourrelet
lors de la séparation du volet des moyens de transmis-
sion.

[0044] Lafigure 55 représente unbourrelet spécifique
avec une pince.

[0045] La figure 56 présente un autre bourrelet prévu
d'un revétement élastique.

[0046] La figure 57 montre un bourrelet avec une pin-
ce qui est pourvue d'un ressort.

[0047] La figure 58 est une vue de face d'une forme
de réalisation trés intéressante des moyens de trans-
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mission avec un volet, suivant l'invention.

[0048] La figure 59 est une vue transversale des
moyens de transmission et du volet de la figure 58 avec
des chemins de guidage particuliers, suivant l'invention.
[0049] La figure 60 est une vue schématique latérale
en coupe d'un dispositif a volet muni d'une plaque rigide
suivant une forme de réalisation spécifique de l'inven-
tion.

[0050] La figure 61 est une section transversale d'un
chemin de guidage, suivant l'invention, pourvu d'un sys-
teme de verrouillage.

[0051] La figure 62 est une section transversale d'un
chemin de guidage, suivant l'invention, pourvu d'un
autre systeme de verrouillage.

[0052] La figure 63 est une vue schématique de face
d'une roue dentée avec des moyens de transmission
suivant l'invention.

[0053] La figure 64 est une section de la roue dentée
et des moyens de transmission suivant la ligne
LXIV-LXIV de la figure 63.

[0054] La figure 65 est une section, a plus grande
échelle, suivant la ligne LXV-LXV de la figure 64.
[0055] La figure 66 est une vue schématique en détail
d'une partie des moyens de transmission et de la roue
dentée suivant l'invention.

[0056] Dans les différentes figures, les mémes chif-
fres de référence se rapportent aux mémes éléments
ou a des éléments analogues.

[0057] Le dispositif, suivant I'invention, comme repré-
senté aux figures 1 et 2, comprend un volet 1 pouvant
se déplacer, entre une position de fermeture et une po-
sition d'ouverture, dans la direction de la fleche 2 et des-
tiné a la fermeture d'une baie 3 ou toute ouverture ou
passage dans une paroi 4. Dans les figures 1 et 2, le
dispositif est représenté dans sa position de fermeture
avec le bord libre 16 du volet 1 contre le sol 17.

[0058] Par le mot "volet", il y a lieu de comprendre,
dans le cadre de la présente invention, tout élément au
moins partiellement souple, flexible, rigide ou semi-rigi-
de, tel qu'une bache, une bande en matiére plastique,
un assemblage de lamelles articulées, une grille, etc....
[0059] Iy a, toutefois, lieu de noter qu'une préférence
prononcée est donnée aux volets souples formés par
une bache. Ainsi, les figures concernent un volet cons-
titué d'une bache 1 dont les bords latéraux 9 et 10 sont
formés par une bandelette réalisée éventuellement en
une autre matiére qui est, par exemple, uniquement
flexible dans sa direction longitudinale. Cette bandelette
est fixée a la bache par collage, soudage ou tout autre
moyen.

[0060] Le volet 1 est guidé par des moyens de trans-
mission 5 et 6 dans des chemins de guidage 7 et 8 qui
présentent une partie verticale de part et d'autre de la
baie 3 et une partie s'étendant sensiblement horizonta-
lement a un niveau situé au-dessus de la baie 3. Lors
de l'ouverture du volet 1, ce dernier est déplacé de la
partie verticale des chemins de guidage 7 et 8 jusqu'a
la partie horizontale afin de permettre I'acces par la baie
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3. Les chemins de guidages 7 et 8 sont fixés a la paroi
4 par des corniéres 15.

[0061] Les moyens de transmission 5 et 6 cooperent
avec des moyens d'entrainement afin de pouvoir dépla-
cer le volet 1 dans la direction de la fleche 2. Ces
moyens d'entrainement comprennent deux roues den-
tées 35, disposées a proximité des deux bords latéraux
9 et 10 du volet 1, avec un axe de rotation 12 commun.
Ce dernier est actionné par un moteur électrique 13.
Pour fermer la baie 3 par le volet 1 les roues dentées
subissent une rotation dans la direction de la fleche 18.
[0062] Lafigure 3 représente une forme de réalisation
particuliére des moyens de transmission 5 ou 6. Ces
derniers comprennent une bande métallique flexible 19
continue pourvue de moyens d'accrochage par lesquels
la bande métallique 19 est fixée aux bords latéraux 9 et
10 du volet 1. La bande métallique 19 s'étend sur toute
la longueur du volet 1 dans le plan de ce dernier. Les
moyens d'accrochage présentent une succession de
pinces 20 qui sont indépendantes les unes par rapport
aux autres.

[0063] Pour que lesdites pinces 20 puissent bien étre
fixées aux bords latéraux 9 et 10 du volet 1, ceux-ci sont
saillants par rapport au plan du volet 1. En particulier,
ces bords latéraux 9 et 10 sont pourvus d'un bourrelet
21 sur lequel s'adaptent les pinces 20. De plus, un
épaississement 22 est prévu aux bords latéraux 9 et 10,
a proximité du bourrelet 21 et de part et d'autre du plan
du volet 1, qui présente a ses deux cotés des faces 23
et 24 perpendiculaires par rapport au plan du volet 1.
La fonction des faces 23 et 24 sera décrite ci-apreés.
[0064] Les pinces 20 sont constituées de deux lamel-
les métalliques 25 et 26 montées de part et d'autre de
la bande 19 au moyen de rivets. Ces lamelles 25 et 26
présentent une partie courbée 27, respectivement 28,
qui s'étend au-dela du bord de la bande 19, de sorte que
le bourrelet 21 est enserré entre ces lamelles. Afin de
pouvoir dégager le volet 1 par rapport a la bande mé-
tallique 19 et de pouvoir fixer le volet 1 a nouveau a cette
derniére, les pinces 20 peuvent étre déformées élasti-
quement.

[0065] A I'extrémité des lamelles 25 et 26, opposée a
celle présentant les parties courbées 27 et 28, des
moyens de guidage sont prévus afin de permettre le dé-
placement des moyens de transmission, c.a.d. la bande
métallique 19, suivant la direction longitudinale des che-
mins de guidage 7 et 8. Ces moyens de guidage com-
prennent, dans la forme de réalisation de l'invention
comme représentée alafigure 3, des saillies de guidage
29 et 30. Lesdites saillies 29 et 30 sont constituées par
les extrémités des lamelles 25 et 26 pliées a angle droit
par rapport au plan de la bande métallique 19.

[0066] Lessaillies 29 et 30 sont guidées dans une fen-
te sensiblement continue dans les chemins de guidage
7 et 8, formant ainsi une glissiére suivant la direction
longitudinale de ces derniers.

[0067] La bande métallique 19 présente, le long de
son bord opposé a celui dirigé vers le volet 1, une suc-
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cession d'évidements espacés 31. L'espacement et les
dimensions des évidements 31 sont tels a permettre a
la roue dentée 35 de s'engrener avec la bande métalli-
que 19 et de déplacer cette derniére suivant une direc-
tion paralléle aux chemins de guidage 7 et 8.

[0068] Dans la figure 4 est représentée une variante
des moyens de transmission 5 ou 6 de la figure 3. Ces
moyens de transmission 5 ou 6 sont pourvus de moyens
d'accrochage constitués d'une succession de pinces 20
comprenant deux lamelles 25 et 26 situées symétrique-
ment de part et d'autre de la bande métallique 19 a la-
quelle elles sont fixées par soudure ou par collage. Une
partie de chacune des lamelles 25 et 26 s'étend au-dela
du bord de la bande métallique 19 et est pliée en forme
de crochet de maniére a permettre d'enserrer le bour-
relet 21. Le bout 34 des lamelles 25 et 26 est replié vers
I'extérieur, comme dans la forme de réalisation repré-
sentée a la figure 3, afin de pouvoir aisément réintrodui-
re le bourrelet 21 du volet 1 entre les pinces 20 lorsque
ce dernier s'est dégagé par rapport a ces pinces 20.
[0069] Les bandelettes, formantles bords latéraux du
volet 9 et 10, sont pourvues d'un épaississement 22
s'étendant de part et d'autre du plan des bandelettes le
long du bourrelet 21.

[0070] Dans la figure 5, les moyens de transmission
5 et 6 sont constitués d'une bande métallique 19 qui for-
me un tout avec les pinces 20. Ces derniéres sont dé-
coupées par poingonnage suivi par emboutissage,
d'une maniére telle qu'alternativement une des lamelles
s'étend d'un c6té du plan de la bande métallique et du
c6té opposé de ce dernier. Ainsi, on obtient que les la-
melles situées d'un coété du plan précité sont décalées
par rapport a celles situées de Il'autre c6té de ce plan.
Des saillies de guidage 29 et 30 sont formées d'une ma-
niere analogue.

[0071] L'extrémité libre des lamelles orientée vers le
volet 1, non représenté a la figure 5, est repliée vers
I'extérieur quelque peu en forme d'entonnoir, de manie-
re a faciliter l'introduction du bourrelet 21 dans les pin-
ces formées par ces lamelles.

[0072] Dans les figures 8 a 11, plusieurs formes de
réalisation des bords latéraux 9 et 10 d'un volet 1 sont
illustrées dans lesquelles ces bords latéraux 9 et 10
comprennent une bandelette 32 qui est attachée au vo-
let 1.

[0073] Lafigure 8 montre un volet 1 qui présente seu-
lement un bourrelet 21 sans qu'un épaississement soit
prévu.

[0074] Les bords latéraux 9 ou 10 du volet 1, repré-

senté a la figure 9, sont pourvus d'un bourrelet 21 qui
est espacé de I'épaississement 22.

[0075] Les figures 10 et 11 montrent un volet 1 avec
un bourrelet 21 et un épaississement 22 qui sont sen-
siblement analogues a ceux représentés a la figure 3.
[0076] Dans lafigure 10 la bandelette 32 est fixée des
deux c6tés du plan du volet 1, tandis que dans la figure
11, la bandelette 32 est fixée a un seul c6té du volet 1.
[0077] Les figures 12 a 14 sont relatives a une roue
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dentée 35 qui fait partie des moyens d'entrainement. La
roue dentée 35 est pourvu d'un trou cylindrique central
38 pour le montage sur I'axe 12 susmentionné et pré-
sente des dents 36 espacées I'une de I'autre tout autour
de sa périphérie.

[0078] Afin d'assurer un bon engrénement avec les
moyens de transmission 5 ou 6, la tangente 50 a la base
des dents 36, située dans le plan de symétrie de la roue
dentée 35, s'étend sensiblement radialement par rap-
port a cette derniére. De cette fagon on évite que, par
la force exercée par la roue 35 sur les moyens de trans-
mission, et en particulier sur la bande métallique 19, cet-
te derniére s'écarte radialement par rapport a la roue
dentée 35. Comme il résulte clairement de la figure 14,
les dents 36 présentent une section en forme d'une demi
ellipse.

[0079] Une autre forme de réalisation d'une roue den-
tée, suivant l'invention, est représentée aux figures 15
a 17. Dans cette forme de réalisation, la roue dentée 35
differe de celle des figures précédentes par la forme des
dents 36. Ces derniéres présentent la forme d'une demi
ellipsoide.

[0080] Pour entrainer la roue 35 autour de son axe,
un moyeu coaxial 39 en nylon avec celle-ci est monté
contre une de ses faces latérales. Ce moyeu 39 est en-
trainé par I'axe 12, qui coopeére avec le moteur électri-
que 13 susmentionné.

[0081] La figure 18 montre un patin de guidage 40, a
une position fixe, qui doit étre placé au raz de la roue
dentée 35 d'une maniére telle a éviter que les moyens
de transmission se dégagent par rapport a cette dernié-
re. Ce patin de guidage 40 présente une forme qui cor-
respond partiellement au contour de la roue dentée 35
et est pourvu d'un évidement 41, du coté dirigé vers cet-
te derniére, qui s'étend selon pratiquement un quart du
contour de la roue dentée 35, et ceci d'une maniére telle
a permettre aux dents 36 de se déplacer dans cet évi-
dement 41 lorsque la roue dentée 35 tourne autour de
son axe. La bande métallique 19 se déplace alors entre
ce patin de guidage 40 et la roue dentée 35 de préfé-
rence sans qu'un contact existe entre cette derniere et
la bande métallique 19. Ainsi, tout frottement entre le
patin de guidage 40 et la bande métallique 19 est évité.
[0082] Si un obstacle vient en contact avec le volet
pendant l'ouverture ou la fermeture de ce dernier ou
lorsque le volet 1 est complétement ou partiellement fer-
mé ou ouvert, une force de traction transversale a la di-
rection longitudinale des chemins de guidage 7 et 8 est
exercée sur les bords latéraux 9 et 10 du volet 1 par
rapport a la bande métallique 19. Si cette force est suf-
fisamment importante, les bords latéraux 9 et 10 sont
au moins partiellement séparés de cette bande métalli-
que en dégageant le bourrelet 21 susmentionné des
pinces 20.

[0083] Par le fait que le volet 1 est séparé au moins
partiellement des chemins de guidage 7 et 8, on évite
que celui-ci soit endommagé ou qu'un accident grave
se produise.
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[0084] Pour réintroduire les bords latéraux 9 et 10 et,
par conséquent, pour rétablir la liaison entre les moyens
de transmission 5 et 6 et le volet 1, des moyens de réin-
troduction 42 sont prévus prés du cété supérieur de la
baie 3 pour chacun des chemins de guidage 7 et 8.
[0085] Comme représenté a la figure 19, ces moyens
de réintroduction 42 comprennent des organes qui per-
mettent d'exercer une force de pression sur les bords
latéraux 9 et 10 du volet 1 suivant une direction présen-
tant une composante paralléle au plan du volet 1 et
orientée vers les bords latéraux 9 et 10 de ce dernier.
[0086] Lesdits organes sont formés par deux galets
43 et 44 qui sont disposés d'une maniére a pouvoir exer-
cer une telle force de pression sur une partie saillante
des bords latéraux 9 et 10 formée par I'épaississement
22 susmentionné. Par suite de cette force de pression
pendant I'ouverture ou la fermeture du volet 1, le bour-
relet 21 des bords latéraux 9 et 10 est appliqué contre
les extrémités libres repliées des pinces 20. D'une part,
le bourrelet 21 est comprimé élastiquement, et, d'autre
part, les pinces 20 sont déformées élastiquement afin
que le bourrelet puisse rentrer entre les parties saillan-
tes des pinces 20 sous l'action des galets 43 et 44, de
sorte que les bords latéraux 9 et 10 soient a nouveau
liés aux moyens de transmission 5 et 6.

[0087] Les galets 43 et 44 représentés a la figure 19
sont disposés obliguement et symétriquement de part
et d'autre du plan du volet 1. Ceci évite que les bords
latéraux 9 et 10 puissent étre bloqués, par exemple, en-
tre les chemins de guidage 7 et 8 et les galets 43 et 44.
De préférence, une distance de l'ordre de 1 mm est
maintenu entre le volet 1 et les galets 43 et 44 afin d'évi-
ter tout frottement entre le volet 1 et ces galets 43 et 44
lorsque ce dernier est guidé par les chemins de guidage
7 et 8 pendant le déplacement entre sa position d'ouver-
ture et de fermeture.

[0088] Dans certains cas, en particulier, lorsque les
bords latéraux 9 et 10 du volet 1 sont peu flexible, il n'est
généralement pas nécessaire de prévoir des moyens
de réintroduction. Lors de I'ouverture du volet 1, le bour-
relet 21 est automatiquement réintroduit dans les pinces
20 par suite de la rigidité des bords latéraux 9 et 10 du
volet 1.

[0089] Les chemins de guidage 7 et 8 sont congus
d'une maniére telle a former une glissiere pour les
moyens de transmission 5 et 6. Dans la forme de réali-
sation représentée en coupe transversale a la figure 20
d'un chemin de guidage 7 ou 8, ce dernier comprend
quatre profilés 45 sensiblement continus en forme de L
qui sont montés symétriquement par rapport a la bande
métalliqgue 19 des moyens de transmission 5 ou 6.
[0090] Les profilés 45 sont disposés d'une telle ma-
niere a former un espace libre en forme de croix dans
lequel peut se déplacer la bande métallique 19 pourvue
des saillies de guidages 29 et 30. Afin d'obtenir une dis-
tance constante entre les profilés 45 pour le passage
de saillies de guidage 29 et 30, un plat support 46, qui
s'entend transversalement au plan du volet 1, est monté
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entre les profilés 45.

[0091] Pour maintenir une distance constante entre
les profilés 45, requise pour le glissement de la bande
métallique 19 entre ces profilés 45, un profilé 47 de sec-
tion en forme de U est fixé, au moyens de boulons 51,
aux plats supports 46. La partie de la bande métallique
19 présentant les évidements 31 coopérant avec les
moyens d'entrainement se situe dans la cavité formée
par le profilé 47.

[0092] Les profilés 45 sont avantageusement réalisés
en une matiere électriquement isolante, comme par
exemple du nylon.

[0093] Dans la figure 21, le chemin de guidage 7 ou
8 de la figure 20 est montré a la hauteur de la roue den-
tée 35 susmentionnée. Comme le montre clairement
cette figure, la bande métallique 19 est située entre la
roue dentée 35 et le patin anti-bourrage 40, tandis que
les dents 36 s'étendent a travers les évidements 31 de
la bande métallique 19 dans I'évidement 41 du patin an-
ti-bourrage 40. A cette hauteur, le profilé 47 est inter-
rompu.

[0094] Quand un obstacle se trouve en-dessous du
volet 1 et fait contact avec le bord libre 16 du volet 1 lors
de la fermeture de ce dernier ou lors d'un accrochage
accidentelle du volet 1, les bords latéraux 9 et 10 prés
du bord libre 16 sont séparés des moyens de transmis-
sion 5 et 6 et |a liaison entre les moyens de transmission
5 et 6 et le revétement 49 est interrompue.

[0095] De cette fagon, un circuit électrique est formé,
comme représenté schématiquement dans la figure 24,
qui est connecté a un dispositif de commande 64 d'une
maniére telle que lors de l'interruption du circuit électri-
que, le déplacement du volet 1 est immédiatement ar-
réte.

[0096] Lorsqu'un obstacle se trouve en dessous du
volet pendant la fermeture de celui, telle qu'une person-
ne, le volet 1 s'arréte immédiatement apres que le bord
libre 16 de ce dernier entre en contact avec cet obstacle
et est amené automatiquement dans sa position
d'ouverture.

[0097] Afin de déterminer s'il y a un tel obstacle dans
la baie 3, des moyens de détection sont prévus, comme
représentés aux figures 22 et 23. Ces moyens de dé-
tection comprennent, d'une part, un conducteur électri-
que 48 incorporé dans le bord inférieur 16 du volet 1 et
s'étendant sur toute la largueur de ce dernier de manie-
re a former un contact avec les moyens de transmission
5 et 6, et, d'autre part, un matériau conducteur d'élec-
tricité faisant parti des moyens de transmission et for-
mant avec le conducteur électrique 48 le circuit électri-
que précité.

[0098] Ce circuit électrique est, par conséquent,
constitué par les bandes métalliques 19, le conducteur
électrique 48 et deux fils électriques 65 et 66 qui con-
nectent le dispositif de commande 64 avec chacun des
bandes métalliques 19 par contact de balais conduc-
teurs 67 et 68. Les bandes métalliques 19 sont isolés
électriquement par rapport aux chemins de guidages 7
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et 8 vu qu'elles sont guidées par des profilés 45 qui ne
sont pas conducteur d'électricité. Les roues dentées 35
sont également formées d'une matiére non conductrice
d'électricité, comme du nylon. Les roues dentées 35
sont éventuellement constituées d'une bande métalli-
que en forme de cylindre qui enserre un noyau cylindri-
que en nylon afin d'éviter l'usure de la roue dentée 35
et de garantir que la bande métallique 19, et ainsi ce
circuit électrique, est isolée électriquement par rapport
aux autres éléments du dispositif de fermeture.

[0099] Dans laforme de réalisation montrée aux figu-
res 22 et 23, le matériau conducteur est formé d'un re-
vétement métallique 49 recouvrant le bord latéral
saillant du volet 1 a proximité du bord inférieur 16 de ce
dernier et formant un contact électrique avec les
moyens de transmission, notamment avec la bande mé-
tallique 19.

[0100] Ainsi, le circuit électrique est interrompu lors-
que le bord latéral 9 ou 10 est séparé des moyens de
transmission 5 ou 6 et un signal est donné au dispositif
de commande 64 qui, automatiquement, provoque l'ar-
rét et I'ouverture du volet 1 en agissant sur I'alimentation
ou la commande du moteur 13 des moyens d'entraine-
ment du volet 1.

[0101] Le lien des moyens d'accrochage, c.a.d. des
pinces 20, avec les bords latéraux 9 et 10 est de préfé-
rence plus faible prés du bord inférieur 16 de ce dernier
qu'aux autres endroits.

[0102] Les figures 25 a 30 montrent schématique-
ment différentes formes de réalisation non limitatives de
la fagon suivant laquelle a lieu le déplacement du volet
1 a partir de sa position de fermeture vers sa position
d'ouverture.

[0103] La figure 25 est relative a la forme de réalisa-
tion telle que représentée a la figure 1, dans laquelle le
volet 1, dans sa position d'ouverture, s'étend sensible-
ment horizontalement a un niveau situé au-dessus de
la baie 3.

[0104] La figure 26 est relative a une forme de réali-
sation qui différe par rapport a celle de la figure 25 par
le fait que le volet 1, pour I'amener dans sa position
d'ouverture, subit un retour de 180° vers le bas a partir
de la position horizontale montrée a la figure 25. Dans
une variante de cette forme de réalisation, ce retour de
180° peut avoir lieu vers le haut.

[0105] Dans lafigure 27, le volet est, dans sa position
d'ouverture, enroulé en spirale autour d'un axe horizon-
tal paralléle a celui des roues dentées des moyens d'en-
trainement. Dans une variante, I'axe d'enroulement
peut coincider avec I'axe des roues dentées précitées.
Dans ce cas, les moyens d'entrainement comprennent
un bras télescopique coopérant avec I'extrémité supé-
rieur des bords latéraux du volet 1, comme, par exem-
ple, décrit dans la demande de brevet WO 95/30064
(pages 11 et 12).

[0106] Dans la figure 28, le volet 1 subit, pour passer
de sa position de fermeture vers sa position d'ouverture,
aprés sa coopération avec les roues dentées, une dé-
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viation vers le haut suivie d'un déplacement a I'horizon-
tale.

[0107] Dans la forme de réalisation suivant la figure
29, le volet 1 est, dans sa position d'ouverture, plié en
zig-zag aprés sa coopération avec les roues dentées.
[0108] Enfin, dans la figure 30, le volet 1 subit un dé-
placement vertical dans son plan pour passer de la po-
sition de fermeture vers sa position d'ouverture.
[0109] Le choix d'une de ces solutions dépend, d'une
part, des possibilités offertes par I'espace au-dessus de
la baie 3 et, d'autre part, par la nature méme du volet 1.
[0110] Dans certains cas, par exemple pour des por-
tes d'une grande largeur, le volet 1 et la bande 19 peu-
vent se replier librement en zig-zag dans un bac prévu
au dessus de la baie 3 pendant I'ouverture de cette der-
niére.

[0111] Les figures 31 a 34 montrent des moyens de
transmission 5 et 6 qui sont particulierement intéressan-
te pour un volet 1 qui présente une grande surface. Ces
moyens de transmission 5 et 6 comprennent une chaine
52 qui est constituée d'une succession de tiges 53 pa-
ralléles espacées, qui sont reliées entre elles par des
plaquettes articulées 54, sur les extrémités de ce tiges
53. 1l s'agit en particulier d'un chaine 52 ayant I'allure
d'une chaine de bicyclette.

[0112] Les chemins de guidage 7 et 8 comprennent
un profilé 55 qui présente en section transversale deux
bras 56 et 57 en forme de L s'étendant tout le long des
chemins de guidage 7 et 8, d'une maniére telle qu'une
fente est ménagée entre les extrémités des bras 56 et
57 dans laquelle pénétrent les tiges 53 avec leur axe
sensiblement transversalement a la direction de dépla-
cement du volet 1.

[0113] Unrebord est formé par les bras 56 et 57 con-
tre lesquelles appuient les plaquettes 54 d'un coté des
tiges 53 afin d'éviter que la chaine ne se dégage du pro-
filé 55.

[0114] Les plaquettes 54 du c6té du volet 1 présen-
tentun rebord qui s'étend dans un plan paralléle au volet
1 permettant de fixer la chaine 52 au moyen de boulons
58 au volet 1.

[0115] Ces boulons 58 sont de préférence réalisés en
un matériau a coefficient de cisaillement relativement
faible, comme du nylon, de sorte que, lorsqu'une force
est appliquée au volet 1 par suite d'un obstacle qui entre
en contact avec le volet 1 dans la direction de la fleche
59, les boulons 58 cassent et le volet 1 est séparé au
moins partiellement de la chaine 52, comme représenté
a la figure 33.

[0116] Les figures 35 et 36 représentent des moyens
d'accrochage qui comprennent une pince 20 continue
qui s'étend sur toute la longueur des bords latéraux 9 et
10 du volet 1. Le bourrelet 21 présente une section en
forme de triangle de sorte qu'il peut étre enserré aisé-
ment dans la pince continue 20.

[0117] Lorsque une force de traction est exercée sur
les bords latéraux du volet 9 et 10, les lamelles 25 et 26,
constituant la pince 20, s'écartent, comme indiqué par
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les fleches 60 et 61, et le volet 1 est séparé de la pince
20.

[0118] Il est bien entendu que dans cette forme de
réalisation de l'invention, les pince 20 sont de préféren-
ce flexibles dans la direction transversale au plan du vo-
let 1 pour que les moyens de transmission puissent étre
guidés dans des chemins de guidage 7 et 8 qui ne sont
pas rectilignes pour permettre le passage dans des
courbes et I'enroulement.

[0119] Dans la forme de réalisation de l'invention re-
présentée a la figure 37, les moyens d'accrochage sont
formés par deux rubans tissés différemment 62 et 63
qui s'agrippent par contact. Ces rubans 62 et 63 sont
commercialisés sous le nom "Velcro". A savoir un ruban
masculin et un ruban femelle. Un de ces rubans est at-
taché au bord latéral du volet 1, l'autre étant rendu so-
lidaire de la bande métallique 19.

[0120] De cette fagon une liaison amovible est obte-
nue entre les moyens de transmission 5 et 6 etle volet 1.
[0121] Des moyens de réintroduction peuvent étre
prévus qui sont adaptés aux moyens d'accrochage uti-
lisés. Lorsque ces moyens d'accrochage comprennent
des rubans 62 et 63 qui s'agrippent par contact, les
moyens de réintroduction sont par exemple constitués
par deux galets qui sont disposés de part et d'autre de
la bande 19 de sorte que, pendant I'ouverture ou la fer-
meture du volet 1, ces galets poussent les rubans 62 et
63 I'un contre l'autre afin de rétablir le lien entre le volet
1 et la bande métallique 19.

[0122] Les figures 38 a 42 montrent les étapes suc-
cessives de la déformation d'un bourrelet 21 compres-
sible avec une section triangulaire, lors de la séparation
du volet 1 des pinces 20.

[0123] Les figures 43 a 47 montrent les étapes suc-
cessives de la déformation d'un bord latérale 9 et 10 en
forme de T lors de la séparation du volet 1 des moyens
de transmission. En retirant le bord latéral des pinces
20 les deux bras du T sont repliés I'un contre l'autre en
permettant ainsi de le dégager facilement.

[0124] Les figures 48 a 50 montrent des étapes suc-
cessives de la déformation des pinces 20 lors de la sé-
paration du volet 1 des moyens de transmission dans
le cas ou ces derniers sont sensiblement élastiques et
le bourrelet 21 est sensiblement incompressible.
[0125] Dans le cas représenté aux figures 51 a 54, les
pinces 20 et le bourrelet 21 sont réalisé en une matiere
élastique de maniére a pouvoir se déformer élastique-
ment lors de la séparation du volet 1 des moyens de
transmission.

[0126] Afin d'assurer que le volet 1 soit bien tendu en-
tre les chemins de guidage 7 et 8 et qu'il puisse repren-
dre des tolérances de fabrication et de montage, sans
qu'il soit séparé des moyens de transmission, il est de
préférence fixé d'une maniére élastique aux moyens de
transmission.

[0127] Dans la figure 55 le bourrelet 21 est prévu aux
bords latéraux 9 et 10 du volet 1 et présent de part et
d'autre de ce dernier une face 69 et 70 qui est inclinée
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par rapport au plan du volet 1 d'une maniére telle a for-
mer un coin. Les pinces 20 s'appuient contres ces faces
69 et 70. Lorsque les bords latéraux 9 ou 10 du volet 1
sont déplacés d'une certaine distance par suite d'une
force qui est exercée sur ce dernier, les pinces 20 glis-
sent sur les faces 69 et 70 du bourrelet 1 sans que le
volet 1 est séparé des pinces 20 si cette force n'est pas
suffisamment grande pour la provoquer la séparation
des pinces 20 du volet 1. Une telle situation est repré-
sentée par une pince 20 en traits. Quand cette force
n'agit plus sur le volet 1, les pinces 20 sont guidées par
les faces 69 et 70 vers le volet 1 et tendent celui-ci.
[0128] Une variante du bourrelet de la figure 55 est
représentée alafigure 56. Dans cette figure, le bourrelet
21 présente également deux faces 69 et 70 inclinées
par rapport au plan du volet 1. Ces faces 69 et 70 sont
revétues d'une matiére élastiquement compressible 71,
de sorte que le volet 1 reste toujours tendu lorsque celui-
ci est lié aux pinces 20 a cause de la déformation élas-
tique de cette matiére 20, qui est par exemple formée
par du caoutchouc.

[0129] Dans la figure 57, une partie des pinces 20 se
présente sous forme d'un ressort 72 pouvant étre défor-
mé élastiquement dans la direction de la fleche 73, de
maniére a pouvoir tendre le volet 1.

[0130] Les moyens d'accrochage ne sont pas néces-
sairement constitués de pinces. Ainsi dans la figure 58
le volet 1 présente aux bords latéraux 9 et 10 une suc-
cession de petits blocs séparés 74, de préférence reliés
d'une maniére flexible entre eux. Ces blocs 74 sont, par
exemple, formés par des "mailles" d'une fermeture a
glissiere traditionnelle.

[0131] Chacun des chemins de guidages 7 et 8, com-
me représenté a la figure 59, comprend deux profilés
longitudinaux 77 et 78 présentant une section transver-
sale de forme rectangulaire. Ces profilés sont pourvus
de rebords 75 et 76 s'étendant de part et d'autre des
bords latéraux 9 et 10 du volet 1. Ces rebords 75 et 76
sont dirigés I'un vers l'autre, de maniére a entourer par-
tiellement les petits blocs 74.

[0132] Une bande métallique 19 est prévue, pouvant
coopérer avec des moyens d'entrainement, qui présen-
te des moyens d'accrochage sous forme d'un bord den-
telé 79. Comme représenté a la figure 58, ce bord den-
telé s'engréne avec la succession des petits blocs 74
fixés aux bords latéraux 9 et 10 du volet 1.

[0133] Labande métallique 19 est guidée dans un évi-
dement correspondant ménagé entre les profilés 77 et
78 et est entrainée par une roue dentée 35, non repré-
sentée dans les figures 58 et 59.

[0134] Lorsqu'une certaine force de traction, trans-
versale aux chemins de guidage 7 et 8, est exercée sur
les bords latéraux 9 et 10 du volet 1, ce dernier est sé-
paré de la bande métallique 19 en dégageant les blocs
74 des chemins de guidage 7 et 8, par la déformation
élastique des rebords 75 et 76.

[0135] Un systéeme de réintroduction, qui est similaire
a celui décrit dans le brevet EP 0 272 733, peut étre
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prévu pour réintroduire les blocs 74 dans les chemins
de guidage 7 et 8.

[0136] La figure 60 représente un dispositif de ferme-
ture dans lequel une seule roue dentée 35 est prévue a
un des deux chemins de guidage 7 ou 8. Pour la clarté
de la figure, ces chemins de guidage ne sont pas repré-
sentés.

[0137] Dans cette forme de réalisation, suivant I'in-
vention, le volet 1 est pourvu d'une plaque rigide 80 qui
s'étend sur toute la largeur du volet 1 et qui est liée d'une
maniére fixe aux bandes métalliques 19 de chacun des
bords latéraux 9 et 10 du volet 1.

[0138] Lors de la fermeture d'une baie 3 par le volet
1, la plaque rigide 80 reste au-dessus du patin de gui-
dage 40 et de la roue dentée 35.

[0139] La figure 61 représente un systeme de ver-
rouillage comprenant deux barres 81 et 82 qui s'éten-
dent parallélement aux chemins de guidage 7 et 8 et qui
peuvent étre déplacées suivant la direction des fleches
83 entre une position non-verrouillée, représentée par
des traits interrompus, et une position verrouillée mon-
trée en traits pleins. Dans la position verrouillé, les bar-
res 81 et 82 s'étendent le long des bords latéraux 9 et
10 du volet 1, de sorte que les pinces 20 sont coincées
entre ces barres 81 et 82 en évitant que le bourrelet 21
du volet 1 puisse se séparer des pinces 20.

[0140] Dans la figure 62 une variante du systéme de
verrouillage est représentée dans laquelle les barres 81
et 82 peuvent pivoter autour d'un axe 84 et 85 entre une
position non-verrouillée et un position verrouillée.
[0141] Les barres 81 et 82 peuvent étre verrouillées
manuellement ou automatiquement lorsque la baie 3 est
fermée par le volet 1.

[0142] Dans les figures 63 a 66 une forme de réalisa-
tion particulierement intéressante de l'invention est re-
présentée. Dans cette forme de réalisation les moyens
de transmission sont constitués d'une bande souple 86,
comme par exemple une sangle textile, pourvue d'une
succession de pinces 20 qui peuvent étre fixées aux
bords latéraux d'un volet 1, non représenté dans les fi-
gures.

[0143] La bande 86 est entrainée, par l'intermédiaire
des pinces 20, par une roue dentée 35 qui est constituée
de deux poulies 87 et 88 paralléles montées, a une cer-
taine distance 'une de l'autre, sur un axe de rotation
commun 12 et pourvues de dents 36.

[0144] Les pinces 20 présentent deux plaquettes rigi-
des 90 et 91 appliquées de part et d'autre contre la ban-
de souple 86 au moyen de rivets 89. Les plaquettes 90
qui sont orientées vers la roue dentée 35 sont espacées
I'une de l'autre d'une distance qui est suffisante pour
permettre de courber la bande 86 contre au moins une
partie de la périphérie de cette roue dentée 35.

[0145] Les plaquettes rigides 91, qui sont orientées
vers le coté opposé a la roue dentée 35, s'appuient li-
brement l'une contre 'autre lorsque la bande souple 86
est guidée dans des chemins de guidage droit. Ainsi il
est possible d'exercer une force de poussée sur la ban-
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de souple 86 suivant la direction de la fleche 92 par la
rotation de la roue dentée 35 afin de fermer une baie
par le volet 1 qui est fixé aux pinces 20.

[0146] Les bords 94 et 95 des plaquettes 91 s'éten-
dent entre les poulies 87 et 88 et sont repliés transver-
salement par rapport au plan de ces plaquettes. Les c6-
tés latéraux des bords ainsi formés s'appuient alors l'un
contre l'autre pendant la fermeture du volet 1.

[0147] Les plaquettesrigides 91, orientées vers le co-
té opposé a la roue dentée 35, présentent une largeur
qui est plus grand que la distance entre les poulies 87
et 88 de la roue dentée 35, tandis que les plaquettes
rigides 90 et la bande souple 86 ont une largeur qui est
plus petite que cette distance. Pour permettre la coopé-
ration des dents 36 avec les plaquettes rigides 91, cel-
les-ci présentent a chaque coin un évidement 93 dans
lequel les dents 36 peuvent s'engrener.

[0148] Il est claire qu'il n'est pas indispensable que
les plaquettes 90, dirigées vers la roue dentée 35, sont
rigides. Dans une variante de cette forme de réalisation
de l'invention, les pinces 20 peuvent étre constituées
d'une seule plaquette rigide 91 qui est fixées au coté de
la bande souple 86 qui est éloignée de la roue dentée
35.

[0149] Il est bien entendu que l'invention n'est pas li-
mitée aux différentes formes de réalisation décrites ci-
dessus, mais que d'autres variantes encore peuvent
étre envisagées sans sortir du cadre de la présente in-
vention, notamment en ce qui concerne les moyens de
transmission et d'entrainement, ainsi que de la consti-
tution du volet et du systeme de réintroduction.

[0150] Ainsi, dans certains cas, lorsque le volet est
constitué d'une matiére souple, des barres de raidisse-
ment et/ou de lestage pourraient étre incorporées dans
le volet.

[0151] Par ailleurs, les chemins de guidage 7 et 8 ne
doivent pas étre entiérement droits et peuvent étre cour-
bés.

[0152] De plus, le dispositif de fermeture suivant I'in-
vention n'est pas limité a des portes avec des chemins
de guidage verticaux, mais peut également présenter
des chemins de guidage horizontaux. Dans certains
cas, il est possible de prévoir seulement un chemin de
guidage horizontal au c6té supérieur d'une baie, de sor-
te que le volet est suspendu a ce chemin de guidage.
[0153] Le volet du dispositif peut se fermer a partir du
bas au lieu de a partir du haut lorsque les chemins de
guidage s'étendent verticalement.

[0154] Les moyens d'accrochage peuvent étre de for-
mes trés diverses. |l est par exemple possible de prévoir
des pinces aux bords latéraux du volet plutét qu'a la
bande métallique. Les pinces peuvent aussi étre rem-
placées par des bandes constituées d'aimants. En plus,
le bourrelet 21 n'est pas nécessairement continu, mais
peut, par exemple, étre constitué d'une succession de
blochets.

[0155] Enfait, I'invention s'étend a tout dispositif a vo-
let dans lequel des moyens de transmission sont prévus
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d'une maniére détachable entre le volet et les chemins
de guidage. Les moyens de transmission ne compren-
nent pas nécessairement une bande métallique; cette
bande peut en effet étre réalisé en toute matiere, flexible
ou rigide, présentant une résistance suffisante.

Revendications

1. Dispositif a volet (1) destiné notamment a la ferme-
ture d'une baie (3) ou autre ouverture, par le dépla-
cement du volet (1) par rapport a un ou plusieurs
chemins de guidage (7,8), caractérisé en ce que
des moyens de transmission (5,6), coopérant avec
les chemins de guidage (7,8), sont prévus entre les
bords latéraux (9,10) du volet (1) et les chemins de
guidage (7,8) d'une maniére telle que lorsqu'une
certaine force de traction transversale a la direction
longitudinale des chemins de guidage (7,8) est
exercée sur les bords latéraux (9,10) du volet (1),
ces bords (9,10) sont séparés aux moins partielle-
ment de ces moyens de transmission (5,6).

2. Dispositif suivantlarevendication 1, caractérisé en
ce que les moyens de transmission (5,6) compren-
nent des moyens d'accrochage (20) par lesquels ils
sont fixés d'une maniere amovible aux bords laté-
raux (9,10) du volet (1).

3. Dispositif suivantlarevendication 2, caractérisé en
ce que les moyens d'accrochage comprennent une
succession de pinces (20) indépendantes |'une par
rapport a l'autre.

4. Dispositif suivantla revendication 2, caractérisé en
ce que les moyens d'accrochage comprennent une
pince (20) sensiblement continue enserrant d'une
maniéere amovible les bords latéraux (9,10) du volet

(1)

5. Dispositif suivant I'une quelconque des revendica-
tions 2 a 4, caractérisé en ce que les moyens d'ac-
crochage comprennent des organes de pression
s'appliquant élastiquement de part et d'autre des
bords latéraux (9,10) du volet (1).

6. Dispositif suivant 'une quelconque des revendica-
tions 2 a 5, caractérisé en ce que la liaison des
moyens d'accrochage (20) avec les bords latéraux
(9,10) du volet est plus faible pres du bord inférieur
(16) de ce dernier qu'aux autres endroits.

7. Dispositif suivant I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 6, caractérisé en ce que le volet (1) pré-
sente des bords latéraux (9,10) saillant par rapport
au plan du volet (1).

8. Dispositif suivant'une des revendications 1a 7, ca-
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ractérisé en ce que les moyens de transmission
(5,6) sont pourvus d'une succession d'évidements
(31) espacés suivant la direction de déplacement
du volet (1) qui coopérent avec des moyens d'en-
trainement (35,36) permettant le déplacement du
volet (1) suivant une direction paralléle aux chemins
de guidage (7,8).

Dispositif suivant la revendication 8, caractérisé en
ce que les moyens d'entrainement comprennent
une roue dentée (35) dont les dents (36) sont es-
pacées l'une de l'autre afin de pouvoir coopérer
avec les évidements (31) précités.

Dispositif suivant la revendication 9, caractérisé en
ce que la tangente (50) a la base des dents (36)
située dans le plan de symétrie de la roue dentée
(35) coupe I'axe de rotation de cette derniére.

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 8 a 10, caractérisé en ce qu'un patin anti-
bourrage fixe (40) est prévu qui s'étend au moins
partiellement autour des moyens d'entrainement
(35,36) afin d'éviter que les moyens de transmis-
sion (5,6) soient dégagés par rapport aux moyens
d'entrainement (35,36).

Dispositif selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 11, caractérisé en ce que des moyens de
réintroduction (42) sont prévus afin de rétablir la
liaison entre les moyens de transmission (5,6) et le
volet (1) lors de I'ouverture ou la fermeture du volet
(1) si ce dernier a été séparé des moyens de trans-
mission (5,6), ces moyens de réintroduction (42)
comprenant des organes (43,44) permettant
d'exercer une force de pression sur les bords laté-
raux (9,10) du volet suivant une direction présen-
tant une composante paralléle au plan du volet (1)
et orientée vers le bord latéral (9,10) de ce dernier.

Dispositif selon la revendication 12, caractérisé en
ce que lesdits organes présentent au moins un ga-
let (43,44) qui est monté d'une telle maniére a pou-
voir exercer une force de pression vers les moyens
de transmission (5,6) sur une partie correspondan-
te saillante du bord latéral (9,10) du volet (1) lorsque
celui-ci a été séparé des moyens de transmission
(5,6).

Dispositif selon la revendication 13, caractérisé en
ce que les organes de réintroduction comprennent
deux galets (43,44) qui sont disposées, de préfé-
rence symétriquement, de part et d'autre par rap-
port au plan du volet (1).

Dispositif selon I'une quelconques des revendica-
tions 1 a 14, caractérisé en ce que les moyens de
transmission (5,6) présentent des moyens de gui-

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10

EP 1191 184 A1

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

18

dage (30) coopérant avec les chemins de guidage
(7,8) afin de permettre le déplacement des moyens
de transmission (5,6) suivant la direction longitudi-
nale des chemins de guidage (7,8).

Dispositif selon la revendication 15, caractérisé en
ce que les moyens de guidage comprennent des
saillies (30) qui sont guidées dans une fente sensi-
blement continue dans les chemins de guidage
(7,8), formant ainsi une glissiére suivant la direction
longitudinale de ces derniers.

Dispositif selon la revendication 16, caractérisé en
ce que les saillies (30) précitées s'étendent de part
et d'autre, de préférence sensiblement perpendicu-
lairement, par rapport au plan des moyens de trans-
mission (5,6).

Dispositif suivant I'une quelconque des revendica-
tions 2 a 17, caractérisé en ce que des moyens de
détection (48,49, 64) sont prévus donnant un signal
lorsque la liaison des moyens d'accrochage (20)
avec les bords latéraux (7,8) du volet (1) est rom-
pue.

Dispositif suivant la revendication 18, caractérisé
en ce que les moyens de détection comprennent
des conducteurs électriques (48) faisant partie d'un
circuit électrique et connectant les moyens de
transmission (5,6) aux bords latéraux (9,10) corres-
pondants du volet (1) pres du bord libre (16) de ce
dernier, de sorte qu'un signal électrique est donné
lorsque la liaison des moyens d'accrochage (20)
avec un des bords latéraux (9,10) est rompue pres
du bord libre (16) du volet (1).

Dispositif suivant I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 19, caractérisé en ce que les moyens de
transmission (5,6) comprennent une bande sensi-
blement continue (19) réalisée en une matiére flexi-
ble, non souple, telle qu'une bande métallique,
s'étendant sensiblement dans le plan du volet (1) et
sur sensiblement toute la longueur des bords laté-
raux (9,10) de ce dernier.

Dispositif suivant I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 20, caractérisé en ce que les bords laté-
raux (9,10) du volet (1) présentent un bourrelet (21)
sur lequel s'adaptent les moyens d'accrochage
(20).

Dispositif suivant I'une des revendications 2 a 19,
caractérisé en ce que les moyens de transmission
(5,6) comprennent une bande souple (86) sensible-
ment continue s'étendant sensiblement dans le
plan du volet (1) et sur sensiblement toute la lon-
gueur des bords latéraux (9,10) de ce dernier, cette
bande souple (86) étant prévue des moyens d'ac-
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crochage qui présentent une succession d'élé-
ments rigides (91) pouvant s'appuyer librement I'un
contre l'autre.
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