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Description

[0001] L’invention concerne un contacteur acomman-
de électromécanique, du type comportant, dans un boi-
tier fixe :

- au moins une paire de conducteurs portant chacun
un contact fixe ;

- au moins un pont de contact apte a occuper une
position de fermeture dans laquelle il établit une con-
nexion électrique entre les contacts fixes, et une po-
sition d’ouverture dans laquelle il se trouve a distan-
ce desdits contacts fixes ;

- unressort de contact associé audit pont de contact
pour exercer, en position de fermeture, une pression
entre ledit pont et lesdits contacts fixes ;

- un électro-aimant comprenant :

- une bobine ;

- une armature fixe associée a ladite bobine ;

- une armature mobile, située en regard de I'ar-
mature fixe, et apte a prendre une position de
repos dans laquelle elle est située a distance
d’entrefer de I'armature fixe, et une position de
travail dans laquelle elle se trouve plaquée con-
tre 'armature fixe, I'armature mobile étant solli-
citée vers sa position de repos par un ressort de
rappel ;

- un actionneur couplé de fagon bidirectionnelle a la-
dite armature mobile, ledit actionneur comportant :

- une premiére surface de butée regardant vers
'armature mobile ;

- une deuxiéme surface de butée regardant vers
'opposé de 'armature mobile ;

ledit actionneur étant adapté a entrainer ledit pont de
contact vers sa position d’ouverture :

- au moyen de la premiére surface de butée si ledit
pont de contact est du type « a fermeture », c’est-
a-dire agencé pour connecter les contacts fixes en
position de travail de I'armature mobile ;

- aumoyen de la deuxiéme surface de butée et al'en-
contre du ressort de rappel si ledit pont de contact
estdu type « aouverture », c’est-a-dire agencé pour
connecter les contacts fixes en position de repos de
I'armature mobile.

[0002] Un contacteur de ce type est connu du docu-
ment FR-2 756 092 au nom de la demanderesse.
[0003] Bien que les contacteurs connus de ce type
donnent entiére satisfaction, I'on souhaite leur apporter
quelque amélioration.

[0004] En effet, qu’ils soient du type « a fermeture »
ou du type « a ouverture », les ponts de contact sont
embarqués sur I'actionneur avec leur ressort de contact.
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[0005] Le ressort de contact d’'un pont de contact a
ouverture agit donc a I'encontre du ressort de rappel de
I’'armature mobile puisqu’il la pousse vers sa position de
travail tandis que le ressort de rappel la pousse vers sa
position de repos.

[0006] Ceci nuit d’'une part au bon positionnement de
I'armature mobile en position de repos, et peut entrainer
d’autre part un dysfonctionnement du contacteur en cas
d’usure prématurée du ressort de rappel, 'armature mo-
bile ayant alors des difficultés a retrouver sa position de
repos.

[0007] Le document FR-2 652 947 prévoit de consti-
tuer un appui fixe pour les ressorts de contact au moyen
d’une plaquette montée fixement dans le boitier.

[0008] Cette disposition, dont la mise en oeuvre est
délicate, bouleverserait 'agencement interne d’'un con-
tacteur du type décrit ci-dessus.

[0009] L’invention vise a fournir un contacteur du type
prémentionné, qui soit a la fois fiable et de mise en oeuvre
aisée, et qui fonctionne aussi bien avec des ponts de
contact du type « a ouverture » qu’avec des ponts de
contact du type « a fermeture ».

[0010] A cet effet, I'invention propose un contacteur a
commande électromécanique du type précité, caractéri-
sé en ce que :

- le boitier présente une surface d’appui regardant
vers ladite armature mobile ;

- il existe, entre cette surface d’appui et ladite deuxié-
me surface de butée de I'actionneur, un espace libre
adapté a recevoir un dit ressort de contact, avec ce-
lui-ci en appui d’'une part contre un pont de contact
a ouverture, et d’autre part contre la surface d’appui
du boitier.

[0011] Ce ressort de contact est ainsi indépendant de
I'actionneur, de sorte qu'’il n’agit pas a I'encontre du res-
sort de rappel en position de repos de I'armature mobile.

[0012] Le contacteur est ainsi plus rapide, plus précis
et plus fiable.
[0013] Selonunmode deréalisation, I'actionneur com-

porte un bloc porte contact comportant au moins un com-
partiment susceptible de recevoir un pont de contact a
fermeture.

[0014] Ce compartiment est délimité longitudinale-
ment par deux faces transversales en regard, dont 'une
forme ladite premiére surface de butée, tandis que l'autre
forme une surface d’appui pour le ressort du pont de
contact de sorte que I'ensemble pont de contact - ressort
se trouve embarqué dans ledit bloc porte contact.
[0015] Le compartiment est par exemple fermé, du co-
té de ladite surface d’appui du boitier, par une cloison
présentant deux faces opposées dont'une, tournée vers
l'intérieur du compartiment, forme la premiére surface de
butée, tandis que I'autre forme la deuxiéme surface de
butée.

[0016] En outre, le bloc porte contact peut comporter
un deuxiéme compartiment superposé au premier et sé-
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paré de lui par ladite cloison, ce deuxi€me compartiment
étant susceptible de recevoir un pont de contact a ouver-
ture.

[0017] Ce deuxiéme compartiment peut étre séparé
de ladite surface d’appui du boitier par une paroi dans
laquelle est pratiqué un trou traversant formant un pas-
sage pour le ressort du pont de contact a ouverture.
[0018] De préférence, ce ressort présente, hors con-
trainte, un pas d’hélice dont la valeur est supérieure a
celle de I'épaisseur de la paroi dans laquelle est pratiqué
le trou traversant.

[0019] Selonunautre mode de réalisation, I'actionneur
comporte un bloc porte contact comportant au moins un
compartiment susceptible de recevoir un pont de contact
a fermeture ou un pont de contact a ouverture.

[0020] Ce compartiment est par exemple délimité lon-
gitudinalement par deux faces opposées dont'une forme
ladite premiére surface de butée et I'autre forme ladite
deuxieme surface de butée, ledit compartiment étant sé-
paré de ladite surface d’appui du boitier par une paroi
dont une face, tournée vers l'intérieur du compartiment,
forme ladite premiére surface d’appui, et dans laquelle
est pratiqué un trou traversant formant un passage pour
le ressort du pont de contact a ouverture.

[0021] Par exemple, I'actionneur est a section en for-
me de U encadrant I'armature fixe, et comporte une base
transversale formant ledit bloc porte contact, ainsi que
deux branches longitudinales en regard, saillant du bloc
porte contact, et fixée chacune par une extrémité a ladite
armature mobile.

[0022] Par ailleurs, et selon un mode de réalisation, le
ressort de rappel est situé entre le bloc porte contact et
le boitier, sur lesquels il prend appui.

[0023] De préférence, le ressort de rappel prend appui
sur la surface d’appui du boftier.

[0024] Parexemple, le ressort de rappel est d’une part
inséré dans un puits du bloc porte contact, et d’autre part
emmanché sur un téton saillant du boitier.

[0025] Selonunmode de réalisation, ce puits se trouve
entre deux porte contact du bloc porte contact, chaque
porte contact comportant au moins un compartiment tel
que décrit ci-dessus.

[0026] D’autres objets et avantages de l'invention ap-
paraitront a la lumiéere de la description qui va suivre de
modes de réalisation de I'invention, fournis atitre d’exem-
ples non limitatifs, description faite en référence aux des-
sins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective éclatée d’un
contacteur conforme a l'invention ;

- lafigure 2 estune vue en perspective d’'un contacteur
conforme a l'invention, assemblé, et dont le corps
de boitier est partiellement arraché pour laisser en-
trevoir des éléments constitutifs du contacteur ; ce
dernier est représenté suivant un mode de fonction-
nement du type « afermeture », en position de repos
de I'armature mobile de son électro-aimant ;

- lafigure 3 est une représentation du contacteur de
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la figure 2 suivant un autre angle de vue ;

- la figure 4 est une vue similaire a la figure 2, sur
laquelle le contacteur est représenté en position de
travail de 'armature mobile ;

- lafigure 5 est une représentation du contacteur de
la figure 4 suivant le méme angle de vue qu’a la
figure 3 ;

- la figure 6 est une représentation schématique en
coupe partielle du contacteur des figures 2 a 5, dans
la position des figures 2 et 3 ;

- la figure 7 est une représentation schématique du
contacteur de la figure 6, dans la position des figures
4et5;

- lesfigures 8 a 11 sont des vues analogues respec-
tivement aux figures 2 a 7, le contacteur étant repré-
senté suivant un mode de fonctionnement du type
« a ouverture » ;

- les figures 12 et 13 sont des représentations sché-
matiques analogues respectivement aux figures 6
et 7, du contacteur représenté sur les figures8a 11 ;

- lafigure 14 est une vue en perspective en arraché
du contacteur de la figure 2, suivant un autre angle
de vue ; et

- lafigure 15 est une représentation partielle du con-
tacteur de la figure 14, suivant un autre angle de vue.

[0027] Sur les figures est représenté un contacteur 1
a commande électromécanique du type congu notam-
ment pour connecter au réseau de distribution électrique
un appareil électrique (non représenté).

[0028] Le contacteur 1 comporte un boitier 2 dans le-
quel estlogé un électro-aimant 3 dontI’alimentation pilote
le fonctionnement de I'appareil électrique.

[0029] Le boitier 2 comprend un corps de boitier 4 des-
tiné a étre fixé de maniére amovible sur un rail d’'une
armoire électrique (non représentés) au moyen d’'un sys-
téme d’accrochage composé d’une paire de griffes 5, 6
en regard, dont 'une 5 au moins est coulissante, et est
sollicitée vers l'autre 6 par un ressort de rappel 7. Le
boitier 2 comprend en outre un couvercle 8 qui surmonte
le corps de boitier 4 en étant a la fois emboité et encli-
queté dans celui-ci. Le couvercle 8 est en forme de cha-
peau et présente un nez 9 destiné a étre engagé dans
la fenétre d’'un plastron (non représenté) de I'armoire
électrique, pour ménager un accés au moins visuel au
contacteur 1.

[0030] L’électro-aimant 3 comprend d’'une part, une
partie fixe 10 incluant une bobine 11 supportée par une
carcasse 12 fixée au boitier 2 ainsi qu’'une armature fixe
13 associée a la bobine 11, et, d’autre part, une armature
mobile 14 située en regard de I'armature fixe 13.
[0031] L’armature mobile 14 est apte a prendre une
position de repos (figures 2, 3, 6, 8, 9, 12, 14) dans la-
quelle elle est écartée de I'armature fixe 13 en étant si-
tuée a distance d’entrefer de celle-ci, et une position de
travail (figures 4, 5, 7, 10, 11, 13) dans laquelle elle se
trouve plaquée contre I'armature fixe 13. L’armature mo-
bile 14 est sollicitée vers sa position de repos par un
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ressort de rappel 15 qui prend appui contre le corps de
boitier 4.

[0032] En position de repos, 'armature mobile 14 se
trouve escamotée dans le nez 9 du couvercle 8, quiforme
ainsi un logement pour la recevoir (figures 2, 8).

[0033] Un actionneur 16 se trouve couplé a 'armature
mobile 14 pour entrainer un pont de contact 17, 17’ apte
a établir une liaison électrique entre un premier et un
deuxieme conducteurs 18, 19, montés dans le corps de
boitier 4, et situés en regard.

[0034] Tel qu'il apparait sur la figure 1, le contacteur
1, du type bipolaire, comprend deux premiers conduc-
teurs 18 et deux deuxiémes conducteurs 19.

[0035] Poursaconnexion auréseau électrique, le con-
tacteur 1 comporte deux premiéres bornes de puissance
20 disposées d’'un méme c6té du boitier 2, et dont 'une
est destinée a raccorder I'un des premiers conducteurs
18 a un pole du réseau, tandis que l'autre est destinée
araccorder 'autre premier conducteur 18 a un autre péle
du réseau.

[0036] Deux deuxiemes bornes de puissance 21 sont
également prévues pour raccorder de la méme maniére
les deuxiémes conducteurs 19 a I'appareil électrique.
[0037] Tel qu'il apparait sur la figure 1, chaque borne
de puissance 20, 21 est agencée pour pincer un fil élec-
trique dénudé du réseau électrique.

[0038] A cet effet, chaque borne 20, 21 comporte un
élément de connexion mobile 22 monté coulissant dans
le corps de boitier 4, le coulissement de cet élément 22
étantcommandé par une vis de serrage 23 engagée dans
un trou 24 du couvercle 8, et qui, prenant appui sur le
conducteur 18, 19, provoque par sa rotation le pincement
du fil dénudé entre I'élément de connexion 22 et le con-
ducteur 18, 19, sur lequel est engagé I'élément de con-
nexion 22.

[0039] Chaque borne de puissance 20, 21 est montée
dans le corps de boitier 4 en regard d’'une fenétre 25
pratiquée dans celui-ci pour le passage du fil dénudé
correspondant du réseau électrique.

[0040] Afin de détromper I'utilisateur du contacteur 1
lors de la connexion de celui-ci au réseau ou a I'appareil
électrique, I'élément de connexion 22 présente une saillie
26 formant un volet susceptible d’obturer la fenétre 25
lors du coulissement de I'élément 22 (figure 2).

[0041] Lecontacteur1comprendenoutre deuxbornes
de commande 27 pour le raccordement de la bobine a
un circuit de commande d’alimentation de celle-ci.
[0042] Chaque premier conducteur 18 présente une
partie extréme 28 dont le bout porte ou forme un contact
fixe 29, tandis que chaque deuxieme conducteur 19 pré-
sente une partie extréme 30 disposée en regard de la
partie extréme 28 du premier conducteur 18, cette partie
extréme 30 portant ou formant également un contact fixe
31.

[0043] Chaque pont de contact 17, 17’ se présente
quand a lui sous la forme d’'une lamelle conductrice dont
les bouts portent ou forment un contact mobile 32, 33
susceptible d’étre appliqué contre un contact fixe 29, 31
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pour relier entre eux les conducteurs 18, 19.

[0044] Le pont de contact 17, 17’ est apte a occuper
une position de fermeture dans laquelle il établit une con-
nexion électrique entre les contacts fixes 29, 31 par l'in-
termédiaire, respectivement, des contacts mobiles 32,
33, et une position d’'ouverture dans laquelle il se trouve
a distance des conducteurs 18, 19, ces contacts mobiles
32, 33 étant alors écartés des contacts fixes 29, 31.
[0045] Les positions du pont de contact 17, 17’ sont
commandées par I'électro-aimant 3, et plus spécifique-
ment par le mouvement de I'armature mobile 14.
[0046] On distingue deux modes de fonctionnement
du contacteur 1, a savoir un mode de fonctionnement dit
« a fermeture », et un mode de fonctionnement dit « a
ouverture ».

[0047] Dans le mode de fonctionnement du type a fer-
meture, le pont de contact 17 est agencé pour occuper
sa position de fermeture, c’est-a-dire connecter les con-
tacts fixes 29, 31, en position de travail de I'armature
mobile 14, tel qu’il apparait sur les figures 4 et 5, ainsi
que sur la figure 7. Un tel pont de contact 17 est dit du
type « a fermeture ».

[0048] En position de repos de I'armature mobile 14,
le pont de contact 17 occupe sa position d’ouverture, tel
gu’ilapparait surles figures 2 et 3, ainsi que surla figure 6.
[0049] En position de travail de I'armature mobile 14,
le pont de contact 17 occupe sa position de fermeture,
tel qu'il apparait sur les figures 4, 5, ainsi que sur la figure
7.

[0050] Dans le mode de fonctionnement a ouverture,
le pont de contact, référencé 17’ a des fins de clarté, est
agenceé pour occuper sa position de fermeture, c’est-a-di-
re pour connecter les contacts fixes 29, 31, en position
de repos de I'armature mobile 14, tel qu'il apparait sur
les figures 8 et 9, ainsi que sur la figure 12. Un tel pont
de contact 17’ est dit du type « a ouverture ».

[0051] En position de travail de 'armature mobile 14,
le pont de contact 17’ occupe sa position d’ouverture, tel
qu’il apparait sur les figures 10 et 11, ainsi que sur la
figure 13.

[0052] Le contacteur 1 est agencé pour fonctionner
tant a 'ouverture qu’a la fermeture, tel qu’il ressort de ce
qui va suivre.

[0053] L’actionneur 16 présente une section en forme
de U et comprend une base transversale formant un bloc
porte contact 34 dont saillent deux branches paralleles
en regard 35 qui présentent chacune une extrémité 36
engagée sur le bout d’'une tige 37 transversale passant
dans un alésage de I'armature mobile 14, de sorte que
I'actionneur 16 se trouve couplé a I'armature mobile 14.
[0054] Le bloc porte contact 34 comprend deux porte
contact 38 jumelés situés sensiblement dans le prolon-
gement des branches 35.

[0055] Chaque porte contact 38 comprend deux com-
partiments superposés, a savoir un compartiment supé-
rieur 39 adapté a recevoir un pont de contact 17 du type
afermeture, ainsi qu’'un compartimentinférieur 40 adapté
a recevoir un pont de contact 17’ du type a ouverture.
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[0056] Le compartiment supérieur 39 et le comparti-
ment inférieur 40 sont séparés I'un de l'autre par une
cloison 41 présentant deux faces opposées formant res-
pectivement une premiére surface de butée 42 regardant
vers I'armature mobile 14, et une deuxiéme surface de
butée 43 regardant vers I'opposé.

[0057] Le compartiment supérieur 39 est délimité lon-
gitudinalement d’une part par la premiére surface de bu-
tée 42, d’autre part par une face transversale 44 en re-
gard de celle-ci, et, transversalement, par deux parois
supérieures 75, longitudinales, en regard.

[0058] En mode de fonctionnement a fermeture, un
pont de contact 17 du type a fermeture se trouve inséré
dans le compartiment supérieur 39 en étant sollicité vers
sa position de fermeture par un ressort de contact 45
fonctionnant a la compression, qui lui est associé, et qui
prend appuid’une partsurle pontde contact 17, etd’autre
part contre laface transversale 44, de sorte que 'ensem-
ble pont de contact 17- ressort 45 se trouve embarqué
dans le bloc porte contact 34.

[0059] Afindéviter toutdébattementduressortde con-
tact 45, son extrémité située du coté de la face transver-
sale 44 est emmanchée sur un téton 76 saillant de cel-
le-ci, tandis que son extrémité opposée est logée dans
une réserve en creux 77 ménagée dans le pont de con-
tact 17, en s’y trouvant maintenue par l'intermédiaire des
parois supérieures 75.

[0060] Accompagnant I'armature mobile 14, le bloc
porte contact 34 se déplace longitudinalement dans un
espace 46 ménagé entre, d’une part I'électro-aimant 3,
plus particulierement 'armature fixe 13, et d’autre part
une paroi de fond 47 du corps de boitier 4.

[0061] En position de travail de I'armature mobile 14,
tel qu’il apparait sur les figures 4, 5, 7, le pont de contact
17 se trouve plaqué contre les conducteurs 18,19 et
maintenu dans cette position par I'intermédiaire du res-
sort de contact 45 qui se trouve comprimé entre le pont
de contact 17 et la face 44.

[0062] Lorsque I'armature mobile 14 reprend sa posi-
tion derepos, vers laquelle elle est sollicitée par le ressort
de rappel 15, le pont de contact 17 se trouve décollé du
conducteur 18, 19 en étant entrainé vers sa position
d’ouverture par I'actionneur 16, au moyen de la premiére
surface de butée 42, contre laquelle se trouve plaqué le
pont de contact 17 par la détente du ressort de contact
45 (figures 2, 3, 6).

[0063] Le compartimentinférieur 40 est quant a lui de-
limité longitudinalement, d’'une part par la cloison 41, et
d’autre part par une paroi 48 sensiblement paralléle a la
cloison 41, formant une extrémité libre de I'actionneur
16, et séparant le compartiment inférieur 40 de la paroi
de fond 47. Le compartiment inférieur 40 est délimité
transversalement par deux parois inférieures 78, longi-
tudinales, en regard.

[0064] Dans le mode de fonctionnement a ouverture
du contacteur 1, un pont de contact 17’ a ouverture se
trouve inséré dans le compartiment inférieur 40.

[0065] En position de repos de I'armature mobile 14,
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tel qu'ilapparait sur les figures 8, 9, 12, le pont de contact
17’ se trouve collé contre les conducteurs 18, 19 en étant
maintenu dans cette position par un ressort de contact
49 a compression qui prend appui d’'une part sur le pont
de contact 17’, et d’autre part sur une surface d’appui 50
de la paroi de fond 47 du corps de boitier 4, tournée vers
I'armature mobile 14.

[0066] Afin de permettre cette disposition, il existe en-
tre la deuxieme surface de butée 43 et cette surface d’ap-
pui 50 un espace adapté a recevoir le ressort de contact
49.

[0067] Il estainsi pratiqué dans la paroi 48 du compar-
timent inférieur 40, un trou traversant 51 dans lequel est
engage le ressort de contact 49, de sorte que celui-ci ne
se trouve pas embarqué dans le bloc porte contact 34,
mais est indépendant de ce dernier.

[0068] Ainsi, en position de repos, I'armature mobile
14 ne se trouve sollicitée vers cette position que par son
ressort de rappel 15.

[0069] Lorsque 'armature mobile 14 passe dans sa
position de travail, tel qu’il apparait sur les figures 10, 11,
13, l'actionneur 16 entraine le pont de contact 17’ vers
sa position d’ouverture a I'encontre de son ressort de
contact 49, au moyen de la deuxieme surface de butée
43 et a 'encontre du ressort de rappel 15.

[0070] La paroi 48 permet notamment de rigidifier le
bloc porte contact 34, tandis que le trou traversant 51,
qui présente ici un diametre légérement supérieur a celui
duressort 49, permet d'éviter toute flexion et tout échap-
pement intempestif de celui-ci.

[0071] Et, afin d’éviter tout débattement du ressort de
contact 49, son extrémité située du cété de la paroi de
fond 47 estemmanchée sur un pion 52 saillant de la paroi
de fond 47 du corps de boitier 4 (figures 8, 9), tandis que
son extrémité opposée estlogée dans laréserve en creux
77 ménagée dans le pont de contact 17’, en s’y trouvant
maintenue par l'intermédiaire des parois inférieures 78.
[0072] Par ailleurs, le ressort 49 présente, hors con-
trainte, un pas d’hélice, c’est-a-dire une distance entre
deux spires successives, de valeur inférieure a celle de
I'épaisseur de la cloison 48, de sorte a éviter tout risque
d’engagementduressort49 aveclacloison 48 entre deux
spires successives.

[0073] L’on décrit a présent I'électro-aimant 3 de ma-
niére plus détaillée.

[0074] La carcasse 12 est a section sensiblement en
forme de |, et comprend un socle 54 ainsi qu'un plateau
55 reliés par une ame centrale 56 creuse autour de la-
quelle est enroulée la bobine 11 qui se trouve emprison-
née entre le socle 54 et le plateau 55.

[0075] Chaque armature 13, 14 présente une section
en forme de E, et présente deux branches d’extrémité
57 encadrantlabobine 11 etsa carcasse 12, ainsiqu’une
branche centrale 58 engagée a l'intérieur de I'ame 56.
[0076] La carcasse 12 comporte quatre pieds 59 qui
saillent du socle 54 en direction de la paroi de fond 47
du corps de boitier 4.

[0077] Ce dernier comprend quant a lui quatre pattes
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60, disposées en regard des pieds 59. Les pattes 60
saillent de la paroi de fond 47 avec laquelle ils sont venus
de matiére, en direction de la carcasse 12.

[0078] La partie extréme 30, 31 de chaque conducteur
18, 19 se trouve immobilisée en étant serrée, a proximité
du contact fixe 29, 31, entre une premiere machoire ap-
partenant au boitier 2 et formée par I'une des pattes 60,
et une deuxiéme machoire appartenantala carcasse 12,
et formée par le pied 59 correspondant.

[0079] L’assemblage de la carcasse 12 au corps de
boitier 4 et le serrage des parties extrémes 28, 30 des
conducteurs 18, 19 sont assurés par deux vis 61.
[0080] Chaque vis 61 est insérée dans un trou traver-
sant 62 pratiqué dans la paroi de fond 47 du corps de
boitier 4, et formant un passage pour la vis 61, celle-ci
étant par ailleurs engagée dans un alésage fileté 63 du
socle 54, situé en regard du trou traversant 62 et coaxial
avec celui-ci.

[0081] Afin d’assurer le guidage de la vis lors de I'as-
semblage de la carcasse 12 au corps de boitier 4, le trou
traversant 62 est pratiqué dans une cheminée 64 saillant
de la paroi de fond 47 vers la carcasse 12.

[0082] L’alésage 63 est quant a lui pratiqué dans un
fat 65 saillant du socle 54 vers la paroi de fond 47, en
regard de la cheminée 64.

[0083] Lorsque la carcasse 12 se trouve assemblée
au corps de boitier 4, les parties extrémes 28, 30 des
conducteurs 18, 19 étant disposées entre les machoires
59, 60, il existe entre le corps de boitier 4 et la carcasse
12, au niveau de la vis 61, un jeu J apte a permettre le
serrage des parties extrémes 28, 30 entre les machoires
59, 60 au moyen des vis 61.

[0084] Ici, le jeu J est la distance qui sépare la chemi-
née 64 du fat 65 lorsque I'assemblage de la carcasse 12
au corps de boitier 4 est réalisé, au moins avant que ne
soit réalisé le serrage des conducteurs 18, 19.

[0085] En outre, afin de maintenir sur les vis 61 une
tension permettant d’éviter leur desserrage, la paroi de
fond 47 présente une capacité a fléchir lors du serrage
des vis 61, en direction de la carcasse 12.

[0086] Ainsi, par son élasticité propre, la paroi de fond
47 exerce sur les vis 61 une traction qui freine leur libre
rotation.

[0087] Lorsque le serrage des conducteurs 18, 19 est
réalisé, le jeu J peut s’annuler, notamment par flexion de
la paroi de fond 47, la cheminée 64 et le fat 65 venant
alors en contact. On évite ainsi un serrage trop fort des
vis 61, qui pourrait endommager, voire briser le corps de
boitier 4.

[0088] Par ailleurs, I'actionneur 16 est guidé dans son
mouvement par des rainures prévues a cet effet dans le
corps de boitier, tandis qu'il est sollicité vers la position
de repos par le ressort de rappel 15 qui se trouve com-
primé, dans I'espace 46, entre le bloc porte contact 34
et la paroi de fond 47 du corps de boitier 4.

[0089] Afin d’assurer son guidage, le ressort de rappel
15 est d’'une part inséré dans l'alésage d’un puits cylin-
drique 66 réalisé dans le bloc porte contact 34 et situé
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entre les porte contact 38.

[0090] Leressortderappel 15 estd’autre partemman-
ché sur un téton 53 formant une butée pour le ressort
15, et saillant de la paroi de fond 47 avec laquelle il est
venu de matiére.

[0091] Le contacteur 1 comporte d’autres éléments
constitutifs, que I'on décrit succinctement a présent.
[0092] Il est prévu, entre autres, une platine 67 encli-
quetée dans le corps de boitier 4, sur laquelle est monté
coulissantun poussoir 68 mobile entre trois positions sta-
bles, a savoir une position de fonctionnement automati-
que, une position de fonctionnent forcé, ainsi qu’une po-
sition de mise hors service.

[0093] La platine 67 forme également un guide pour
un levier 69 dont une extrémité est emmanchée sur la
tige 37, tandis que l'autre extrémité forme un voyant 70
escamotable susceptible d’apparaitre ou de disparaitre,
suivant la position de I'armature mobile 14, en regard
d’une fenétre 71 obturée par un volet 72 permettant un
accés au poussoir 68.

[0094] Par ailleurs, le socle 54 de la carcasse 12 pré-
sente, entre deux pieds 59 adjacents situés d’'un méme
c6té du socle 54, un logement 73 dans lequel est intro-
duite 'armature fixe 13.

[0095] Celogement 73 présente une surface de butée
74 transversale étendue entre les pieds 59, regardant
vers la paroi de fond 47 du corps de boitier 4, et contre
laquelle est plaquée I'armature fixe 13 en position de
travail de I'armature 14.

[0096] Par contre, en position de repos de cette der-
niére, il existe un jeu entre 'armature fixe 13 et cette
surface de butée 73, tandis que le bloc porte contact 34
se trouve plaqué contre une nervure 79 du socle 54 (fi-
gures 6, 15 notamment).

[0097] Selon une premiere variante de réalisation non
illustrée, chaque porte contact 38 comprend un unique
compartiment du type du compartiment inférieur 40 décrit
ci-dessus et adapté a recevoir aussi bien un pont de con-
tact du type a fermeture qu’un pont de contact du type a
ouverture.

[0098] Dans ce cas, la premiére surface de butée 42
est portée par la paroi 48 du compartiment, tandis que
la deuxiéme surface de butée 43 est formée par une face
transversale supérieure du compartiment, en regard de
la premiére surface de butée 42.

[0099] Par ailleurs, il est possible, selon la configura-
tion du contacteur 1, de n’employer qu’une seule vis de
serrage 61, ou d’en employer un nombre strictement su-
périeur a deux.

[0100] En outre, afin de simplifier la fabrication du con-
tacteur 1, il peut étre avantageux de réaliser le filetage
de l'alésage 63 lors de 'assemblage, au moyen de la vis
61 elle-méme, cette derniére exergant alors une fonction
supplémentaire de taraud.

[0101] Et, selon une deuxiéme variante de réalisation
non représenteée, il est également possible de remplacer
les vis 61 par d’autres moyens de serrage analogues
permettant d’aboutir au méme résultat. On pourra no-
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tamment employer des rivets ou des clous.

[0102] Selon une troisieme variante de réalisation, les
conducteurs se trouvent immobilisés en étant serrés en-
tre les machoires 59, 60, ailleurs qu’au niveau de leurs
extrémités, selon la configuration du contacteur, la forme
ou la disposition des conducteurs.

[0103] Selonune quatrieme variante non représentée,
le contacteur est multipolaire, par exemple du type qua-
dripolaire, le bloc porte contact comprenant a cet effet
deux paires de porte contact, 'une de ces paires fonc-
tionnant par exemple a I'ouverture, tandis que I'autre de
ces paires fonctionne a la fermeture.

[0104] Il est bien entendu possible de combiner entre
elles les différentes variantes sans sortir du cadre de
l'invention.

Revendications

1. Contacteur a commande électromécanique, com-
portant, dans un boitier (2) fixe :

- au moins une paire de conducteurs (18, 19)
portant chacun un contact fixe (29, 31);

- au moins un pont de contact (17, 17’) apte a
occuper une position de fermeture dans laquelle
il établit une connexion électrique entre les con-
tacts fixes (29, 31), et une position d’ouverture
danslaquelle il se trouve a distance desdits con-
tacts fixes (29, 31) ;

- un ressort de contact (45, 49) associé audit
pont de contact (17, 17°) pour exercer, en posi-
tion de fermeture, une pression entre ledit pont
(17, 17’) et lesdits contacts fixes (29, 31) ;

- un électro-aimant (3) comprenant :

- une bobine (11) ;

- une armature fixe (13) associée a ladite
bobine (11) ;

-une armature mobile (14), située en regard
de l'armature fixe (13), et apte a prendre
une position de repos dans laquelle elle est
située a distance d’entrefer de I'armature
fixe (13), et une position de travail dans la-
quelle elle se trouve plaquée contre I'arma-
ture fixe (13), 'armature mobile (14) étant
sollicitée vers sa position de repos par un
ressort de rappel (15) ;

- un actionneur (16) couplé de fagon bidirection-
nelle a ladite armature mobile (14), ledit action-
neur (16) comportant :

- une premiére surface de butée (42) regar-
dant vers I'armature mobile (14) ;

- une deuxieme surface de butée (43) re-
gardant vers 'opposé de I'armature mobile
(14);
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ledit actionneur (16) étant adapté a entrainer ledit
pont de contact (17, 17’) vers sa position
d’ouverture :

- aumoyen de la premiére surface de butée (42)
si ledit pont de contact (17) est du type « a
fermeture », c’est-a-dire agencé pour connecter
les contacts fixes (29, 31) en position de travail
de I'armature mobile (14) ;

- au moyen de la deuxiéme surface de butée
(43) et a I'encontre du ressort de rappel (15) si
ledit pont de contact (17) est du type «a
ouverture », c'est-a-dire agencé pour connecter
les contacts fixes (29, 31) en position de repos
de I'armature mobile (14) ;

ledit contacteur (1) étant caractérisé en ce que :

- le boitier (2) présente une surface d’appui (50)
regardant vers ladite armature mobile (14) ;

- il existe, entre cette surface d’appui (50) et la-
dite deuxieme surface de butée (43) de I'action-
neur (16), un espace libre adapté a recevoir un
ditressort de contact (49), avec celui-ci en appui
d’'une part contre un pont de contact (17’) a
ouverture, et d’autre part contre la surface d’ap-
pui (50) du boitier (2).

Contacteur selon la revendication 1, caractérisé en
ce que ledit actionneur (16) comporte un bloc porte
contact (34) comportant au moins un compartiment
(39) susceptible de recevoir un pont de contact (17)
a fermeture.

Contacteur selon larevendication 2, caractérisé en
ce que ledit compartiment (39) est délimité longitu-
dinalement par deux faces transversales en regard,
dont I'une forme ladite premiére surface de butée
(42), tandis que l'autre forme une surface d’appui
(44) pour le ressort (45) du pont de contact (17) de
sorte que I'ensemble pont de contact (17) - ressort
(45) se trouve embarqué dans ledit bloc porte con-
tact (34).

Contacteur selon la revendication 3, caractérisé en
ce que ledit compartiment (39) est fermé, du cété
de ladite surface d’appui (50) du boitier (2), par une
cloison (41) présentant deux faces opposées dont
I'une, tournée vers l'intérieur du compartiment (39),
forme la premiére surface de butée (42), tandis que
I'autre forme la deuxiéme surface de butée (43).

Contacteur selon la revendication 4, caractérisé en
ce que ledit bloc porte contact (34) comporte en
outre un deuxieme compartiment (40) superposé au
premier (39) et séparé de lui par ladite cloison (41),
ce deuxiéme compartiment (40) étant susceptible de
recevoir un pont de contact (17°) a ouverture.
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Contacteur selon la revendication 5, caractérisé en
ce que ledit deuxieme compartiment (40) est séparé
de ladite surface d’appui (50) du boitier (2) par une
paroi (48) dans laquelle est pratiqué un trou traver-
sant (51) formant un passage pour le ressort (49) du
pont de contact (17°) a ouverture.

Contacteur selon larevendication 6, caractérisé en
ce que ledit ressort (49) du pont de contact (17°) a
ouverture présente, hors contrainte, un pas d’hélice
dont la valeur est supérieure a celle de I'épaisseur
de ladite paroi (48).

Contacteur selon larevendication 1, caractérisé en
ce que ledit actionneur (16) comporte un bloc porte
contact (34) comportant au moins un compartiment
susceptible de recevoir un pont de contact a ferme-
ture (17) ou un pont de contact a ouverture (17°).

Contacteur selon larevendication 8, caractérisé en
ce que ledit compartiment est délimité longitudina-
lement par deux faces opposées dont 'une forme
ladite premiére surface de butée (42) et I'autre forme
ladite deuxiéme surface de butée (43), ledit compar-
timent étant séparé de ladite surface d’appui du boi-
tier par une paroi dont une face, tournée vers l'inté-
rieur du compartiment, forme ladite premiére surface
d’appui, et dans laquelle est pratiqué un trou traver-
sant formant un passage pour le ressort (49) du pont
de contact (17’) a ouverture.

Contacteur selon 'une des revendications 2 a 9, ca-
ractérisé en ce que ledit actionneur (16) est a sec-
tion en forme de U encadrant 'armature fixe, et com-
porte une base transversale formant ledit bloc porte
contact (34), ainsique deux branches (35) enregard,
saillant du bloc porte contact (34), et fixée chacune
par une extrémité (36) a ladite armature mobile (14).

Contacteur selon I'une des revendications 2 a 10,
caractérisé en ce que ledit ressort de rappel (15)
est situé entre le bloc porte contact (34) et le boitier
(2), sur lesquels il prend appui.

Contacteur selon la revendication 11, caractérisé
en ce que ledit ressort de rappel (15) est en appui
sur ladite surface d’appui (50).

Contacteur selon la revendication 12, caractérisé
en ce que ledit ressort de rappel (15) est d’'une part
inséré dans un puits (66) du bloc porte contact (34),
et d’'autre part emmanché sur un téton (53) saillant
du boitier (2).

Contacteur selon la revendication 13, caractérisé
en ce que ledit puits (66) se trouve entre deux porte
contact (38) du bloc porte contact (34), chaque porte
contact (38) comportant au moins un dit comparti-
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ment.

Patentanspriiche

Elektromechanisches Schiitz, welches in einem
feststehenden Gehause (2) umfasst:

- wenigstens ein Paar von Leitern (18, 19), wel-
che jeweils einen feststehenden Kontakt (29,
31) tragen;

- wenigstens eine Kontaktbrucke (17, 17°), wel-
che in der Lage ist, eine Schlie3position einzu-
nehmen, in der sie eine elektrische Verbindung
zwischen den feststehenden Kontakten (29, 31)
herstellt, und eine Offnungsposition einzuneh-
men, in der sie von den feststehenden Kontak-
ten (29, 31) beabstandet ist;

- eine zu der Kontaktbriicke (17, 17°) gehdrige
Kontaktfeder (45, 49), um in der SchlieRposition
einen Druck zwischen der Bricke (17, 17’) und
den feststehenden Kontakten (29, 31) auszu-
Uben;

- einen Elektromagneten (3) welcher umfasst:

- eine Spule (11);

- einen feststehenden zu dieser Spule (11)
gehdrigen Magnetanker (13);

- einen beweglichen Magnetanker (14), der
gegenuber von dem feststehenden Magne-
tanker (13) angeordnet ist und in der Lage
ist, eine Ruheposition einzunehmen, in der
er mit einem Luftspalt von dem feststehen-
den Magnetanker (13) beabstandet ist, und
eine Arbeitsposition anzunehmen, in der er
gegen den feststehenden Magnetanker
(13) gedriickt wird, wobei der bewegliche
Magnetanker (40) von einer Riickstellfeder
(15) in Richtung seiner Ruheposition beauf-
schlagt wird;

- ein Betatigungselement (16), welches in bidi-
rektionaler Weise mit dem beweglichen Magne-
tanker (14) gekoppelt ist, wobei dieses Betati-
gungselement (16) umfasst:

- eine erste Anschlagflache (42), welche in
Richtung des beweglichen Magnetankers
(14) gerichtet ist;

- eine zweite Anschlagflache (43), welche
in die Gegenrichtung des beweglichen Ma-
gnetankers (14) gerichtet ist;

wobei das Betatigungselement (16) dazu geeignet
ist, die Kontaktbriicke (17, 17°) in Richtung ihrer Off-

nungsposition mitzunehmen:

- mittels der ersten Anschlagflache (42), wenn
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die Kontaktbriicke (17) von der Sorte "zur
SchlieRung" ist, das heilt, wenn sie angeordnet
ist, um die feststehenden Kontakte (29, 31) in
der Arbeitsposition des beweglichen Magnetan-
kers (14) miteinander zu verbinden;

- mittels der zweiten Anschlagflache (43) und
gegen die Ruckstellfeder (15), wenn die Kon-
taktbriicke (17°) von der Sorte "zur Offnung" ist,
das heil’t, wenn sie angeordnet ist, um die fest-
stehenden Kontakte (29, 31) in der Ruhepositi-
on des feststehenden Magnetankers (14) mit-
einander zu verbinden;

wobeidas Schiitz (1) dadurch gekennzeichnet ist,
dass:

- das Gehause (2) eine Abstiitzflache (50) auf-
weist, welche in Richtung des beweglichen Ma-
gnetankers (14) liegt;

-zwischen dieser Abstutzflache (50) und der An-
schlagflache (43) des Betatigungselementes
(16) ein freier Raum existiert, der dazu geeignet
ist, eine oben erwahnte Kontaktfeder (49) auf-
zunehmen, wobei diese einerseits an einer Kon-
taktbriicke (17°) zur Offnung abgestiitzt ist und
andererseits gegen die Abstltzflache (50) des
Gehauses (2) abgestiitzt ist.

2. Schitz nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Betdtigungselement (16) einen Kontakt-
tragerblock (34) umfasst, der wenigstens ein Abteil
(39) umfasst, welches eine Kontaktbriicke (17) zur
SchlieBung aufnehmen kann.

Schitz nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Abteil (39) in Langsrichtung von zwei ge-
genuberliegenden Querseiten begrenzt ist, von de-
nen eine die erste Anschlagflache (42) bildet, wéh-
rend die andere eine Abstltzflache (44) fiir die Feder
(45) der Kontaktbriicke (17) bildet, so dass die Ge-
samtheit aus der Kontaktbriicke (17) und der Feder
(45) sich innerhalb dieses Kontakttréagerblockes (34)
befindet.

Schiitz nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Abteil (39) auf der Seite der Abstiitzflache
(50) des Gehauses (2) von einer Trennwand (41)
geschlossen ist, welche zwei einander entgegenge-
setzte Seiten aufweist, von denen eine in Richtung
des Inneren des Abteils (39) gewandt ist und die er-
ste Anschlagflache (42) bildet, wahrend die andere
die zweite Anschlagflache (43) bildet.

Schiitz nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet,
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10.

11.

dass der Kontakttragerblock (34) zudem ein zweites
Abteil (40) umfasst, welches oberhalb des ersten
(39) angeordnetist, und von diesem durch die Trenn-
wand (41) getrennt ist, wobei dieses zweite Abteil
(40) dazu geeignet ist, eine Kontaktbriicke (17) zur
Offnung aufzunehmen.

Schiitz nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass das zweite Abteil (40) von der Abstiitzflache
(50) des Gehauses (2) von einer Wand (48) getrennt
ist, in der eine sie durchquerende Offnung (51) aus-
gebildet ist, welche einen Durchgang fiir die Feder
(49) der Kontaktbriicke (17’) zur Offnung bildet.

Schiitz nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Feder (49) der Kontaktbriicke (17°) zur Off-
nung, wenn sie nicht unter Spannung steht, eine
Steigung der Wendel aufweist, die groRer ist als die
Dicke der Wand (48).

Schiitz nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Betatigungselement (16) einen Kontakt-
tragerblock (34) umfasst, der wenigstens ein Abteil
umfasst, das dazu geeignet ist, eine Kontaktbriicke
zur SchlieRung (17) oder eine Kontaktbriicke zur Off-
nung (17°) aufzunehmen.

Schiitz nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Abteil in Langsrichtung von zwei entge-
gengesetzt gerichteten Seiten begrenzt ist, von de-
nen die eine die erste Anschlagflache (42) bildet,
und die andere die zweite Anschlagflache (43) bildet,
wobei das Abteil von der Abstiitzflaiche des Gehau-
ses von einer Trennwand getrennt ist, deren eine
Seite, welche in Richtung des Inneren des Abteils
gewandtist, die erste Abstitzflache bildet, und in der
eine sie durchquerende Offnung ausgebildet ist, wel-
che einen Durchgang fiir die Feder (49) der Kontakt-
briicke (17’) zur Offnung bildet.

Schitz nach einem der Anspriiche 2 bis 9,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Betatigungselement (16) einen U-formi-
gen, den feststehenden Magnetanker einrahmen-
den Querschnitt besitzt und eine Basis in Querrich-
tung umfasst, die den Kontakttragerblock (34) bildet,
sowie zwei einander gegenuberliegende Arme (35),
welche von dem Kontakttragerblock (34) vorstehen
und jeweils mit einem Ende (36) an den beweglichen
Magnetanker (14) befestigt sind.

Schitz nach einem der Anspriiche 2 bis 10,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Riickstellfeder (15) zwischen dem Kontakt-
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tragerblock (34) und dem Gehause (2) angeordnet
ist, auf denen sie sich abstutzt.

Schiitz nach Anspruch 11,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Ruckstellfeder (15) sich auf der Abstiitzfla-
che (50) abstiitzt.

Schiitz nach Anspruch 12,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Riickstellfeder (15) einerseits in einer
schachtartigen Vertiefung (66) des Kontakttrager-
blocks (34) eingesetzt ist, und anderseits auf einen
Uber das Gehause (2) Uberstehenden Ansatz (53)
aufgesetzt ist.

Schiitz nach Anspruch 13,

dadurch gekennzeichnet,

dass die schachtartige Vertiefung (66) sich zwi-
schen zwei Kontakttragern (38) des Kontakttrager-
blockes (34) befindet, wobei jeder Kontakttrager (38)
wenigstens ein oben erwahntes Abteil umfasst.

Claims

1.

An electromechanically actuated contactor compris-
ing in a fixed casing (2):

- at least one pair of conductors (18, 19) each
carrying a fixed contact (29, 31);

- at least one contact bridge (17, 17’) capable of
occupying a closure position in which it estab-
lishes an electrical connection between the fixed
contacts (29, 31) and an open position in which
it is disposed at a spacing from said fixed con-
tacts (29, 31);

- a contact spring (45, 49) associated with said
contact bridge (17, 17’) for applying in the clo-
sure position a pressure between said bridge
(17, 17’) and said fixed contacts (29, 31);

- a solenoid (3) comprising:

- a coil (11);

- a fixed armature (13) associated with said
coil (11); and

- a movable armature (14) disposed in fac-
ing relationship with the fixed armature (13)
and capable of assuming a rest position in
which it is disposed at an air-gap spacing
from the fixed armature (13) and a working
position in which itis caused to bear against
the fixed armature (13), the movable arma-
ture (14) being urged towards its rest posi-
tion by a return spring (15);

- an actuator (16) bidirectionally coupled to said
movable armature (14), said actuator (16) com-
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10

prising:

- a first abutment surface (42) facing to-
wards the movable armature (14); and

- a second abutment surface (43) facing in
the opposite direction to the movable arma-
ture (14);

said armature (16) being adapted to entrain said con-
tact bridge (17, 17’) towards its open position:

- by means of the first abutment surface (42) if
said contact bridge (17) is of the 'closure’ type,
that is to say arranged to connect the fixed con-
tacts (29, 31) in the working position of the mov-
able armature (14); and

- by means of the second abutment surface (43)
and against the return spring (15) if said contact
bridge (17’) is of the 'opening’ type, thatis to say
arranged to connect the fixed contacts (29, 31)
in the rest position of the movable armature (14);
said contactor (1) being characterised in that:
- the casing (2) has a support surface (50) facing
towards said movable armature (14); and

- between said support surface (52) and said
second abutment surface (43) of the actuator
(16) there is a free space adapted to receive a
said contact spring (49) with same in contact on
the one hand against an opening-type contact
bridge (17’) and on the other hand against the
support surface (50) of said casing (2).

2. A contactor according to claim 1 characterised in

that said actuator (16) comprises a contact carrier
block (34) comprising at least one compartment (39)
capable of receiving a closure-type contact bridge
(17).

A contactor according to claim 2 characterised in
that said compartment (39) is delimited longitudinal-
ly by two facing transverse faces of which one forms
said first abutment surface (42) while the other forms
a support surface (44) for the spring (45) of the con-
tact bridge (17) in such a way that the contact bridge
(17) - spring (45) assembly is disposed in said con-
tact carrier block (34).

A contactor according to claim 3 characterised in
that said compartment (39) is formed at the side of
said support surface (50) of the casing (2) by a par-
tition (41) having two opposite faces of which one
which faces towards the interior of the compartment
(39) forms the first abutment surface (42) while the
other forms the second abutment surface (43).

A contactor according to claim 4 characterised in
that said contact carrier block (34) further comprises
a second compartment (40) in superposed relation-
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ship with the first compartment (39) and separated
therefrom by said partition (41), said second com-
partment (40) being capable of receiving an open-
ing-type contact bridge (17°).

A contactor according to claim 5 characterised in
that said second compartment (40) is separated
from said support surface (50) of the casing (2) by a
wall (48) in which there is provided a through hole
(51) forming a passage for the spring (49) of the
opening-type contact bridge (17°).

A contactor according to claim 6 characterised in
that said spring (49) of the opening-type contact
bridge (17°) has in the unstressed condition a coil
pitch, the value of which is greater than that of the
thickness of said wall (48).

A contactor according to claim 1 characterised in
that said actuator (16) comprises a contact carrier
block (34) comprising at least one compartment ca-
pable of receiving a closure-type contact bridge (17)
or an opening-type contact bridge (17°).

A contactor according to claim 8 characterised in
that said compartment is delimited longitudinally by
two opposite faces of which one forms said first abut-
ment surface (42) and the other forms said second
abutment surface (43), said compartment being sep-
arated from said support surface of the casing by a
wall of which a face which is directed towards the
interior of the compartment forms said first support
surface and in which there is provided a through hole
forming a passage for the spring (49) of the open-
ing-type contact bridge (17°).

A contactor according to one of claims 2 to 9 char-
acterised in that said actuator (16) is of a U-shaped
section embracing the fixed armature and comprises
a transverse base forming said contact carrier block
(34) as well as two mutually facing arms (35) pro-
jecting from the contact carrier block (34), each being
fixed by an end (36) to said movable armature (14).

A contactor according to one of claims 2 to 10 char-
acterised in that said return spring (15) is disposed
between the contact carrier block (34) and the casing
(2), against which it bears.

A contactor according to claim 11 characterised in
that said return spring (15) is supported against said
support surface (50).

A contactor according to claim 12 characterised in
that said return spring (15) is on the one hand in-
serted into a hole (66) in said contact carrier block
(34) and on the other hand engaged on to a projec-
tion (53) protruding from the casing (2).
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14. A contactor according to claim 13 characterised in

that said hole (66) is between two contact carriers
(38) of the contact carrier block (34), each contact
carrier (38) comprising at least one said compart-
ment.
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