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Description

[0001] La détermination d'un temps de travail dans
les entreprises a fait I'objet de nombreux développe-
ments. On a, notamment, été réalisé des horloges en-
registreuses, activées par chacun des employés lors-
qu'il arrive a son travail, puis lorsqu'il le quitte. Une telle
horloge, appelée communément timbreuse, permet de
contrbler que chaque employé a effectué le travail dd.
[0002] Il vade soique les informations ainsi obtenues
présentent un caractére confidentiel. L'employé ne peut
y accéder qu'a son départ ou a son arrivée. Ces mo-
ments sont peu propices a lI'analyse d'informations, car
il se trouve généralement de nombreuses personnes a
arriver ou a sortir en méme temps. Il est, en conséquen-
ce, difficile a I'employé de connaitre le temps qu'il a ef-
fectivement consacré a son travail.

[0003] Il existe également des appareils permettant
de déterminer le temps nécessaire a effectuer une tache
particuliére. La connaissance de ce temps facilite la fac-
turation du travail. L'un d'eux est décrit, par exemple,
dans le document US 3 719 037. Il comporte un indica-
teur des heures et des minutes et permet d'afficher un
temps allant jusqu'a un demi-jour. Un poussoir permet
de commander son départ et son arrét.

[0004] Si une telle solution est bien adaptée a la me-
sure du temps de travail relatif a une tache particuliére,
elle ne permet pas a un employé de suivre de maniére
satisfaisante le temps qu'il accorde a son employeur.
[0005] Le butdelaprésenteinvention estde proposer
une montre mécanique ou électromécanique qui permet
une bonne perception du temps consacré au travail
s'étendant sur toute une semaine, ce temps étant par-
ticulierement apprécié par de nombreuses personnes
pour planifier leur organisation du travail.

[0006] De fagon plus précise, la montre selon I'inven-
tion est du type comportant, de maniére classique, une
boite et, disposés a l'intérieur de celle-ci:

- un mouvement qui posséde une base de temps, un
rouage entrainé par la base de temps et des
moyens de correction manuelle permettant d'agir
sur le rouage, et

- des moyens d'affichage du temps comprenant un
cadran et au moins deux aiguilles entrainées par le
rouage et se déplagant devant le cadran pour indi-
quer les heures et les minutes.

[0007] La montre ainsi définie comporte, en outre:

- des moyens de comptage horaire,

- des moyens complémentaires d'affichage, asso-
ciés aux moyens de comptage horaire pour en in-
diquer le contenu et agencés pour parcourir un cy-
cle en une semaine, et

- un embrayage destiné a activer les moyens de
comptage en les mettant en relation avec le rouage.
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[0008] Selon un premier mode de réalisation avanta-
geux, le rouage comporte:

- un premier mobile effectuant un tour en un multiple
d'une semaine et muni d'un premier organe méca-
nique servant a définir les jours de la semaine du-
rant lesquels les moyens de comptage doivent étre
activés, et

- undeuxiéme mobile effectuant un tour en 24 heures
et muni d'un deuxiéme organe mécanique servant
a définir les heures durant lesquelles les moyens
de comptage doivent étre activés,

ledit embrayage étant alors commandé par ces deux or-
ganes mécaniques pour activer lesdits moyens de
comptage aux jours et heures désirés.

[0009] De préférence, dans ce mode de réalisation,
les organes mécaniques sont des cames.

[0010] Dans une variante de réalisation avantageuse,
la montre comporte, en outre, des moyens de comman-
de manuelle pour agir sur le deuxiéme organe mécani-
que afin de fixer les heures durant lesquelles les
moyens de comptage doivent étre activés.

[0011] Selon un autre mode de réalisation avanta-
geux, la montre comporte, en outre, des moyens de
commande manuelle servant a actionner I'embrayage
afin de permettre a son porteur d'activer, a sa conve-
nance, les moyens de comptage.

[0012] Dans cette réalisation, les moyens de compta-
ge horaire comprennent un mobile relié temporairement
au rouage par I'embrayage, les moyens complémentai-
res d'affichage comprennent un indicateur du temps de
travail effectué, porté par ledit mobile et lesdits moyens
de commande manuelle comprennent des premier et
deuxiéme poussoirs montés sur la boite et disposés
pour coopérer avec lesdits moyens de comptage, les-
quels sont agencés de maniére a ce que deux pressions
successives sur le premier poussoir commandent res-
pectivement le départ et I'arrét de l'indicateur du temps
de travail effectué, et qu'une pression sur le deuxiéme
poussoir appliquée lorsque l'indicateur du temps de tra-
vail est arrété commande sa mise a zéro.

[0013] En outre et de fagon particulierement avanta-
geuse, lesdits moyens complémentaires d'affichage
comportent, en plus:

- un indicateur du temps de travail da, réglable a
I'aide desdits moyens de correction, et

- unindicateur de temps reporté commandé par I'ac-
tionnement dudit deuxieme poussoir,

lesdits moyens de comptage horaire étant alors agen-
cés de maniére a ce qu'une pression sur le deuxieme
poussoir, effectuée lorsque l'indicateur du temps de tra-
vail est arrété, fait se déplacer l'indicateur du temps re-
porté d'un angle correspondant a la différence entre le
temps effectué et le temps d, respectivement affiché
par l'indicateur du temps effectué et par l'indicateur du
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temps dd.

[0014] D'autres avantages et caractéristiques de I'in-
vention ressortiront de la description qui va suivre, faite
en regard du dessin annexé, dans lequel:

B les figures 1 et 2 illustrent respectivement les
moyens d'affichage et le mécanisme d'une montre
mécanique selon un premier mode de réalisation;

B lafigure 3 représente les moyens d'affichage d'une
montre mécanique selon un deuxiéme mode de
réalisation; et

B les figures 4 et 5 montrent le mécanisme de com-
mande du mode de réalisation de la figure 3.

[0015] Dans la présente description, la position des
composants sur la montre et dans le mouvement est dé-
finie en référence a la position qu'occupe, de maniére
classique, une aiguille des heures disposée au centre
du cadran et effectuant deux tours par jour.

[0016] La montre représentée a la figure 1 comporte
une boite 10 et, logés dans cette derniere, un mouve-
ment mécanique qui sera décrit en référence a la figure
2, un cadran 12 et des aiguilles des heures 14 et des
minutes 16. Une couronne 18, disposée a 3 heures, per-
met l'entrainement des composants du mouvement et,
éventuellement, son remontage.

[0017] La montre de la figure 1 comprend, en outre,
une aiguille "24 heures" 20, disposée a 9 heures et ef-
fectuant un tour par jour, une aiguille complémentaire
22 d'indication du temps de travail, coaxiale aux
aiguilles 14 et 16, et un disque indicateur des jours de
la semaine 24 apparaissant derriere un guichet 26
ouvert a midi dans le cadran 12. Un poussoir 28, placé
a 4 heures, est destiné a commander I'aiguille 22, com-
me cela sera expliqué plus loin.

[0018] La boite 10 est munie d'une gorge 30, prati-
quée dans sa périphérie et entourant le cadran 12. Des
index 31 a 36 sont montés dans cette gorge. L'index 31
est fixe, a midi, tandis que les autres, au nombre de cing,
peuvent coulisser dans la gorge avec friction. lls per-
mettent de former une échelle ajustable en regard de
l'aiguille 22, I'index 31 donnant le point zéro alors que
les index 32 a 36 marquent chacun la fin d'une journée
de travail.

[0019] L'affichage des informations au moyen des
aiguilles 14, 16 et 20, ainsi que du disque des jours 24,
se fait de maniére classique et ne nécessite aucune re-
marque particuliere.

[0020] L'aiguille 22 est entrainée par le mouvement
durant les heures de travail uniquement. Le mécanisme
destiné a assurer cet entrainement est représenté sur
la figure 2, vu cb6té cadran.

[0021] Le mouvement comporte une platine 37 ser-
vant de support aux différentes piéces mobiles, notam-
ment au disque 24. A la périphérie de cette platine sont
représentés, de maniére schématique, la couronne 18
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et le poussoir 28.

[0022] La platine 37 porte, du c6té opposé a celui re-
présenté sur la figure 2 et, en conséquence, non visibles
sur le dessin, un barillet tenant lieu de source d'énergie,
un rouage de finissage entrainé par le barillet et dont un
mobile, la roue de centre, porte une chaussée sur la-
quelle se trouve l'aiguille des minutes 16, un échappe-
ment commandé par le rouage de finissage et un balan-
cier alimenté par I'échappement et dont les oscillations
définissent la marche de la montre.

[0023] La platine 37 porte, sur sa face représentée a
la figure 2, un rouage de minuterie et de mise a I'heure
qui n'a pas, non plus, été représenté et qui est entrainé
par la chaussée. Ce rouage comporte une roue a canon
qui effectue un tour en douze heures, porte l'aiguille 14
et est munie d'un pignon 38. Une roue de vingt-quatre
heures 40 engréne avec le pignon 38. Elle pivote autour
d'un axe A perpendiculaire a la platine 37et disposé a 9
heures. L'aiguille "24 heures" 20 est fixée sur cette roue.
Le pignon 38 et la roue 40 ont un nombre de dents dans
un rapport de 1 a 2, de maniére a ce que la roue 40
effectue un tour en un jour, dans le sens anti-horaire.
[0024] La roue 40 comprend un arbre central 41 et
porte un pignon 42 coaxial et un doigt d'entrainement
43, disposé a sa périphérie, dont les fonctions seront
précisées plus loin.

[0025] Une bascule 44, destinée a commander l'en-
tralnement ou non de l'aiguille du temps de travail 22,
est montée pivotante autour d'un axe B perpendiculaire
alaplatine 37, disposé a midi. Elle comporte deux doigts
44a et 44b, et un bossage 44c, dont les fonctions seront
indiquées plus loin. De plus, elle porte deux roues 46 et
48 et un pignon 50, solidaire de la roue 48.

[0026] La roue 46 est montée mobile en rotation
autour de I'axe B. Elle engréne avec le pignon 50. La
roue 48 est disposée de maniére a ce que, selon la po-
sition de la bascule 44, elle engréne ou non avec le pi-
gnon 42. La bascule 44 assure ainsi une fonction d'em-
brayage, la roue 48 n'étant entrainée que lorsqu'elle est
en prise avec le pignon 42.

[0027] Unressort 52, solidaire de la platine 37, prend
appui contre le bossage 44c et engendre ainsi un couple
tendant a faire pivoter la bascule 44 dans le sens anti-
horaire.

[0028] L'arbre 41 traverse la platine 37 et porte, du
cbté opposeé, une came 54 destinée a coopérer avec le
doigt 44a, lui-méme traversant la platine 37 par une dé-
coupe 56.

[0029] Lacame 54, représentée sur la figure 2a, com-
porte deux découpes 54a et 54b, embrassant chacune
un angle de 60°, cet angle étant parcouru en 4 heures
deés lors que la roue 40 fait un tour complet en 24 heures.
La came 54 est disposée de maniére a ce que le doigt
44a s'engage dans les découpes 54a et 54b durant les
heures de travail, en I'occurrence de 8 heures a midi et
de 13 heures a 17 heures. Lorsque le doigt 44a est en-
gagé dans l'une des découpes 54a ou 54b, le ressort
52 tend donc a amener la bascule 44 dans la position
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pour laquelle la roue 48 est en prise avec le pignon 42.
[0030] Le disque, en fait, un anneau, 24 porte deux
fois les indications des jours de la semaine, a sa péri-
phérie, sur sa face adjacente au cadran 12. Ce disque
est muni de quatorze dents 58, dont deux seulement
sont visibles au dessin, s'entendant radialement dans
I'ouverture centrale de I'anneau et destinées a coopérer
avec le doigt d'entrainement 43. || comporte, en outre,
deux secteurs annulaires 60, dont I'un seulement est vi-
sible au dessin, s'étendant radialement vers l'intérieur
et disposé a la méme hauteur que le doigt 44b de ma-
niére que celui-ci puisse y prendre appui lorsque les
jours "samedi" et "dimanche" apparaissent dans le gui-
chet 26. De la sorte, pour ces deux jours, la bascule 44
empéche I'embrayage de la roue 48 avec le pignon 42.
[0031] Le mouvement comporte, en son centre, une
roue 62 d'indicateur de temps de travail, disposée par
dessus la roue a canon et portant 'aiguille 22. La roue
62 est en prise avec la roue 46 portée par la bascule 44.
Ainsi, lorsque le doigt 44a pénétre dans I'une des gor-
ges 54a ou 54b de la came 54, les secteurs 60 ne se
trouvant, en conséquence pas en regard du doigt 44b,
la roue 62 est reliée cinématiquement a la roue 40 et
tourne dans le sens horaire. Les nombres de dents que
comportent les pignons 42 et 50 et les roues 46, 48 et
62 sont choisis de maniéere a ce que cette derniére par-
coure un angle de 6° par heure, soit un tour en 60 heu-
res.

[0032] Dans la plupart des cas, le temps de travail da
par un employé est inférieur a 60 heures. C'est pour-
quoi, il est nécessaire que l'aiguille 22 puisse étre mise
a zéro a la fin de chaque semaine. Cette fonction est
assurée par le poussoir 28 et par un mécanisme com-
portant un marteau 64 et une came 66 de type colima-
con, fixée sur la roue 62.

[0033] Le marteau 64 pivote sur la platine 37 autour
d'un axe C disposé vers 6 heures. || comporte un bras
élastique 64a dont I'extrémité est en appui contre la pla-
tine 37 et qui engendre un couple tendant a le faire tour-
ner dans le sens horaire et a le maintenir ainsi en appui
contre le poussoir 28. Le marteau 64 comprend, en
outre, une surface d'appui 64b, disposée en regard de
la came 66, de maniére a venir prendre appui contre
cette derniére lorsqu'on agit sur le poussoir 28. Plus pré-
cisément, le marteau 64 fait tourner la came 66, et avec
elle la roue 62 et l'aiguille 22, jusqu'a ce que celle-ci se
trouve a midi. Enfin, le marteau 64 forme une butée 64c,
voisine de la surface d'appui 64b, ayant pour fonction
d'empécher une mise a zéro intempestive, comme cela
sera expliqué plus loin.

[0034] |l est bien clair que la mise a zéro de l'aiguille
22 doit s'effectuer a la fin de la semaine de travail, lors-
que la bascule 44 est débrayée. De la sorte, seuls les
roues 46 et 48 et le pignon 50 tournent avec la roue 62.
Si ce n'était pas le cas, tout le rouage de minuterie pour-
rait étre entrainé, ce qui modifierait I'affichage de I'heu-
re.

[0035] Afin d'éviter toute manipulation intempestive,

15

20

25

30

35

40

45

50

55

le mouvement comprend un verrou 68 et un ressort 70,
disposés dans I'espace compris entre le marteau 64 et
la bascule 44. Le verrou 68 pivote autour d'un axe D. ||
comporte un doigt 68a et un bossage 68b, contre lequel
est appliqué le ressort 70 qui engendre un couple main-
tenant le doigt 68a en appui contre la bascule 64. Le
verrou 68 est disposé de maniere a ce qu'une portion
68c forme gache et se trouve ou non dans I'espace ba-
layé par le marteau 64, selon que la bascule 44 assure
ou non la fonction d'embrayage. Il n'est, de la sorte, pas
possible d'appliquer le marteau 64 sur la came 66 lors-
que la roue 62 est entrainée.

[0036] Dans I'exemple qui vient d'étre donné, le
temps de travail est prévu de 8 a 12 heures, puis de 13
a 17 heures. Or, il est bien clair que les horaires peuvent
considérablement varier d'une entreprise a l'autre ou
selon le pays. C'est pourquoi, la came 54 est disposée
du c6té du mouvement opposé au cadran 12. Il est ainsi
possible de la remplacer par une autre correspondant
a I'horaire en vigueur. Ces cames peuvent étre facile-
ment fabriquées par fraisage, sur un posage ad hoc. El-
les sont ensuite mises en place par n'importe quel hor-
loger.

[0037] Le mécanisme décrit en référence aux figures
1 et 2 est bien adapté pour les personnes travaillant se-
lon un horaire régulier. 1l est, toutefois, de peu d'intérét
pour les entreprises pratiquant I'horaire libre. La montre
représentée aux figures 3 a 5 offre au porteur la possi-
bilité de suivre son programme de travail.

[0038] La figure 3 présente cette montre, comme elle
est vue par le porteur. Elle comprend une boite 100 for-
mant un logement dans lequel se trouvent un mouve-
ment, qui n'est pas visible sur cette figure et qui sera
décrit partiellement en référence aux figures 4 et 5, un
cadran 102 disposé sur le mouvement, et des aiguilles
d'heures 104 et de minutes 106, montées coaxiales sur
le mouvement et pivotant autour d'un axe disposé a mi-
di, dans la partie médiane du cadran 102. Le mouve-
ment est commandé par une couronne de remontoir et
de remise a I'heure 108, laquelle porte une tige, non vi-
sible au dessin, qui traverse la boite 100 et permet I'en-
trailnement des composants du mouvement.

[0039] Les indications relatives au temps de travail
sont affichées au moyen de trois aiguilles, dites respec-
tivement du temps de travail effectué 110, du temps de
travail d0 112 et du temps reporté 114. Plus précise-
ment, I'aiguille 110, qui pivote au centre du mouvement,
affiche le temps de travail effectué durant la semaine en
cours. L'aiguille 112, disposée a 4 heures, indique le
temps de travail hebdomadaire moyen da par I'employé
a son employeur, alors que l'aiguille 114, qui se trouve
a 8 heures, affiche le cumul des différences, en plus ou
en moins, entre le temps du travail effectué chaque se-
maine et le temps da.

[0040] La boite 100 porte, en outre, deux poussoirs
116 et 118, respectivement disposés a 2 heures, pour
commander le départ et I'arrét du comptage, et a 4 heu-
res pour assurer la remise a zéro.
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[0041] De maniére similaire a la montre des figures 1
et 2, la boite 100 comporte avantageusement une gorge
120 dans laquelle six index 122 a 127 sont logés, l'index
122 étant fixe et les index 123 a 127 mobiles.

[0042] Le mouvement de cette montre comprend, de
maniére classique, mais non représentée au dessin, un
barillet assurant la fourniture de I'énergie, un rouage de
finissage qui entraine un échappement, lequel entre-
tient un balancier, qui définit la marche de la montre.
[0043] Le mécanisme spécifique a la commande des
aiguilles 110, 112 et 114 est représenté sur les figures
4 et 5. La figure 4 montre, plus particulierement, les
composants associés aux commandes données au
moyen du poussoir 116, alors que la figure 5 se rapporte
aux composants sollicités lorsque le poussoir 118 est
actionné. Sur ces figures, seules les pieéces mobiles
sont représentées. |l va de soi que celles-ci sont dispo-
sées sur un support, par exemple une platine, comme
cela a été expliqué a propos du mode de réalisation pré-
senté en référence aux figures 1 et 2.

[0044] Comme le montre la figure 4, le mécanisme
comprend quatre mobiles portant les références 128,
130, 132 et 134 sur lesquels sont respectivement fixées
les aiguilles d'heures 104, du temps de travail effectué
110, du temps de travail di 112 et du temps reporté 114.
[0045] La roue 128 est entrainée par le rouage de fi-
nissage et fait un tour en douze heures. Elle engréne
avec une roue centrale 136, coaxiale a la roue 130, au
travers d'une roue intermédiaire 138. La roue centrale
136 tourne donc en permanence. Un embrayage 140
assure une liaison cinématique entre les roues 138 et
130. Il comprend une bascule 142, pivotant en E et mu-
nie d'un bras élastique 142a et d'un bossage 142b. Il
porte un mobile 144 formé d'une roue 144a et d'un pi-
gnon 144b, superposés et disposés respectivement a
la méme hauteur que les roues 136 et 130.

[0046] La bascule 142 coopére, par son bossage
142b, avec une came 146, laquelle est entrainée par le
poussoir 116, schématiquement représenté par une flé-
che, qui commande un cliquet 148. La came 146 com-
prend, superposées, une croix 150 a six branches 150a
séparées par autant de creusures arrondies 150b, de
forme complémentaire au bossage 142b, et une roue a
cliquet 151, comportant douze dents. La croix 150 se
trouve au méme niveau que la bascule 142, le bossage
144b étant en appui sur I'un des branches ou dans I'une
des creusures. La roue 151 coopére, en outre, avec un
cliquet de retenue, non représenté au dessin, et qui em-
péche la came 146 de reculer au retour du cliquet 148.
[0047] Achaque pression surle poussoir 116, lacame
146 tourne de 30°, le bossage 142b passant d'une creu-
sure a une branche suivante etinversement. La bascule
142 est ainsi disposée de maniére a ce que le mobile
144 soit en prise avec les roues 130 et 136 lorsque le
bossage 142b est en appui contre I'une des branches
150a, assurant ainsi la fonction d'embrayage, ou au
contraire éloigné de ces roues lorsque le bossage 142b
est en appui dans l'une des creusures 150b, de sorte
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qu'elles sont débrayées I'une de l'autre. En d'autres ter-
mes, il suffit a I'utilisateur de presser sur le poussoir 116
pour mettre en route le comptage du temps de travalil,
puis de presser une nouvelle fois pour l'arréter.

[0048] Le réglage de la position de l'aiguille 112, qui
correspond au temps de travail d{, se fait au moyen de
la couronne 108 et d'un mécanisme similaire a celui re-
présenté sur la figure 2, qui n'a pas été montré au des-
sin, pour éviter de le surcharger.

[0049] L'entrainement de l'aiguille 112 se fait en pre-
miére position tirée de la couronne 108, par l'intermé-
diaire de la roue 132. Pour que cette information soit
utile, il est nécessaire qu'elle puisse étre comparée avec
le temps de travail effectué, ce qu'assurent deux sec-
teurs dentés 152 et 154 superposés, pivotant autour
d'un méme axe F et reliés I'un a I'autre au moyen d'un
ressort spiral 155, schématiquement représenté sur la
figure 5, intercalé entre eux et fixé a chacun d'eux par
ses extrémités.

[0050] Le secteur 152 est relié a la roue 132 par un
mobile 156 et porte une goupille 152a formant butée et
destinée a coopérer avec le secteur 154, ce dernier
étant amené en appui contre la goupille 152a en I'ab-
sence de contrainte extérieure. Le secteur 154 est relié
a la roue 130 par deux renvois 158 et 160 portés par
une bascule 162, dont la fonction sera précisée plus
loin, montée pivotante autour d'un axe G qui est confon-
du avec l'axe de rotation du renvoi 158. La bascule 162
comporte un bossage 162a, qui coopére avec un ressort
164 lequel engendre un couple maintenant le renvoi 160
en prise avec le secteur 154, ainsi qu'un doigt 162b et
une surface d'appui 162c, dont les fonctions seront ex-
pliquées en référence a la figure 5.

[0051] Audépartducomptage, I'aiguille 110 est a midi
et le secteur 154 en appui contre la goupille 152a. Lors-
que l'utilisateur actionne le poussoir 116, I'embrayage
140 relie cinématiquement les roues 130 et 136, de sor-
te que laroue 130 se met a tourner dans le sens horaire.
Elle entraine les renvois 158 et 160 ainsi que le secteur
154 qui tourne autour de l'axe F, dans le sens anti-ho-
raire. La longueur active du secteur 154 est définie par
la position de la goupille 152a ou, en d'autres termes,
de l'aiguille 112.

[0052] Tout au long de la semaine, I'utilisateur com-
mande alternativement l'arrét et le départ du comptage
du temps de travail au moyen du poussoir 116. Lorsque
le temps de travail effectué dépasse le temps de travail
dd, l'aiguille 114 doit étre entrainée en rotation dans le
sens horaire. Cet entrainement s'effectue par l'intermé-
diaire d'un renvoi 166 en prise avec la roue 134. Plus
précisément, lorsque le secteur 154 a parcouru I'angle
correspondant au temps de travail d{, le renvoi 160
n'est plus retenu par le secteur 154, de sorte que la bas-
cule 162 pivote sous l'effet du ressort 164 jusqu'a ce que
le renvoi 160 entre en prise avec le renvoi 166, comme
représenté en traits mixtes sur la figure 4. Deés cet ins-
tant, la roue 134 est reliée cinématiquement a la roue
130 et tourne dans le sens horaire, jusqu'a ce qu'une
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nouvelle pression sur le poussoir 116 débraye la roue
130.

[0053] A la fin de la semaine, I'aiguille 110 doit étre
remise a zéro, la différence entre le temps effectué et le
temps di étant comptabilisé par l'aiguille 114. Cette
fonction est effectuée par les composants du mécanis-
me représentés a la figure 5.

[0054] On retrouve plus particulierement, sur cette fi-
gure, les roues 130 et 134, le secteur 154, les renvois
158, 160 et 166, la bascule 162, avec son doigt 162b et
sa surface d'appui 162c, ainsi que le ressort 164. Le
poussoir 118 est schématiquement représenté par une
fleche. Un cliquet 167, formé d'un bras rigide 167a et
d'un bras élastique 167b, est monté pivotant sur le sec-
teur 154, le bras rigide 167a s'étendant dans la partie
comprise entre le point de pivotement F et la périphérie
munie de la portion dentée, le long du flanc contre lequel
prend appui la goupille 152a. Une goupille 154a est
fixée au secteur 154, dans une position attenante au
bras rigide 167a. Le secteur 154 est muni d'une décou-
pe 154b dans laquelle est engagée I'extrémité du bras
élastique 167b, disposée de maniere a ce que ce der-
nier engendre un couple qui maintient le bras rigide en
appui contre la goupille 154a.

[0055] Le mécanisme comporte, en outre, trois bas-
cules 168, 170 et 172, un marteau 174 ainsi qu'une ca-
me 176 solidaire d'un arbre portant I'aiguille 110 et mon-
tée a friction sur la roue 130. La bascule 168 permet
d'amplifier le mouvement du poussoir 118. Elle pivote
autour d'un axe H disposé au voisinage de 6 heures et
prend appui contre la bascule 170 a mi-chemin entre le
point de pivotement de cette derniére et le point d'appui
du poussoir 118.

[0056] La bascule 170 est montée pivotante autour
d'un axe J disposé au voisinage de 3 heures. Elle com-
prend trois doigts de commande 170a, 170b et 170c,
agencés pour coopérer respectivement avec le secteur
154, le bascule 162 et le marteau 174, et un bras élas-
tique 170d, en appui contre la platine au voisinage de 1
heure et engendrant un couple tendant a appuyer les
bascule 168 et 170 I'une contre l'autre.

[0057] Plus précisément, I'extrémité du doigt 170a est
disposée de maniére a ce qu'elle vienne prendre appui
contre le bras rigide 167a du cliquet 167, et a entrainer
ainsi le secteur 154 jusqu'a ce qu'il ne soit plus en prise
avec le renvoi 160.

[0058] L'extrémité du doigt 170b est disposée de fa-
¢on a coopérer avec la surface d'appui 162c et faire ain-
si pivoter la bascule 162 dans le sens anti-horaire, ce
qui provoque le débrayage du renvoi 160 d'avec le sec-
teur 154.

[0059] L'extrémité du doigt 170c est en appui contre
un flanc du marteau 174, de maniére a déplacer ce der-
nier pour qu'il vienne contre la came 176, assurant ainsi
la mise a zéro de l'aiguille 110, comme cela sera expli-
qué plus loin.

[0060] Les doigts 170a et 170b forment entre eux une
découpe 170e dont la fonction sera indiquée plus loin.
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[0061] La bascule 172 pivote sur un axe K disposé
sensiblement a 5 heures, entre le centre du mouvement
et la bascule 168. Elle comprend un bras élastique
172a, dont I'extrémité est engagée dans la découpe
170e de maniere a étre entrainée lorsque labascule 170
pivote, un bras rigide 172b portant un renvoi 178 et ter-
miné par un doigt 172c destiné a coopérer avec le doigt
162b pour retenir la bascule 162.

[0062] Le marteau 174 est monté pivotant autour d'un
axe L disposé entre 2 et 3 heures. Il s'étend vers le cen-
tre du mouvement, en direction de la came 176, et est
disposé de maniére a ce que, lorsque la bascule 170
vient prendre appui contre son flanc, elle pivote dans le
sens horaire. Le marteau 174 comporte une surface de
travail 174a sensiblement plane, qui entre en contact
avec la came 176 et engendre un couple faisant tourner
I'arbre jusqu'a ce que l'aiguille 110 se trouve a midi.
[0063] Un ressort 180, solidaire de la platine, agit sur
le marteau 174 du c6té opposé au doigt 170c et engen-
dre un couple de rappel tendant a ramener, dans un
mouvement anti-horaire, le marteau 174 en position de
repos.

[0064] Lorsqu'a la fin de la semaine, l'utilisateur veut
effectuer la remise a zéro de I'aiguille 110, il appuie sur
le poussoir 118. Deux situations peuvent alors se pré-
senter.

[0065] Dans la premiére, qui n'a pas été illustrée, le
temps de travail effectif est supérieur au temps de travail
dd. Cela signifie que le secteur 154 n'est plus entrainé
par le renvoi 160, lequel est en prise avec le renvoi 166.
Lorsque I'utilisateur actionne le poussoir 118, il entraine
les bascules 168, 170 et 172.

[0066] La bascule 172 vient retenir alors la bascule
162 dans la position qu'elle occupe, au moyen du doigt
172c, alors que le renvoi 178 entre en prise avec les
renvois 160 et 166. Comme ce dernier est également
en prise avec le renvoi 166, ces trois renvois se bloquent
mutuellement, ainsi que le train d'engrenages allant jus-
qu'a la roue 130.

[0067] Le doigt 170a vient prendre appui contre le
bras 167a du cliquet 167. Il repousse le secteur 154
dans le sens horaire, jusqu'a ce que I'extrémité du doigt
170a dépasse I'extrémité du bras 167a. Le secteur 154
n'est plus alors retenu et il tombe contre le renvoi 160.
La bascule 170 poursuit son déplacement jusqu'a ce
que le doigt 170b entre en contact avec la surface d'ap-
pui 162c, ce qui fait pivoter la bascule 162 dans le sens
horaire et libére le secteur 154, lequel retourne dans sa
position initiale, en appui contre la goupille 152a.
[0068] Par ailleurs, le doigt 170c agit sur le marteau
174 qui fait tourner la came 176 et, avec elle, I'arbre por-
tant l'aiguille 110.

[0069] Lorsque l'utilisateur relache le poussoir 118, le
bras élastique 170d raméne la bascule dans sa position
initiale et entraine avec elle les bascules 168 et 172.
Lors de ce mouvement, le cliquet 167 s'efface pour lais-
ser passer le doigt 170a.

[0070] La deuxieme situation correspond au cas ou
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le temps de travail effectué est inférieur au temps de
travail d0. Dans ce cas, le renvoi 160 est toujours en
prise avec le secteur 154. Lorsqu'une pression est ap-
pliquée sur le poussoir 118, la bascule 168 pivote et en-
traine également les bascules 170 et 172. La bascule
172 améne le renvoi 178 en prise avec les renvois 160
et 166, puis le bras élastique 172a se déforme, mainte-
nant le renvoi dans cette position. Aprés quoi, le doigt
170a vient pousser le cliquet 167, lequel entraine le sec-
teur 154, qui fait tourner les renvois 160, 178 et 166, ce
qui entraine la roue 134 dans le sens anti-horaire. Cela
revient a dire que le mécanisme porte en compte négatif
la différence entre temps di et temps effectué. Lorsque
le secteur 154 atteint la position dans laquelle le renvoi
160 n'est plus entrainé, on retrouve les mémes condi-
tions que celles correspondant a la fin de la premiére
situation.

[0071] Le mécanisme tel que décrit aux figures 3 a 5
peut avantageusement étre complété par des fonctions
telles que verrouillage du poussoir 118 lorsque I'em-
brayage 140 est en prise avec le roues 130 et 136, ou
encore la mise a zéro de l'aiguille 114. Des frictions se-
ront également ajoutées, de fagon qu'il n'y ait pas de
déplacements intempestifs lorsque les embrayages
sont dégagés. Ces fonctions sont bien connues de
I'hnomme du métier. Le verrouillage peut étre assuré de
maniére similaire a celui réalisé entre le marteau 64 et
le verrou 68. La mise a zéro de l'aiguille 114 peut faci-
lement étre effectuée par un poussoir supplémentaire
disposé a 8 heures, commandant un marteau et une ca-
me solidaire de I'arbre portant I'aiguille 114. Ici aussi,
I'arbre portant I'aiguille 114 est avantageusement monté
a friction sur la roue 134.

[0072] La présente description a été faite en référen-
ce a deux modes de réalisation trés différents I'un de
I'autre, montrant deux maniéres de permettre le comp-
tage d'un temps de travail hebdomadaire. Il est bien évi-
dent, cependant, que de nombreuses autres solutions
peuvent étre envisagées, sans pour autant sortir du ca-
dre de l'invention.

[0073] C'estainsi, notamment, que, selon une varian-
te de réalisation non représentée, il est possible de don-
ner au porteur de la montre la possibilité de fixer lui-
méme, a priori, les heures durant lesquelles les moyens
de comptage doivent étre activés. A cet effet, par exem-
ple, la came 54 de la figure 2 peut étre remplacée par
une structure mécanique composite de forme ajustable
de l'extérieur afin de modifier, a volonté, les instants
auxquels I'embrayage est commandé.

Revendications

1. Montre comportant une boite (10 ; 100) et, disposés
a l'intérieur de celle-ci:

- un mouvement qui posséde une base de
temps, un rouage entrainé par la base de
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temps et de moyens de correction manuelle
(18 ; 108) permettant d'agir sur le rouage, et

- des moyens d'affichage du temps comprenant
un cadran (12 ; 102) et au moins deux aiguilles
(14, 16 ; 104, 106) entrainées par le rouage et
se déplagant devant le cadran (12 ; 102) pour
indiquer les heures et les minutes,

caractérisée en ce qu'elle comporte, en outre:

- des moyens de comptage horaire (42, 48, 50,
46, 62 ; 144 130),

- des moyens complémentaires d'affichage (22 ;
110), associés aux moyens de comptage horai-
re pour en indiquer le contenu et agencés pour
parcourir un cycle en une semaine, et

- un embrayage (44; 140) destiné a activer les-
dits moyens de comptage en les mettant en re-
lation avec le rouage.

Montre selon la revendication 1, caractérisée en
ce que ledit rouage comporte:

- un premier mobile (24) effectuant un tour en un
multiple d'une semaine et muni d'un premier or-
gane mécanique (60) servant a définir les jours
de la semaine durant lesquels les moyens de
comptage (42, 48, 50, 46, 62) doivent étre ac-
tivés, et

- un deuxiéme mobile (40) effectuant un tour en
24 heures et muni d'un deuxiéme organe mé-
canique (54) servant a définir les heures durant
lesquelles les moyens de comptage doivent
étre activés,

ledit embrayage (44) étant commandé par ces deux
organes mécaniques (40, 54) pour activer lesdits
moyens de comptage aux jours et heures désirés.

Montre selon la revendication 2, caractérisée en
ce que lesdits organes mécaniques (40, 54) sont
des cames.

Montre selon la revendication 2, caractérisée en
ce qu'elle comporte, en outre, des moyens de com-
mande manuelle pour agir sur le deuxiéme organe
mécanique (54) afin de fixer les heures durant les-
quelles les moyens de comptage doivent étre acti-
vés.

Montre selon I'une des revendications 2 a 4, carac-
térisée en ce que les moyens complémentaires
d'affichage comportent une aiguille (22) associée
aux moyens de comptage (42, 48, 50, 46, 62) etune
pluralité d'index mobiles (31 — 36) disposés a la
périphérie de I'espace parcouru par ladite aiguille
(22), pour marquer les positions dans lesquelles el-
le s'arréte a la fin d'une journée de travail.
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Montre selon la revendication 1, caractérisée en
ce qu'elle comporte, en outre, des moyens de com-
mande manuelle (116, 146, 148 ; 118) servant a ac-
tionner I'embrayage (140) afin de permettre a son
porteur d'activer a sa convenance les moyens de
comptage (144,130).

Montre selon la revendication 6, caractérisée en
ce que les moyens de comptage horaire compren-
nent un mobile (130) relié temporairement au roua-
ge par I'embrayage (140), en ce que les moyens
complémentaires d'affichage comprennent un indi-
cateur du temps de travail effectué (110), porté par
ledit mobile (130) et en ce que lesdits moyens de
commande manuelle comprennent des premier et
deuxiéme poussoirs (116, 118) montés sur la boite
(100) et disposés pour coopérer avec lesdits
moyens de comptage (144, 130), lesquels sont
agencés de maniére a ce que deux pressions suc-
cessives sur le premier poussoir (116) commandent
respectivement le départ et I'arrét de l'indicateur du
temps de travail effectué (110), et qu'une pression
sur le deuxieme poussoir (118) appliquée lorsque
l'indicateur du temps de travail (110) est arrété com-
mande sa mise a zéro.

Montre selon la revendication 7, caractérisée en
ce que lesdits moyens complémentaires d'afficha-
ge comportent, en outre:

- un indicateur du temps de travail da (112), ré-
glable a l'aide desdits moyens de correction
(108), et

- unindicateur de temps reporté (114) comman-
dé par I'actionnement dudit deuxiéme poussoir
(118), et

en ce que lesdits moyens de comptage horaire sont
agencés de maniére a ce qu'une pression sur le
deuxiéme poussoir (118), effectuée lorsque l'indica-
teur du temps de travail (110) est arrété, fait se dé-
placer I'indicateur du temps reporté (114) d'un angle
correspondant a la différence entre le temps effec-
tué et le temps da, respectivement affiché par I'in-
dicateur du temps effectué (110) et par l'indicateur
du temps da (112).
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